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0 Einleitung

Zu lhrer
Sicherheit

Adresse des
Herstellers

Bestimmungs-
gemasse
Verwendung

Unsachgemas-
ser Gebrauch

0.1

0.2

0.2.1

0.2.2

0 - Einleitung
Hersteller

Bevor Sie Arbeiten an oder mit der Workstation Freedom EVO ausfiihren,
lesen Sie zuerst sorgfaltig die Betriebsanleitung durch, insbesondere
Kapitel 2 ,,Sicherheit”.

Hersteller

Tecan Schweiz AG
Seestrasse 103
CH-8708 Mannedorf
SCHWEIZ

Verwendung des Produkts

Bestimmungsgemasse Verwendung

Freedom EVO ist eine offene Automatisierungsplattform fir die allgemeine
Verwendung im Labor. Sie ist flir Routinelaboraufgaben vorgesehen,
beispielsweise als Mehrzweckpipettiersystem, Mehrzweck-Liquid-Handling-
System und fur Prozesse, die von Robotern durchgefuhrt werden kénnen.

Unsachgemasser Gebrauch

Die Workstation Freedom EVO darf nur mit Optionen bzw. Komponenten
verwendet werden, die von Tecan genehmigt wurden.

WARNUNG

Der Einsatz nicht genehmigter Optionen kann das Sicherheitskonzept
der Workstation Freedom EVO beeintrachtigen.

Das bedeutet, dass die Sicherheit und die fiir die UL/CSA-Zertifizierung,
EG-Richtlinien usw. geforderte Einhaltung nationaler und internationaler
Normen nicht mehr sichergestellt werden kann.
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0 - Einleitung
CE-Konformitat

Konformitétser-

klarung

CE-

Kennzeichnung

CSA-

Kennzeichnung

Funkstérungen

Deutsch

Francais

0.3

0.4

OTECAN.

CE-Konformitat

Die Freedom EVO-Plattform wurde in Ubereinstimmung mit den grundlegenden
Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen zutreffender EG-Richtlinien entwickelt
und hergestellt. Mit der Konformitatserklarung erklart der Hersteller, dass das
Gerat den Vorschriften der Richtlinien entspricht.

Die CE-Kennzeichnung ist an der Workstation Freedom EVO
angebracht.

CSA-Zertifizierung

Die Workstation Freedom EVO wurde von der Canadian Standards Association (CSA)
gepruft und zertifiziert.

Die CSA-Kennzeichnung ist an der Freedom EVO angebracht.

Die folgende Aussage gilt geméass der Norm ICES-001 fur das Instrument
Freedom EVO:

Kanadische Bestimmungen zu Funkstorungen

Norm ICES-001 fir Radiofrequenzerzeuger fir Industrie, Wissenschaft und
Medizin (Industrial, Scientific and Medical (ISM) Radio Frequency Generators):
Dieses ISM-Gerat erfullt alle Anforderungen der kanadischen Bestimmungen
zu Funkstérungen verursachenden Geraten.

Beachten Sie, dass diese Anforderungen nur fir Erzeuger gilt, die bei mehr
als 10.000 Hz betrieben werden.

Réglementation canadienne en matiére de perturbations radioélectriques

Avis de I''CES-001, générateurs de radiofréquences dans le domaine industriel,
scientifique et médical:

Cet appareil ISM (industriel, scientifique et médical) satisfait a toutes les exigences
définies par la réglementation canadienne en matiére d'équipements générant
des perturbations radioélectriques.

Veuillez noter qu'il s'agit d'une exigence concernant uniquement les générateurs
fonctionnant au-dela de 10000 Hz.
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0 - Einleitung
FCC-Bestimmungen

0.5 FCC-Bestimmungen

Funkstérungen

Deutsch

Die folgende Aussage gilt gemass den Bestimmungen der US-Behérde ,Federal
Communications Commission (FCC)“ fir die Workstation Freedom EVO:

Dieses Gerat wurde auf die in Teil 18 (ISM-Ausriistung) der FCC-Bestimmungen
festgelegten Grenzwerte fir ein digitales Gerat der Klasse A geprift und entspricht
diesen Grenzwerten. Diese Grenzwerte sind auf einen sinnvollen Schutz gegen
schadliche Interferenzen beim Betrieb des Gerats in einer kommerziellen Umgebung
ausgelegt. Dieses Gerat erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie und kann
diese ausstrahlen. Wenn es nicht der Betriebsanleitung entsprechend installiert
und benutzt wird, kann es Stérungen des Funkverkehrs verursachen. Bei Betrieb
dieses Gerats in einem Wohngebiet werden wahrscheinlich schadliche Interferenzen
erzeugt. In diesem Fall muss der Benutzer auf eigene Kosten Abhilfe schaffen.

ACHTUNG

Nicht ausdriicklich vom Hersteller genehmigte Anderungen oder Modifikationen
des Gerats konnten dazu fihren, dass die Genehmigung zum Betrieb des Gerats
fur den Benutzer ungultig wird.
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1 - Uber dieses Handbuch

OTECAN.

1 Uber dieses Handbuch

Zweck dieses In diesem Kapitel werden der Zweck und die Zielgruppe dieses Handbuchs
Kapitels beschrieben sowie das Produkt spezifiziert, das Gegenstand dieses Handbuchs ist.
Daruber hinaus werden die verwendeten Symbole, Konventionen und Abklrzungen
erlautert und allgemeine Informationen bereitgestellt.

Zweck dieses Dieses Handbuch beschreibt die Workstation Freedom EVO und enthalt alle
Handbuchs notwendigen Informationen fir einen sicheren Betrieb und die Aufrechterhaltung
eines guten Betriebszustands.

Produktfotos Es kann sein, dass das gelieferte Instrument nicht genau den Produktfotos in
dieser Betriebsanleitung entspricht.

Zielgruppe Dieses Handbuch ist fiir jeden gedacht, der etwas Uber den sicheren Betrieb und
die Erhaltung des einwandfreien Betriebszustands der Workstation Freedom EVO
erfahren méchte. Angesprochen sind insbesondere Labormitarbeiter und Bediener.

Labormitarbeiter, die Freedom EVO-Instrumente bedienen, bendtigen zudem
grindliche Kenntnisse von Anwendungen, Geratefunktionen und Softwareprogrammen
sowie allen geltenden Sicherheitsvorschriften.

Umfang Dieses Handbuch gilt fur

+ FREEDOM EVO-2 100 Basisgerat; Teilenummer 10641100;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 100 Basisgerat)

+ FREEDOM EVO-2 150 Basisgerat; Teilenummer 10641150;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 150 1 LiHa)

+ FREEDOM EVO-2 150 Basisgerat; Teilenummer 10641152;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 150 2-LiHa)

+ FREEDOM EVO-2 200 Basisgerat; Teilenummer 10641200;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 200 1 LiHa)

+ FREEDOM EVO-2 200 Basisgerat; Teilenummer 10641202;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 200 2-LiHa)

+ FREEDOM EVO 100 Basisgerat; Teilenummer 30020010;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 100 MCA96)

+ FREEDOM EVO 150 Basisgerat; Teilenummer 30020015;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 150 MCA96)

+ FREEDOM EVO 200 Basisgerat; Teilenummer 30020020;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 200 MCA96)

+ FREEDOM EVO 100 Basisgerat; Teilenummer 30032010;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 100 MCA384)

+ FREEDOM EVO 150 Basisgerat; Teilenummer 30032015;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 150 MCA384)
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Referenzdokumente OTECAN.

+ FREEDOM EVO 200 Basisgerat; Teilenummer 30032020;
ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 200 MCA384)

+ FREEDOM EVO-2 100; Teilenummer 30048278; ab Seriennummer 1202......
(Freedom EVO 100/4)

Symbole und + Die Querverweise erscheinen wie folgt: z. B. ,Siehe Abschnitt 1.1.1 & 1-2*
Bezeichnungen — 1.1.1 bezieht sich auf die entsprechende Kapitelnummer.
— Das Symbol B bedeutet ,Seitennummer*.

— 1-2 bezieht sich auf die Seitennummer, wobei sich die erste Nummer
auf die Kapitelnummer bezieht (Kapitel 1, Seite 2)

Hinweis: Die Sicherheitssymbole (WARNUNG und ACHTUNG) werden im
Kapitel 2 ,Sicherheit”, £ 2-1 erklart.

1.1 Referenzdokumente

Zusatzliche Referenzdokumente werden unten aufgefiihrt, sind jedoch nicht
enthalten oder verlinkt.

Woriiber Die Dokument-ID bestehen aus Stammnummern. Daher enthalten sie keine
informiert die Informationen zur Sprache, zur Dokumentversion oder zum Medium
Dokument-ID? (Datenspeicher, Ausdruck auf Papier, herunterladbare Datei usw.)

des Dokuments.

Prifen Sie den Anwendungsbereich des entsprechenden Dokuments,
um sicherzustellen, dass Sie die richtige Dokumentversion besitzen.

Hinweis: Die Dokument-ID stellt keine Bestellinformation dar. Beziehen Sie sich
bitte flr Bestellungen auf die Nummer auf dem Einband, der CD-Verpackung usw.

Mit Die folgenden Handbuicher sind im Lieferumfang enthalten und Bestandteil
Freedom EVO- des Freedom EVO-Instruments:
Instrumenten ¢+ Freedom EVO Betriebsanleitung
gelieferte (Dok.-ID 392886)
Handbiicher ¢ Instrument Software Manual

(Dok.-ID 392888)

¢ Freedom EVO Logbuch fur Wartung und Instandhaltung
(Dok.-ID 392815)
(enthalt Checkliste fir tagliche/wdchentliche Wartungsarbeiten)

Alle einzelnen oder separaten Betriebsanleitungen fir optionale Ausristung,
die lhrer Auftragskonfiguration entspricht, kdnnen zutreffend sein.
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Application
Software
Manuals

Sonstige
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dokumente:

1 - Uber dieses Handbuch
Referenzdokumente

Die folgenden Dokumente werden entsprechend lhrer Auftragskonfiguration
und den Anwendungen, die Sie ausflihren méchten, mitgeliefert:

+ Freedom EVOware, erweiterte Gerateunterstiitzung, Software-Handbuch
(Dok.-ID 393172)

¢+ Freedom EVOware, eingeschrankte Gerateunterstiitzung, Software-Handbuch
(Dok.-ID 393804)

¢+ EVO Logic Software-Handbuch
(Dok.-ID 396614)

+ QC-Kit Anwendungshandbuch (Dok ID 397069)
+ QC-Kit Application Software Manual (Dok.-ID 397070)

¢+ PMP Anwendungshandbuch
(Dok.-ID 395390)

Informationen zu den Flissigkeiten, die mit der Workstation Freedom EVO zu
verwenden sind, finden Sie in Abschnitt 3.7 ,Chemische Bestandigkeit”, & 3-84.
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1.2 Marken

1.3

Die folgenden Produktnamen und alle in diesem Handbuch genannten
eingetragenen und nicht eingetragenen Marken werden nur zur Bezeichnung
verwendet und bleiben das ausschliessliche Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber
(der Einfachheit halber werden die Symbole fiir Marken, beispielsweise ®und ™,
spater in diesem Handbuch nicht wiederholt):

*

Freedom EVOware® und Freedom EVO® sind eingetragene Marken
der Tecan Group Ltd. in den wichtigsten Landern.

Monovette® ist eine eingetragene Marke von Sarstedt, Inc.

Kel-F® ist eine eingetragene Marke der 3M Company, Maplewood, Minnesota,
USA.

Luminex 100™ und Luminex 200™ sind Marken der Luminex Corporation,
Austin, Texas.

Luminex®, FLEXMAP® und MAGPIX® sind eingetragene Marken der Luminex
Corporation, Austin, Texas.

Windows® ist eine eingetragene Marke der Microsoft Corporation.

Tygon® ist eine eingetragene Marke der Saint-Gobain Performance Plastics
Corporation.

Bacillol Plus® ist eine eingetragene Marke der Bode Chemie Hamburg.
Decon90® ist eine eingetragene Marke der Decon Laboratories Limited.
DNAzap® ist eine eingetragene Marke von Ambion Inc.

Abkirzungen

Air LiHa Air (displacement) Liquid Handling Arm

CGM Gebrauchliches Greifermodul (Common Gripper Module, MCA384-Greifer)

cLLD Kapazitive Fillstandsdetektion (capacitive Liquid Level Detection)

cv
DiTi

Variationskoeffizient (Coefficient of Variation)

Einwegspitze

DMSO Dimethylsulfoxid

EN

Europaische Norm

EPDM Ethylen-Propylen-Diene-Monomer

ETFE Ethylen/Tetrafluorethylen-Copolymer

FaWa Schnellwaschpumpe

FEP Tetrafluorethylen/Perfluorpropylen-Copolymer

FFPM Perfluorelastomer

FSE Servicetechniker

FWO Schnellwaschoption

ILID

Integrierter FlUssigkeitsdetektor (Integrated Liquid Detector)
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LH
LICOS
LiHa
MCA
MCA96
MCA384
MIO
MP
MPO
PCTFE
PE
PEEK
pLLD
PMP
PnP
POM
PP
PosID
PS
PTFE
PVC
PVDF
RoMa
HF
SPO
usB
usv
WHO

1 - Uber dieses Handbuch
Abkurzungen

Liquid-Handling

Flussigkeitsbehalteriberwachung (Liquid Container Supervisor)
Liquid-Handling-Arm

Mehrkanalpipettierarm

Mehrkanalpipettierarm mit Pipettierkopf mit 96 Kanalen
Mehrkanalpipettierarm mit Pipettierkopf mit 384 Kanalen
Uberwachte Inkubator-Option (Monitored Incubator Option)
Mikrotiterplatte

Option ,Uberwachte Pumpe® (Monitored Pump Option)
Polychlortrifluorethylen

Polyethylen

Polyetheretherketon

Druckbasierte Flllstandsdetektion (pressure based Liquid Level Detection)
Druckiberwachtes Pipettieren (Pressure Monitored Pipetting)
Aufnahme- und Positionierungsarm (Pick-and-Place-Arm)
Polyoxymethylen

Polypropylen

Positiv-ldentifizierungs-Option, Barcode-Lesegerat

Polystyrol

Polytetrafluorethylen

Polyvinylchlorid

Polyvinylidenfluorid

Robotic Manipulator Arm

Hochfrequenz

Sensorpumpenoption

Universal Serial Bus

Unterbrechungsfreie Stromversorgung

Weltgesundheitsorganisation
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2 - Sicherheit

OTECAN. Konventionen flir Sicherheitshinweise

2 Sicherheit

In diesem Kapitel wird das Sicherheitskonzept der Workstation Freedom EVO
beschrieben. Zudem enthalt es allgemeine Regeln zu korrekten Verhaltensweisen
und Warnungen vor Gefahrdungen im Zusammenhang mit der Verwendung

der Freedom EVO.

2.1 Konventionen fiir Sicherheitshinweise

2.1.1 Signalworter

WARNUNG weist auf die Moglichkeit von Verletzungen oder sogar Todesgefahr
hin, sollten die Anweisungen nicht befolgt werden.

ACHTUNG weist auf die Méglichkeit von Beschadigungen der Ausristung,
von Fehlfunktionen oder von falschen Prozessergebnissen bei Nichtbefolgung
der Anweisungen hin.

2.1.2 Sicherheitssymbole

Allgemeine Warnung

Toxische Substanz

Biologische Gefahr

Radioaktive Strahlung

Brandgefahr

Gefahr durch Elektrizitat

> BB B>
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Konventionen flr Sicherheitshinweise OTECAN.

Quetschgefahr

Gefahr durch Laser

Explosives Material

Schutzhandschuhe tragen

Unbedingt lesen

Funktionsstorungen durch elektromagnetische HF-Wellen
Es durfen keine Mobiltelefone verwendet werden.

© @b b
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2 - Sicherheit
Allgemeine Sicherheitshinweise

2.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

WARNUNG

Die Workstation Freedom EVO wird gemass dem neuesten Stand der Technik und
den anerkannten technischen Sicherheitsbestimmungen entwickelt und hergestellt.
Dennoch kénnen Gefahren fiir Benutzer, Eigentum und Umwelt entstehen, wenn
die Freedom EVO ohne die verkehrsibliche Sorgfalt verwendet wird.

Die Sicherheit der Benutzer und des Personals kann nur sichergestellt werden,
wenn diese Sicherheitsanweisungen und die in dieser Anleitung enthaltenen
sicherheitsbezogenen Warnungen genauestens beachtet und befolgt werden.

*

*

Beachten Sie unbedingt die folgenden allgemeinen Sicherheitshinweise.

Diese Anleitung muss allen Personen stets zur Verfligung stehen,
die die in diesem Dokument beschriebenen Aufgaben ausfihren.

Alle gesetzlichen Vorschriften (z. B. kommunale Bestimmungen, Landes- oder
Bundesgesetze), die fiir die Nutzung oder Anwendung sowie die Handhabung
von gefahrlichen Materialien in Verbindung mit dem Instrument Freedom EVO
gelten, sind strikt zu befolgen.

Der Betreiber ist dafiir verantwortlich, den Verfahren des Unternehmens und
den ortlichen gesetzlichen Anforderungen entsprechende Anweisungen zu
formulieren. Die Anweisungen des Betreibers missen genauestens befolgt
werden.

Fir Lagerung und Betrieb mussen die korrekten Umgebungsbedingungen
eingehalten werden.

Bauliche Anderungen an den Sicherheitseinrichtungen sind verboten.

Beschadigte Sicherheitseinrichtungen miissen umgehend wie in dieser
Anleitung beschrieben ausgetauscht werden.

Die Freedom EVO darf ohne vorherige Riicksprache und schriftliche
Genehmigung von Tecan in keiner Weise modifiziert werden. Genehmigte
Anderungen am System diirfen nur durch einen fiir die Reparatur und
Nachrustung von Freedom EVO zertifizierten FSE durchgefuhrt werden.
Tecan wird jede Reklamation ablehnen, die Folge einer nicht genehmigten
Anderung ist.

Durch die unsachgemasse Verwendung der Freedom EVO kann ein Brand
entstehen. Das Instrument Freedom EVO darf nicht an explosionsgefahrdeten
Orten installiert werden.

In Verbindung mit den verwendeten Substanzen oder den mit der Workstation
Freedom EVO bearbeiteten Proben und Reagenzien kénnen chemische und
biologische Gefahren sowie Gefahren durch radioaktive Strahlung auftreten
(beispielsweise beim Beladen und Entladen). Das Gleiche gilt fur die
Abfallentsorgung.

— Achten Sie stets auf die mit diesen Substanzen méglicherweise
verbundenen Gefahren.

— Verwenden Sie geeignete Schutzkleidung, eine Schutzbrille und
Handschuhe.

— Die Handhabung von Substanzen und die Entsorgung von Abfall kénnen
Ortlichen, staatlichen oder bundesstaatlichen Gesetzen oder
Bestimmungen bezuglich Gesundheit, Umwelt und Sicherheit unterliegen.
Die entsprechenden Vorschriften sind strikt zu beachten.

Bei jeder Kontamination mussen sofort die in dieser Anleitung beschriebenen

Massnahmen ergriffen werden.

Der Benutzer ist dafur verantwortlich, sicherzustellen, dass die Freedom EVO
stets unter geeigneten Bedingungen betrieben wird und Wartungs-, Service-
und Reparaturarbeiten sorgfaltig und termingerecht und nur von autorisiertem
Personal durchgefiihrt werden.
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Allgemeine Sicherheitshinweise O TECAN.

Risiko falscher Messergebnisse. Nach Systempflege- oder Wartungsmassnahmen
darf das Gerat erst wieder in Betrieb genommen werden, wenn sichergestellt
wurde, dass die korrekten Betriebsbedingungen flr das System gegeben sind.
Verwenden Sie nur empfohlene Verbrauchsmaterialien und Originalersatzteile
fur die Wartung und Reparaturen, um eine gute Systemleistung und
Betriebssicherheit sicherzustellen.

Das Anheben oder Verschieben des Instruments kann ernsthafte
Verletzungen verursachen:

— Es kénnen Riickenverletzungen aufgrund von Uberbelastung auftreten.

— Das Anheben bzw. Verschieben des Instruments muss sachgemass
vorbereitet werden und darf nur nach Anleitung eines qualifizierten
Mitarbeiters von Tecan erfolgen.

Das Anheben oder Verschieben des Instruments kann zur Beschadigung

infolge ungesicherter Teile fuhren.

— Das Anheben bzw. Verschieben des Instruments muss sachgemass
vorbereitet werden und darf nur nach Anleitung eines qualifizierten
Mitarbeiters von Tecan erfolgen.

Potenziell tédliche Spannung innerhalb des Instruments

— Das Gerat muss mit einem zugelassenen Netzkabel mit Schutzleiter
mit einer geerdeten Stromquelle verbunden werden.

— Abdeckungen und andere dem Schutz vor Elektrizitat dienende Teile
dirfen nicht entfernt werden.

— Alle Bereiche elektrischer Teile, beispielsweise der Stecker fir die
Stromversorgung, der Hauptschalter usw. missen stets trocken
gehalten werden.

Obwohl das Sicherheitskonzept voraussetzt, dass die Sicherheitsabdeckung
wahrend des Normalbetriebs stets geschlossen ist, ist es fir Setup- und
Wartungsaufgaben sowie zur Fehlersuche und -beseitigung notwendig,
Zugriff auf die Elemente im Arbeitsbereich hinter der Sicherheitsabdeckung
zu haben.

Spitzen und andere scharfkantige Elemente, die Verletzungen verursachen
kdnnen, wenn Sie bei gedffneter Sicherheitsabdeckung in den Arbeitsbereich
fassen

— Seien Sie sich immer der mechanischen Gefahren bewusst.

— Tragen Sie Laborkleidung, Gummihandschuhe, Schutzbrille usw.,
soweit erforderlich.

Wenn das System Lecks aufweist, entstehen unsichere Betriebsbedingungen
und Sie erhalten wahrend des Prozesses falsche Messergebnisse.

— Wenn Flissigkeit von den Spitzen oder anderen Teilen des
Flissigkeitssystems tropft, darf die Workstation Freedom EVO nicht
mehr betrieben werden.

— Der Betrieb darf nur wieder aufgenommen werden, wenn die erforderlichen
Wartungs- bzw. Reparaturarbeiten ausgefiihrt wurden und der
ordnungsgemasse Zustand des Systems sichergestellt wurde.

Elektromagnetische HF-Wellen von einem Mobiltelefon kénnen die Funktion

der Flussigkeitsdetektion beeintrachtigen.

— Die Folge kann eine fehlerhafte Detektion der Flissigkeitsoberflache sein,
die dazu fuhrt, dass das System falsche Ergebnisse liefert.

— Halten Sie einen Abstand von mindestens zwei Metern zum Instrument
ein, wenn Sie ein Mobiltelefon verwenden.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

Beim MCA96/MCA384 werden insbesondere die Teile des Pipettierkopfs
mit starker Kraft bewegt.
Es kann zu Verletzungen (Durchstich und Quetschung) fuhren, wenn Sie
in den Arbeitsbereich des Pipettierkopfs greifen.
— Stellen Sie sicher, dass alle Sicherheitsabdeckungen an ihrem Platz sind,
bevor Sie das Instrument in Betrieb nehmen.
— Greifen Sie nicht in den Arbeitsbereich des Instruments.
Gefahr von Quetschungen durch den sich bewegenden Flask Flipper
— Schalten Sie das Instrument aus, bevor Sie in den Arbeitsbereich
des Flask Flippers greifen.
In Verbindung mit den verwendeten Substanzen oder den mit der Workstation
Freedom EVO bearbeiteten Proben kénnen chemische und biologische
Gefahren sowie Gefahren durch radioaktive Strahlung auftreten.
Das Gleiche gilt fur die Abfallentsorgung.
— Achten Sie stets auf die mit diesen Substanzen méglicherweise
verbundenen Gefahren.
— Verwenden Sie geeignete Schutzkleidung, eine Schutzbrille,
Mund- und Nasenschutz und Handschuhe.
Die Handhabung von Substanzen und die Entsorgung von Abfall kénnen
Ortlichen, staatlichen oder bundesstaatlichen Gesetzen oder Bestimmungen
beziglich Gesundheit, Umwelt und Sicherheit unterliegen. Die entsprechenden
Vorschriften sind strikt zu beachten.
Atzende Substanzen kénnen Verbrennungen und Augenverletzungen verursachen.

— Achten Sie stets auf die mit diesen Substanzen méglicherweise
verbundenen Gefahren.

— Vermeiden Sie den Kontakt mit &tzenden Substanzen.

— Verwenden Sie geeignete Schutzkleidung, eine Schutzbrille,
Mund- und Nasenschutz und Handschuhe.

Das Instrument ist nicht explosionsgeschiitzt. Es ist nicht fir den Einsatz

in Ex-Zonen geeignet.

Beachten Sie bei der Verwendung brennbarer Stoffe das Risiko eines Brandes:

— Vermeiden Sie die Bildung und Ansammlung brennbarer Dampfe.

— Vermeiden Sie das Verschutten von brennbaren Stoffen.

Beachten Sie bezuglich aller Gefahren (die in diesem Abschnitt zuvor

aufgelisteten Gefahren betreffend) Folgendes:

— Fihren Sie vor der Verwendung gefahrlicher Stoffe eine
Risikoabschatzung durch.

— Berlicksichtigen Sie spezielle Arbeitsplatzbedingungen, beispielsweise
Temperatur, Luftzirkulation, elektrostatische Entladung.

— Vergewissern Sie sich vor der Verwendung des Instruments,
dass das Risiko akzeptabel ist.

Falsche Probenergebnisse aufgrund von Stérungen, beispielsweise
durch externe Gerate verursachte elektromagnetische Felder oder
Spannungsschwankungen
— Geréate, die elektromagnetische Felder erzeugen, durfen nicht in
die Nahe des Instruments gebracht werden.
— Schliessen Sie kein Gerat, das das Versorgungsnetz stéren kann, an dieselbe
Stromversorgungsleitung an, an der auch das Instrument angeschlossen ist.
Nur flr Einwohner Kaliforniens: Dieses Produkt kann Sie Chemikalien wie Blei
aussetzen, die im Staat Kalifornien als Ursache fir Krebs, Geburtsfehler
oder Einschrankungen der Fortpflanzungsfahigkeit eingestuft werden.
Weitere Informationen finden Sie unter
www.P65Warnings.ca.gov/product.
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Betreiber

Verantwort-
lichkeiten

OTECAN.

2.3 Betreiber

Der Betreiber muss sicherstellen, dass das Instrument Freedom EVO und
insbesondere die Sicherheitsfunktionen ordnungsgemass funktionieren und
alle Mitarbeiter, die mit dem Instrument arbeiten, entsprechend geschult sind.

*

*

Validierung von Methoden und Prozessen

Definition der Prozesse in Ubereinstimmung mit den
Standardbetriebsverfahren

Sicherstellen, dass Installations- und Funktionsqualifizierung (1Q, OQ)
erfolgt sind

Sicherstellen, dass alle Mitarbeiter, die mit dem Instrument Freedom EVO arbeiten,
entsprechend geschult sind

Sicherstellen, dass geeignete Schutzkleidung und -ausriistung
zur Verfliigung steht

Wartung und sicheren Betrieb des Instruments Freedom EVO sicherstellen
Befolgung von Vorschriften und Richtlinien zur Laborsicherheit einfordern
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Erforderliche
Fahigkeiten

Erforderliche
Fahigkeiten

Verantwort-
lichkeiten
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2 - Sicherheit
Benutzerqualifikation

Benutzerqualifikation

Das Laborpersonal muss fir die Bedienung der Freedom EVO qualifiziert und
geschult sein. Die in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Arbeiten durfen
ausschliesslich von berechtigten Mitarbeitern mit den nachfolgend beschriebenen
Qualifikationen ausgefiihrt werden.

Das Laborpersonal muss:
+ eine geeignete technische Schulung absolviert haben
+ mit den Vorschriften und Richtlinien zur Laborsicherheit vertraut sein

+ mit den Anweisungen zu den Sicherheitselementen des Instruments
vertraut sein

¢ Schutzkleidung und -ausriistung verwenden

+ mit den Richtlinien der Good Laboratory Practice vertraut sein
und diese einhalten

+ die Anweisungen in dieser Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben

Tecan empfiehlt, dass der Bediener an einem Bedienerschulungskurs teilnimmt.
Bitte fragen Sie den Tecan-Kundendienst nach verfligbaren Kursen.
Siehe Abschnitt 12 ,Kundendienst’, B 12-1.

Bediener
Der Bediener (Laborant) arbeitet fiir den Betreiber.

+ keine speziellen Anwendungs- oder Systemkenntnisse
+ Kenntnisse der jeweiligen Landessprache
+ vorzugsweise Englischkenntnisse

Der Bediener verfugt Uber Zugriffsrechte auf die Anwendungssoftware,
die ihm das Ausflhren von Methoden

und die Durchflhrung der Systempflege ermdglichen.

Geratebetreuer

Der Geratebetreuer (Applikationsspezialist) unterstiitzt den Betreiber
oder arbeitet flr ihn.

umfassende Anwendungskenntnisse

begrenzte Systemkenntnisse

Kenntnisse der jeweiligen Landessprache

Englischkenntnisse

fundierte Kenntnisse des entsprechenden Software-Handbuchs

* & 6 o o

*

Unterweisung des Bedieners
Schreiben, Ausflihren und Validieren von Methoden

+ Unterstitzung des Bedieners bei der Lésung von Problemen mit dem
Instrument
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sind vor-
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OTECAN.

2.5 Sicherheitselemente

Der Platz rund um die Arbeitsflache wird durch Sicherheitsabdeckungen geschiitzt.
Die vordere Sicherheitsabdeckung kann gedffnet werden, wohingegen die anderen
Sicherheitsabdeckungen dauerhaft an der Workstation Freedom EVO montiert sind.

WARNUNG

Verletzungen, die durch bewegliche Teile verursacht werden

Die nicht vollstandig gedffnete vordere Sicherheitsabdeckung kann sich
automatisch schliessen.

+ Offnen Sie die vordere Sicherheitsabdeckung vollstéandig (mehr als 180°).

Die vordere Sicherheitsabdeckung ist wahrend des Betriebs durch zwei
Tarverriegelungen verriegelt.

Das Sicherheitskonzept der Workstation Freedom EVO setzt voraus,

dass die vordere Sicherheitsabdeckung wahrend des Betriebs des Instruments
stets geschlossen ist.

Einige Optionen fir die Workstation Freedom EVO erfordern Anderungen an den
Sicherheitsabdeckungen. Diese Anderungen mussen von einem autorisierten
Tecan-Servicetechniker (FSE) bei der Installation der Option vorgenommen werden.

WARNUNG

Wenn die Optionen unsachgemass installiert werden, fiir die Anderungen an
der Workstation Freedom EVO notwendig sind, kann das Sicherheitskonzept
beeintrachtigt werden.

Es muss stets sichergestellt werden, dass die Optionen gemass den
Anweisungen des Herstellers installiert werden.

WARNUNG

Funktioniert ein Sicherheitselement nicht wie erwartet, wenn sich beispielsweise
die Turverriegelungen zum erwarteten Zeitpunkt nicht schliessen oder 6ffnen,
benachrichtigen Sie umgehend den Tecan-Servicetechniker.

In den folgenden Abbildungen werden die Elemente der Workstation
Freedom EVO dargestellt, die eine Schutzfunktion haben oder in anderer
Weise der Sicherheit dienen.
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Freedom EVO mit Standard-Frontsicherheitsabdeckung

Abb. 2-1 Sicherheitselemente / Standard-Frontsicherheitsabdeckung (offen)

A Standard-Frontsicherheitsabdeckung D Obere Sicherheitsabdeckung

B Turverriegelung E Beladeeinrichtung (optional)
C Seitliche Sicherheitsabdeckung X Ausschnitt zum kontinuierlichen
Beladen

Hinweis: Eine Freedom EVO mit einer Standardfrontabdeckung kann nicht
mit einem MCA96 oder MCA384 verwendet werden.
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Sicherheitselemente OTECANO

Freedom EVO mit geschlossener vorderer Sicherheitsabdeckung (Option)

Abb. 2-2 Sicherheitselemente / geschlossene vordere Sicherheitsabdeckung (Option)

A Geschlossene vordere B Tirverriegelung
Sicherheitsabdeckung C  Seitliche Sicherheitsabdeckung
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Freedom EVO mit vorderer Sicherheitsabdeckung mit verstellbarem
Zugriffsfenster (Option)

Abb. 2-3 Sicherheitselemente / vordere Sicherheitsabdeckung mit verstellbarem
Zugriffsfenster (Option)

A Vordere Sicherheitsabdeckung D Seitliche Sicherheitsabdeckung
B Verstellbares Zugriffsfenster E Obere Sicherheitsabdeckung
C  Turverriegelung

MCA96

Die Abdeckung des Pipettierkopfs verhindert den direkten Zugang zum
Kolbenantrieb des Pipettierkopfs. Die Kolbenabdeckung verhindert
den Zugang zu der sich bewegenden Kolbenplatte.
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Sicherheitselemente OTECANO

T TR

i

]
Abb. 2-4 Sicherheitselemente / Abdeckungen am Pipettierkopf mit 96 Kanalen
A Abdeckung des Pipettierkopfs B Kolbenabdeckung

MCA384

Die Abdeckung des Pipettierkopfs verhindert den direkten Zugang zu
beweglichen Teilen wie Kolbenantrieb, DiTi-Aufnahmemechanismus
und Klemmen des Pipettierkopfs.

Abb. 2-5 Sicherheitsabdeckungen am Pipettierkopf mit 384 Kanéalen
A Abdeckung des Pipettierkopfs B Klemmen

Allgemeines

Entfernung von Die an der Workstation Freedom EVO montierten Schutz- und Sicherheitsvorrichtungen
Sicherheitse- dirfen wahrend des Betriebs nicht entfernt oder deaktiviert werden.
lementen Falls solche Elemente beispielsweise flir Wartungsarbeiten entfernt wurden,

darf die Workstation erst wieder in Betrieb genommen werden, wenn alle Schutz-
und Sicherheitsvorrichtungen vollstandig montiert und Gberprift wurden.
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OTECAN. Produktsicherheitskennzeichen

2.6 Produktsicherheitskennzeichen

Wo sind Sicher- Freedom EVO-Instrument
heitshinweise

angebracht? In der Abbildung sind die am Freedom EVO-Instrument angebrachten

Sicherheitshinweise dargestellt. Auch deren Positionen werden dargestellt:

Abb. 2-6 Am Produkt angebrachte Sicherheitshinweise

In der folgenden Tabelle wird die Bedeutung der Hinweise erklart:
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Produktsicherheitskennzeichen OTECAN.

Sicherheitshin-
weise am
MCA96

Sicherheitshin-
weise am
MCA384

Tab. 2-1 Bedeutung der Sicherheitshinweise

Symbol Bedeutung

Warnung vor Gefahren beim Greifen Uber die gelbe Linie
(siehe kurze Pfeile)

Warnung vor Gefahren beim Greifen in den Unterbau, wenn
beispielsweise ein Lesegerat oder eine Zentrifuge installiert ist.

Es dirfen keine Mobiltelefone verwendet werden.

P>

MCA96 und MCA384

In der Abbildung sind die am MCA angebrachten Sicherheitshinweise dargestellt:
‘ | I

Abb. 2-8 Sicherheitshinweise an der Abdeckung des MCA384-Pipettierkopfs
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Sicherheitshin-
weise am Flask
Flipper

2 - Sicherheit
Produktsicherheitskennzeichen

In der folgenden Tabelle wird die Bedeutung des Hinweises erklart:

Tab. 2-2 Bedeutung des Sicherheitshinweises

Symbol Bedeutung
fi Warnung vor mechanischen Gefahren (Durchstich und Quetschung)
Flask Flipper

In der Abbildung sind die am Flask Flipper (Vorlege- und Schittelautomat
fur FlUssigkeitsbehalter) angebrachten Sicherheitshinweise dargestellt:

Abb. 2-9 Sicherheitshinweise am Flask Flipper

In der folgenden Tabelle wird die Bedeutung des Hinweises erklart:

Tab. 2-3 Bedeutung des Sicherheitshinweises

Symbol Bedeutung

ff Warnung vor mechanischen Gefahren (Durchstich und Quetschung)

Allgemeines

Beschadigte, verloren gegangene oder unleserliche Symbole
(Hinweise oder Aufkleber) missen umgehend ersetzt werden.
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Laserstrahlung OTECANO

2.7 Laserstrahlung

WARNUNG

CLASS 1 LASER PRODUCT

Abb. 2-10 Laserprodukt der Klasse 1

Laserprodukt der Klasse 1 nach IEC 60825-1:2007

»Entspricht 21 CFR 1040.10 ausser Abweichungen nach Lasernorm Nr. 50
vom 24. Juni 2007

PosID
Sicherheitshin- In der Abbildung sind die am PosID-Modul angebrachten Sicherheitshinweise
weise am dargestellt:

PosID-Modul

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
MAX. OUTPUT RADIOATION: 1mW
EMITTED WAVE LENGTH: 630-680 nm
PULSE DURATION: CW
IEC/EN 60825-1:2007

Cc

CAUTION - CLASS 3B LASERLIGHT
WHEN OPEN AVOID EXPOSURE TO BEAM y

Abb. 2-11 Laserkennzeichnung am PosID-Modul

Laserprodukt der Klasse 2 nach IEC 60825-1:2007:
»Entspricht 21 CFR 1040.10 ausser Abweichungen nach Lasernorm
Nr. 50 vom 24. Juni 2007
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O TE CANO Laserstrahlung

D
' Do not rotate by hand|

Abb. 2-12 Etikett am PosID-Scannerkopf

Tab. 2-4 Bedeutung der Sicherheitshinweise am PosID-Modul

Kenn-
zeichnung | Bedeutung Position

A Warnkennzeichnung: Symbol fiir Gefahr Siehe Abb. 2-11, & 2-16
durch Laser

B Erkldarende Kennzeichnung: Kennzeichnet | Am Barcode-Lesegerat,
ein LASERPRODUKT DER KLASSE 22), siehe Abb. 2-11, B 2-16
das ein integriertes sichtbares Laser-

Barcode-Lesegerat geringer Leistung ent-
halt. Warnt vor dem direkten Blick in den
Laserstrahl oder dessen Reflexionen.

C Kennzeichnung fiir Abdeckplatten: Am Barcode-Lesegerat,
Warnt vor dem Entfernen bzw. Verschieben siehe Abb. 2-11, & 2-16
des Schutzgehauses bzw. der Abdeck-
platten, wodurch Menschen Zugang zum
Laserlicht haben.

D Kennzeichnung fiir den Scannerkopf: Am Kopf des Barcode-
Warnt vor dem Drehen der Scannerkopf- Lesegerats, siehe
Baugruppe von Hand. Dies kénnte den Abb. 2-12, B 2-17

Motor und die Kopfbaugruppe beschéadigen.

a) gemass IEC/EN 60825-1
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Laserstrahlung OTECANO

Te-PS-Sensorplatte

Sicherheitshin- In der Abbildung sind die an der Te-PS-Sensorplatte angebrachten
weise an der Sicherheitshinweise dargestellt:

Sensorplatte

CLASS 1 LASER PRODUCT

Abb. 2-13 Laserkennzeichnung an der Te-PS-Sensorplatte

Tab. 2-5 Bedeutung der Sicherheitshinweise an der Te-PS-Sensorplatte

Kennzeich-
nung Bedeutung Position
A Erklarende Kennzeichnung: Siehe Abb. 2-13, & 2-18

Kennzeichnet ein LASERPRODUKT
DER KLASSE 12)

a) gemass IEC 60825-1

Hinweis: Die Te-PS-Sensorplatte entspricht den zum Zeitpunkt der
Herstellung zutreffenden Anforderungen sowohl von IEC 60825-1 als auch
von CDRH 21 CFR 1040. Das Produkt ist als Laserprodukt der Klasse 1
gemass den Bestimmungen von IEC 60825-1 und CDRH klassifiziert.
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O TE CAN. Laserstrahlung

Symbol-BC-Lesegerit

Sicherheitshin- In der Abbildung sind die am Symbol-BC-Lesegerat angebrachten
weise am Sicherheitshinweise dargestellt:
Symbol-BC-
Lesegerat

NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN. LASER KLASSE 2. LUMIERE LASER - NE PAS

LASER LIGHT- DO NOT STARE INTO BEAM . CLASS 2 LASER PRODUCT. LASERLICHT -
REGARDER DANS LE FAISCEAU. APPAREIL A LASER DE CLASSE 2 630-680nm, TmW

CEPT FOR
P u E NO. 60, DATED
7 AND [EC 60825-1(Ed. 2.0), EN60826-1:2007,
ES/| 3 CLASS B
UTION- Cé:slsvgﬂ!li:gskﬂl;écﬂﬂ WHEN OPEN. w
IRE
- LASERLICHT KLASSE 3R, WENN ABDECKUNG
T I.I 3 HLUNG DER AUGEN VERMEIDEN
E 3R EN CAS

E CLASS
TN ngmw AU FAISCEA
%

S/N: MIR74EOLW

Abb. 2-14 Laserkennzeichnung am Symbol-BC-Lesegerat

Tab. 2-6 Bedeutung der Sicherheitshinweise am Symbol-BC-Lesegerat

Kennzeich-
nung Bedeutung Position
A Erklarende Kennzeichnung: Siehe Abb. 2-14, B 2-19

Kennzeichnet ein LASERPRODUKT DER
KLASSE 2""), das ein integriertes sichtbares
Laser-Barcode-Lesegerat geringer Leistung
enthalt. Warnt vor dem direkten Blick in den
Laserstrahl oder dessen Reflexionen.

a) gemass IEC/EN 60825-1:2007
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Dekontaminationsbescheinigung

Querverweise

Wann muss
dekontaminiert
werden?

Dekontamina-
tionsmethode

>B>P>

Dekontamina-
tionsbe-
scheinigung

OTECAN.

2.8 Dekontaminationsbescheinigung

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Dekontamination Siehe Abschnitt 7.5 ,Dekontamination”, & 7-88

Neben der regelmassigen Dekontamination muss der Benutzer das Instrument

gemass den Standardlaborbestimmungen in folgenden Fallen griindlich

dekontaminieren:

+ vor Wartungs- oder Service-Arbeiten am Instrument

+ im Fall von Unfallen (z. B. Bruch, verschittete Substanzen usw.)

+ bevor ein Tecan-Servicetechniker (FSE) Arbeiten vor Ort am Instrument
durchfihrt

+ bevor das Instrument oder Teile davon an Tecan zuriickgeschickt wird bzw.
werden (z. B. zur Reparatur)

+ vor der Einlagerung des Instruments

+ vor der Entsorgung des Instruments oder von Teilen davon

¢ grundsatzlich bevor das Instrument oder Teile davon den Standort des
Benutzers verlasst bzw. verlassen

Die Dekontaminationsmethode muss an die jeweilige Anwendung und die dabei
verwendeten Substanzen angepasst werden. Der Benutzer ibernimmt vollstandig
die Verantwortung fur die geeignete Dekontamination der gesamten Ausristung.

WARNUNG

Biologische oder chemische Gefahren und/oder Gefahren durch radioaktive Strahlung
Kontaminierungsgefahr aufgrund von Teilen des Instruments, die nicht vollstandig
dekontaminiert wurden

Nicht nur die Teile, die in direkten Kontakt mit Chemikalien oder biologischen
Stoffen gekommen sind, miissen behandelt werden, sondern auch das
Schlauchsystem und samtliche vorgelagerte Ausristung.

Bevor ein Tecan-Servicetechniker Arbeiten am Instrument ausfiihrt und bevor
das Instrument an Tecan zurtickgeschickt wird, muss der Besitzer des Instruments
schriftlich bestatigen, dass die Dekontamination ordnungsgemass und

in Ubereinstimmung mit den Richtlinien der Good Laboratory Practice
durchgefihrt wurde. Dazu muss der Besitzer eine Erklarung beifiigen

(z. B. eine Dekontaminationsbescheinigung).

Tecan kann die entsprechenden Formulare (Dekontaminationsbescheinigung
oder Reparaturauftrag) zur Verfiigung stellen, falls der Besitzer des Instruments
keine Vorlage zur Hand hat. Wenden Sie sich an den Tecan-Helpdesk, um weitere
Informationen zu erhalten.

Hinweis: Tecan behélt sich das Recht vor, Instrumente oder Teile davon
zurlickzuweisen oder eine Zusatzgebihr zu erheben, wenn die Dekontamination
nicht ausreichend belegt ist.
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3 Technische Daten

Zweck dieses
Kapitels

Was ist
Freedom EVO?

Lieferung

Platzierung

optionaler
Instrumente

3.1

In diesem Kapitel werden die Workstation Freedom EVO und ihre Hauptkomponenten
vorgestellt. Es enthalt technische Daten, Anforderungen und Leistungsdaten.

Einfuhrung

Das Freedom EVO ist ein Prazisionsinstrument fiir die automatische
Durchfiihrung von Routineaufgaben im Labor im Bereich Life Science
und Biopharma. Die Freedom EVO ist eine offene und flexible Plattform.

Die Workstation Freedom EVO wird nur an von Tecan autorisierte
Servicetechniker geliefert, die daflr verantwortlich sind, bei jeder Installation
am Standort des Endbenutzers die Erflillung der lokalen Anforderungen zu
beurteilen und zu untersuchen.

Optionale Instrumente, beispielsweise eine Zentrifuge, kdnnen in dem
Unterbau (optional) unter der Arbeitsflache untergebracht werden.

3.1.1 Freedom EVO Uberblick

Abb. 3-1 Freedom EVO Uberblick Instrument
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3.1.2 Produktidentifikation und Kennzeichnung

Typenschild

Etikett mit
Seriennummer

Details zur Produktidentifikation sind dem Typenschild zu entnehmen, das sich
auf der Rlckseite des Instruments in der Nahe des Netzanschlusses befindet.

Model XXXXXXXXXX
REF 777777777 7

Tecan Schweiz AG
_CH-8708 Ménnedort

SN
YMMnnnnnn

Abb. 3-2 Freedom EVO

Al 7
e
) Model  XXXXXXXXXX
g rerzzmzzzzzz (AN
YYYY-MM

SN YMMnnnnnn
U, f nnn VAC/ nn Hz
P nnn VA

Fuse nnA

Remark

O®TECAN.

Tecan Schweiz AG
“ Seestrasse 103

CH-8708 Mannedorf

Switzerland

@ C¢

c s

z

Auf dem Typenschild (A) befinden sich die folgenden Informationen:

+ |dentifikationsdaten
Modell

Herstellungsdatum
— SN: Seriennummer
+ Technische Daten

REF: Bestellinformationen (Materialnummer/Uberarbeitungsstand)

— U, f: Netzspannung (Volt), Frequenz (Hertz)

— P: Stromverbrauch (VA)

— Sicherung: Erforderliche Schutzsicherung (A)

Herstellername und -adresse
+ Konformitatskennzeichnung

Weitere Details zur Produktidentifikation, wie zum Beispiel spezifische Daten des
Instruments gemass Auftragskonfiguration, kbnnen dem Freedom EVO-Logbuch
fiir Wartung und Instandhaltung entnommen werden.

Die Identifikationsdaten sind auch auf dem Etikett mit der Seriennummer
zu finden (B). Das Etikett mit der Seriennummer ist von der Vorderseite
des Instruments zu sehen. Es ist unterhalb der Dilutoren angebracht.
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OTECANO Technische Daten

3.2 Technische Daten

3.2.1 Abmessungen und Gewichte

Gesamtabmess Die Abbildung zeigt die Abmessungen der verschiedenen Versionen
ungen des des Instruments:
Instruments

Freedom EVO 100: 1075 mm (42.3 in.)
Freedom EVO 150: 1450 mm (57.1 in.)
Freedom EVO 200: 2050 mm (80.7 in.)

980 mm (38.6 in.)

1120 mm (44.1 in.)

870 mm (34.2 in.)

780 mm (30.7 in.)
1224 mm (48.2in.)

276 mm (10.9in.)*

Freedom EVO 100: 1525 mm (60 in.)
Freedom EVO 150: 1900 mm (74.8 in.)
Freedom EVO 200: 2500 mm (98.4 in.)

Freedom EVO 100: 945 mm (37.2in.)
Freedom EVO 150: 1320 mm (52 in.)
Freedom EVO 200: 1920 mm (75.6 in.)

*maximum height for objects under the x rail

Abb. 3-3 Gesamtabmessungen des Instruments
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Technische Daten O TECAN.

Hohe des
Instruments Tab. 3-1 Hohen des Instruments

Instrument ausgestattet mit: Hohe des Instruments:

Liquid-Handling-Arm, LiHa 980 mm 38,6 Zoll

Air (displacement) Liquid Handling Arm, Air LiHa 1070 mm 421 Zoll

Mehrkanalpipettierarm, MCA96 870 mm 34,3 Zoll

Mehrkanalpipettierarm, MCA384 910 mm 35,8 Zoll

MCA384-Greifer 976 mm 38,4 Zoll

Robotermanipulatorarm, RoMa 920 mm 36,2 Zoll

Langer Robotermanipulatorarm, RoMa Long 1275 mm 50,2 Zoll

Aufnahme- und Positionierungsarm 975 mm 38,4 Zoll

(Pick-and-Place-Arm), PnP

Abmessungen
und Gewicht Tab. 3-2 Abmessungen und Gewicht des Unterbaus
des Unterbaus Unterbau fir
Karussell oder
Unterbau 100 Unterbau 150 Unterbau 200 Erweiterungen

Lange 940 mm/ 1315 mm/ 1915 mm/ 795 mm/
37,0 Zoll 51,7 Zoll 75,3 Zoll 31,3 Zoll

Tiefe 780 mm/ 780 mm/ 780 mm/ 780 mm/
30,7 Zoll 30,7 Zoll 30,7 Zoll 30,7 Zoll

Hohe 765 mm/ 765 mm/ 765 mm/ 765 mm/
30,1 Zoll 30,1 Zoll 30,1 Zoll 30,1 Zoll

Gewicht | 35kg/77 Ibs 44 kg / 97 Ibs 65 kg /143,3 Ibs 34 kg /75 Ibs
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Gewichte

Tab. 3-3 Gewichte der Instrumente und Module

Freedom EVO 100

Freedom EVO 150

Freedom EVO 200

Plattform

LiHa

Air LiHa
MCA96 gesamt
MCA96-Arm?
MCA-X-Wagen
MCA96-Kopf
MCA96-Greifer
MCA384
MCA384-Kopf
MCA384-Greifer
RoMa Standard
RoMa Long
PnP

XP SMARTP) ©)
PosID

Verpackung

110 kg / 242,5 Ibs
9kg /19,8 Ibs
9,5kg /20,9 Ibs
18,1 kg / 39,9 Ibs
11,9 kg /26,2 Ibs
0,8kg /1,8 Ibs
4,8kg /10,6 Ibs
0,6 kg/ 1,3 Ibs
10,8 kg / 23,8 Ibs
6,9kg /15,2 Ibs
5,2kg / 11,5 Ibs
6,9kg /15,2 Ibs
8,2kg /18,1 Ibs
6,4 kg /14,1 Ibs
0,8kg/ 1,8 Ibs
8,9kg /19,6 Ibs
31,5 kg / 69,4 Ibs

130 kg / 286,6 Ibs
9kg /19,8 Ibs
9,5kg /20,9 Ibs
18,1 kg / 39,9 Ibs
11,9 kg /26,2 Ibs
0,8kg /1,8 Ibs
4,8 kg /10,6 Ibs
0,6 kg/ 1,3 lbs
10,8 kg / 23,8 Ibs
6,9 kg /15,2 Ibs
5,2kg / 11,5 Ibs
6,9 kg /15,2 Ibs
8,2kg/ 18,1 Ibs
6,4 kg / 14,1 Ibs
0,8kg /1,8 Ibs
8,9kg /19,6 Ibs
50,5 kg / 111,3 Ibs

182 kg / 401,2 Ibs
9kg /19,8 Ibs
9,5kg /20,9 Ibs
18,1 kg / 39,9 Ibs
11,9kg /26,2 Ibs
0,8kg /1,8 Ibs
4,8 kg /10,6 Ibs
0,6 kg/ 1,3 lbs
10,8 kg / 23,8 Ibs
6,9kg/ 15,2 Ibs
5,2kg / 11,5 Ibs
6,9kg /15,2 Ibs
8,2kg /18,1 Ibs
6,4 kg / 14,1 Ibs
0,8kg /1,8 Ibs
8,9kg /19,6 Ibs
70 kg / 154,3 Ibs

a) Ohne X-Wagen, Kopf und Greifer
b) Zwei, vier oder acht Dilutoren, je nach Konfiguration des Instruments
c) Bis zu 16 Dilutoren fur ein Instrument mit zwei LiHas

Tab. 3-4 Gewichte der Optionen

FWO/SPO/MPO
Te-Link

2kg (4,4 Ibs)

3,1 kg (6,8 Ibs)

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



3 - Technische Daten

Technische Daten O TE CAN.

3.2.2 Zugriffsbereich der Arbeitsflache

o

Abb. 3-4 Zugriffsbereich der Arbeitsflache

Der RoMa Long reicht maximal 350 mm unter die Arbeitsflache
(gemessen von der Arbeitsflachenoberflache).

Abmessungen
der
Arbeitsflache
Tab. 3-5 Abmessungen der Arbeitsflache
Freedom EVO 100 Freedom EVO 150 Freedom EVO 200
Verfiigbarer X-Bereich 757 mm (29,8 Zoll)?) 1132 mm (44,6 Zoll) 1732 mm (68,2 Zoll)
(X-travel, X-Verfahrweg) 659 mm (25,9 Zoll)®) 1034 mm (40,6 Zoll) 1634 mm (64,3 Zoll)
Verfiigbarer Y-Bereich Je nach LiHa-Typ:
(Y-travel, Y-Verfahrweg) Siehe Tab. 3-20, & 3-32 und Tab. 3-37, B 3-49.
Verfiigbarer Z-Bereich Siehe Tab. 3-21, B 3-33 und Tab. 3-38, & 3-50.
Rasterpositionen auf der Arbeitsfliche® 30 45 69
Arbeitsflachenausschnitt fiir Zentrifuge Siehe Abb. 3-5, & 3-7.

a) Mit einem Arm (LiHa, Air LiHa, RoMa oder PnP); jeder weitere Arm verringert den Bereich um 130 mm (5,1 Zoll)
b) Mit einem MCA96-Mehrkanalpipettierarm verringert sich der Bereich um 230 mm (9,1 Zoll)
c) Abstand der Positionierzapfen: 25 mm (0,98 Zoll)
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OTECANO Technische Daten

Die folgenden Abbildungen zeigen die Abmessungen der Arbeitsflachenausschnitte
fur eine Zentrifuge, die in den Unterbau unter der Arbeitsflache gestellt wird:

Hinweis: Diverse Kombinationen von verschiedenen Ausschnitten
(Anordnung auf der linken oder der rechten Seite oder beiden Seiten, Form)
in der Arbeitsflache sind mdglich.

< <
[9\] N
< <
=) =)
| ¢ FER=
i3 -
SRy Y cx &

£ £

£ £

ol 4 Yo}

2 2

D 292mm (11.50in.) 292 mm (11.50in.) ©

—> S

200 mm (7.87in.) 200 mm (7.87 in.)
[ >

Abb. 3-5 Ausschnitt fir Zentrifuge auf der rechten oder der linken Seite
(oder beiden Seiten)
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3.2.3 Arbeitsflaichenausfiihrungen

Es sind zwei verschiedene Arbeitsflachenausfiihrungen erhaltlich.
Die folgende Tabelle listet die Merkmale dieser beiden Ausfiihrungen auf:

Tab. 3-6 Arbeitsflachenausfiihrungen

Aluminium, beschichtet Edelstahl

* Beschichtung ist nicht bestandig » Hohe Bestandigkeit gegentber
gegenuber starken Reinigungsmitteln Chemikalien wie Reinigungsmitteln usw.
wie Bleichmitteln usw. » Exklusive Ausfiihrung

« Standardausfiihrung

3.2.4 Offnung der Sicherheitsabdeckung

”%2@;,95 | 4
l[\ |I

o

Abb. 3-6 Offnung der Sicherheitsabdeckung

A Hohe der Offnung B  Breite der Offnung
der Sicherheitsabdeckung der Sicherheitsabdeckung
Abmessungen Abmessungen der Offnung der vorderen Sicherheitsabdeckung:

+ Freedom EVO 100: 755 x 170 mm (29,7 x 6,7 Zoll)
¢ Freedom EVO 150: 1130 x 170 mm (44,5 x 6,7 Zoll)
¢ Freedom EVO 200: 1730 x 170 mm (68,1 x 6,7 Zoll)
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3.2.5 Stromversorgung

Stromversor-
gungsdaten

Elektrische
Sicherheit

Netzschalter

Tab. 3-7 Stromversorgungsdaten

Freedom EVO 100 Freedom EVO 150, 200

Netzspannung 100 - 120, 220 - 240 V AC 100 - 120, 220 - 240 V AC
(einphasig) (-15 % /1 +10 %) (-15 % /1 +10 %)
Frequenz 50/60 Hz 50/60 Hz
Netzstrom 600 VA 1200 VA
Sicherungen 2 x T10A (Stromversorgung 2 x T10A (Stromversorgung

des Instruments) des Instruments)

2 x T2A (Netzbetrieb Optionen) | 2 x T2A (Netzbetrieb Optionen)

Hinweis: Hinsichtlich einer mdglichen Unterspannung bei der Stromversorgung
darf der Gesamtstromverbrauch im unteren Eingangsspannungsbereich

(100 bis 120 VAC) 1000 VA nicht Uberschreiten, damit der Eingangsstrom
unterhalb der abgesicherten Werte bleibt.

Klassifizierung der elektrischen Sicherheit geméass EN/IEC-Normen:

Tab. 3-8 Elektrische Spezifikationen (Sicherheit)

Uberspannungskategorie Il IEC 60664-1
Verschmutzungsgrad 2 (EN) IEC 61010-1

Der Netzschalter befindet sich auf Héhe der Frontzugangsplatte. Der Netzschalter
schaltet die Netzspannung nicht direkt ein oder aus, sondern sendet ein Signal an
die Stromversorgung.

Tab. 3-9 Spezifikationen des Netzschalters

Spezifikation Beschreibung

Stromkreisunterbrechung Durch Trennen des Instruments vom Netz
Einschaltverzdégerung 0,2-0,5 Sekunden
Ausschaltverzégerung?® 1-2 Sekunden

a) Um ein unbeabsichtigtes Ausschalten des Geréts zu verhindern, das zum Verlust von
Prozessdaten fiihren kénnte

Hinweis: Stellen Sie bei der Installation bzw. beim spateren Bewegen des
Instruments stets sicher, dass das Netzkabel vom Instrument getrennt werden kann.
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Unterb- FUr einen optimalen Betrieb der Instrumente und ein reibungsloses Funktionieren
rechungsfreie der jeweiligen Anwendung empfiehlt Tecan den Anschluss einer Online-USYV,
Stromversor- sodass die Stromversorgung Uber die USV mit einem Filtereffekt erfolgt.
gung (USV)

USV-Empfehlungen:

USV-Typ: kurzschlussfest

USV-Ausgangsleistung: Das 1,5-fache des Durchschnittsverbrauchs der Ausriistung

Weitere Unterstitzung erhalten Sie von lhrem Betriebsleiter oder lhrem
Tecan-Vertreter.

Hinweis: Eine Schalt-USV, die nur nach einem Netzausfall auf Batterien
umschaltet, wird nicht empfohlen.

3.2.6 Statuslampe

Die Statuslampe befindet sich oberhalb der Dilutoren in der Mitte der Vorderseite
des Instruments. Sie zeigt die Betriebszustande des Instruments mit rotem

und grinem Licht an, das entweder blinkt oder ununterbrochen leuchtet.

Wenn die Statuslampe rot leuchtet, ertdnt ein akustischer Alarm (Funktionen

der Statuslampe: Siehe 6.1.2 ,Anzeigeelemente®, B 6-3).

Die beleuchtete Flache misst 540 x 18 mm (21,26 x 0,7 Zoll).

3.2.7 Tragerdaten

Standardtrager

Informationen zu Standardtragern fur unterschiedliche Behalter, beispielsweise
Roéhrchen, Mikrotiterplatten und Gefasse, finden Sie unter 11.7 ,Trager, Racks,
Gefasse®, B 11-10.

Kundenspezifischer Trager

A D Trager fir Reagenzien

Massiver Block, der nach den
spezifischen Anforderungen
des Kunden gebohrt/gefrast
werden kann

Breite: 3 Rasterplatze

(75 mm (2,95 Zoll))

A Barcode-Platte
B Gleiter

B C C Positionierungsschiene
D Kunststoffblock

Abb. 3-7 Kundenspezifischer Trager
(Beispiel)
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Spezifikationen
fiir kundenspe-
zifische Trager

Trager-Editor

3 - Technische Daten
Technische Daten

Kundenspezifische Trager missen folgende Spezifikationen erfillen:

Breite: 25 mm (0,98 Zoll) oder ein Vielfaches von 25 mm (0,98 Zoll)
minus 0,5 mm (0,02 Zoll) bis 1,5 mm (0,06 Zoll);
z.B. 74 £0,5mm (2,91 £ 0,02 Zoll)

Hohe: Langste Spitze Max. Tragerhéhe
der Konfiguration (oberster Behalterrand)
des Instruments
Standardspitze 170 mm (6,69 Zoll)
10 pl-Einwegspitze, 220 mm (8,66 Zoll) [170 mm (6,69 ZoII)]a)

mit/ohne Filter

200 pl-Einwegspitze, 210 mm (8,26 Zoll) [170 mm (6,69 ZoII)]a)
mit/ohne Filter

1000 pl-Einwegspitze, 170 mm (6,69 Zoll)
mit/ohne Filter

Lange: max. 316 mm (12,44 Zoll)
Gewicht:®?) Maximalgewicht (voll beladen): Siehe technische Daten des PosID-Moduls.

a) Bei Verwendung der Option ,Tiefe DiTi-Abwurfposition”
b) Wenn der Trager mit dem PosID-Greifer zur Identifikation des Behalter-Barcodes bewegt werden soll

Fir die positive Identifikation durch das PosID-Modul:
+ Alle Barcodes missen entweder vertikal oder horizontal angeordnet werden

¢+ Max. 24 Gegenstande auf einem Trager (in mehreren Gruppen mit gleich weit
voneinander entfernten Elementen)

+ Siehe auch 3.5.9 ,Positiv-ldentifizierung (PosID)*, & 3-77

Hinweis: Kundenspezifische Trager mussen mithilfe des Software-Tools
.Carrier Editor* (Trager-Editor) definiert werden, damit sie vom PosID-Modul
ordnungsgemass gehandhabt werden kdnnen.

Siehe ,Instrument Software Manual“.

384-Well-Trager

Abb. 3-8 Trager fir drei 384-Well-Mikrotiterplatten

Hinweis: Die Identifikation von Tragern durch das PosID-Lesegerat ist mdglich,
wahrend die Identifikation von Mikrotiterplatten NICHT mdglich ist.
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OTECAN.

Te-PS-Trager

Abb. 3-9 Te-PS-Trager fur drei 1536-Well-Mikrotiterplatten

Hinweis: Die Identifikation von Tragern durch das PosID-Lesegerat ist moglich,
wahrend die Identifikation von Mikrotiterplatten NICHT mdglich ist.

Hinweis: Fur die Arbeit mit Te-PS sind Mikrotiterplatten von Greiner erforderlich,
um exakte mechanische Genauigkeit sicherzustellen. Dementsprechend sind
1536-Well-Mikrotiterplatten von Greiner zu verwenden.

Hinsichtlich der Materialeigenschaften gleichwertige Typen mit exakt identischen
Abmessungen kdnnen ebenfalls verwendet werden.
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3.2.8 Umgebungsbedingungen

Alle Instrumente sind nur fUr den Betrieb und die Lagerung in Innenraumen
vorgesehen. Die nachfolgenden Tabellen bieten einen Uberblick.

ACHTUNG

ch

Barcodes konnen unter Einwirkung von Sonnenlicht oder anderen Lichtquellen
auf das Barcode-Lesegerat nicht gelesen werden.

¢ Das Instrument darf nicht direktem Sonnenlicht ausgesetzt werden.

+ Installieren Sie keine starken Lichtquellen in der Nahe des Instruments,
die die Funktion des Barcode-Lesegerats beeintrachtigen kénnen.

Betriebs-
bedingungen Betriebstemperatur
Betriebsluftfeuchtigkeit
Betriebshohe

Pipettier-

bedingungen Temperatur beim Pipettieren

Luftfeuchtigkeit beim Pipettieren

Lager-

bedingungen Lagertemperatur

Luftfeuchtigkeit bei Lagerung

Transportbedin

gungen Transporttemperatur

Luftfeuchtigkeit beim
Transport

15 °C bis 32 °C

30 bis 80 % relativ (nicht kondensierend)
bei bis zu 30 °C

max. 2000 m Uber dem Meeresspiegel

20 °C bis 27 °C

30 bis 60 % relativ (nicht kondensierend)
bei bis zu 25 °C

1°C bis 60 °C

5 bis 80 % relativ (nicht kondensierend)
bei bis zu 30 °C

-20 °C bis 60 °C fir maximal 24 Stunden

20 bis 80 % relativ (nicht kondensierend)
fir max. 24 Stunden

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Larmemission

EMV

OTECAN.

3.2.9 Emission und Storfestigkeit

Larmemission < 85 dBA [61,3 dBA (Schalldruck), gemessen in einem
(EN61010-1) Abstand von 1 m vom Instrument]

Das Instrument Freedom EVO erfiillt die in IEC 61326-1 und IEC 61326-2-6
beschriebenen Anforderungen an die Emission und Storfestigkeit.

Die elektromagnetischen Umgebungsbedingungen sollten jedoch vor dem Betrieb
des Freedom EVO untersucht werden. Es liegt in der Verantwortung des
Bedieners, sicherzustellen, dass eine elektromagnetisch vertragliche Umgebung
fur das Instrument Freedom EVO aufrechterhalten werden kann, damit es wie
vorgesehen funktioniert. Betreiben Sie das Instrument Freedom EVO nicht

in unmittelbarer Nahe von Quellen starker elektromagnetischer Strahlung

(z. B. nicht abgeschirmte, beabsichtigte HF-Quellen), da diese den
ordnungsgemassen Betrieb stéren kénnen.
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3.3 Konfigurationsdaten

3.3.1 Armkonfigurationen

Mogliche Ar- Die Workstation Freedom EVO kann mit bis zu drei Armen ausgestattet werden.
mkonfigura- Die Tabelle zeigt alle moglichen Armkonfigurationen. Je nach Konfiguration sind
tionen nicht alle Instrumentgrossen erhaltlich (aus Platz- und Konnektivitatsgriinden).

Erlduterungen zur Tabelle Tab. 3-10 ,Md&gliche Armkonfigurationen®, B 3-15:

+ Die Workstation Freedom EVO kann nur mit einem MultiSense-LiHa
ausgestattet werden.
Weil der Air LiHa mit Air-LiHa-MultiSense-Funktionalitat ausgestattet ist, ist
es nicht moéglich, einen MultiSense-LiHa gemeinsam mit einem Air LiHa oder
zwei Air LiHas an demselben Instrument zu betreiben. Ein Air LiHa und ein
LiHa konnen jedoch in jeder Kombination aus Positionen konfiguriert werden.

+ Wenn mehr als ein Liquid-Handling-Arm (LiHa oder Air LiHa) vorhanden ist,
wird der Arm, der als zweiter (2.) bezeichnet wird, immer an der linken Seite
montiert.

¢+ MCA kann ein Mehrkanalpipettierarm mit 96-Kanal-Pipettierkopf
oder 384-Kanal-Pipettierkopf sein.

Tab. 3-10 Mégliche Armkonfigurationen

Anzahl Armposition am Instrument Mogliche
Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen

2 1 LiHa 100
150
200

3 1 LiHa mit MultiSense-Option 100
150
200

4 1 LiHa mit Te-Fill-Option 100
150
200

5 1 RoMa 100
150
200

6 1 PnP 100
150
200

7 1 MCA 100
150
200

8 2 2. LiHa k. A. LiHa 150
200

9 2 2. LiHa mit Te-Fill-Option k. A. LiHa 200

10b 2 2. LiHa k. A. LiHa mit Te-Fill-Option 200
10c
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)

Anzahl Armposition am Instrument Mogliche
Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen

10e 2 2. LiHa mit k. A. LiHa 150
10f MultiSense-Option 200

11 2 LiHa k. A. RoMa 100
150
200

12 2 LiHa mit k. A. RoMa 100
MultiSense-Option 150
200

13 2 LiHa mit Te-Fill-Option k. A. RoMa 100
150
200

14 2 LiHa k. A. PnP 100
150
200

15 2 LiHa mit k. A. PnP 100
MultiSense-Option 150
200

16 2 LiHa mit Te-Fill-Option k. A. PnP 100
150
200

17 2 LiHa k. A. MCA 150
200

18 2 LiHa mit Te-Fill-Option k. A. MCA 150
200

19 2 RoMa k. A. LiHa 100
150
200

20 2 RoMa k. A. LiHa mit 100
MultiSense-Option 150
200

21 2 RoMa k. A. LiHa mit Te-Fill-Option 100
150
200

22 2 RoMa k. A. RoMa 100
150
200

23 2 RoMa k. A. PnP 100
150
200

24 2 RoMa k. A. MCA 100
150
200
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)
Anzahl Armposition am Instrument Mogliche
Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen
25 2 PnP k. A. LiHa 100
150
200
26 2 PnP k. A. LiHa mit 100
MultiSense-Option 150
200
27 2 PnP k. A. LiHa mit Te-Fill-Option 100
150
200
28 2 PnP k. A. RoMa 100
150
200
29 2 PnP k. A. PnP 100
150
200
30 2 MCA k. A. LiHa 150
200
31 2 MCA k. A. RoMa 100
150
200
32 3 2. LiHa LiHa RoMa 150
200
33 3 2. LiHa mit Te-Fill-Option LiHa RoMa 200
34 3 2. LiHa LiHa mit Te-Fill-Option RoMa 200
35 3 2. LiHa LiHa PnP 150
200
36 3 2. LiHa mit Te-Fill-Option LiHa PnP 200
37 3 2. LiHa LiHa mit Te-Fill-Option PnP 200
38 3 LiHa RoMa RoMa 150
200
39 3 LiHa mit RoMa RoMa 150
MultiSense-Option 200
40 3 LiHa mit Te-Fill-Option RoMa RoMa 150
200
41 3 LiHa RoMa PnP 150
200
42 3 LiHa mit RoMa PnP 150
MultiSense-Option 200
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)

Anzahl Armposition am Instrument Mogliche

Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen
43 3 LiHa mit Te-Fill-Option RoMa PnP 150
200
44 3 LiHa PnP RoMa 150
200
45 3 LiHa mit PnP RoMa 150
MultiSense-Option 200
46 3 LiHa mit Te-Fill-Option PnP RoMa 150
200
47 3 LiHa PnP PnP 150
200
48 3 LiHa mit PnP PnP 150
MultiSense-Option 200
49 3 LiHa mit Te-Fill-Option PnP PnP 150
200
50 3 LiHa MCA RoMa 150
200
51 3 LiHa mit Te-Fill-Option MCA RoMa 150
200
52 3 LiHa RoMa MCA 150
200
53 3 LiHa mit Te-Fill-Option RoMa MCA 150
200
54 3 RoMa 2. LiHa LiHa 150
200
55 3 RoMa 2. LiHa mit Te-Fill-Option LiHa 200
56 3 RoMa 2. LiHa LiHa mit Te-Fill-Option 200
57 3 RoMa LiHa RoMa 150
200
58 3 RoMa LiHa mit RoMa 150
MultiSense-Option 200
59 3 RoMa LiHa mit Te-Fill-Option RoMa 150
200
60 3 RoMa LiHa PnP 150
200
61 3 RoMa LiHa mit PnP 150
MultiSense-Option 200
62 3 RoMa LiHa mit Te-Fill-Option PnP 150
200
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)
Anzahl Armposition am Instrument Mogliche

Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen
63 3 RoMa RoMa LiHa 150
200
64 3 RoMa RoMa LiHa mit 150
MultiSense-Option 200
65 3 RoMa RoMa LiHa mit Te-Fill-Option 150
200
66 3 RoMa RoMa PnP 150
200
67 3 RoMa PnP LiHa 150
200
68 3 RoMa PnP LiHa mit 150
MultiSense-Option 200
69 3 RoMa PnP LiHa mit Te-Fill-Option 150
200
70 3 RoMa PnP RoMa 150
200
7 3 RoMa PnP PnP 150
200
72 3 RoMa MCA RoMa 150
200
73 3 RoMa LiHa MCA 150
200
74 3 PnP 2. LiHa LiHa 150
200
75 3 PnP 2. LiHa mit Te-Fill-Option LiHa 200
76 3 PnP 2. LiHa LiHa mit Te-Fill-Option 200
77 3 PnP LiHa RoMa 150
200
78 3 PnP LiHa mit RoMa 150
MultiSense-Option 200
79 3 PnP LiHa mit Te-Fill-Option RoMa 150
200
80 3 PnP LiHa PnP 150
200
81 3 PnP LiHa mit PnP 150
MultiSense-Option 200
82 3 PnP LiHa mit Te-Fill-Option PnP 150
200
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)

Anzahl Armposition am Instrument Mogliche

Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen
83 3 PnP RoMa LiHa 150
200
84 3 PnP RoMa LiHa mit 150
MultiSense-Option 200
85 3 PnP RoMa LiHa mit Te-Fill-Option 150
200
86 3 PnP RoMa RoMa 150
200
87 3 PnP RoMa PnP 150
200
88 3 PnP PnP LiHa 150
200
89 3 PnP PnP LiHa mit 150
MultiSense-Option 200
90 3 PnP PnP LiHa mit Te-Fill-Option 150
200
91 3 PnP PnP RoMa 150
200
92 3 MCA LiHa RoMa 150
200
93 2 LiHa mit k. A. MCA 150
MultiSense-Option 200
94 3 LiHa mit RoMa MCA 150
MultiSense-Option 200
96 2 LiHa mit k. A. LiHa 150
97 MultiSense-Option 200
98 3 2. LiHa mit LiHa RoMa 150
MultiSense-Option 200
100 3 2. LiHa mit LiHa PnP 150
MultiSense-Option 200
102 3 RoMa 2. LiHa mit LiHa 150
MultiSense-Option 200
103 3 PnP 2. LiHa mit LiHa 150
MultiSense-Option 200
104 3 MCA LiHa RoMa 150
200
105 3 RoMa MCA LiHa 150
200
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)
Anzahl Armposition am Instrument Mogliche
Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen
106 3 PnP RoMa MCA 150
200
107 3 MCA RoMa LiHa 150
200
120 1 Air LiHa 100
121 150
122 200
124 2 2. Air LiHa k. A. LiHa 150
125 200
126 2 Air LiHa k. A. RoMa 100
127 150
128 200
129 2 Air LiHa nicht zutreffend PnP 100
130 150
131 200
132 2 RoMa k. A. Air LiHa 100
133 150
134 200
135 2 PnP k. A. Air LiHa 100
136 150
137 200
138 3 Air LiHa RoMa RoMa 150
200
139 3 Air LiHa RoMa PnP 150
200
140 3 Air LiHa PnP RoMa 150
200
141 3 Air LiHa PnP PnP 150
200
142 3 RoMa Air LiHa RoMa 150
200
143 3 RoMa Air LiHa PnP 150
200
144 3 RoMa RoMa Air LiHa 150
200
145 3 RoMa PnP Air LiHa 150
200
146 3 PnP Air LiHa RoMa 150
200
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)

OTECAN.

Armposition am Instrument

Mogliche
Instrument-
grossen

160 2 2. LiHa mit Te-Fill-Option

LiHa mit Te-Fill-Option

2. LiHa mit Te-Fill-Option
2. LiHa mit Te-Fill-Option
LiHa mit Te-Fill-Option

2. LiHa mit Te-Fill-Option
2. LiHa mit Te-Fill-Option

150
200

150
200

150
200

150
200

150
200

150
200

150
200

150
200

200

LiHa mit Te-Fill-Option 200

200

LiHa mit Te-Fill-Option 200

200
200
200

LiHa mit Te-Fill-Option 200

200
200

150
200

150
200

150
200

150
200

Anzahl
Konf.- | der
Code?  Arme
147 3
148 3
149 3
150 3
152 3
154 3
155 3
157 2
158
161
163 2
164
165 3
167 3
168 3
170 3
171 3
173 3
174 3
176 3
177 2
178
179 2
180
181 3
182 3
3-22
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Tab. 3-10 Mdgliche Armkonfigurationen (Fortsetzung)
Anzahl Armposition am Instrument Mogliche
Konf.- | der Instrument-
Code? Arme Links Mitte Rechts grossen
183 3 MCA RoMa Air LiHa 150
200
184 3 RoMa MCA Air LiHa 150
200
185 3 MCA Air LiHa RoMa 150
200
186 3 RoMa Air LiHa MCA 150
200

a) Konfigurationscodes: Fehlende Zahlen stehen fur spezielle Konfigurationen, die nicht als Standardprodukte erhéltlich sind.

Hinweis: Wenn zwei LiHas vorhanden sind, ist der auf der rechten Seite immer
der ,erste” (Standard) LiHa. Folglich wird der LiHa auf der linken Seite als
der ,zweite" LiHa bezeichnet.

*  Siehe Abschnitt 3.5.1.2 ,Instrument mit zwei LiHas", £ 3-42.
»  Siehe Abschnitt 3.5.1.3 , Einschrankungen fir Instrumente mit zwei LiHas",

3-42.
Allgemeine Hinweis: Beachten Sie die folgenden Hinweise:
Hinweise »  Konfigurationen, die nicht in oben stehender Tabelle aufgefiihrt sind,

entsprechen entweder nicht dem Standard oder sind nicht mdglich.

*  Wenn ein RoMa auf der linken Seite installiert ist, ist sein Rotationsbereich
im Vergleich zu einem RoMa auf der rechten Seite gespiegelt.
Diese Kombination kann jedoch von einem von Tecan autorisierten
Servicetechniker geéndert werden.
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Aufriistungsfa-
higkeit

LiHa
MultiSense-
Konfigura-
tionen

Zwei LiHa-Arme

3.3.1.1

3.31.2

OTECAN.

Ein vorhandenes Freedom EVO-Instrument kann mit einem Liquid-Handling-Arm,
einem Air LiHa, einem Mehrkanalpipettierarm, einem Robotic Manipulator Arm
oder einem Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP) aufgerustet werden.

Ebenso kann ein Positive Identification-Modul (PosID, Barcode-Lesegerat)
oder jedes andere optionale Modul zu einem spateren Zeitpunkt nach
der Erstinstallation installiert werden.

Aufristungen vor Ort kdnnen nur von durch Tecan autorisierte Servicetechniker
durchgefihrt werden.

Optional kann die Freedom EVO-Plattform auf einem Unterbau platziert werden
und es kénnen eine Mikrotiterplatten-Zentrifuge und/oder ein Mikrotiterplatten-
Lesegerat wie folgt installiert werden:

¢ Zentrifuge: in dem Unterbau unterhalb der Arbeitsflache.

+ Mogliche Standorte fur das Lesegerat: auf der Arbeitsflachenerweiterung auf
der rechten Seite des Instruments (in diesem Fall ist eine Erweiterung des
Hauptunterbaus erforderlich, z. B. ein Aussenunterbau oder ein anderer
geeigneter Tisch).

Air-LiHa-Konfiguration

Der Air LiHa kann mit folgenden Workstations verwendet werden:
¢+ Freedom EVO 100, 150, 200

Hinweis: Instrumente mit zwei Liquid-Handling-Armen: Nur einer der Liquid-
Handling-Arme kann ein Air LiHa sein (siehe auch die Erlauterungen zu Beginn
des Abschnitts 3.3.1 ,Armkonfigurationen®, 5 3-15).

Der Air LiHa ist immer mit einer Vorrichtung mit tiefer DiTi-Abwurfposition
ausgestattet und verfligt Gber Air LiHa MultiSense-Funktionen.

LiHa MultiSense-Konfigurationen

Die MultiSense-Option kann mit folgenden Workstations verwendet werden:
¢+ Freedom EVO 100, 150, 200

Ein mit der MultiSense-Option ausgestatteter LiHa muss mindestens vier
Liquid-Handling-Kanale haben. Die folgenden Konfigurationen sind erhaltlich:

Tab. 3-11 LiHa-Konfigurationen mit MultiSense-Option

LiHa-Konfiguration 8 Kanile 4 Kanile
Gesamtanzahl von LH-Kanalen: 8 4
Anzahl von LH-Kanélen, die mit der Multi- 4 oder 8 4
Sense-Option ausgerustet werden kdnnen:

Beschrankungen fir Instrumente mit zwei Liquid-Handling-Armen bei der Nutzung

der MultiSense-Option:

¢ Zwischen den beiden LiHa-Armen darf sich kein dritter Arm (RoMa, PnP)
befinden.
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Aufriistungsfa- Die MultiSense-Option ist ab Werk installiert, wenn sie mit dem Instrument
higkeit bestellt wurde.

Vorhandene Instrumente kdnnen vor Ort von einem von Tecan autorisierten
Servicetechniker aufgeristet werden.

3.3.1.3 Greiferkonfigurationen des MCA96

Das Greifermodul (Option) und die Greiferfinger kdnnen auf unterschiedliche
Weise am MCA96 montiert werden.

Die Abbildung zeigt alle mdglichen
Greiferkonfigurationen am MCA96.

A

Hinweis: Der Benutzer kann die
Greiferkonfiguration von B zu C
(oder umgekehrt) selbst verandern.
Siehe 5.1.3 ,Greiferfinger des
MCA96 montieren®, £5-3.

A Greifermodul auf der linken Seite
Greiferfinger nach innen gerichtet
montiert

B Greifermodul auf der rechten
Seite Greiferfinger nach innen
gerichtet montiert

C Greifermodul auf der rechten
Seite Greiferfinger nach aussen
gerichtet montiert

NE =S =

Abb. 3-10 Greiferkonfigurationen
des MCA96

Hinweis: Je nach Greiferkonfiguration gelten Einschrankungen
fur die Handhabung von Platten durch den MCA96. Diese mussen
bei der Festlegung der Konfiguration beriicksichtigt werden.
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3.3.2

3.3.3

OTECAN.

Konfigurationen von Lesegeraten

Die Tabelle zeigt mégliche Konfigurationen von Lesegeraten im Hinblick
auf den Installationsort des Lesegeréats:

Tab. 3-12 Installationsorte von Lesegeréten

Typ des Lesegerits Infinite Infinite Infinite Spark Sunrise
F50 200 500/1000
Installation auf moglich moglich moglich moglich moglich

der Arbeitsflachener-
weiterung?

Installation auf moglich moglich nicht nicht mdglich
der Arbeitsfliche®) moglich  moglich

a) Auf der rechten Seite des Instruments
b) Im rickwartigen Bereich der Arbeitsflache

Hinweis: Flr den Einbau eines Lesegerats muss die entsprechende
Adapterplatte zur Verfiigung stehen. Das Lesegerat muss von einem autorisierten
Servicetechniker installiert und eingerichtet werden. Wenn das Lesegerat an
einem vorhandenen Instrument installiert werden soll, muss das Instrument
moglicherweise zunachst aufgeristet werden.

Hinweis: Das Sunrise-Lesegerat kann auf der Arbeitsflache des Instruments
platziert werden. Eine Adapterplatte ist fir diesen Lesegerat-Typ nicht erforderlich.
Optionale Ausriistung

Die folgende optionale Ausristung ist erhaltlich und wird in dieser
Betriebsanleitung beschrieben:

Tab. 3-13 Optionale Ausriistung

Bezeichnung Abkiirzung
Liquid-Handling-Arm mit zwei Kanalen LiHa/2
Liquid-Handling-Arm mit vier Kanalen LiHa/4
Liquid-Handling-Arm mit acht Kanalen LiHa/8

Air LiHa mit vier Kanalen Air LiHa/4
Air LiHa mit acht Kanalen Air LiHa/8
Mehrkanalpipettierarm mit 96 Kanalen MCA96
Mehrkanalpipettierarm mit 96 Kanalen und Greifermodul MCA96/G
Mehrkanalpipettierarm mit 384 Kanalen MCA384
Mehrkanalpipettierarm mit 384 Kanalen und MCA384-Greifer MCA384/G
Robotic Manipulator Arm RoMa
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Kompatibilitat

ch

3 - Technische Daten

Konfigurationsdaten
Tab. 3-13 Optionale Ausristung (Fortsetzung)
Bezeichnung Abkiirzung
Robotic Manipulator Arm RoMa Long
Aufnahme- und Positionierungsarm (Pick-and-Place-Arm) PnP
Option Positiv-ldentifizierung PosID
Aktive Arbeitsflache mit Beladeeinrichtung -
Kleinvolumenoption LVO
Grossvolumen-Dispensiermodul Te-Fill-Option
Option ,Uberwachte Pumpe* (Monitored Pump Option), MPO MPO
Sensorpumpenoption, SPO SPO
Schnellwaschoption FaWa
Option , Tiefe DiTi-Abwurfposition® DiTi-Abwurf
Flask Flipper -
Standardspitzen -
Kleinvolumenspitzen LV-Spitzen
Einwegspitzen DiTi
Tecan-Positioniersystem Te-PS
Shuttle-Trager Te-Link

Te-PS-Option

Die Te-PS-Option ist dafiir ausgelegt, den prazisen Zugriff auf 1536-Well-
Mikrotiterplatten (gemass ANSI/SLAS-Normen) sicherzustellen, die auf einem
speziellen Te-PS-Trager zum Dispensieren und Ansaugen von Flissigkeiten

platziert werden. Sie besteht aus folgenden Komponenten:

+ Te-PS-Trager
¢+ Te-PS-Stahlspitzen
+ Te-PS-Sensorplatte

Die Te-PS-Option ist kompatibel mit Standardinstallationen, einschliesslich PosID

(keine Barcode-ldentifikation bei Mikrotiterplatten).

Die Te-PS-Option ist kompatibel mit dem Standardinstrumentbetrieb

einschliesslich RoMa, PnP und Inkubator (MIO).

ACHTUNG

Mogliche Fehlfunktion, mechanische Ungenauigkeit. Durchstechen Sie keine
Mikrotiterplatten-Dichtungen bei der Verwendung des Te-PS-Systems.
Die resultierende Belastung der Spitzen und des LiHa kann zu Ungenauigkeit

fuhren, die kritisch fir das Te-PS-System ist.
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Allgemeine
Spezifikationen
der Te-PS-Option

Spezifikationen
der Te-PS-
Sensorplatte

OTECAN.

Tab. 3-14 Spezifikationen der Te-PS-Option

Spezifikation

Beschreibung

Uberpriifung
der Kalibrierung

Fullstandsdetektion

Betriebsbedingungen

Prazision

Unterstitzte
Mikrotiterplatten

Systemuberprifung (Zuverlassigkeit des Zugriffs auf
1536-Well-Mikrotiterplatten mit aktuellem Setup), Dauer:
weniger als drei Minuten, einschliesslich Benutzerinforma-
tionen

Bei der Aspiration aus 1536-Well-Mikrotiterplatten
ist keine Fillstandsdetektion mdglich.

Die Kalibrierung ist ausreichend fiir den Betrieb
in Temperaturbereichen entsprechend 5 °C.

Zugriff auf Wells in unterstiitzten 1536-Well-Mikrotiterplatten
mit einem Durchmesser von:

1,6 bis 1,8 mm ohne Spitzenkontakt mit der Plattenoberflache
oder den Plattenwanden

1,4 bis 1,6 mm mit erlaubtem leichtem Spitzenkontakt an
den Innenwanden der Wells

Greiner- und Matrix-1536-Mikrotiterplatten

Tab. 3-15 Spezifikationen der Te-PS-Sensorplatte

Spezifikation

Beschreibung

Abmessungen

Sensor

Genauigkeit

Kalibrierung

Grundform: Mikrotiterplattenformat gemass ANSI/SLAS-Normen
Lange: [127,75 + 0,25 mm]

Breite: [85,5 + 0,25 mm]

Hohe: [34 £ 0,5 mm]

— 1 Messposition

— 2 gekreuzte Lichtschranken, orthogonal angeordnet

— Koordinatensystem aus Lichtschranken, um 45° relativ
zum Koordinatensystem der Arbeitsflache gedreht

— Messposition in einer Nut parallel zu und in der Nahe einer
kurzen Kante der Basisplatte

Sensorgenauigkeit: = 0,05 mm
Signalverarbeitung: £ 0,05 mm
Gesamt: £ 0,1 mm

+ 0,02 mm
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des Te-PS- Tab. 3-16 Spezifikationen des Te-PS-Tragers

Tragers Spezifikation

Beschreibung

Abmessungen

Zuganglichkeit

Genauigkeit

Einstellung

Verkabelung

Trager fiir drei Mikrotiterplatten, quer ausgerichtet, Breite:
Sechs Rasterpositionen (150 mm/5,9 Zoll)

— fir RoMa
— fir LiHa
— flr Air LiHa

Spannmechanismus, bezogen auf Well A1
MP-Arretierung (X, Y): £ 0,05 mm
Oberflachenebenheit (Z): £ 1 mm

Einstellbare Parallelitat zu:
— Y-Achse (LiHa)
— Z-Ebene

Arretierung fir das CAN-Kabel der Te-PS-Sensorplatte,
fir permanente Platzierung der Te-PS-Sensorplatte
an der Mikrotiterplattenposition 1 oder 3

Spezifikationen

der Te-PS- Tab. 3-17 Spezifikationen der Te-PS-Stahlspitzen

Stahlspitzen Spezifikation

Beschreibung

Pipettiervolumenbe- 0,5 bis 85 pl (Probe bleibt in der Edelstahlspitze)

reich

Beschichtung

Abmessungen:
— Nutzlange
— Gesamtlange

— unterer
Spitzendurchmesser

oder Spritzenvolumen (Probe in Kontakt mit Edelstahl

und FEP-Schlauchen)

Beispiel: 250 pl-Spritze: fir Mehrfachpipettierung (24*10 pl),
Auflésung: 83,3 nl, das heisst 16,7 % von 500 nl

Die Beschichtung ist, ebenso wie die gesamte Spitze, fir die
folgenden Flissigkeitsproben geeignet: Wasser, wassrige
Lésungen, DMSO, Acetonitril, Alkohole (Ethanol, Isopropanol)
und starke Sauren/Basen 0,1 M.

50 mm (1,97 Zoll) (Zugang zu Deep-Well-Platten fir Aspiration)
70 mm (2,75 Zoll)

0,5 mm aussen, 0,3 mm innen

Einstellung Sicherungsmuttern bestehend aus Stellschrauben
fur X-Y-Einstellung
Pipettieren in Fur das Pipettieren in 1536-Well-Mikrotiterplatten mit Te-PS-Stahlspitzen:
1536-Well- Die besten Resultate werden bei geringen Geschwindigkeiten erzielt.
Mikro- Fiir das Dispensieren sollte Kontakt oder Minimalabstand zusammen
titerplatten mit dem Zuriickziehen der Spitzen angewandt werden.
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Te-Link
Te-Link-
Spezifikationen Tab. 3-18 Te-Link-Spezifikationen
Spezifikation Beschreibung
Aussenabmessungen Lange: 710 mm (28 Zoll)
Breite: 149 mm (5,9 Zoll)
[160 mm (6,3 Zoll) mit Acrylglasabdeckung]
Hdéhe: 67 mm (2,64 Zoll)
[115 mm (4,53 Zoll) mit Acrylglasabdeckung]
X-Betriebsbereich 557 mm (22 Zoll)
X-Hochstgeschwindigkeit 500 mm/s
Auflésung 0,1 mm
Positioniergenauigkeit +0,5mm
Zuganglichkeit RoMa Standard, RoMa Long, LiHa
Maximalbelastung 350 g (0,77 Ibs)
Stromverbrauch 5W

3.4 Anforderungen

3.4.1 Computeranforderungen

¢+ USB-Anschluss (Standard)
Erforderlich, wenn das Instrument mit MultiSense-Option oder Air LiHa
ausgestattet ist

+ oder RS232-Anschluss (optional)

Siehe auch Instrument Software Manual und Software-Handbuch Freedom
EVOware fiir Details zu den minimalen Computeranforderungen.
3.4.2 Softwareanforderungen

Wenn Sie eine Anwendungssoftware verwenden, die nicht in Tab. 3-19, B 3-30
aufgefiihrt ist, stellen Sie bitte sicher, dass diese Anwendungssoftware fiir
den Einsatz mit der Workstation Freedom EVO freigegeben wurde.

Tab. 3-19 Softwareanforderungen

Instrument-Software V6.2 oder héher

Freedom EVOware V2.2 oder hoher
Freedom EVOware Plus

EVO Logic Software V3.0 oder héher
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3.4.3 Anforderungen an die Systemfliissigkeit

Systemfliis- Systemflissigkeit bezieht sich auf eine Flissigkeit, mit der das Flissigkeitssystem
sigkeit beflllt wird und die als Waschflissigkeit verwendet wird.
+ Standardflissigkeit

— Deionisiertes oder destilliertes Wasser mit einer Leitfahigkeit
zwischen 0,5 pl/cm und 10 uS/cm

+ Spezielle SystemflUssigkeit

— DMSO: Spezielle resistente Schlduche missen installiert werden
+ Die Systemflissigkeit darf keine Partikel enthalten.
+ Stellen Sie sicher, dass der Systemflissigkeitsbehalter sauber ist.

+ Die Systemflussigkeit darf keine Luftblasen enthalten und muss
Raumtemperatur haben.

+ Um die empfohlene Pipettierleistung zu erreichen, empfehlen wir die
SystemflUussigkeit zu entgasen. Fir weitere Information zu diesem Punkt
wenden Sie sich bitte an lhren zustandigen Applikationsspezialist.

¢+ Um zu gewabhrleisten, dass wahrend des Betriebs keine Luftblasen in
den Pipettierschlduchen entstehen, muss eine ausreichende Menge
von Systemflissigkeit im System zirkulieren. Wir empfehlen mindestens
60 ml pro Stunde.

Jegliche Additive zur Systemfliissigkeit miissen auf ihren Einfluss auf die
Pipettierleistung und den analytischen Gesamtprozess hin tberprift werden.

3.4.4 Probenanforderungen

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Probenvorbereitung Siehe Abschnitt 6.3.4.3 ,Probenvorbereitung®, & 6-19

Das Instrument ist fir das Pipettieren von deionisiertem Wasser validiert. Andere
FlGssigkeiten sind nur nach Validierung gemass Laborpraxis und dem neuesten
Stand der Technik durch den Hersteller des Kits oder den Bediener des Systems
zulassig.

Informationen zur Probenvorbereitung finden Sie unter den Querverweisen oben.
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Querverweise

LiHa-Betriebs-
bereiche

3.5

3.5.1

OTECAN.

Systemmodule

Die Systemmodule werden in den folgenden Abschnitten kurz vorgestellt.
Ihrer Auftragskonfiguration entsprechend kdnnten einige dieser Optionen
installiert sein.

Liquid-Handling-Arm (LiHa)

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Einwegspitzen, DiTis Siehe Abschnitt 11.9.2 ,Einwegspitzen und Zubehor”, & 11-24

Verschleppung Siehe Abschnitt 6.4.2.2 ,Liquid-Handling mit LiHa“, & 6-28
Gravimetrischer Siehe Tab. 3-27 ,Pipettiergenauigkeit, getestet mit der ,Setup
Prazisionstest & Service“-Software”, B 3-36 und 7.4.1 ,Verifikationstest der

Liquid-Handling-Leistung®, & 7-83

Das Freedom EVO-Instrument kann mit bis zu zwei Liquid-Handling-Armen
ausgestattet werden.

Der LiHa-Arm wird fir Pipettiervorgange in verschiedenen Volumenbereichen
eingesetzt, abhangig von den verwendeten Spitzenarten und den Funktionen
des Flussigkeitssystems.

Das Freedom EVO-Instrument kann mit ein oder zwei Liquid-Handling-Armen mit
zwei, vier oder acht Spitzen ausgestattet werden, abhangig von der gewlinschten
Konfiguration.

Tab. 3-20 LiHa-Betriebsbereiche (relative Bewegung)

Achse LiHa-Typ Freedom EVO
X-Achse Alle Siehe Tab. 3-5, & 3-6
Y-Achse 2-Spitzen-LiHa 409 mm (16,1 Zoll)
4-Spitzen-LiHaa) 409 mm (16,1 Zoll)
8-Spitzen-LiHa?) 373 mm (14,7 Zoll)
Z-AchseP Alle 210 mm (8,27 Zoll)

a) bei 9 mm Abstand
b) Jeder Kanal einzeln, keine Spitzen installiert
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Spitzenabstand Der Spitzenabstand ist der maximale Abstand zwischen der Arbeitsflachenoberflache
und der montierten Spitze (Ausgangsposition).

Tab. 3-21 Spitzenabstand

Abstand der Spitze zur Arbeitsfliche? Spitzenart Spitzenabstand
H DiTi-Adapter (A) 260 mm (10,24 Zoll)
[l E Referenzspitze (B) 210 mm (8,27 Zoll)
DiTi 10 pl (C) 242 mm (9,53 Zoll)
DiTi 50 pl (C) 216 mm (8,50 Zoll)
DiTi 200 pl (C) 215 mm (8,46 Zoll)
= DiTi 350 pl (C) 215 mm (8,46 Zoll)
0 - _ DiTi 1000 pl (C) 178 mm (7,01 Zoll)
DiTi 5000 pl (C) 164 mm (6,46 Zoll)
< Standardspitze (D)°) | 171 mm (6,73 Zoll)
m Te-PS Stahlspitze 237 mm (9,33 Zoll)
o A I

Vi

a) Abbildung nicht massstabsgerecht, Spitzenabstand verkirzt
b) Stahlspitze, Standard- und Kleinvolumen, 384-Standard- und Kleinvolumen

Genaui:lltlee:t Tab. 3-22 LiHa-Positioniergenauigkeit bei neun Millimetern Abstand mit allen
acht Spitzen gleichzeitig
Achse Genauigkeit
X + 0,4 mm (0,016 Zoll)
Y + 0,4 mm (0,016 Zoll)
z + 0,4 mm (0,016 Zoll)@)

a) Verschlissene Teile kdnnen einen Riickgang der Prézision zur Folge haben

Tab. 3-23 LiHa-Wiederholbarkeit bei neun Millimetern Abstand mit allen
acht Spitzen gleichzeitig

Achse Wiederholbarkeit
X + 0,15 mm (0,006 Zoll)
Y + 0,15 mm (0,006 Zoll)
Z +0,3 mm (0,012 Zoll)?

a) Verschlissene Teile konnen eine Verschlechterung der Wiederholbarkeit zur Folge haben
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Jeder Kanal eines Liquid-Handling-Arms kann mit allen Spitzenarten ausgestattet
werden, das heisst Einwegspitzen (alle Grossen), Stahlspitzen (alle Grossen,
verschiedene Beschichtungen, verschiedene Langen) und Te-PS-Stahlspitzen.
Jede Kombination kann an einem einzelnen Liquid-Handling-Arm eingesetzt werden.
Allerdings kénnen nur bestimmte Kombinationen mit einem gravimetrischen Test
geprift werden (siehe oben stehende Querverweise).

Manche Software-Pakete setzen voraus, dass fiir gemischte Spitzenkonfigurationen
die Einwegspitzen an den vorderen Kanélen angebracht sind.

Es durfen nur Original-Tecan-Spitzen zum Einsatz kommen.

Die Spitzenbewegung mit gleichem Abstand von Probenspitzen in die Y-Richtung
betragt:

¢+ von 9 mmz=0,4 mm
¢+ bis38 mm+1 mm

Die Spitzen bestehen in der Standard- und Kleinvolumengrésse aus Edelstahl und
sind recht hydrophil und porés. Zur Steigerung der Hydrophobizitat werden diverse
Beschichtungen verwendet:

+ Weiche PTFE-Aussenbeschichtung fiir wassrige Loésungen

+ Harte PTFE-Aussenbeschichtung fiir wassrige Ldsungen, um die Haltbarkeit
der Spitzen zu erhéhen

+ Harte PTFE-Aussenbeschichtung fiir DMSO-resistente Spitzen

Die dussere Stahlspitzenbeschichtung besteht entweder aus weichem oder
hartem PTFE (DMSO-resistent). Zwei Spitzenarten, die entwickelt wurden,

um spezielle Verschleppungsprobleme zu I6sen, sind entweder mit PTFE- oder
Keramik-Innenbeschichtung erhaltlich. Wenn jedoch keine Verschleppung
tolerierbar ist, wird dringend der Einsatz von Einwegspitzen mit Filtern empfohlen.

Verwenden Sie ausschliesslich Einwegspitzen von Tecan. Leitende Einwegspitzen
sind in den folgenden Volumen mit oder ohne Filter erhaltlich:

5000

1000 pl

350 pl

200 pl

50

10 pl (Kleinvolumen-Einwegspitzen)

* & ¢ O o o

Ausflhrliche Informationen finden Sie unter den Querverweisen oben.

Ein Einwegspitzentrager kann mit bis zu drei Einsatzen mit 96 Einwegspitzen
bestlickt werden.
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Die nachfolgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber Instrumente und empfohlene
Anwendungen von Spritzenvolumen.

Tab. 3-24 Spritzenvolumen

Spritzen- Standard- Kleinvolumen- Te-PS

volumen system option
25 ul — — 25l
50 — — 50 pl
250 pl — 250 ul 250 pl
0,5ml — 500 ul —
1,0 ml 1000 pl — —
2,5 ml 2500 pl — —
5,0 ml 5000 pl — —

Die folgenden Mindestvolumen kénnen mit den unterschiedlichen Spitzenarten
beim berihrungslosen Dispensieren erzielt werden.

Tab. 3-25 Mindestvolumen beim bertihrungslosen Dispensieren im Einfachpipettiermodus
mit deionisiertem Wasser

Spitzenart Min. Volumen
Stahlspitze, Standard 10 pId)
Kleinvolumen-Stahlspitzen mit Kleinvolumenoption 1ul

200 pl-Einwegspitze 10 1@

10 pl-Einwegspitze mit Kleinvolumenoption 1ul
Te-PS-Stahlspitzen 1l

a) Auch fir Plasma und Serum
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Pipettiergenauigkeit

Basierend auf Tecan-Qualitdtsanforderungen sind die Werte in den nachstehenden
Tabellen nur gultig, wenn die Wartungsanweisungen und der Wartungsplan
konsequent befolgt wurden. Das Prazisionsprufverfahren der Instrument-Software
nutzt eine bestimmte Parametereinstellung fiir jede Spitzenart. Alle Spitzen
desselben Typs werden gemeinsam getestet. Das Resultat sind individuelle
Variationskoeffizienten (CVs), das heisst CVs fiir jeden Kanal, sowie ein CV
bestehend aus samtlichen Messungen.

Abhangig von der Spitzenart werden die folgenden eingestuften Volumen getestet:

Tab. 3-26 Volumenbereiche

Spitzenart Volumenbereich Untersuchte Volumen
Stahlspitze Standard 10 ul 100 pl
Stahlspitze Kleinvolumen 1ul 10 ul
DiTi 200 pl Standard 10 pl 100 pl
DiTi 200 pl Kleinvolumen 10 pl 100 pla)
DiTi 10 pl Kleinvolumen 1ul 10 pl

a) Wenn die 500 pl-Spritze, aber keine Kleinvolumen-Option verwendet wird

Rahmenbedingungen fiir den QC-Test, ausgefuhrt mit der Setup & Service Software:
+ Fir gemischte Konfigurationen muss das Verfahren flr jede Spitzenart
wiederholt werden.

+ Fir bessere Vergleiche werden spezielle Spitzen und nicht standardisierte
Spritzengrossen durch Standardspitzen und geeignete Spritzengrossen fiir
die Bestimmung der Pipettiergenauigkeit ersetzt.

+ Pipettierbedingungen: Temp. von 20 bis 27 °C, relative Luftfeuchtigkeit
von 30 bis 60 % (nicht kondensierend)

Leitungswasser mit einer Leitfahigkeit von 0,3 bis 1 mS/cm
Parameter der Standardflissigkeitsklasse
Beruhrungsloses Dispensieren; Einfachpipettierungsmodus

8 Kanale, 12 Wiederholungen, CV und Genauigkeit Uber jeden Kanal
und komplette 96-Well-Platte berechnet

¢ Laut QC-Verfahren gelten folgende Grenzwerte:

— Variationskoeffizient vor Ort: Grenzwerte fir Qualitatskontrolle vor Ort,
die jedes eingesetzte Instrument erreichen sollte

* ¢ o o

Tab. 3-27 Pipettiergenauigkeit, getestet mit der ,Setup & Service“-Software

Volumen vo(:\(l)rt Spitzenart Spritze
1 ul <10 % Kleinvolumen?) 500 pl
1ul <10 % DiTi 10 pl?) 500 pl
1ul <10 % Te-PS 250 yl
10 pl <35% Te-PS 250 pl
10 ul <35% Kleinvolumen 500 pl
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Tab. 3-27 Pipettiergenauigkeit, getestet mit der ,Setup & Service"-Software (Fortsetzung)

10 pl <35% DiTi 10 pl 500 pl
10 <35% Standard®) 1000 pl
10 pl <35% DiTi 200 pl 1000 pl
100 pl <0,75 % Standard®) 1000
100 pl <0,75% DiTi 200 pl 1000 pl
25yl <35% Standardstahlspitze 2500 pl
200 pl <1,0% Standardstahlspitze 2500 pl
25 pl <70% DiTi 1000 ungefiltert 2500 pl
200 pl <25% DiTi 1000 ungefiltert 2500 pl
25 ul <5,0% Standardstahlspitze 5000 pl
200 pl <£2,0% Standardstahlspitze 5000 pl
25 pl <8,0% DiTi 1000 ungefiltert 5000 pl
200 pl <3,0% DiTi 1000 ungefiltert 5000 pl
a) mit Kleinvolumenoption
b) PTFE-Aussenbeschichtung
Pipettiergenau- Die nachstehende Tabelle zeigt die in der konkreten Anwendung zu erwartenden
igkeit in der An- CV-Werte.
wendung Rahmenbedingungen beim Einsatz von Freedom EVOware als Anwendungssoftware:

+ Flussigkeit: Deionisiertes Wasser; Standardparameter der Flissigkeitsklasse
¢ Berlhrungsloses Dispensieren, Einfachpipettierungsmodus

+ 1000-pI-Spritze

Tab. 3-28 Pipettiergenauigkeit, erreichbar in der Anwendung

Spitzenart Volumen cva
Stahlspitze ?) 25 yl <35%
Stahlspitze °) 100 <0,75%
Stahlspitze ?) 200 pl <0,75%
Stahlspitze ©) 500 pl <0,75%
Stahlspitze ) 900 pl <0,75%
Stahlspitze P) 10 pl <35%
Stahlspitze ?) 2445 pl <0,5%
Stahlspitze °) 4900 pl <0,5%
DiTi 200 pl 10 l <35%
DiTi 200 pl 25 pl <2%
DiTi 200 pl 100 pl <0,75 %
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Tab. 3-28 Pipettiergenauigkeit, erreichbar in der Anwendung (Fortsetzung)

Spitzenart Volumen cva
DiTi 200 pl 197 pl <04 %
DiTi 350 pl 10 pl <35%
DiTi 350 pl 25yl <2%
DiTi 350 pl 100 pl <0,75 %
DiTi 350 pl 350 pl <0,5%
DiTi 1000 pl 25 pl <5%
DiTi 1000 pl 100 pl <1%
DiTi 1000 pl 200 i <0,75 %
DiTi 1000 pl 500 pl <0,5%
DiTi 1000 pl 750 pl <0,5%
DiTi 1000 pl 973 pl <0,5%
DiTi 5000°) 300 ul <25%
DiTi 50009 500 ul <25%
DiTi 50009 4500 pl <0,5%
DiTi 5000 ungefiltert 2500 pl <1%
DiTi 5000 ungefiltert 3500 pl <0,5%
DiTi 5000 ungefiltert 4500 pl <0,5%
DiTi 5000 ungefiltert 4850 pl <0,5%

a) Fur jeden Kanal und Uber alle acht Spitzen berechneter CV
b) PTFE-Aussenbeschichtung
c) 5000-pl-Spritze

Hinweis: Nur Tecan-Einwegspitzen gewahrleisten, dass die fur
Tecan-Pipettierinstrumente spezifizierte Leistung erreicht wird.
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Jede Spitze kann durch Messung von Kapazitatsanderungen individuell die

Oberflache einer leitenden Flussigkeit erkennen. Jeder Kanal verfliigt uber eine

eigene Flissigkeitsdetektion. Im Allgemeinen ist die Detektion von leitfahigen

Flussigkeiten mit den folgenden Volumen mdglich:

+ >50 yl: Flussigkeit mit geringer Leitfahigkeit in Mikrotiterplatten mit runden
Bdden, fur Stahlspitzen und Einwegspitzen

+ 2100 pl: leitfahige Flussigkeit in Probenréhrchen mit einem Durchmesser

von 10 oder 13 mm

+ 2150 pl: leitfahige Flussigkeit in Probenréhrchen mit einem Durchmesser

von 16 mm

+ =5 ml leitfahige Flussigkeit in Reagenzgefass

Hinweis: In 1536-Well-Mikrotiterplatten ist die Flussigkeitsdetektion nicht mdglich.

Die Standardkomponenten des Flissigkeitssystems, die entweder mit System- oder
Probenflissigkeit in Berihrung kommen, bestehen aus folgenden Materialien:

Tab. 3-29 Komponenten des Flussigkeitssystems: Materialien

Komponente Material
Pipettierschlauch FEP
Schlauche (Abfall, Teil der Ansaugschlauche) | Silikon
Verteiler 1:4 POM
Ansaugschlduche PVC
Einwegspitzen, PP

Waschstationen, Y-Anschlisse
FaWa

Druckbegrenzungsventil
Ventile (Dilutoren)

Spritzen

Spritzen, Dichtungen

Spitzen

Spitzen

Kleinvolumenventil

Flussigkeitsbehalter

FFPM (Membrane), PP (K&rper)
PP

PCTFE (Kel-F)

Borosilikatglas

PTFE

Edelstahl, PTFE?)

Keramik (wenn Spezialbeschichtung,
,,Keramikspitzen“)b)

ETFE
HD-PE

a) Beschichtung
b) Innen/aussen beschichtet

Siehe auch Abschnitt 3.7 ,,Chemische Bestandigkeit”, B 3-84.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



3 - Technische Daten

Systemmodule

Spritzen

Pipettierschlau-
che

DiTi-Abwurf

DiTi-Abfall

Anzahl der
verwendbaren
Kanale

Gemischte
Konfigura-
tionen

Pipettiervo-
lumen

Zugéngliche
Spitzenposi-
tionen

OTECAN.

3.5.1.1 5-ml-Einwegspitze, Voraussetzungen und Einschriankungen

5-ml-Spritzen miissen mit 5-ml-Einwegspitzen verwendet werden.

Da die Pipettierschlauche 5000 pl angesaugtes Volumen fassen mussen,
werden die folgenden Schlauche bendtigt:

Pipettierschlauche fiir die Workstation Freedom EVO 200.

Aufgrund der Grésse und des Gewichts der 5-ml-LiHa-Einwegspitze stellt nur
die Option , Tiefe DiTi-Abwurfposition® eine reproduzierbare und zuverlassige
Entsorgung der 5-ml-Einwegspitze sicher.

Bei der Abfallrutsche funktioniert nur die breite Standard-DiTi-Abfallvorrichtung ohne
Abdeckung (siehe Abschnitt 4.8.6 ,,Option , Tiefe DiTi-Abwurfposition*, & 4-82).
Die 5-ml-Einwegspitze ist zu lang fir den Hals der engen DiTi-Abfallvorrichtung.

Aufgrund eines Abstands von 18 mm (statt 9 mm im regularen 96-Well-Format)
kénnen nur 4 Kanale parallel auf jedem zweiten Kanal benutzt werden (z. B. 1, 3,5
und 7 oder 2, 4, 6 und 8). 8 Kanale sollten nicht parallel mit der 5-mI-Einwegspitze
benutzt werden. Dies fiilhrt zu Zusammenstdssen (Grund: bei der Bewegung auf
der x-Achse reduziert der LiHa die Spreizung auf einen regelmassigen Abstand
von 9 mm und mit einem festen Abstand von 18 mm ist der Abwurf der Einwegspitzen
mit der Option ,Tiefe DiTi-Abwurfposition® nicht mdglich).

Jeder zweite Kanal kann mit einer 5-ml-Spritze ausgerustet werden.
Beispiel: die Kanéale 1, 3, 5, 7 kdnnen mit einer 1-ml-Spritze, die Kanale 2, 4, 6, 8
mit einer 5-ml-Spritze ausgerlstet werden.

Die folgenden Flussigkeitsvolumen kdnnen mit einer 5-ml-Einwegspitze pipettiert
werden (Einzelpipettierung bei beriihrungslosem Dispensieren):

Tab. 3-30 Pipettiervolumen von 5-ml-Einwegspitzen

DiTi Min. Pipettiervolumen | Max. Pipettiervolumen
5-ml-LiHa-Einwegspitze ohne Filter ' 300 pl 4850 pl
5-ml-LiHa-Einwegspitze mit Filter 300 pl 4800 pl

Hinweis: Es gibt Flussigkeitsklassen fur Wasser, Ethanol und Serum in
EVOware, die alle notwendigen Luftspalte und Kalibrierungen enthalten
(Faktor und Offset).

Der LiHa kann Einwegspitzen von einem vollstandig beladenen MP-4Pos-Trager
von allen méglichen Positionen aufnehmen. Dabei gelten die folgenden Ausnahmen
(im Vergleich zum Pipettieren in eine 96-Well-Mikrotiterplatte):

+ Stellplatz 1, Position 1 -> Aufnahme mit Kanal 8 nicht méglich
+ Stellplatz 4, Position 4 -> Aufnahme mit Kanal 1, 2, 3 nicht mdglich
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Flissigkeitsklassen und Laborgefasse sind in EVOware definiert.
Flussigkeitsklassen sind fir Wasser, Ethanol und Serum (Physiogel) definiert.
Die Laborgefasse und Flissigkeitsklassen fir die 5-ml-Spitze werden von
Freedom EVOware V2.4 SP2 oder héher unterstitzt.

Tab. 3-31 Laborgefasse-Kompatibilitat

5-ml-DiTi von Tecan

Labware Ansaugena) Dispensierena) Anmerkung

100-ml-Gefass Y Y

25-ml-Gefass Y Y

50-ml-Falcon-Réhrchen Y Y

15-ml-Falcon-Roéhrchen N Y Spitze ist zu kurz, um vom Boden
anzusaugen, ~2,5 ml Restvolumen

6-Well-Platte Y Y

24-Well-Platte Y Y

48-Well-Platte Y Y

96-Well-Platte Y Y

96-Deep-Well-Platte N Y Spitzendurchmesser ist zu gross,
um den Boden zu erreichen

1,5-ml-Réhrchen N Y Spitzendurchmesser ist zu gross,
um den Boden zu erreichen

13-mm-Réhrchen (4 ml) N Y Spitzendurchmesser ist zu gross,
um den Boden zu erreichen

13-mm-Rdéhrchen (6 ml) N Y Spitzendurchmesser ist zu gross,
um den Boden zu erreichen

16 x 75-ml-Réhrchen Y Y

16 x 100 mm
Roéhrchen (8,5-10 ml)

Spitze ist zu kurz, um vom Boden
anzusaugen, ~2,5 ml Restvolumen

a) J=Ja, kompatibel

N = Nein, nicht kompatibel

Die 5-mlI-DiTi-Box fiir den LiHa ist kompatibel mit den folgenden flachen
ANSI/SLAS-Tragern (siehe Abschnitt 11.7.1 , Trager fur Mikrotiterplatten®, & 11-10):

+ Trager fur Mikrotiterplatten, flach, RoMa, 3 Pos., quer ausgerichtet

+ Trager fur Mikrotiterplatten, flach, RoMa, 4 Pos., quer ausgerichtet,
niedrige Bauweise

Die Wiederbefillung von Racks wird nicht empfohlen, da die Spitzen nur fur
den einmaligen Gebrauch vorgesehen sind. Die Wiederbefillung von Racks ist
mit der Option , Tiefe DiTi-Abwurfposition“ moglich. Unter jeder Spitze befindet
sich ein kleines Reservoir fur Tropfchen. Die Pipettierqualitat kann allerdings
nur bei Einmalgebrauch gewahrleistet werden. Verwenden Sie bei einer
Wiederbefiillung von Racks die Standardsoftwarebefehle.
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Die ANSI/SLAS-Box flir 5-ml-LiHa-Einwegspitzen ist nicht kompatibel mit den
Standard-RoMa-Fingern. Die Box ist zu schwer fir die Standard-Stahlklemmenfinger.
Es sind allerdings neue RoMa-Greiferfinger einschliesslich Gummiklemmenfinger
erhaltlich, die kompatibel mit der DiTi-Box fur 5-ml-Einwegspitzen und den meisten
anderen Laborgefassen sind (siehe Abschnitt 11.5.5 ,Robotermanipulatorarm
(RoMa)“, B 11-8). Bitte beachten Sie: Die Gummiklemmenfinger sind nicht einzeln
erhaltlich, sondern nur in Verbindung mit den RoMa-Greiferfingern.

Der Klarsichtdeckel der ANSI/SLAS-Box fiir 5-ml-LiHa-Einwegspitzen kann

mit beiden RoMa-Fingertypen, den Standard-RoMa-Klemmenfingern und

den Gummiklemmenfingern, abgenommen und zuriickgelegt werden.

Die 5-ml-DiTi-Box fir den LiHa kann nicht mit dem Befehl , Transfer Labware*
transportiert werden. Fir den Transport der Box mit dem RoMa missen Sie
~Robot Vectors® (Robotervektoren) verwenden.

Die ANSI/SLAS-Box fur 5-ml-LiHa-Einwegspitzen ist nicht kompatibel
mit dem Tecan-Karussell.

Die ANSI/SLAS-Box fiir 5-ml-LiHa-Einwegspitzen ist nicht kompatibel
mit dem Te-Stack.

Wiederver- Die DiTi-Box fiir 5-ml-Einwegspitzen kann nicht autoklaviert werden.
wendung der
DiTi-Box fiir
5-ml-Einweg-
spitzen
3.5.1.2 Instrument mit zwei LiHas

Beachten Sie Folgendes, wenn das Instrument mit zwei LiHas ausgestattet ist:

+ Te-PS-Trager, die auf einen der beiden LiHa-Arme ausgerichtet sind, sind
fur den anderen LiHa-Arm aus Grinden der Genauigkeit nicht zuganglich,
das heisst, jeder Te-PS-Trager muss einem bestimmten Liquid-Handling-Arm
zugewiesen und auf diesen ausgerichtet sein.

+ Jeder LiHa bendtigt seine eigene Sensorplatte fiir die Positionstberprifung
in Echtzeit.

3.5.1.3 Einschrankungen fiir Instrumente mit zwei LiHas

Wenn das Instrument mit zwei LiHas ausgestattet ist, beachten Sie,

dass die folgenden Einschrankungen gelten:

¢ Nur der 1. (rechte) LiHa kann mit Schlauchen mit hoher Bestandigkeit
(harte Schlauche) ausgestattet werden.

+ Die Kleinvolumen-Waschstation kann nur fiir den 1. (rechten) LiHa verwendet
werden.

Die Te-Fill-Option kann nur fiir einen der beiden LiHas installiert werden.
Zwei Air LiHas sind nicht moglich.
Eine Kombination von einem LiHa mit MultiSense-Option und einem Air LiHa
ist nicht moglich.

3-42 Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



3 - Technische Daten

OTECANO Systemmodule

3.5.1.4 Spitzenadapter

Abmessungen
der Tab. 3-32 Abmessungen der Standard/MultiSense-Spitzenadapter
Spitzenadapter Abmes- Standard- MultiSense- Unterschied
sunga) Spitzenadapter Spitzenadapter
X 26,9 mm 37,1 mm 10,2 mm
Y 20,0 mm 21,6 mm 1,6 mm
4 10,0 mm 9,1 mm -0,9mm
a) Siehe Abb. 3-12, 53-44
Z
Abb. 3-11 Abmessungen des Isolierblocks
Be- Die Abmessungen des MultiSense-Spitzenadapters beeintrachtigen
schrankungen den Arbeitsbereich wie folgt:
des Arbeitsbe- + Der Z-Offset (nicht Bereich) ist sieben Schritte kleiner (0,7 mm) bei
reichs Instrumenten, die mit der MultiSense-Option ausgestattet sind.
Labware
+ Die zulassige Maximalhdhe von Laborgefassen, die auf der angrenzenden
Rasterposition platziert werden (auf der linken Seite der Position, auf die
zugegriffen wird), ist fir LH-Kanale, die mit dem MultiSense-Spitzenadapter
ausgestattet sind, drei Millimeter kleiner als fir LH-Kanale mit Standard-
Spitzenadapter. Diese Beschrankung gilt, wenn bei minimaler Z-height
pipettiert wird.
Magnetische Racks
+ Ein Te-MagS-Modul mit magnetischer Platte oder einem anderen magnetischen
Rack darf nicht auf der angrenzenden Rasterposition links von der Rasterposition
platziert werden, auf die MultiSense-Spitzenadapter oder Standard-Spitzenadapter
zugreifen.
ACHTUNG
@ Ein Magnetfeld, das sich zu nahe am MultiSense-Spitzenadapter oder am

Standard-Spitzenadapter befindet, kann den Reedschalter im Spitzenadapter
beeintrachtigen und zu unerwarteten Schaltvorgangen fihren, wodurch beispielsweise
der Fehler ,DiTi not fetched® (DiTi nicht aufgenommen) auftreten kann.
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3.5.1.5 MultiSense-Option

Was ist Die MultiSense-Option ist am Liquid-Handling-Arm installiert. Zusatzlich zum
MultiSense? kapazitiven Sensor, der zur Standardausfihrung eines LiHas gehort, verfigt
der MultiSense-LiHa uber einen Drucksensor, der Druckschwankungen in
der Spitze misst.

Hinweis: Die MultiSense-Option funktioniert nur mit Einwegspitzen.
Der MultiSense-LiHa unterstiitzt drei Funktionalitaten, die mit der
Anwendungssoftware einzeln oder zusammen ausgewahlt werden kénnen.
+ Kapazitive Fullstandsdetektion (cLLD) — gehért zur Standardausristung
aller LiHas.
+ Druckbasierte Fillstandsdetektion (pLLD) — eine Funktion der MultiSense-Option.
— Ein Fullstandsdetektionsmodus, der statt cLLD oder in Verbindung
mit cLLD genutzt werden kann.
+ Druckiiberwachtes Pipettieren (PMP) — eine Funktion der MultiSense-Option.
— Eine Prozesskontrollfunktion, die eine Verifikation der
Flissigkeitstransferqualitat ermdglicht.

Lieferung, Die MultiSense-Option ist ab Werk installiert, wenn sie mit dem Instrument bestellt
Installation wurde. Um vorhandene Instrumente aufzuristen, kann die MultiSense-Option
beim Kunden vor Ort von einem von Tecan autorisierten Servicetechniker
installiert werden.

MultiSense-Spitzenadapter

Der Spitzenadapter der MultiSense-Option ist mit der Elektronik fir die kapazitive
und die druckiberwachte Detektion ausgestattet.

Abmessungen
der Tab. 3-33 Abmessungen der Standard/MultiSense-Spitzenadapter
itzen r
Spitzenadapte Abmes- Standard- MultiSense- Unterschied
sunga) Spitzenadapter Spitzenadapter
X 26,9 mm 37,1 mm 10,2 mm
Y 20,0 mm 21,6 mm 1,6 mm
Z 10,0 mm 9,1 mm -0,9 mm

a) Siehe Abb. 3-12, £3-44

]

1

Abb. 3-12 Abmessungen des Isolierblocks
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Die Abmessungen des MultiSense-Spitzenadapters beeintrachtigen
den Arbeitsbereich wie folgt:

+ Der Z-Offset (nicht Bereich) ist sieben Schritte kleiner (0,7 mm) bei
Instrumenten, die mit der MultiSense-Option ausgestattet sind.

Labware

+ Die zulassige Maximalhéhe von Laborgefassen, die auf der angrenzenden
Rasterposition platziert werden (auf der linken Seite der Position, auf die
zugegriffen wird), ist fir LH-Kanale, die mit dem MultiSense-Spitzenadapter
ausgestattet sind, drei Millimeter kleiner als fir LH-Kanale mit Standard-
Spitzenadapter. Diese Beschrankung gilt, wenn bei minimaler Z-height
pipettiert wird.

Magnetische Racks

+ Ein Te-MagS-Modul mit magnetischer Platte oder einem anderen magnetischen
Rack darf nicht auf der angrenzenden Rasterposition links von der Rasterposition
platziert werden, auf die MultiSense-Spitzenadapter zugreifen.

ACHTUNG

Ein Magnetfeld, das sich zu nahe am MultiSense-Spitzenadapter befindet,
kann den Reedschalter im Spitzenadapter beeintrachtigen und zu unerwarteten
Schaltvorgéngen fiihren, wodurch beispielsweise der Fehler ,DiTi not fetched*®
(DiTi nicht aufgenommen) auftreten kann.

Anforderungen fiir Laborgefasse

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Zugelassene Einwegspitzen Siehe Abschnitt 11.9.2.3 ,Einwegspitzen flr
fir die PMP-Funktion die PMP-Funktion®, B 11-30

Zugelassene Einwegspitzen Siehe Abschnitt 11.9.2.4 Einwegspitzen flr
fuir die pLLD-Funktion die cLLD- und die pLLD-Funktion®, B 11-30

Verwenden Sie ausschliesslich zugelassene Einwegspitzen fiir die MultiSense-Option.

Fur die PMP-Funktion sind spezielle Einwegspitzen mit sehr kleinen
Offnungstoleranzen erforderlich.
Siehe Querverweise oben.

Hinweis: Wenn die kapazitive Fillstandsdetektion (cLLD) verwendet wird, gelten
ebenfalls die Einwegspitzen-Anforderungen fir Standard-Spitzenadapter.

Die MultiSense-Option kann mit allen Laborgefassen verwendet werden.
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Was ist Te-Fill? Die Te-Fill-Option wird eingesetzt, um Flissigkeiten in Behalter zu dispensieren
bzw. aus Behaltern anzusaugen, beispielsweise wenn die Flissigkeitsvolumen
grésser als das Dispensiervolumen des Dilutors sind oder wenn eine grosse
Anzahl von Behaltern mittels mehrerer Dispensierzyklen geftillt werden muss.
Die Te-Fill-Option besteht in erster Linie aus einer bidirektionalen Pumpe und
Ventilen, die die Pumpe mit den Pipettierschlauchen des Flissigkeitssystems
des Instruments verbinden.

Allgemeine Daten
Tab. 3-34 Te-Fill-Spezifikationen
Funktion fur Standardspitzen (Stahlspitzen) | Dispensieren/aspirieren
Funktion fir Einwegspritzen Abgabe
Anzahl von Kanéalen 1 bis 8, einzeln gesteuert
Anzahl von verschiedenen Flussigkeiten 6 (sequentiell)
(mit optionalem Mehrwegeventil)
Grosse des Pumpenkastens 245 mm x 208 mm x 116 mm
(Breite x Lange x Hohe) (9,65 Zoll x 8,19 Zoll x 4,57 Zoll)
Gewicht des Pumpenkastens 3,5 kg (7,7 Ibs)
ohne Mehrwegeventil
Grosse des Pumpenkastens mit Mehrwege- | 245 mm x 316 mm x 116 mm
ventil (Breite x Lange x HOohe) (9,65 Zoll x 12,44 Zoll x 4,57 Zoll)
Gewicht des Pumpenkastens 5kg (11 Ibs)
mit Mehrwegeventil
Grosse des Ventilblocks mit 4 Ventilen 40 mm x 93 mm x 66 mm
(Breite x Lange x Hohe) (1,57 Zoll x 3,66 Zoll x 2,60 Zoll)
Gewicht des Ventilblocks mit 4 Ventilen 0,35 kg (0,77 Ibs)
Max. Stromverbrauch von Pumpe 80 W
und Mehrwegeventil
Max. Stromverbrauch des Ventilblocks 4 W pro Ventil
Pumpengeschwindigkeit max. 80 ml/min
(dispensieren und aspirieren)
Dispensiergeschwindigkeit 1 bis 10 ml/min?)
Dispensiervolumenbereich 0,1 bis 1000 ml (typisches Volumen:
bis zu 50 ml)
Dispensiergenauigkeit <5 % fiir > 1 bis 50 ml
(alle Spitzen gemeinsam)
<15 % fur 0,1 bis 1 ml
(alle Spitzen gemeinsam)
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Tab. 3-34 Te-Fill-Spezifikationen

<4 % fur > 1 bis 50 mi
(alle Spitzen gemeinsam)
<10 % fir 0,1 bis 1 ml
(alle Spitzen gemeinsam)

Dispensier-Variationskoeffizient

Ansauggeschwindigkeit 1 bis 10 mli/min?@

Ansaugvolumenbereich 1 bis 1000 ml (typisches Volumen:

bis zu 50 ml)

Schlauche: FEP

Verteiler, Pumpenkopf: PP
Pumpenmembrane, Ventilmembranen:
FFPM

Ventilkorper (3/2-Wege-Ventil): PEEK
Ventile: PTFE

Mehrwegeventilstator: PPS
Mehrwegeventilrotor: Valcon E2

Befeuchtete Materialien

Totvolumen (Volumen vom 3/2-Wege-Ventil | Ungefahr 2,5 ml
bis zum Ende der Spitze bzw.
dem DiTi-Konus)

a) Volumen pro Spitze, wenn acht Spitzen gleichzeitig Flissigkeit dispensieren/aspirieren

Konfigurationsdaten

Die Te-Fill-Option ist erhaltlich fur vier oder acht Kanale (einer oder zwei Ventilblocke).

Die Te-Fill-Option kann je nach Instrumentgrésse und LiHa-Konfiguration fir vier
oder acht Kanale installiert werden. Die Tabelle zeigt die méglichen Konfigurationen:

Tab. 3-35 Te-Fill-Kompatibilitdt mit Instrumenten und LiHa-Typen

2-Spitzen-LiHa 4-Spitzen-LiHa 8-Spitzen-LiHa

Freedom EVO 100 k. A. Te-Fill mit Te-Fill mit

4 Kanale 4 oder 8 Kanalen
Freedom EVO 150 k. A. Te-Fill mit Te-Fill mit
mit einem LiHa 4 Kanale 4 oder 8 Kanalen
Freedom EVO 150 k. A. k. A. k. A.
mit zwei LiHas
Freedom EVO 200 k. A. Te-Fill mit Te-Fill mit
mit einem LiHa 4 Kanale 4 oder 8 Kanalen
Freedom EVO 200 k. A. Te-Fill mit Te-Fill mit
mit zwei LiHas? 4 Kanale 4 oder 8 Kanalen

a) Te-Fill nur am 1. oder am 2. LiHa, jedoch nicht an beiden LiHas.

Die Te-Fill-Option kann optional mit einem Sechs-Positionen-Mehrwegeventil
ausgestattet werden. Dieses dient zur Auswahl von bis zu sechs verschiedenen
Flussigkeiten.
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Die folgenden Anforderungen mussen fir die Verwendung der Te-Fill-Option
erfullt sein:

+ Spritzengrdsse: 1000 pl oder kleiner
+ Spitzen: Standardstahlspitzen oder DiTi-Konen

Die folgenden Einschrankungen gelten fiir die Te-Fill-Option:

+ Die Te-Fill-Option kann nicht an einem LiHa mit MultiSense-Option
installiert werden.

+ Die Te-Fill-Option kann nicht an einem LiHa mit Kleinvolumenoption
installiert werden.

Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa)

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Einwegspitzen, DiTis Siehe Abschnitt 11.9.2 ,Einwegspitzen und Zubehor*, B 11-24

Siehe Tab. 3-41 ,Air LiHa-Pipettiergenauigkeit; Beste Werte®,
3-53

Tab. 3-42 ,Air LiHa-Pipettiergenauigkeit; typische Werte*,
3-54

Tab. 3-44 ,Air LiHa-Pipettiergenauigkeit; Werks- und Feldve-
rifikationswerte, B 3-55

Pipettiergenauigkeit

Der Air LiHa ist ein Liquid-Handling-Arm fir Pipettieraufgaben. Sein Funktionsprinzip
basiert auf der Luftverdrangungstechnologie. Der Air LiHa ist nur fir Einwegspitzen
vorgesehen.

Um vorhandene Instrumente aufzurlisten, kann der Air LiHa beim Kunden vor
Ort von einem von Tecan autorisierten Servicetechniker installiert werden.

Die Workstation Freedom EVO kann mit maximal einem Air LiHa ausgestattet
werden (siehe auch Abschnitt 3.3.1 ,Armkonfigurationen®, B 3-15)
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Allgemeine Daten

Tab. 3-36 Air LiHa-Spezifikationen

3 - Technische Daten
Systemmodule

Verwendbare Spitzen

Anzahl von Kanalen

Spreizen der Spitze

Volumenbereich
Theoretische Auflésung

Dispensierge-
schwindigkeit

Dispensiermodi

DiTi-Aufnahmekraft

Pipettiergenauigkeit

Sonderfunktionen

Einwegspitzen

Alle Grossen:

* leitend

* mit oder ohne Filter

4 oder 8

Abstand von Spitze
zu Spitze

0,5 ul bis 1000 pl (1 ml)
0,1yl
1000 pl

0,5 pl bis max. Volumen

5 ul bis max. Volumen

23N +/-4N

10 l
50 pl
200 i
350
1000 pl

9 bis 38 mm (0,31 bis 1,5 Zoll)

weniger als zwei Sekunden

Beruhrungsloses (kontakt-
freies) Dispensieren fur
Einzelpipettierung oder
Kontaktdispensieren

Beruhrungsloses (kontaktfreies)
Dispensieren fiir Mehrfachpi-
pettierung

Siehe Tab. 3-41, B 3-53, Tab. 3-42, & 3-54 und

Tab. 3-44, & 3-55.

Fullstandsdetektion

pLLD und PMP
Tiefe DiTi-Abwurfposition

Siehe Abschnitte , B 3-39,
471,84-68,4.3.2.1, B 4-12
Siehe Abschnitt 4.3.2.1, B 4-12
Siehe Abschnitt 4.8.6, & 4-82

Air LiHa-Be-
triebsbereiche Tab. 3-37 Air LiHa-Betriebsbereiche (relative Bewegung)
Achse LiHa-Typ Freedom EVO
X-Achse Alle Siehe Tab. 3-5, & 3-6
Y-Achse 4—Spitzen-LiHaa) 409 mm (16,1 Zoll)
8-Spitzen-LiHaa) 373 mm (14,7 Zoll)
Z-AchseP®) Alle 210 mm (8,27 Zoll)

a) bei 9 mm Abstand

b) Jeder Kanal einzeln, keine Spitzen installiert
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Spitzenabstand Der Spitzenabstand ist der maximale Abstand zwischen der Arbeitsflachenoberflache
und der montierten Spitze (Ausgangsposition).

Tab. 3-38 Air LiHa-Spitzenabstand

Abstand der Spitze

zur Arbeitsfliche? Spitzenart Spitzenabstand

DiTi-Adapter (A) 260 mm (10,24 Zoll)

Referenzspitze (B) 210 mm (8,27 Zoll)

DiTi 10 pl (C) 242 mm (9,53 Zoll)

DiTi 50 pl (C) 216 mm (8,50 Zoll)

DiTi 200 pl (C) 215 mm (8,46 Zoll)

- DiTi 350 pl (C) 215 mm (8,46 Zoll)

) - _ DiTi 1000 pl (C) 178 mm (7,01 Zoll)

DiTi 5000 pl (C) 164 mm (6,46 Zoll)

< j Te-PS Stahlspitze 237 mm (9,33 Zoll)

” Fy
(&S]

a) Abbildung nicht massstabsgerecht, Spitzenabstand verkurzt

Air LiHa- Die Positioniergenauigkeit des Air LiHa ermoglicht die folgenden Anwendungen:
Genauigkeit/ + Der Air LiHa kann in Kombination mit 96-Well-Mikrotiterplatten verwendet werden.
Prazision + Der Air LiHa kann in Kombination mit 384-Well-Mikrotiterplatten (ANSI/SLAS)

mit folgenden Einschrankungen verwendet werden:
— Verwendung von 10-pl-Einwegspitzen der Marke Tecan
— Verwendung von 384-Well-Mikrotiterplatten-Tragern der Marke Tecan

¢ Der Air LiHa kann in Kombination mit 1536-Well-Mikrotiterplatten (ANSI/SLAS)
mit folgenden Einschrankungen verwendet werden:

— Verwendung von 10-ul-Einwegspitzen der Marke Tecan
— Verwendung von Te-PS-Sensorplatte
— Verwendung von Te-PS-Tragern

Tab. 3-39 Air LiHa-Wiederholbarkeit (Prézision) bei neun Millimetern Abstand
mit allen acht Spitzen gleichzeitig

Achse Wiederholbarkeit
X + 0,15 mm (0,006 Zoll)
Y + 0,15 mm (0,006 Zoll)
z + 0,3 mm (0,012 Zoll)@

a) Verschlissene Teile kdnnen eine Verschlechterung der Wiederholbarkeit zur Folge haben
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Die Spitzenbewegung mit gleichem Abstand von Probenspitzen in die Y-Richtung
betragt:

¢ von9mm=0,4 mm

¢ bis38mmzx1mm

Verwenden Sie ausschliesslich Einwegspitzen von Tecan. Leitende Einwegspitzen
sind in den folgenden Volumen mit oder ohne Filter erhaltlich:

+ 1000 pl

+ 350l

+ 200 pl

¢ 50l

¢ 10 pl (Kleinvolumen-Einwegspitzen)

Ausflhrliche Informationen finden Sie unter den Querverweisen oben.

Ein Einwegspitzentrdger kann mit bis zu drei Einsatzen mit 96 Einwegspitzen
bestuickt werden.

Air LiHa-Spitzenadapter

Der Air LiHa ist mit einem Spitzenadapter ausgestattet, der einen Drucksensor,
die Elektronik fiir die Air LiHa MultiSense-Funktionen und einen vom Benutzer
austauschbaren Inline-Filter enthalt.

Die Abmessungen des Air LiHa-Spitzenadapters entsprechen denen des
MultiSense-Spitzenadapters (siehe ,MultiSense-Spitzenadapter®, & 3-44).

Tab. 3-40 Abmessungen des Standard/Air LiHa-Spitzenadapter

Abmes- Standard- Air LiHa- Unterschied
sunga) Spitzenadapter Spitzenadapter
X 26,9 mm 37,1 mm 10,2 mm
Y 20,0 mm 21,6 mm 1,6 mm
4 10,0 mm 9,1 mm -0,9mm

a) Siehe Abb. 3-13, 53-51

!
- |
X ]
|

Abb. 3-13 Abmessungen des Isolierblocks
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Die Abmessungen des Air LiHa-Spitzenadapter beeintrachtigen den Arbeitsbereich

wie folgt:

+ Der Z-Offset (nicht Bereich) ist sieben Schritte kleiner (0,7 mm) bei Instrumenten,
die mit dem Air LiHa ausgestattet sind.

Labware

+ Bei Verwendung des Air LiHa-Spitzenadapters ist die maximal zulassige Hohe
von Laborgefassen, die an der Rasterposition links neben der Rasterposition
platziert werden, auf die zugegriffen wird, um 3 mm geringer im Vergleich zu
einem Standard-Spitzenadapter. Diese Beschrankung gilt, wenn bei minimaler
Z-height pipettiert wird.

Magnetische Racks

+ Ein Te-MagS-Modul mit magnetischer Platte oder einem anderen magnetischen
Rack darf nicht auf der angrenzenden Rasterposition links von der Rasterposition
platziert werden, auf die Air LiHa-Spitzenadapter zugreifen.

ACHTUNG

Ein Magnetfeld, das sich zu nahe am Air LiHa-Spitzenadapter befindet,

kann den Reedschalter des Adapters beeintrachtigen und zu unerwarteten
Schaltvorgéngen fiihren, wodurch beispielsweise der Fehler ,DiTi not fetched®
(DiTi nicht aufgenommen) auftreten kann.

Pipettiergenauigkeit

Basierend auf Tecan-Qualitatsanforderungen sind die Werte in den nachstehenden
Tabellen nur gultig, wenn die Wartungsanweisungen und der Wartungsplan
konsequent befolgt wurden.

Prazision wird als Variationskoeffizient berechnet (CV %).

Die typische Pipettiergenauigkeit wird als Medianwert des Variationskoeffizienten
(berechnet Uber alle Kanale) aller getesteten Instrumente berechnet.

Hinweis: Nur Tecan-Einwegspitzen gewahrleisten, dass die fur
Tecan-Pipettierinstrumente spezifizierte Leistung erreicht wird.
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Air LiHa- Beste Werte
Pipettier- . e e e C : .
genauigkeit Die Werte fiir die Pipettiergenauigkeit, die in Tab. 3-41, B 3-53 unten aufgelistet

sind, basieren auf folgenden Kriterien:
+ Optimierte Liquid-Handling-Prazisionsdaten
(nachgewiesen auf drei unabhangigen Air LiHas)

+ Fir kleine Volumen ist eine Einzelkanalkalibrierung erforderlich.
(siehe Fussnoten in Tabelle)
Ausfuhrliche Informationen zur Einzelkanalkalibrierung finden Sie im
EVOware Software Manual (siehe 1.1 ,Referenzdokumente®, E 1-2).

+ Benutzerdefinierte Flissigkeitsklassen in EVOware

+ Pipettierbedingungen: Temp. von 20 bis 27 °C, relative Luftfeuchtigkeit
von 30 bis 60 % (nicht kondensierend)

+ Leitungswasser mit einer Leitfahigkeit von 0,3 bis 1 mS/cm

+ Berthrungsloses Dispensieren; Einfachpipettierungsmodus, gesamter
Bereich von 0,5 pul bis 1000 ul

+ 8 Kanale, 12 Wiederholungen, CV und Genauigkeit ber jeden Kanal
und komplette 96-Well-Platte berechnet

Tab. 3-41 Air LiHa-Pipettiergenauigkeit; Beste Werte

DiTi-Typ Volumen Prazision (CV) Genauigkeit
DiTi10 0,5 ul@ <6,0% +95%
112 <4,0% +7,0%
10 pl <1,0% +1,5%
DiTi50 112 <4,0% +10,0 %
5 pld) <1,0% +20%
10 pl <15% +2,0%
DiTi200 3yl <4,0% +10,0 %
100 pl <0,5% +1,0%
DiTi350 3yl <3,0% +7,0%
5l <15% +50%
350 pl <0,5% +1,0%
DiTi1000 100 pl <0,5% +1,0%
1000 pl <0,5% +1,0%

a) Einzelkanalkalibrierung erforderlich
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Typische Werte

Die in Tab. 3-42, & 3-54 aufgelisteten Werte fiir die Pipettiergenauigkeit sind so
genannte typische Werte. Sie kdnnen in EVOware mit Standardfliissigkeitsklassen
ohne weitere Optimierung der Flissigkeitsklassen erzielt werden.

+ Schlechtester CV-Wert vom mindestens drei in Produktion befindlichen
getesteten Instrumenten (Standardflissigkeitsklassen; fir 10 pl- und
50 pl-DiTis, unter 5 pl Einzelkanalkalibrierung erforderlich)

Die Werte wurden folgendermassen berechnet:

+ Einfachpipettierung, Leitungswasser mit einer Leitfahigkeit von 0,3 bis 1 mS/cm,
8 Kanale, 12 Wiederholungen, CV und Genauigkeit tUber jeden Kanal und
komplette 96-Well-Platte berechnet, sofern nicht anders angegeben

Hinweis: Im Vergleich zu den besten Werten ist keine Einzelkanalkalibrierung
notwendig.

Tab. 3-42 Air LiHa-Pipettiergenauigkeit; typische Werte

Spitze Volumen Prazision (CV) Genauigkeit
DiTi10 10 pl 1,0 % +1,5%
DiTi50 10 pl 1,5% +2,0%
50 pl 0,5 % +1,0%
DiTi200 3ul 4,0 % +10,0 %
5ul 2,0% +8,0%
100 pl 0,5 % +1,0%
DiTi350 3l 3,0% +7,0%
5ul 1,5 % 50 %
100 pl 0,5 % +1,0%
350 pl 0,5 % +1,0%
DiTi1000 10 pl 1,5% +13,0%
100 pl 0,5 % +1,0%
500 pl 0,5 % +1,0%
1000 pl 0,5 % +1,0%
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Tab. 3-43 BerUhrungsloses Dispensieren mit Wasser: Mehrfachdispensieren

Spitze Volumen Prazision (CV) Genauigkeit
DiTi50 4 x10 pl 7,0 % +3,0%
DiTi200 12x 10l 10,0 % +4,0%
6 x 20 pl 3,5% £3,0%
DiTi350 12 x 10l 9,0 % +3,0%
6 x 20 pl 5,0 % +3,0%
DiTi1000 12 x 50 pl 25% £2,0%
6 x 100 pl 25% £2,0%

Werks- und Feldverifikationswerte

Test- Allgemeine Testbedingungen, durchgefiihrt mit der Setup & Service-Software:

bedingungen + Alle Liquid-Handling-Werte wurden unter kontrollierten Laborbedingungen bei
Temperaturen zwischen 20 °C und 27 °C und einer Luftfeuchtigkeit zwischen
30 % und 60 % bei 25 °C Uberprift.

+ Flussigkeit: Wasser
+ Pipettiermodus: Einfachpipettierung, beriihrungsloses Dispensieren
+ Neue Einwegspitze fiir jede Probe

Die Werte fiir die Pipettiergenauigkeit, die in Tab. 3-44, B 3-55 unten aufgelistet
sind, basieren auf folgenden Kriterien:

+ Die Liquid-Handling-Prazisionsdaten wurden fir jede hergestellte Workstation
Freedom EVO getestet

+ Werte stehen fir das Pipettieren von Wasser mit Einwegspitzen

+ Standardflissigkeitsklasse in EVOware

+ Keine Einzelkanalkalibrierung erforderlich

Tab. 3-44 Air LiHa-Pipettiergenauigkeit; Werks- und Feldverifikationswerte

Volumen DiTi-Typ Préazision (CV)
14l 10 pl DiTi?) <8,0%
10 200 pl DiTi <20%
100 pl 200 pl DiTi?) <0,5%

a) ungefilterte Einwegspitzen
b) ungefilterte Einwegspitzen
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Im Normalbetrieb sind die Einwegspitzen die einzigen befeuchteten Teile.
Andere Teile kommen nicht mit den pipettierten Flissigkeiten in Berlhrung,
ausser im Fall einer Fehlfunktion (zu viel Flissigkeit wird angesaugt).
Andere Teile kbnnen jedoch Aerosolen von den Flissigkeiten ausgesetzt sein.
Die wesentlichen Teile des Air LiHa bestehen aus den folgenden Materialien:
+ Teile, die mit den Probenflissigkeiten in Beriihrung kommen:

— Einwegspitzen: PP
+ Diese Teile konnten von Aerosolen befeuchtet werden:

— Spitzenkonus: Vergoldetes Messing

— Inline-Filter: PE
Siehe Abschnitt 3.7 ,Chemische Bestandigkeit®, B 3-84.

Mehrkanalpipettierarm (MCA96)

Der MCA96 ist ein Mehrkanal-Roboterpipettierarm, der fur Hochgeschwindigkeits-
und Hochprazisions-Flussigkeitspipettierung zwischen Standardmikrotiterplatten (MP)
mit 96 oder 384 Wells ausgelegt ist.

Er kann mit einem optionalen Greifer fir die Handhabung von Mikrotiterplatten
ausgestattet werden.

Tab. 3-45 Technische Daten des MCA96

Anzahl von Pipettierkanalen 96

Kraft in Z-Richtung 300 N (wahrend des Verfahrens zur
Aufnahme von Einwegspitzen)
240 N (wahrend des Verfahrens zur
Aufnahme des Stahlspitzenblocks)

Y-Bereich 310 mm (12,20 Zoll)
Z-Bereich 210 mm (8,7 Zoll)
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MCA96-Konfigurationsdaten

Konfiguration Die Tabelle zeigt die mdglichen Varianten der MCA96-Konfiguration:

Tab. 3-46 Basiskomponenten und Verbrauchsmaterialien fir MCA96

Komponenten/
Einwegprodukte

Konfiguration/Varianten

Pipettierkopf

Stahlspitzenblock

Einwegspitzen (DiTis)

Trager

96 Kanale
Pipettiervolumen: 1 bis 200 pl

Standard-Stahlspitzenblock mit 96 Kanélen; lange Spitzen,
unbeschichtet/beschichtet, Pipettierbereich 5 bis 200 pl,

flr 96- und 384-Well-Mikrotiterplatten und Deep-Well-Platten
Mindestdurchmesser der Wells: 3 mm (0,118 Zoll)

Variante:

Hochprazisions-Stahlspitzenblock mit 96 Kanalen;

kurze Spitzen, unbeschichtet/beschichtet, Pipettierbereich

1 bis 44 yl, fur 96-, 384- und 1536-Well-Mikrotiterplatten
(keine Deep-Well-Platten)

Mindestdurchmesser der Wells: 1,7 mm (0,067 Zoll)

Varianten:

50 pl, mit Filter, Pipettierbereich 1 bis 45 ul

50 pl, ohne Filter, Pipettierbereich 1 bis 55 pl

100 pl, mit Filter, Pipettierbereich 1,5 bis 84 pl

100 pl, ohne Filter, Pipettierbereich 1,5 bis 103 pl
150 pl, mit Filter, Pipettierbereich 2 bis 150 pl

150 pl mit weiter Bohrung, mit Filter,

Pipettierbereich 10 bis 150 pl

200 ul mit weiter Bohrung, ohne Filter,
Pipettierbereich 10 bis 200 pl

200 pl, ohne Filter, Pipettierbereich 2 bis 200 pl

500 pl, mit Filter, Pipettierbereich 25 bis 200 pl

500 ul, ohne Filter, Pipettierbereich 25 bis 200 ul

Die vorgenannten Pipettierbereiche sind anwendbar mit
MCA96-DiTis vom Typ Tecan Pure und Tecan Sterile.

MP-Standardtrager (quer ausgerichtet)
Servicetrager
Flache Trager fir geschachtelte Einwegspitzen
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Die unten stehende Tabelle spezifiziert die verschiedenen Stahlspitzenblécke
im Hinblick auf Stahlspitzenvarianten:

() 1
= = 2 . L LT
= c o c 2 g o = [T
s ¥g TE §53¢ 33 £3a¢8
=35 =3 §{= sE § 2 GE 95E
a3 E= @ £ F 3 ©°3
Stahlspitzenblock-Typ %) £
Unbeschichteter Standard- | 230 ul | 200 ul | 675 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) | 0,40 * 0.03 mm 300 pl | 430 pl
Stahlspitzenblock (0,016 Zoll)
Beschichteter Standard- 230 ul | 200 pl | 675 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) 1 0,40 * 0.03 mm 300 pl | 430 pl
Stahlspitzenblock (0,016 Zoll)
Unbeschichteter Hochpra- |50 ul 44 pl 430 (siehe Abb. 3-14, B 3-59)  0,40*%083 mm 90pul 220l
zisions-Stahlspitzenblock (0,016 Zoll)
Beschichteter Hochprazi- 50yl 44 pl 430 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) 0,40 * 0.03 mm 90 pl 220 pl
sions-Stahlspitzenblock (0,016 Zoll)

a) Vorausgehender Luftspalt + folgender Luftspalt + Probe

b) Folgender Luftspalt + Probe

c) Nur Spitzen-Luftspalt (ohne vorausgehenden Luftspalt)
d) Spitzen-Luftspalt + Pipettierkopf-Luftspalt + vorausgehender Luftspalt

Einwegspitzen-
Varianten

Tab. 3-48 Daten von Einwegspitzen-Varianten

Die unten stehende Tabelle spezifiziert verschiedene Einwegspitzen:

[}] [
o g)-g c m-§ 5 xh
% E S E ¢S5 Eod
© [ NZ2Ton < 9
E 3 o =29 w0 2
= o N = o f ¢ £ O =5
> == 0o ¢ 093
Einwegspitzen-Typ ) £
50-ul-DiTis? 55 ul | 296 (siche Abb. 3-14, B 3-59) | 0,41 *%93 mm (0,016 Zoll) | 210
100-pl-DiTis, nicht steril 103 pl | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) | 0,46 * %93 mm (0,018 Zoll) ' 310 pl
100-ul-DiTis, nicht steril 103 pl | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) | 0,46 * %93 mm (0,018 Zoll) ' 310 pl
100-pl-DiTis, gefiltert, steril 84 ul | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) | 0,46 £0.03 m (0,018 Zall) | 270 pl
200-p1-DiTis, nicht steril 200 pl | 431 (siehe Abb. 3-14, & 3-59) 0,51 903 mm (0,02 Zoll) ' 390 pl
200-pl-DiTis, nicht steril 200 ul | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) | 0,51 *903 mm (0,02 Zoll) | 390
200-pl-DiTis, gefiltert, steril 150 pl | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) | 0,51 %93 mm (0,02 Zoll) | 350 pl
200-pl-DiTis mit weiter Bohrung, 200 pl | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) ' 1,45 % %03 mm (0,06 Zoll) 390 pl
nicht steril, ungefiltert
200-pl-DiTis mit weiter Bohrung, 175 ul | 431 (siehe Abb. 3-14, B 3-59)  1,45%* 0.03 mm (0,06 Zoll) | 350 ul
steril, gefiltert
500-ul-DiTis, gefiltert, steril 400°) pl | 540 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) 0,50 * %93 mm (0,02 Zoll) | k. A.
500-ul-DiTis, ungefiltert, nicht steril | 500°) pyl ' 540 (siehe Abb. 3-14, B 3-59) 0,50 * %93 mm (0,02 Zoll) ' k. A.

a) Nicht vorgesehen fir Deep-Well-Platten

b) Maximalvolumen von 500 pl (400 pl gefiltert) am MCA384 mit dem Adapter fur gréssere Volumen (Extended Volume Adapter, EVA)

3-58
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Spitzenlangen Die Abbildung zeigt den mit verschiedenen Spitzenarten ausgestatteten
MCA96-Pipettierkopf und deren Langen:
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Abb. 3-14 Pipettierkopf/Spitzenlangen

A Hochprézisions-Stahlspitzenblock D 500 pl-Einwegspitze
B 50 pl-Einwegspitze E Standard-Stahlspitzenblock
C Einwegspitze 100/150/200 ul

(Spitzen mit weiter Bohrung haben

dieselbe Lange)

Hinweis: Einwegspitzen neigen dazu, sich etwas zuriickzuschieben,

nachdem sie aufgenommen wurden.

» Aus diesem Grund kénnen sie ,langer werden* als ihr theoretischer Wert
[typisch 0,25 mm (0,01 Zoll)].

e Fertigungstoleranzen der Einwegspitzen fihren ebenfalls
zu Langenabweichungen.
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Die Abbildung zeigt den Spitzenabstand der verschiedenen Spitzenarten:
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Abb. 3-15 Spitzenabstand (Abstand zur Arbeitsflache)

A Hochpréazisions-Stahlspitzenblock

B 50 pl-Einwegspitze
C Einwegspitze 100/150/200 pl

(Spitzen mit weiter Bohrung haben

denselben Spitzenabstand)

D 500 pl-Einwegspitze

E Standard-Stahlspitzenblock

F Kante des Stahlspitzenblock-Korpers
G  Spitzenlange-Nulllinie

Hinweis: Bei den in der Abbildung dargestellten obersten Positionen
wird ein Millimeter (0,04 Zoll) Initialisierungsversatz bericksichtigt.

Diverse Optionen und Zubehérteile sind fir den MCA96 erhaltlich:

Tab. 3-49 Optionen und Zubehor

Option/Zubehor Konfiguration/Varianten

Transferrack Verwendet mit Einwegspitzen
Verwendet mit Stahlspitzenblock

Reagenzgefass Volumen: 300 mi

Racks (gemass den Standards der
Society of Biomolecular Screening)

Waschsystem

Varianten:
Mit oder ohne Einsatz
Einsatz: 250 ml und 125 ml

Mikrotiterplatten (MP): 96, 384 Wells
Deep-Well-Platten (DWP): 96, 384 Wells

Bestehend aus:

— WRC-Turm (Wascheinheit und Steu-
ereinheit)

— Waschblock, Schlauchen, Fittings und Filter
Kann mit Stahlspitzenblocken verwendet werden.
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MCA96-Leistungsdaten

Die unten stehende Tabelle spezifiziert die Leistung hinsichtlich des theoretischen
Durchsatzes:

Tab. 3-50 Durchsatz

Theoretischer Durchsatz Ca. 302 384-Well-Mikrotiterplatten pro Stunde
(Abhangig von der Anwendung) | (Pipettieren einer 1-zu-1-Kopie)

a) Annahme: Ein Zyklus mit Aspirieren und Dispensieren und zuséatzlich drei Waschschritten
wird viermal (4x96) pro Platte wiederholt.

Die Tabelle spezifiziert den Pipettiervolumenbereich und die maximale Abweichung:

Hinweis: Prazision und Genauigkeit sind abhangig von den Eigenschaften
der jeweiligen Flissigkeit und den Einwegspitzen bzw. dem Stahlspitzenblock,
die verwendet werden.

Tab. 3-51 MCA-Prazision (Variationskoeffizient CV)a)

Spitzenart Einwegspitzen (DiTis) Stahlspitzenb)
Volumen 50 pl 100 pl 200 pl 50 ul 200 pl
1ul <6 % - - <10 % -
1,5 pl - <6 % - - -
2l <6 % <6 % <6 % <6 % -
5ul <4% <4 % <4% <4% <4 %
10 pl <3% <3% <3% <3% <3%
>10 pl <3% <3% <3% <3% <3%

a) Kontaktdispensierung, photometrische Messung der Farbauflésung, CV Uber komplette 96-Well-Platte
berechnet, drei Wiederholungen, typische Pipettiergenauigkeit ist als schlechtester CV-/Genauigkeitswert
von mindestens drei in Produktion befindlichen getesteten Instrumenten (Standardfliissigkeitsklassen)
definiert

b) Stahlspitzen, unbeschichtet, waschbar

Wahrend der Installation und der Betriebsqualifikationsverfahren (IQ/OQ) wird das
kleinste Volumen in der vorstehenden Tabelle getestet (siehe schattierte Zellen in
der Tabelle), um die Leistungsmerkmale des MCA am Kundenstandort nachzuweisen.

Hinweis: Die Werte werden nur erreicht, wenn die Wartung termingerecht
durchgefiihrt wurde und die Anweisungen strikt beachtet wurden.

Tecan empfiehlt, Prazision und Genauigkeit mit den spezifischen Flissigkeits-
und Pipettiereinheiten (Einwegspitze oder Stahlspitzenblock) zu tGberprifen,
die in Ihrer Anwendung verwendet werden, um die passenden Kalibrierfaktoren
zu verifizieren und sie gegebenenfalls einzustellen.

Siehe auch Software-Handbuch Freedom EVOware.

+ In der Anwendungssoftware sind Standardkalibrierfaktoren fiir
die Kontaktdispensierung mit DMSO und Wasser vordefiniert.

+ Tecan empfiehlt, die Kalibrierungsfaktoren und die Genauigkeit mit den
Flissigkeiten zu Uberprifen, die in jeder Anwendung verwendet werden.
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Einwegspitzen Hinweis: Die Form der Spitzen oder die Eigenschaften von ungeeigneten
Materialien kdnnen erhebliche negative Auswirkungen auf Pipettierergebnisse
haben. Das Risiko von Pipettierfehlern steigt drastisch, wenn die Spitzen nicht
richtig passen oder die Spitzenauslassgeometrie ungeeignet ist. Die Verwendung
von Tecan-Einwegspitzen gewahrleistet die optimale Leistung aller Tecan-
Pipettierplattformen.

Hochviskose Hinweis: Hochviskose Flissigkeiten sowie Fliissigkeiten mit unldslichen Partikeln
Fliissigkeiten kénnen dazu fiihren, dass das Pipettiersystem sich anders verhalt als von der
Steuersoftware angenommen. Die Software kann sich dem durch verschiedene
Einstellungen anpassen. Konsultieren Sie in solchen Fallen den Hersteller,
um die Durchfuhrbarkeit der Anwendung im Hinblick auf das Liquid-Handling
zu beurteilen.

MCA96-Optionen
Waschsystem Die Tabelle spezifiziert Gewicht und Abmessungen der Waschsystem-Komponenten:

Tab. 3-52 Physische Spezifikationen (Gewicht und Abmessungen)

Gewicht Abmessungen [mm/Zoll]
(kg/lbs) (Breite x Tiefe x Hohe)
WRC-Turm ca. 12 kg 285 x 480 x 610 mm
(26,5 Ibs) (11,2 x 18,9 x 24 Zoll)
Waschblock fiir ca. 560 g 170 x 90 x 65 mm
96 Kanale (1,23 Ibs) (6,7 x 3,5 x 2,6 Zoll)
Greifer Die Tabelle spezifiziert die technischen Daten des MCA96-Greifers:

Tab. 3-53 Technische Daten des Greifers

G-Bereich (Greifer) Nutzbarer Bereich: 58 mm (2,28 Zoll)

(Mechanischer Bereich: 62 mm (2,44 Zoll)
Greiferkraft 10N
Raumbereich Greifer Nutzbarer Bereich: 69 bis 127 mm (2,72 bis 5,00 Zoll)

(Mechanischer Bereich: 67 bis 129 mm (2,64 bis 5,08 Zoll)
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Die Abbildung zeigt den Greiferabstand:
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Abb. 3-16 Greiferabstand (Abstand zur Arbeitsflache)

A Spitzenlange-Nulllinie B Greifer-Bereich
(siehe Tab. 3-53, £ 3-62)

Hinweis: Bei den in der Abbildung dargestellten obersten Positionen wird
ein Millimeter (0,04 Zoll) Initialisierungsversatz bertcksichtigt.

MCA96-Materialien

Die folgenden Teile des Systems sind den Flussigkeiten, die pipettiert werden,
mehr oder weniger ausgesetzt:

Tab. 3-54 Ausgesetzte Teile, verwendete Materialien

Teil Material Aussetzung

Stahlspitzen (Stahlspitzenblock) | Edelstahl Probenflissigkeit

Einwegspitze PP Probenflissigkeit

Spitzenkonus Edelstahl keine direkte Aussetzung (Luftspalt)
Dichtung EPDM keine direkte Aussetzung (Luftspalt)

Siehe auch Abschnitt 3.7.2 ,Bestandigkeit von speziellen Materialien®, B 3-85.

Mikrotiterplatten

Mikrotiterplatten mit 96 oder 384 Wells kdnnen mit Einwegspitzen oder einem
Stahlspitzenblock verwendet werden. Sie miissen den Standards der Society of
Biomolecular Screening (ANSI/SLAS) entsprechen.
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3.5.4 Mehrkanalpipettierarm (MCA384)

Was ist der
MCA384?

OTECAN.

Der MCA384 ist ein Mehrkanal-Roboterpipettierarm, der fir Hochgeschwindigkeits-
und Hochprazisions-Flissigkeitspipettierung zwischen Standardmikrotiterplatten

(MP) mit 96, 384 oder 1536 Wells ausgelegt ist.

Konfiguration

Die Tabelle zeigt die mdglichen Varianten der MCA384-Konfiguration:

Tab. 3-55 Grundkomponenten und Verbrauchsmaterialien fir MCA384

Komponenten/
Einwegprodukte

Konfiguration/Varianten

Pipettierkopf

Stahlspitzen

Einwegspitzen (DiTis)

Trager

384 Kanale

Pipettiervolumen:

0,5 bis 125 pl (im 384-Well-Format)
0,5 bis 500 pl (im 96-Well-Format)

Montiert als Stahlspitzenadapter

Kurze oder lange waschbare Spitzen,
Pipettierbereich 0,5 bis 125 pl

Fir 96-, 384- und 1536-Well-Mikrotiterplatten

und 96-Deep-Well-Mikrotiterplatten
Mindestdurchmesser der Wells: 1,7 mm (0,067 Zoll)

Montiert mit DiTi-Adaptern

Varianten:

15 pl, 50 pl, 125 pl

Fir 96-, 384- und 1536-Well-Mikrotiterplatten
Mindestdurchmesser der Wells: 3 mm (0,118 Zoll)

Freedom EVO-Systemtrager

Freedom EVO-DiTi-Trager

MP-Standardtréger (quer ausgerichtet)

Flacher DiTi-Trager fiir geschachtelte Einwegspitzen,
drei oder vier Positionen (quer ausgerichtet)
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Adaptertyp = = ] &=
Adapter Fixed 125 yl MCA384 3ul 125 pl 280 0,58 mm (0,023 Zoll)
Adapter Fixed 15 pl MCA384 1ul 15l 280 0,43 mm (0,017 Zoll)
Adapter 96 Fixed 125 yl MCA384 5ul 125 440 0,58 mm (0,023 Zoll)
Adapter 96 Fixed 15 yl MCA384 1ul 15 ul 280 0,43 mm (0,017 Zoll)
Tab. 3-57 DiTi-Adapter-Typen fiir Kopf mit 384 Kanélen
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Adaptertyp = = n &=

Adapter DiTi Combo MCA384
Adapter DiTi MCA384

Adapter 96 DiTi MCA384

Adapter 96 DiTi 1to1 MCA384
Adapter 96 DiTi 4to1 MCA384 (EVA)

Fir Spitzendaten siehe Tab. 3-58 ,DiTis flr Kopf mit 384 Kanalen®, & 3-65

Fur Spitzendaten siehe Tab. 3-58 ,DiTis fur Kopf mit 384 Kanalen®, & 3-65

Fir Spitzendaten siehe Tab. 3-58 ,DiTis fuir Kopf mit 384 Kanélen®, & 3-65

Fuir Spitzendaten siehe Tab. 3-48 ,Daten von Einwegspitzen-Varianten®, & 3-58

FUr Spitzendaten siehe Tab. 3-48 ,Daten von Einwegspitzen-Varianten®, & 3-58

DiTi-Typen fiir 384 Kaniéle

Tab. 3-58 DiTis fur Kopf mit 384 Kanélen

c g

S ] o S

£ £ 2_ £

E % E E :0

S > s E o

S % 22 8

DiTi-Typ = = @ @
15-pl-Einwegspitze, mit/ohne Filter | 0,5 pl 15 278,6 0,23% %02 mm (0,009 Zoll)
50-pl-Einwegspitze, mit/ohne Filter | 1,0 pl 50 ul 4074 0,30% %92 mm (0,012 Zoll)
125-pl-Einwegspitze, mit/ohne Filter | 2,0 pl 125 pl 467,8 0,45 992 mm (0,018 Zoll)

fiir 96 Kanile

Siehe Tab. 3-48 ,Daten von Einwegspitzen-Varianten®, & 3-58.
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MCA384-
Spitzen
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Die Abbildung zeigt den mit verschiedenen MCA384-Spitzenarten ausgestatteten
MCA384-Pipettierkopf und deren Langen (mm/Zoll):
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Abb. 3-17 MCA384-Pipettierkopf / Spitzenlangen
A Kopf mit 384 Kanélen
B DiTi-Adapter
C Stahlspitzenadapter
D Stahlspitzen lang

T O T m

15.92 (0.63 in.)
i

Stahlspitzen kurz
125 pl DiTi

50 pl DiTi

15 pl DiTi

Hinweis: Einwegspitzen neigen dazu, sich etwas zuriickzuschieben,

nachdem sie aufgenommen wurden.

Aus diesem Grund kénnen sie ,langer werden® als ihr theoretischer
Wert [typisch 0,25 mm (0,01 Zoll)].
Fertigungstoleranzen der Einwegspitzen fuhren ebenfalls

zu Langenabweichungen.
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Spitzenabstand Die Abbildung zeigt den Spitzenabstand fiir verschiedene MCA384-Spitzenarten:
MCA384-

Spitzen

232.3(9.146in.)

94 (3.701in.)

Abb. 3-18 Freedom EVO Spitzenabstand

A Kopf mit 384 Kanalen D 125 pl DiTi
B Stahlspitzen kurz E 50 pl DiTi
C Stahlspitzen lang F 15 pl DiTi
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Spitzenlange

MCA96-

Einwegspitzen
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Die Abbildung zeigt den mit verschiedenen MCA96-Einwegspitzenarten
ausgestatteten MCA384-Pipettierkopf und deren Langen (mm/Zoll):

1 |

0.3 (0.011in.)

os)
0.5 (0.021in.)
15.92 (0.63 in.)

39.1 (1.54 in.)

52.6 (2.07 in.)

63.5 (2.50 in.)

Abb. 3-19 MCA384-Pipettierkopf / MCA96-Einwegspitzenlangen

A
B
C

Kopf mit 384 Kanélen D 100 pl DiTi
DiTi-Adapter (1tol oder 4tol) E 200 pl DiTi
50 pl DiTi F 500 pl DiTi

Hinweis: Einwegspitzen neigen dazu, sich etwas zuriickzuschieben,
nachdem sie aufgenommen wurden.
— Aus diesem Grund kénnen sie ,langer werden® als ihr theoretischer Wert angibt
[typisch 0,5 mm (0,02 Zoll)].
— Fertigungstoleranzen der Einwegspitzen fihren ebenfalls
zu Langenabweichungen.
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Spitzenabstand Die Abbildung zeigt den Spitzenabstand fiir die verschiedenen
MCA96- MCA96-Einwegspitzenarten:

Einwegspitzen
| [

232.3(9.15in.)

94 (3.70in.)

Abb. 3-20 MCA384-Pipettierkopf / MCA96-DiTi-Spitzenabstand

A Kopf mit 384 Kanélen D 200 pl DiTi
B 50 pl DiTi E 500 pl DiTi
C 100 pl DiTi
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Diverse Optionen und Zubehorteile sind flir den MCA384 erhaltlich:

Tab. 3-59 Optionen und Zubehdor

Option/Zubehor

Konfiguration/Varianten

DiTi-Trager

Systemtrager

MCA384-Adapter

Reagenzgefass

Labware

Waschsystem

Optionaler MCA384-Greifer

(CGM)

Halt zwei DiTi-Boxen (um Einwegspitzen aufzunehmen)
Breite: 6 Rasterpositionen

3 Positionen, frei konfigurierbar fir:

» Rackadapter (MCA384-Kopfadapterplatten oder
waschbare MCA384-Spitzenadapterplatten kénnen
auf Rackadaptern platziert werden)

» ANSI/SLAS-Platten ,Nest (DiTi-Boxen fiir reihen-/spal-
tenweise Befestigung von Spitzen kdnnen auf den
ANSI/SLAS-Platten ,Nest” platziert werden)

» Waschbldcke

6 Rasterpositionen breit (+ 1 Raster fur Schlauche,

wenn Waschstation installiert ist)

* Adapter DiTi MCA384
+ Adapter DiTi Combo MCA384
(zur Aufnahme von 384 Einwegspitzen oder Reihen
von 24 Einwegspitzen oder Spalten von 16 Einwegspitzen)
+ Adapter 96 DiTi MCA384
(zur Aufnahme von 96 Einwegspitzen oder Reihen von
12 Einwegspitzen oder Spalten von 8 Einwegspitzen)
* Adapter DiTi 1to1 MCA384
nur fir MCA96-Einwegspitzen
(zur Aufnahme von 96 Einwegspitzen oder Reihen von
12 Einwegspitzen oder Spalten von 8 Einwegspitzen)
Volumenbereich: 0,5 bis 125 pl
* Adapter DiTi 4to1 MCA384 (EVA)
nur fir MCA96-Einwegspitzen
(zur Aufnahme von 96 Einwegspitzen oder Reihen von
12 Einwegspitzen oder Spalten von 8 Einwegspitzen)
Volumenbereich: 1 bis 500 pl
 Adapter Fixed 125 pl MCA384
» Adapter Fixed 15 pl MCA384
» Adapter 96 Fixed 125 ul MCA384
» Adapter 96 Fixed 15 ul MCA384
» QC-Adapter

Diverse Volumen (z. B. 300 ml, 60 ml usw.)

wie verfligbar von entsprechenden Lieferanten

Mikrotiterplatten (MP): 96, 384, 1536 Wells
Deep-Well-Platten (DWP): 96, 384 Wells

Bestehend aus:
— MCA-Waschsteuereinheit
— Waschblock, Schlauchen, Fittings und Filter

Auf der rechten Seite des MCA384 montiert
Unabhangige Y- und Z-Bewegung
Drehwinkel: 360°

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



OTECAN.

Kapazitat und
Durchsatz

Ge-
schwindigkeit /
Timings

Prazision (LH)

Hinweise zum
Pipettieren

3 - Technische Daten
Systemmodule

MCAZ384-Leistungsdaten

Die unten stehende Tabelle spezifiziert die Leistung hinsichtlich des theoretischen
Durchsatzes:

Tab. 3-60 Durchsatz

Theoretischer Durchsatz Ca. 302 384-Well-Mikrotiterplatten pro Stunde
(Abhangig von der Anwendung) | (Pipettieren einer 1-zu-1-Kopie)

a) Annahme pro 384-Platte: Zyklus: Aufnehmen eines MCA384-Stahlspitzenadapters,
1 x Aspirieren, 1 x Dispensieren, 1 x Waschen, Absetzen des MCA384-Stahlspitzenadapters.

Die unten stehende Tabelle zeigt die Timings einiger haufig durchgefihrter
Prozessschritte:

Tab. 3-61 Timings

Flussigkeitstransfer 15 - 20 Sekunden
Einwegspitzen befestigen 8 - 12 Sekunden
Einwegspitzenabwurf 6 - 10 Sekunden
Adapter befestigen / auswechseln 8 - 10 Sekunden

Die unten stehende Tabelle spezifiziert die maximale Abweichung fiir:
Pipettiervolumenbereich 0,5-125 yl

Hinweis: Prazision und Genauigkeit sind abhangig von den Eigenschaften
der jeweiligen Flissigkeit und den Einwegspitzen oder dem Spitzenadapter,
die verwendet werden.

Hinweis: Die Werte werden nur erreicht, wenn die Wartung termingerecht
durchgefiihrt wurde und die Anweisungen strikt beachtet wurden.

Tecan empfiehlt, Prazision und Genauigkeit mit den spezifischen Flissigkeits-
und Pipettiereinheiten (Einwegspitze oder Stahlspitze) zu Gberprifen, die in
Ihrer Anwendung verwendet werden, um die passenden Kalibrierfaktoren zu
verifizieren und sie gegebenenfalls einzustellen.

Siehe auch Software-Handbuch Freedom EVOware.

+ In der Anwendungssoftware sind Standardkalibrierfaktoren fur
die Kontaktdispensierung mit DMSO und Wasser vordefiniert.

+ Tecan empfiehlt, die Kalibrierungsfaktoren und die Genauigkeit mit den
Flissigkeiten zu Uberprifen, die in jeder Anwendung verwendet werden.
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Pipettierung mit

COMBO- Tab. 3-62 Freedom EVO-Pipettiergenauigkeit
Aidn?gtseﬂ)‘;:;:ﬁ Spitzenart Volumenbereich A Gemessen an | CV Genauigkeit
Format Einwegspitzen - Wéassrig
15 pl 0,5-15yl 0,5 ul <4 % +10%
50 pl 1,0-50 pl 1,0 i <4% 5%
125 pl 2,0-125pl 2,0 ul <3% *5%

Einwegspitzen - DMSO

15l 0,5- 15l 0,5l <4% +5%
50 pl 0,5- 50 l 0,5l <4% +5%
125 pl 2,0-125 i 2,0 pl <3% +5%

Stahlspitzenadapter - Wassrig

Stahlspitzenadapter 1,0-15 i 1,0 ul <8% +10 %
fur 384 Kleinvolumen-
Stahlspitzen (SC)

Stahlspitzenadapter fir | 3,0 - 125 pl 3,0l <6 % 5%
384 Grossvolumen-
Stahlspitzen (LC)

Stahlspitzenadapter - DMSO

Stahlspitzenadapter 0,5-15ul 0,5 ul <6 % +10 %
flr 384 Kleinvolumen-
Stahlspitzen (SC)

Stahlspitzenadapter fir | 2,0 - 125 pl 2,0 pl <5% +5%
384 Grossvolumen-
Stahlspitzen (LC)

Kontaktdispensierung mit COMBO-Adapter im 384er-Format, photometrische
Messung der Farbaufldsung, CV Uber komplette 384-Well-Platte berechnet,
drei Wiederholungen, typische Pipettiergenauigkeit ist als schlechtester
CV-/Genauigkeitswert von mindestens drei getesteten Instrumenten
(Standardflissigkeitsklassen) definiert

Pipettierung

mit EVA- Tab. 3-63 Freedom EVO-Pipettiergenauigkeit
Adi?:)tgegf’vl\z:fﬁ Spitzenart Volumenbereich Gemessenan CV Genauigkeit
Format Einwegspitzen
500 pl 25-500 pl 25 ul <5% +5%
500 pl 25-500 pl 200 pl <2% +5%
Einwegspitzen - DMSO
500 pl 25-500 pl 25l <5% +5%
500 pl 25-500 pl 200 pl <2% *5%
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Kontaktdispensierung mit EVA-Adapter im 96er-Format, photometrische Messung
der Farbauflésung, CV Gber komplette 96-Well-Platte berechnet, drei Wiederholungen,
typische Pipettiergenauigkeit ist als schlechtester CV-/Genauigkeitswert von
mindestens drei getesteten Instrumenten (Standardflissigkeitsklassen) definiert

Hinweis: Die Form der Spitzen oder die Eigenschaften von ungeeigneten
Materialien kénnen erhebliche negative Auswirkungen auf Pipettierergebnisse
haben. Das Risiko von Pipettierfehlern steigt drastisch, wenn die Spitzen nicht
richtig passen oder die Spitzenauslassgeometrie ungeeignet ist. Die Verwendung
von Tecan-Einwegspitzen gewahrleistet die optimale Leistung aller Tecan-
Pipettierplattformen.

Hinweis: Hochviskose Flussigkeiten sowie Flissigkeiten mit unléslichen Partikeln
kénnen dazu fihren, dass das Pipettiersystem sich anders verhalt als von der
Steuersoftware angenommen. Die Software kann sich dem durch verschiedene
Einstellungen anpassen. Konsultieren Sie in solchen Fallen den Hersteller,

um die Durchfiihrbarkeit der Anwendung im Hinblick auf das Liquid-Handling

zu beurteilen.

MCA384-Optionen

Die Tabelle spezifiziert Gewicht und Abmessungen der Waschsystem-Komponenten:

Tab. 3-64
Gewicht Abmessungen [mm / Zoll]
(kg/lbs) (Breite x Tiefe x Hohe)
MCA-Waschsystem ca. 12 kg 285 x 480 x 610 mm
(26,5 Ibs) (11,2 x 18,9 x 24 Zoll)
Waschblock fiir MCA384 ca.457g 140 x 120 x 71 mm
(1,01 Ibs) (5,5x4,7x2,8 Zoll)

MCA384-Materialien

Die folgenden Teile des Systems sind den Flissigkeiten, die pipettiert werden,
mehr oder weniger ausgesetzt:

Tab. 3-65 Ausgesetzte Teile, verwendete Materialien

Teil Material Aussetzung

Stahlspitze Edelstahl Probenflissigkeit

Einwegspitze PP Probenflissigkeit

Dichtring Silikon keine direkte Aussetzung (Luftspalt)

Siehe auch Abschnitt 3.7 ,Chemische Bestandigkeit®, & 3-84.
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Mikrotiterplatten

Mikrotiter- Mikrotiterplatten mit 96, 384 oder 1536") Wells kénnen mit Einwegspitzen
platten oder einem Stahlspitzenadapter verwendet werden. Sie mussen den Standards
der Society of Biomolecular Screening (ANSI/SLAS) entsprechen.
3.5.5 MCA384-Greifer

Die Tabelle spezifiziert die technischen Daten des MCA384-Greifers:

Tab. 3-66 Technische Daten des MCA384-Greifers

Greiferkraft (Z-Achse) nach oben: max. 19 N, nach unten: max. 40 N
Greiferkraft (G-Achse) max. 20 N

Transportierbare Masse max. 0,45 kg (0,99 Ibs)

Z-Bereich Gesamtbereich: 260 mm (10,2 Zoll)
G-Bereich (Greifer) 146 mm (5,75 Zoll)

Raumbereich Greifer 25 bis 171 mm (0,98 bis 6,73 Zoll)
Raumbereich Rotator 0° - 360°

Die Abbildung zeigt den Abstand des MCA384-Greifers:

255.3 mm (10.051 in.)

!
It
|
94 mm (3.701in.)

Abb. 3-21 MCA384 Greifer, max. Abstand (Abstand zur Arbeitsflache)

Hinweis: Bei den in der Abbildung dargestellten obersten Positionen
wird ein Millimeter (0,04 Zoll) Initialisierungsversatz bertcksichtigt.

1) Nur mit 15-pl-Einwegspitzen oder 15-pl-Stahlspitzen
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3.5.6 Robotic Manipulator Arm Standard (RoMa Standard)

3.5.7

Das Instrument Freedom EVO kann mit bis zu zwei RoMas ausgestattet werden.
Der Robotic Manipulator Arm wird zum Transportieren von Gegenstanden mit
dem Format von Mikrotiterplatten, beispielsweise Reagenzblocks, Deep-Well-
Platten usw., von einer Position auf der Arbeitsflache an eine andere oder zur
Lagerung auf das Regal verwendet.

Tab. 3-67 Technische Daten des RoMa Standard

Kraft in Z-Richtung 60 N

Z-Bereich Gesamtbereich: 259 mm (10,2 Zoll)
Arbeitsbereich: 257 mm (10,12 Zoll)

Transportierbare Masse max. 0,4 kg (0,88 Ibs)

Greiferkraft 10N

Raumbereich Greifer 58 bis 140 mm (2,28 bis 5,51 Zoll)

Drehwinkel 270° (links- oder rechtsgerichtet)

ACHTUNG

Unsachgemasser Transport von Laborgefassen (Mikrotiterplatten usw.)

Verwenden Sie nur Laborgefasse, die fest genug sind, dass sie nicht durch
die Kraft des Greifers verformt werden.

Langer Robotic Manipulator Arm (RoMa Long)

Das Instrument Freedom EVO kann mit bis zu zwei RoMas mit langen Z-Achsen
ausgestattet werden.

Der Robotic Manipulator Arm mit der langen Z-Achse, RoMa Long, wird zum
Transportieren von Gegenstanden mit dem Format von Mikrotiterplatten,
beispielsweise Reagenzblocks, Deep-Well-Platten usw., von einer Position

auf oder unter der Arbeitsflache an eine andere oder zur Lagerung auf das
Regal verwendet.

Tab. 3-68 Technische Daten des RoMa Long

Kraft in Z-Richtung 60 N

Z-Bereich Gesamtbereich: 610 mm (24,0 Zoll)
Arbeitsbereich: 608 mm (23,94 Zoll)

Transportierbare Masse max. 0,4 kg (0,88 Ibs)

Greiferkraft 10N

Raumbereich Greifer 58 bis 140 mm (2,28 bis 5,51 Zoll)

Drehwinkel 270° (links- oder rechtsgerichtet)

ACHTUNG

Unsachgemasser Transport von Laborgefédssen (Mikrotiterplatten usw.)

Verwenden Sie nur Laborgefasse, die fest genug sind, dass sie nicht durch
die Kraft des Greifers verformt werden.
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3.5.8 Aufnahme- und Positionierungsarm (PNP)

Das Instrument Freedom EVO kann mit bis zu zwei Aufnahme-
und Positionierungsarmen ausgestattet werden.

Der PnP-Arm wird dazu verwendet, R6hrchen oder andere zylindrische Behalter
von einer Position auf der Arbeitsflache an eine andere zu transportieren.

Tab. 3-69 Technische Daten des Aufnahme- und Positionierungsarms

Kraft in Z-Richtung Nach oben: 30 N

Nach unten: 50 N
Z-Bereich 386 mm (15,2 Zoll)
Transportierbare Masse Max. 100 g (0,22 Ibs)
Greiferkraft 15+ 5N@)
Mbgliche Rohrchendurchmesser 11 bis 18 mm (0,43 bis 0,71 Zoll)?)
Drehwinkel 360° (unbegrenzte Rotation)

a) Kann durch Firmware-Befehle angepasst werden (erh6hte Greiferkraft kann
die Lebensdauer des PnP reduzieren)
b) Mit angepassten Greiferparametern bis zu 25 mm (0,98 Zoll)
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3.5.9 Positiv-ldentifizierung (PosID)

Was Ist PosID?

3 - Technische Daten
Systemmodule

Das PoslID-Modul (Positive Identification-Modul) liest Barcodes auf Tragern

und Behaltern, z. B. Probenrohrchen, Mikrotiterplatten usw.

Leistungsdaten

Tab. 3-70 Allgemeine PosID-Leistungsdaten

Das PosID-Modul kann horizontale und vertikale Barcodes lesen.

Anzahl der verschiedenen Behaltercodetypen pro Anwendung

Lesepositionen auf dem Trager

Hochstgewicht eines Tragers, der vom PosID gehandhabt
werden kann

Unempfindlichkeit gegen externe Lichtquellen

Arbeitsbereich fir Trager (aufgerdaumte Arbeitsflache, d. h. keine
Gerate wie beispielsweise Inkubatoren vorhanden, die den Zugriffs-
bereich des PosID-Moduls einschranken)

Arbeitsbereich fir Behalter auf der Arbeitsflache (aufgeraumte
Arbeitsflache, d. h. keine Gerate wie beispielsweise Inkubatoren vor-
handen, die den Zugriffsbereich des PosID-Moduls einschranken)

Durchsatz: benétigte Zeit zum Lesen von zehn Streifenracks
(16 Positionen)

Bis zu sechs verschiedene Behaltercodetypen
koénnen gleichzeitig verwendet werden.

Bis zu 24 Behélterpositionen
2,2 kg (4,85 Ibs)

Externe Lichtquellen unter 8000 lux
sind unbedenklich

Das PoslID-Lesegerat kann die Trager-ID
auf jeder Rasterposition lesen.?

Einschrankung: Das Pos|D-Lesegerat kann
die Behalter-IDs von Tragern in den beiden
Rasterpositionen rechts aussen nicht lesen?).

Max. 90 Sekunden (einschliesslich Trager-ID)

a) Einschrankungen aufgrund von zusatzlichen Geréaten auf der Arbeitsflache, z. b. Inkubatoren.

ACHTUNG

ch

Barcodes kdnnen durch den Einfluss starker Lichtquellen nicht gelesen werden
(direktes Sonnenlicht, kinstliche Beleuchtung usw.).

+ Stellen Sie sicher, dass das PosID-Lesegerat nicht direktem Sonnenlicht

ausgesetzt ist.

+ Installieren Sie keine starken Lichtquellen in der Nahe des PosID-Moduls.

Lese-
Eigenschaften

Tab. 3-71 Lese- und Detektionsdaten

Die folgenden typischen Lese- und Detektionsraten sind zu erwarten:

Lesege- Detek-
Zu detektierendes Element schwindigkeit Leserate?  tionsrate®
Barcode Trager-ID 300 mm/s 99,9 % -
Barcode Behalter-ID, R6hrchen mit 16 mm Durchmesser in Trager 300 mm/s 99,8 % 99,98 %
mit 16 Positionen
Barcode Behalter-ID, Réhrchen mit 10 mm Durchmesser in Trager 300 mm/s 99,8 % 99,98 %
mit 16 Positionen
Barcode Behalter-ID, R6hrchen mit 10 mm Durchmesser in Trager 200 mm/s 99,8 % 99,98 %
mit 24 Positionen
Barcode Behalter-ID, drei Mikrotiterplatten auf Trager, quer ausgerichtet = 300 mm/s 99,8 % -
Barcode Behalter-ID, 100-ml-Gefass auf Trager 100 mm/s 99,8 % -
a) Barcode-Lesegerat
b) ,Kein Réhrchen“-Sensor, Glas- oder Kunststoffrohrchen, gefllt oder leer, mit oder ohne Barcode
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Barcode-Symboltypen

Das PosID-Lesegerat erkennt eine Reihe verschiedener Barcode-Typen.
Nicht alle Typen bieten eine ausreichende Lesesicherheit.

Aus diesem Grund sind folgende Uberlegungen beim Definieren
der Barcode-Typen fiir die Behalteridentifikation zu berticksichtigen:

Tab. 3-72 Barcode-Symboltypen

Symboltyp

Eigenschaften

Empfehlung

Code 128

Code 39 Standard®

Variable Lange, hohe Dichte,

alphanumerische Symbologie.

Drei verschiedene Zeichensatze

kénnen Folgendes kodieren:

» Grossschreibung und ASCII-Steuer-
zeichen

* Gross- und Kleinbuchstaben

» oder numerische Ziffernpaare

Verwendet eine Prifziffer zur Datensicherheit

Variable Lange, alphanumerische
Symbologie.

Der Zeichensatz kann Grossschreibung,
numerische Zeichen und

die Zeichen -.*$/+% kodieren.

Das Sternchen (*) ist als Start-

und Stoppzeichen reserviert.

Ermdglicht eine (modulo 43) Prifziffer.

Empfohlen?). Weit verbrei-
tet und gute Lesesicher-
heit.

Verwendung nur mit
Prufziffer (modulo 43).

Code 39 Voll- Wie Code 39 Standard, kann aber den Verwendung nur mit
standiger ASCII- kompletten ASCII-Zeichensatz mit Prifziffer (modulo 43).
Zeichensatz®) 128 Zeichen (einschliesslich Sternchen)

kodieren.

Codabar® Symbologie variabler Lange. Nicht empfohlen
Der Zeichensatz ist beschrankt auf Ziffern | (Lesesicherheit).
und die Zeichen -$:/.+ABCD, wobei A, B, C | Darf nur mit definierten
und D als Start- und Stoppzeichen Codelangen und Priifziffer
verwendet werden. (modulo 16) verwendet
Ermdglicht eine (modulo 16) Prifziffer. werden.
Verschachtelt 2 Variable Lange, hohe Dichte, numerische Nicht verwenden (unzu-
aus 5°) Symbologie. reichende Lesesicherheit).

Ziffernpaare kdnnen auf verschachtelte Art
und Weise (Striche und Liicken) kodiert
werden.

Wenn nur teilweise gescannt wird,
besteht die Moglichkeit, dass ein
Barcode als giiltige (aber kiirzere
Nummer) dekodiert wird.

Optional mit (modulo 10) Prifziffer.

Darf nur mit definierten
Codelangen und Priifziffer
(modulo 10) verwendet
werden.

Mindestens sechs Zeichen
werden bendtigt.

a) Auch verwendet fur Barcodes der Standardtréger-IDs
b) Die Anwendungssoftware kann die Verwendung von Barcode-Typen einschréanken.
Siehe nachstehenden Abschnitt ,Zuléssige Barcode-Typen“.
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Spezifikationen
des Barcode-
Etiketts

Empfehlungen

Barcode-Etikett
auf Rohrchen

3 - Technische Daten
Systemmodule

Qualitat des Barcode-Etiketts

Die Barcode-Etiketten miissen die folgenden Spezifikationen erfillen:
Modulbreite: 0,127 bis 0,381 mm

Beruhigte Zone (QZ): 25 mm

Barcode-Hohe: mind. 7 mm

Barcode-Lange: Max. 64 mm (ohne beruhigte Zone)
Zeichenanzahl: Max. 32

Schwarze Symbole auf weissem Hintergrund

* & ¢ o o o

Standards definieren die Qualitat der Barcode-Etiketten hinsichtlich
Symbolkontrast, Reflexion, Randbestimmung usw.

Um Fehlablesungen zu verhindern, muss die Qualitat der Barcode-Etiketten
als A, B oder C geméass ANSI X3.182 und DIN EN 1635 eingestuft werden.
Tecan empfiehlt die Verwendung von Grad A fir bestmégliche Leseleistung.

Ein Qualitatssystem bei der Herstellung von Barcode-Etiketten muss zum
Einsatz kommen, um die Konformitat mit den oben genannten Qualitatsstufen
zu gewabhrleisten.

Um gute Leseergebnisse zu gewahrleisten, beachten Sie die folgenden
Empfehlungen:

+ Verwenden Sie ein Barcode-Testgerat, um die Barcodequalitat zu Gberprifen.

+ Druckqualitat: Verwenden Sie Barcodes, die mit einem Thermotransfer- oder
einem fotografischen Drucker gedruckt wurden.

+ Die Oberflache von Barcode-Etiketten muss matt und sauber sein.

+ Verwenden Sie keine vergilbten, fleckigen, zerknitterten, nassen oder
beschadigten Barcode-Etiketten.

Positionierung der Barcode-Etiketten

Hinweis: Die Lesbarkeit der Barcodes kann verbessert werden,
indem die Barcode-Etiketten exakt platziert werden.

Die Abbildung zeigt die Abmessungen fir die Positionierung von Barcode-Etiketten
auf Rohrchen.

] QZ 5 mm
(0.2in.)

max. 90 mm (3.54 in.)

max. 117 mm (4.61 in.)

= : QZ 5 mm
S ' (0.2in.)
| : f

H min. 27 mm (1.06 in.)
L QZ Beruhigte
Zone

Abb. 3-22 Barcode-Etikett auf Réhrchen
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Barcode-Etikett Die Abbildung zeigt, wie das Barcode-Etikett auf einem Reagenzgefass
auf einem zu platzieren ist.
Gefass c
E+—T1
00 (— | i
— N
o €] —
Z — g |[=
e n|
R (I — 2|
@ — 60 | © g
%} - gg || E_,._\ A Aussparung flr Barcode-Etikett
_ 20 — TS B Die Kante des Barcode-Etiketts
@ 10 8 g muss eben mit dem oberen Ende
— ~ der Aussparung sein
A QZ Beruhigte Zone

Abb. 3-23 Barcode-Etikett auf Gefass

Barcode-Etikett Die Abbildung zeigt die Abmessungen fir die Positionierung
auf von Barcode-Etiketten auf Mikrotiterplatten.

Mikrotiterplatte

min. 10M
(0.4in.)

Abb. 3-24 Barcode-Etikett auf einer Mikrotiterplatte

Barcode-Etikett Die Abbildung zeigt die Abmessungen fir die Positionierung von Barcode-Etiketten
auf einem auf Tragern:
Trager |
QZ 5 mm L
(0.20in.) ]
—~ A—_| ] B
c =
- i
© i
q— ' . _ _
R e ot
0.20 in. D rager-ID-Code
E ( ) - - ,:C/ (wird zur Verifikation verwendet)
= c £ic C  Maximale Entfernung von
(>§ G I 3 % der Zapfenmitte
£ 0~ =)=} D  Unterstiitzung fiir Trager-
& £ EE Barcode-Etiketten
. AN
£+ g g E  Oberflache der Arbeitsflache
ET ~ | F F Mitte des Positionierzapfens
E G  Tragerkdrper

-4

QZ Beruhigte Zone

Abb. 3-25 Barcode-Etikett auf einem Tréager
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3.5.9.1 Zulassige Barcode-Typen

Hinweis: Je nach Anwendungssoftware werden nicht alle Barcode-Typen
unterstutzt, die vom PosID-Lesegerat gelesen werden kdnnen.

Informationen zu den zulassigen Barcode-Typen finden Sie im Application
Software Manual.

3.6 Optionale Module

3.6.1 Erhaltliche Optionen

Die folgenden zuséatzlichen Optionen sind fur die Workstation Freedom EVO
verflgbar:

Tab. 3-73 Optionen

Bezeichnung Abkiirzungen
Einwegspitzen- und Plattenstapler von Tecan flr die Workstation Te-Stack
Freedom EVO (zwei oder vier Grundgerate, eine oder zwei Transfer-

stationen)

Modul zur Vakuumtrennung von Tecan Te-VacS
Modul zur magnetischen Trennung von Tecan Te-MagS
Shaker von Tecan Te-Shake

Uberwachte Inkubator-Option (vier oder sechs Steckplatze mit/ohne | MIO
Schutteln)

Karussell -
GenePaint Te-Flow
Wasserbad fir Te-Flow -
Symbol-BC-Lesegerat -
Tecan-Waschautomaten (verschiedene Typen) -
Tecan-Lesegeréte (z. B. Sunrise, Infinite-Reihe, Spark) -

Eingangs-/Ausgangs-Option (vier digitale Eingénge/vier digitale E/A-Option
Ausgénge/RS485)

Hinweis: Informationen dazu finden Sie in der separaten Dokumentation
dieser Optionen.
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3.6.2 Erhaltliche OEM-Optionen
Die folgenden Optionen sind von Herstellern von Originalausriistungen erhaltlich:

Tab. 3-74 OEM-Optionen

Bezeichnung Hersteller
Hettich-Zentrifuge Andreas Hettich GmbH
Mettler-Waage Mettler Toledo GmbH
Lesegerat: Luminex 100/200, FLEXMAP 3D, MAGPIX Luminex Corporation
Variomag Magnetrihrer H+P Labortechnik AG

Hinweis: Bitte enthehmen Sie genauere Informationen der Dokumentation
des jeweiligen Herstellers.
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3.6.3 Zentrifuge

Hinweis: Eine neue Version der Hettich Rotanta Zentrifuge wurde 2010 vorgestellt.
Die Hauptunterschiede zwischen dem neuen und dem vorherigen Modell:

. Neues Bedienfeld

»  Sechskantschliissel zum Offnen des Deckels (Notentriegelung; Zentrifuge
ausgeschaltet)

*  Neuer grosser Haltebugel zum Halten und Bewegen der Zentrifuge

* Andere Abmessungen und hdheres Gewicht als das vorherige Modell
(siehe unten)

Tab. 3-75 Spezifikationen der Zentrifuge

Spezifikation Beschreibung
Typ Hettich Rotanta 460 Roboter-Zentrifuge
Abmessungen Neues Modell Vorheriges Modell

(ab Mitte 2010) (bis Mitte 2010)
* Tiefe 697 mm (27,5 Zoll) 685 mm (27,0 Zoll)
* Breite 554 mm (21,8 Zoll) 580 mm (22,8 Zoll)
* Hohe 723 mm (28,5 Zoll) 722 mm (28,4 Zoll)
Gewicht ca. 159 kg (350 Ibs) ca. 110 kg (242 Ibs)
Spannungsver- Die Hettich-Zentrifuge kann in zwei Versionen geliefert werden,
sorgungs- eine europaische Version mit festgelegten Anschlussdaten
eingang und eine internationale Version.

Netzkabel sind erhaltlich mit deutschen, schweizerischen,
britischen und amerikanischen Steckern.

Spannungsver-
sorgungs- Tab. 3-76 Spannungsversorgungseingang der Zentrifuge
eingang der :
Zentrifuge Version Spannung = Frequenz = Bemerkungen
Europaisch 230 VAC 50 Hz
International 115 VAC 60 Hz US-Anschlussdaten
International 110 VAC 50 Hz Japanische Anschlussdaten

abhangig von der Region

International 110 VAC 60 Hz Japanische Anschlussdaten
abhangig von der Region
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Bestandigkeit

3.7 Chemische Bestandigkeit

OTECAN.

3.7.1 Tabelle zur Bestandigkeit von Standardmaterialien

Im Folgenden wird die chemische Bestandigkeit fiir die verwendeten (Standard-)

Materialien angegeben:

Tab. 3-77 Tabelle zur chemischen Bestandigkeit

Material FEP PVC Silikon A POM @ PVDF PTFE FFPM  PCTFE? ETFE
Aceton o] / o] X / 0 o) 0 o
Acetonitril o] / / / X nf nf nf o
(C2H3N)

Ameisensaure o] X X / X 0 X 0 o
100 %

Ammoniumhydro- o] X o] / o] o) nf o) o]
xid 25 %

Chloroform o / / X o 0 X X /
Dimethyl- o} / / / / o o o /
formamid

DMSO o / X o / nf nf nf o
Essigsaure 96 % o] / X / o o o o X
Essigséu- o] / / X / nf nf nf X
reethylester

Ethanol 96 % 0 X X 0 o] o o o o)
Formaldehyd o] X X X o] o) X o o]
40 %

Schwefelsaure o] X / / o] 0 o o o]
40 %

Schwefelsaure o] / / / / o o) o) o]
96 %

Isopropanol o] / X o] o] o o o] o
Verdinntes o] X X / o] 0 0 0 o
Bleichmittel,

NaOCI

Methanol o] X o] X o] o o o o]
Methylenchlorid o] / / X / 0 o) o) /
Natronlauge 10M o] X o] / X nf nf nf o]
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Tab. 3-77 Tabelle zur chemischen Bestandigkeit (Fortsetzung)

Material FEP PVC Silikon A POM = PVDF PP PTFE FFPM PCTFE? ETFE
Perchlorsure o] / / X o] X o X X /
60 %

Waschbenzin 30/50 o X / X o] / nf nf nf X
Salzsaure 32 % o X / / o o} o o o o]
Trichloressig- o / / o) o] / o) o] o] X

saure 40 %

a) Kel-F
Legende:
o] bestandig
X bedingt besténdig, mdgliche Verwendung mit haufigem Ersatz
/ nicht besténdig, ungeeignet zum Gebrauch
nf nicht festgesetzt

3.7.2 Bestandigkeit von speziellen Materialien

3.7.2.1 Tygon-Schladuche

Der Schlauchhersteller spezifiziert die chemische Bestandigkeit der Schlauche,
die in der ,FWO mit DMSO-bestandigen weichen Schlduchen® und im
,MCA96-Waschsystem* verwendet werden, wie folgt:
+ Typ: Tygon 2075 Ultra Chemical Resistant Tubing

— Bestandigkeit gegen Ethanol: Ausgezeichnet

— Bestandigkeit gegen DMSO: gut

Nahere Einzelheiten dazu finden Sie hier: http://www.tygon.com

3.7.2.2 EPDM-Dichtungen

Die Dichtungen der Spitzenkonen des MCA96-Pipettierkopfs bestehen aus EPDM.
Sie sind nicht bestéandig gegen CH3;CN (Acetonitril).

ACHTUNG

@ Schaden an den Spitzenkonusdichtungen (undichte Einwegspitzen oder undichter
Stahlspitzenblock)
¢+ Wenn Sie CH3CN mit dem MCA96 verwenden, stellen Sie sicher,

dass die Dichtungen nicht feucht werden.

+ Auch Dampfe kénnen die Dichtungen zersetzen. Uberpriifen Sie den
Zustand der Dichtungen haufiger, wenn Sie CH3CN verwenden.
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3.7.2.3 Silikondichtringe

Die Dichtringe des MCA384-Pipettierkopfs bestehen aus Silikon.
Sie kommen nie mit Flissigkeiten in Berlihrung ausser bei einer Fehlfunktion.

ACHTUNG
Schaden an den Dichtringen (undichte Einwegspitzen oder Stahlspitzen)

¢+ Wenn Sie CH3CN mit der Workstation Freedom EVO verwenden,
stellen Sie sicher, dass die Dichtringe nicht feucht werden.

+ Auch Dampfe kénnen die Dichtringe zersetzen. Uberpriifen Sie den
Zustand der Dichtringe haufiger, wenn Sie CH3CN verwenden.

3.7.2.4 MCA384-Greifer

Der MCA384-Greiferfinger ist mit einer EPDM-Beschichtung versehen, um die
Reibungskraft zwischen dem Greifer und dem gehandhabten Objekt zu erhéhen.
Beachten Sie, dass EPDM weniger resistent gegen bestimmte Chemikalien

ist als Edelstahl.

ACHTUNG
@ Schaden am Greiferfinger, wenn die EPDM-Beschichtung mit aggressiven
Chemikalien, beispielsweise HCI, NaOH, Chloroform oder Hexan, in Berlhrung
kommt

+ Stellen Sie sicher, dass solche Chemikalien nicht verschittet werden.

+ Verwenden Sie nur die empfohlenen Dekontaminationslésungen, die die
EPDM-Beschichtung nicht angreifen (siehe 7.1.1 ,Reinigungsmittel”, & 7-1).

3.7.2.5 Air LiHa-Spitzenkonus

Der Air LiHa-Spitzenkonus und der Inline-Filter kdnnen durch Aerosole von
der Probenflissigkeit befeuchtet werden.

Die chemische Bestandigkeit des Spitzenkonus aus vergoldetem Messing
hangt von Temperatur und Einwirkungsdauer ab. Der Inline-Filter besteht
aus Polyethylen und seine chemische Bestandigkeit ist vergleichbar mit
der von Polypropylen (PP).

Prufen Sie beim Pipettieren von aggressiven Flissigkeiten oder starken
Lésungsmitteln den Air LiHa-Spitzenkonus auf Korrosion und tauschen
Sie den Inline-Filter aus, wenn er nicht mehr sauber ist.
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4 - Funktionsbeschreibung
Einfihrung

4 Funktionsbeschreibung

Zweck dieses
Kapitels

Hauptteile

Roboterarme

4.1

Dieses Kapitel erlautert das Grundprinzip der Workstation Freedom EVO,
zeigt dessen Aufbau und enthalt Funktionsbeschreibungen der Baugruppen.

Einflihrung

Das Instrument besteht aus einer Plattform, die die Arbeitsflache, den Rahmen,
das Gehause, die Hauptelektronikbaugruppen und die Stromversorgung umfasst.
Die Plattform ist in drei verschiedenen Groéssen erhaltlich.

¢ Instrumentgrésse (ungefahre Lange des Instruments: 100 cm (39,37 Zoll))

+ Instrumentgrosse (ungefahre Lange des Instruments: 150 cm (59,06 Zoll))

+ Instrumentgrosse (ungefahre Lange des Instruments: 200 cm (78,74 Zoll))

Die Plattform kann auf einem Unterbau platziert und in mehreren Kombinationen
mit bis zu drei Roboterarmen (zwei bei der Instrumentgrosse 100) ausgerustet
werden.

Sie kann mit folgenden Roboterarmen ausgestattet werden:
+ bis zu zwei Liquid-Handling-Armen (LiHa). Der LiHa beinhaltet ein
Flissigkeitssystem mit Dilutoren.

— Der LiHa wird fir das Liquid-Handling (Pipettieren, Verdiinnen usw.)
verwendet.

+ ein Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa).
— Der Air LiHa wird fur das Liquid-Handling (Pipettieren, Verdiinnen usw.)
verwendet.
+ ein Mehrkanalpipettierarm mit (MCA96/G) oder ohne Greifer (MCA96).

— Der MCA96 wird fir Mehrkanal-Liquid-Handling in Mikrotiterplatten
verwendet.

— Der Greifer wird fir den Transport von Racks wie Mikrotiterplatten
verwendet.

+ ein Mehrkanalpipettierarm MCA384.

— Der MCA384 wird fir Mehrkanal-Liquid-Handling in Mikrotiterplatten
verwendet.

+ bis zu zwei RoMas (Robotic Manipulator Arm).

— Der RoMa wird zum Transport von Racks verwendet, beispielsweise
fur Mikrotiterplatten.

+ bis zu zwei Aufnahme- und Positionierungsarme (PnP).

— Der PnP dient zum Transport von Behaltern, beispielsweise
von Probenrdhrchen.
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Einflhrung

Probe/Trager-
Identifizierung

Optionen

Kontrollprobe

OTECAN.

Ein Positiv-ldentifizierungs-Modul (PosID) ist erhaltlich, um Trager und Behalter
auf der Arbeitsflache mithilfe eines Barcode-Lesegerats automatisch zu identifizieren.

Fir die Workstation Freedom EVO sind verschiedene Optionen erhaltlich, z. B.
Mehrkanal-Pipettieroption
MultiSense-Option

Plattenstapler

Modul zur Vakuumtrennung

Modul zur magnetischen Trennung
Zentrifuge

Wagemodul

Shaker

Inkubator
Mikrotiterplatten-Lesegerat
Mikrotiterplatten-Waschautomat

® 6 6 6 6 6 0 0 0 0 o

Der Bediener steuert das System Uber einen PC, auf dem die Instrument-
Software und die relevante Anwendungssoftware installiert sind.
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4.2 Aufbau

4.2.1 Mechanischer Aufbau

Die Abbildung zeigt die Hauptteile von Freedom EVO:

Abb. 4-1 Freedom EVO Uberblick Instrument

A Gehause F Unterbau, der z. B. den Systemflis-
Dilutoren mit Spritzen sigkeitsbehalter, den Abfallbehalter
oder eine Zentrifuge enthalt

G  Elektronikbaugruppen hinter seitlichen

B

C Rahmen
D Roboterarme
E

Arbeitsflache mit Positionierzapfen A.bdeckuhgen
Sicherheitsabdeckungen
| Frontplatte
Mehrkanalpi- Hinweis: Der Rahmen ist mithilfe von Streben in den vorderen Ecken verstarkt,
pettierarm wenn das Instrument mit einem MCA96 ausgeriistet ist. Die Streben dienen dazu,

das Gewicht des Arms zu tragen und die Kraft in Z-Richtung zu absorbieren
(z. B. wenn der MCA96 DiTis aufnimmt).
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Aufbau O TE CANQ

4.2.2 Die Freedom EVO Arbeitsflache

Positio- Auf der Freedom EVO-Arbeitsflache gewahrleisten Positionierzapfen in
nierzapfen gleichmassigen Abstanden die richtige Positionierung aller Trager gemass
dem Raster, das in der Software dargestellt wird. Eine Rasterposition bestimmt
die minimale Breite von Tragern, z. B. Waschstationen und Streifenracks
fur Réhrchen. Die Positionierzapfen ermoéglichen auch das Verschieben
von Tragern/Racks in Y-Richtung.

Gleittrager und Gleittrager und Gleitracks sind flir Folgendes erforderlich:
Gleitracks » Ersatz (beladen/entladen) von Tragern oder Racks wahrend des Betriebs

+ Identifizierung von Réhrchen, Mikrotiterplatten, Gefassen usw. auf Tragern
durch das PosID-Modul

4.2.3 Aufbau des Fliissigkeitssystems

Flussigkeitssystem bezieht sich auf alle Module und Teile des Instruments,
die eine Flissigkeit enthalten oder direkt beeinflussen. Die Abbildung zeigt ein
Beispiel fur eine Konfiguration mit acht Spitzen und einem Liquid-Handling-Arm.

H F
Abb. 4-2 Flissigkeitssystem: Hauptkomponenten
A 1-auf-4-Verteiler G  Abfallbehalter
B Pipettierschlauch H Systemflissigkeitsbehalter
C  Zwischenschlauche | Ansaugschlauche
D Spitzen K Dilutoren
E Waschstation L 3-Wege-Ventil
F Abfallschlauch M  Spritze

Im Falle eines zweiten Liquid-Handling-Arms ist jeder LiHa mit eigenen
Teilen ausgerustet, d. h. die zwei FlUssigkeitssysteme sind unabhangig.
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4.3 Funktion

4.3.1 Liquid-Handling-Arm (LiHa)

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Spitzenarten Siehe Abschnitt ,Spitzenkonfiguration”, B 3-34
Volumen fiir Stahlspitzen Siehe Abschnitt ,Pipettiergenauigkeit’, & 3-36
Details zu Stahlspitzen Siehe Abschnitt 11.9.1 ,Stahlspitzen und Zubehér”,
11-23
Einwegspitzen, DiTis Siehe Abschnitt 4.8.6 ,Option ,Tiefe DiTi-Abwurf-

position*”, B 4-82

Uberblick

Der Liquid-Handling-Arm ist Teil des Flussigkeitssystems und wird
fur Pipettieraufgaben verwendet.

i

ANNNY

Abb. 4-3 Der Liquid-Handling-Arm, LiHa

A Spritzen C Spitzen
B Liquid-Handling-Arm
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Funktion

LiHa-

Bewegungen

Spitzenbe-
wegungen

Funktion

Der Liquid-Handling-Arm wird von einem Servomotor angetrieben und bewegt
sich nach links und rechts.

Jede abtastende Spitze wird durch einen Servomotor in der LiHa angehoben
oder abgesenkt.

Zwei zusatzliche Servomotoren im Liquid-Handling-Arm treiben die Spitzen
vorwarts und rlickwarts an und steuern den Y-Abstand der Spitzen.

Zwei, vier oder acht abtastende Spitzen sind an einem Liquid-Handling-Arm
angeordnet. Die Spitzen kdnnen unabhangig voneinander in Z-Richtung bewegt
werden. In Y-Richtung ist ein dquidistantes Spreizen der Spitze von 9 - 38 mm
(0,31 - 1,5 Zoll) moglich.

Abb. 4-4 Bewegung Liquid-Handling-Arm
X X-Bereich fir Bewegung des Liquid- z Z-Bereich fur Spitzenbewegung
Handling-Arms, nach links und rechts nach oben und nach unten

Y Y-Bereich flr Spitzenbewegung und
Abstand der Spitze vorne und hinten
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Spitzenarten Spitzen dienen dazu, Flissigkeiten in verschiedenen Volumenbereichen zu pipettieren.
Es sind verschiedene Spitzenarten erhaltlich, die je nach geplanter Anwendung
ausgewahlt werden kénnen. Spitzenarten werden wie folgt gruppiert:
¢ Stahlspitzen
+ Te-PS-Stahlspitzen (spezielle Stahlspitzen)

+ Einwegspitzen

Es gibt keine universelle Spitzenart, die allgemein fiir jeden Flussigkeitstyp und
jede Anwendung verwendet werden kann. Siehe Querverweise oben fur mogliche
Kombinationen von Standardspitzen, Kleinvolumenspitzen und Einwegspitzen.

Stahlspitzen Die Stahlspitzen bedienen Pipettenflissigkeiten in verschiedenen
Volumenbereichen (siehe auch Querverweise oben):

20 pl to 5 ml
|

I
3 ul to 500 pl
|

0.5 pulto 3 pl
|

1 pl to 250 ul
| | |

10° 10° 10" 10° 10° 10* 10° 10* 10"
1nl 1l 1 ml 11

Abb. 4-5 Stahlspitzen: Empfohlene Volumenbereiche

o 0O o >

A Standardspitzen C Kleinvolumenspitzen mit Kleinvo-
B Kleinvolumenspitzen lumenoption (beriihrungsloses
Dispensieren)
D  Te-PS-Stahlspitzen

Einige Spitzen sind einstellbar, um das Pipettieren in 384-Well-Mikrotiterplatten zu
ermoglichen. Te-PS-Stahlspitzen sind ebenfalls einstellbar und dafiir ausgelegt,
in 1536-Well-Mikrotiterplatten und andere Platten mit hoher Dichte zu pipettieren.

Abb. 4-6 Te-PS-Stahlspitzen und 1536-Well-Mikrotiterplatte
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Funktion

Einwegspitzen

350 pl-
Einwegspitze

Fiillstands-
detektion

OTECAN.

Abb. 4-7 Stahlspitzen und Einwegspitzen

A Stahlspitzen B Einwegspitzen

Einwegspitzen sind fir einen einzelnen Transferzyklus vorgesehen, d. h. einmaliges
Ansaugen und ein oder mehrere Dispensierschritte.

Einwegspitzen werden automatisch aus einem Einsatz fir Einwegspitzen

(10-pl- bis 1000-pI-DiTis) oder aus einem Rack im ANSI/SLAS-Format (50-ul- bis
5000-ul-DiTis) aufgenommen. Nach der Verwendung werden DiTis Uber die
optionale Abfallrutsche fiir Einwegspitzen in einen Abfallbeutel entsorgt.

Siehe auch Querverweise oben.

-\ W {

Abb. 4-8 Einwegspitzen

A 10 ul-Einwegspitze C 200 pl-Einwegspitze
B 50 pl-Einwegspitze D 1000 pl-Einwegspitze

Die neue 350 pl-Einwegspitze wird in der Grafik nicht gezeigt. Sie ist aber gleich
der 200 pl-Einwegspitze.

Der LiHa-Arm enthalt Elektronik, um den Flussigkeitsspiegel in den Wells
von Mikrotiterplatte, R6hrchen und Flussigkeitsbehaltern zu detektieren.
Zu Details siehe Abschnitt 4.7.1 ,Kapazitive Flllstandsdetektion”, & 4-68.
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Funktion

4.3.2 Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa)

Zweck des
Air LiHa

Spitzenbe-
wegungen

Spitzenarten

Der Air LiHa ist ein Pipettierarm fur allgemeine Pipettieraufgaben.
Das Ansaugen und die Abgabe von Flissigkeiten basiert auf Luftverdrangung.

Servomotoren bewegen die Spitzen in X-, Y- oder Z-Richtung.

Die Pipettierspitzen kénnen unabhangig voneinander in Z-Richtung bewegt werden.
In Y-Richtung ist ein aquidistantes Spreizen der Spitzen mdéglich. Dies ermdglicht
es dem Arm, mit allen Spitzen gleichzeitig z. B. aus Geféassen mit geringem
Kavitatenabstand (beispielsweise eine Mikrotiterplatte) in Gefasse mit grésserem
Kavitatenabstand (beispielsweise ein Rack mit Réhrchen) zu pipettieren.

Abb. 4-9 Uberblick Air LiHa-Arm

A Luftkammer in der Z-Stange X Achse der Arbeitsflache

B Einwegspitze von links nach rechts

C  Vorrichtung fur tiefe Y  Achse der Arbeitsflache
DiTi-Abwurfposition von vorne nach hinten

D Kolbenantrieb z Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache

Der Air LiHa ist nur fir Einwegspitzen vorgesehen. Es sind verschiedene DiTi-Gréssen
erhaltlich. Das maximale Volumen der Luftkammer (1250 pl) passt fiir den grossten
DiTi-Typ (1000 pl).
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Das Jeder Pipettierkanal des Air LiHa ist mit einem einzelnen Kolbenantrieb
Pipettiersystem ausgestattet, um das Volumen der Luftkammer in der Z-Stange zu variieren.

Die Abbildung zeigt zwei Z-Stangen

in Spreizposition, um zu zeigen,

wie sie angeordnet sind.

Die Kolbenantriebe sind alternierend an der
rechten oder linken Seite flir ungeradzahlige
und geradzahlige Kanale montiert.

Diese Anordnung ermdglicht das komplett
gleichzeitige Bewegen der Z-Stangen (mit
minimaler Streuungsabstand ,x*), wahrend
sich die Antriebe gegenseitig Uberlappen.

A Encoder
B  Motor
C Z-Stange
D Spitzenadapter
E DiTi-Konus
Abb. 4-10 Air LiHa
Z-Stange
Z-Bremse Da jede Z-Stange des Air LiHa einen eigenen Kolbenantrieb besitzt, kdnnte das

Gewicht der Z-Stange bewirken, dass sich der Kanal nach unten bewegt, wenn
das Instrument ausgeschaltet wird. Aus diesem Grund ist der Air LiHa mit einer
Z-Bremse ausgestattet, die verhindert, dass sich die Z-Stange durch das
Eigengewicht nach unten bewegt.

Hinweis: Wenn die Z-Stangen in der obersten Z-Position durch die Z-Bremse

blockiert sind, kdnnen die Achsen nicht mehr initialisieren. In diesem Fall muss
die Z-Bremse geldst werden, damit die Z-Stangen manuell nach unten bewegt
werden kdnnen.

Die Z-Bremse muss geldst werden, um die Z-Stange manuell zu bewegen.
Siehe Abschnitt 8.2.4 ,Z-Bremse des Air LiHa l6sen”, & 8-15.
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Funktion

Die Abbildung zeigt die Hauptteile und das Funktionsprinzip der Luftkammer
und des Kolbenantriebs des Air LiHa.

A

L

Ansaugen |

Abb. 4-11 Funktionsprinzip des Air LiHa-Kolbenantriebs

Mmoo w >

Encoder

Motor

Getriebe

Mutter
Gewindespindel
Dichtung

G

H
|

J
K
L

Kolben
Drucksensor
Spitzenadapter
Luftkammer
Inline-Filter
Einwegspitze

Abgabe |
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Funktion

Kolbenantrieb

Luftkammer

Spitzenadapter

DiTi-Abwurf-
Vorrichtung

Zweck der
MultiSense-
Funktionen

Kapazitive Full-
standsdetektion

4.3.21

OTECAN.

Ein Motor treibt Gber ein Getriebepaar eine Gewindespindel an. Zum Ansaugen
von Flussigkeit dreht sich die Spindel und das Gewinde bewegt die Mutter

und den angebrachten Kolben nach oben. Das Vakuum in der Kammer saugt
die FlUssigkeit in die Einwegspitze.

Wahrend der Abgabe dreht sich die Spindel in die entgegengesetzte Richtung,
der Kolben bewegt sich nach unten und driickt die Flussigkeit aus der Spitze.

In der untersten Position befindet sich das Ende des Kolbens in der Nahe
der Einwegspitze, um das Totvolumen in der Luftkammer klein zu halten.

Die Abdichtung zwischen dem Kolben und der Luftkammer sorgt fiir das
gasdichte Abdichten der Kammer gegen die Umgebungsluft.

Die kontrollierte Anderung des Volumens in der Luftkammer erméglicht
prazise Ansaug- und Dispensieraktionen. Eine fortschrittliche elektronische
Motorsteuerung bewegt den Kolben entsprechend.

Der Drucksensor und die Elektronik im Spitzenadapter werden fir die

Air LiHa-MultiSense-Funktionen verwendet (siehe 4.3.2.1 ,Funktionen Air LiHa
MultiSense”, & 4-12).

Um eine Kontamination durch Probenflissigkeit im Inneren zu verhindern,
befindet sich im Spitzenadapter ein austauschbarer Inline-Filter. Im Falle einer
fehlerhaften Ansaugaktion, wenn z. B. eine falsche Einwegspitze angebracht ist
und als Ergebnis zu viel Flissigkeit angesaugt wird, erreicht die Flussigkeit den
Filter. Dies bewirkt eine Druckanderung in der Luftkammer und der Drucksensor
verursacht das Anhalten des Kolbens.

Falls der Inline-Filter in Kontakt mit Probenfliissigkeit gekommen ist, muss
er ersetzt werden.

Die Vorrichtung fir die tiefe DiTi-Abwurfposition ermdéglicht das Abwerfen

von Einwegspitzen in einer tiefen Position. Zusammen mit der optionalen
DiTi-Abfallabdeckung und der DiTi-Abfallrutsche verhindert sie das Verschiitten
von Probenflissigkeit auf der Arbeitsflache, minimiert die Verbreitung von
Aerosolen und minimiert so die Kontaminierungsrisiken.

Funktionen Air LiHa MultiSense

Die Air LiHa MultiSense-Funktionen werden flr Pipettieraufgaben mit Air LiHa
und Einwegspitzen (DiTis) verwendet. Sie beinhalten:

¢ cLLD (kapazitive Fillstandsdetektion)

¢ pLLD (druckbasierte Fillstandsdetektion)

¢+ PMP (druckiberwachtes Pipettieren)

Die cLLD-Funktion misst die Kapazitat zwischen der Spitze und dem Trager,

der die Laborgefasse mit den Proben enthalt. Sobald die Spitze die Flissigkeits-
oberflache beriihrt, 16st die Kapazitatsanderung ein Detektionssignal aus.

Die cLLD-Funktion erfasst die Hohe der Spitze zum Zeitpunkt des Auslésesignals.
Dies funktioniert nur mit leitenden Flissigkeiten und leitenden DiTis.

Hinweis: Diese Funktion ist nicht auf die Air LiHa MultiSense-Funktionen
beschrankt. Dasselbe gilt fur Standard-Spitzenadapter.
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Druckbasierte Die pLLD-Funktion misst die Drucka&nderungen in der Spitze, wahrend sich die
Fillstands- Spitze nach unten bewegt. Sobald die Spitze die Flissigkeitsoberflache bertihrt,
detektion I6st die Druckanderung ein Detektionssignal aus. Die pLLD erfasst die Hohe

der Spitze zum Zeitpunkt des Ausldsesignals.

pLLD kann als Alternative zur kapazitiven Fullstandsdetektion (cLLD) verwendet
werden, z. B. zur Detektion nicht leitender FlUssigkeiten. Das Verfahren kann
auch in Kombination mit cLLD fiir leitende Flissigkeiten verwendet werden.

Druckiiber- Die PMP-Funktion Uberwacht wahrend des Ansaugens und des Dispensierens
wachtes die Druckanderungen im Luftspalt zwischen der Probe und der Systemflissigkeit.
Pipettieren PMP kann Fehler erkennen, beispielsweise Klumpen und das Ansaugen von Luft,
indem es aufgezeichnete und modellierte (in Echtzeit simulierte) Drucksignale
vergleicht.

4.3.3 Option Positioniersystem (Te-PS)

Die Te-PS-Option wurde in erster Linie dafur konzipiert, den prazisen Zugriff auf
1536-Well-Mikrotiterplatten fir das Ansaugen und Dispensieren zu gewahrleisten.
Sie kann jedoch auch dazu verwendet werden, Ausrichtungen grundséatzlich

zu Uberprifen.

Die Te-PS-Option besteht aus den folgenden Teilen:

+ Te-PS-Sensorplatte

+ Te-PS-Trager

¢+ Te-PS-Stahlspitzen

¢ Te-PS-Sicherungsmuttern

Abb. 4-12 Te-PS-Option, Uberblick
A  Te-PS-Trager D 1536 Mikrotiterplatte

B Einstellschrauben des Te-PS-Tragers E Te-PS Stahlspitze
C  Te-PS-Sensorplatte Te-PS-Sicherungsmutter

Tn
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Te-PS-Sensorplatte

Die Te-PS-Sensorplatte wird fir die Messung der Prazision des LiHa (Spitzen
und X- und Y-Achsen), fiir das Ausrichtungsverfahren fiir alle einstellbaren
Spitzenarten, beispielsweise 384er-Spitzen oder Te-PS-Stahlpitzen, und zum
Uberprifen der Ausrichtung der Spitzen (einschliesslich DiTis) verwendet.
Die Te-PS-Sensorplatte wird auf dem Te-PS-Trager auf der Arbeitsflache platziert.
Die Te-PS-Sensorplatte hat ein Mikrotiterplattenformat, das den ANSI/SLAS-Normen
entspricht. Sie ist mit zwei gekreuzten Lichtschranken ausgestattet, was je nach
Zweck die Messung der Genauigkeit mithilfe einer Referenzspitze oder Pipettierspitzen
ermoglicht. Die Lichtschranken sind orthogonal angeordnet und relativ zum
Koordinatensystem der Arbeitsflache um 45 ° gedreht.
Die Sensorplatte kann in folgenden Fallen auf dem Te-PS-Trager installiert werden:
+ Nur dann, wenn dies zum Einstellen des Te-PS-Tragers und/oder
der Te-PS-Stahlspitzen erforderlich ist
+ Permanent, um die Ausrichtung der Spitzen wahrend des Betriebs routinemassig
zu Uberprifen oder sogar ,auf die Schnelle* Fehlausrichtungen zu korrigieren
(fur nicht einstellbare Spitzen und DiTis)

Te-PS-Trager

Der Zweck des Te-PS-Tragers besteht darin, die Te-PS-Sensorplatte oder
1536-Well-Mikrotiterplatten aufzunehmen. Er wird auf der Arbeitsflache installiert
und mittels Einstellschrauben ausgerichtet. Die Te-PS-Sensorplatte erleichtert
das Ausrichtverfahren.

Te-PS-Stahlspitze

Die Te-PS-Stahispitzen sind aus Edelstahl hergestellt, haben einen reduzierten
Durchmesser am unteren Ende und ermdglichen einen Pipettiervolumenbereich
von 0,5 bis 85 pl (entsprechend dem minimalen inneren Volumen der Spitze)
oder ein Volumen, das identisch mit dem Volumen der Spritze ist.

Hinweis: Zur besseren Reinigung der Te-PS-Spitzen wird die Verwendung einer
Kleinvolumen-Waschstation empfohlen. In der Kleinvolumen-Waschstation wird
die durch Fawa/SPO/MPO generierte tiberschissige Systemflissigkeit in den
Reiniger umgeleitet und erhoht so den Durchsatz im Reiniger und verbessert
dadurch die umgebende Reinigung.

Beschichtung

Die Beschichtung macht die Spitzen wasserabweisender und verhindert die Adhasion
von Trépfchen oder Kragen. Ausserdem verbessert sie das beriihrungslose
Dispensieren und das Dispensieren auf Hohe oder sogar unterhalb des
Flissigkeitsniveaus aufgrund des optimierten Rickzugs der Spitzen.
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Funktion

4.3.4 Mehrkanalpipettierarm (MCA96)

Das
Pipettiersystem

Der Mehrkanalpipettierarm MCA96 wird fiir Aufgaben verwendet, bei denen
Flussigkeiten mit hoher Geschwindigkeit und hoher Prazision pipettiert werden
mussen. Zusammen mit dem optionalen Greifer wird er fiir die eingeschrankte
Handhabung von Platten auf der Arbeitsflache des Instruments verwendet.

Mit seinen 96 Kanalen kann er (gleichzeitig) aus und in 96-Well- und
384-Well-Mikrotiterplatten pipettieren.

Z
A Stahlspitzenblock (oder DiTis) G Achse fur Greiferbewegungen
B Pipettierkopf X Achse der Arbeitsflache
C  Greifermodul (Option) von links nach rechts

Y Achse der Arbeitsflache
von vorne nach hinten

Z Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache

Der MCA9G6 ist ein Pipettiersystem mit einem Pipettierkopf mit 96 Zylindern

zum gleichzeitigen Ansaugen und Dispensieren von Flussigkeit aus bzw. in

eine 96-Well-Mikrotiterplatte. Die Flissigkeit wird mit Einwegspitzen (DiTis) oder
mit einem Stahlspitzenblock bedient, der mit 96 Stahlspitzen ausgestattet ist.

96 Kolben werden verwendet, die gleichzeitig bewegt werden, um das Volumen
der Zylinder zu variieren. Wenn das Volumen der Zylinder verringert wird, wird
die Flussigkeit in die Spitzen angesaugt. Wird das Volumen anschliessend wieder
vergrossert, kann die FlUssigkeit vollstdndig auf einmal oder in Schritten dispensiert
werden. Mithilfe einer Steuerungssoftware wird die Bewegung der Kolben sehr
genau gesteuert.

Die Kolben werden immer von der Flussigkeit getrennt, was durch einen
Luftspalt gehandhabt wird. Daher sind nur die Spitzen und der innere Teil

des Stahlspitzenblock-Korpers in Kontakt mit der Flissigkeit. Andere Teile

des Pipettierkopfs sind nicht kontaminiert.
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4 - Funktionsbeschreibung

Funktion

Pipettiermodi

Waschen der
Spitzen

Pipettierkopf

Abdeckung des
Pipettierkopfs

Pipettieren und

OTECAN.

Die folgenden drei Modi kénnen verwendet werden:
+ Einfachpipettierung:
Eine Probe eines Flissigkeitsvolumens (eine Aliquote) aus einer Quellposition
wird angesaugt und das gesamte Volumen wird an einer Zielposition abgegeben.
+ Mehrfachpipettierung:
Eine Probe wird von einer Quellposition angesaugt und Teilmengen davon werden
sequentiell an verschiedenen Zielpositionen abgegeben (mehrere Aliquoten).
¢ Modus gemeinsame Abgabe:
Zwei Proben eines Flissigkeitsvolumens werden aus einer Quellposition
sequentiell angesaugt und zusammen an eine Zielposition abgegeben.

Ein Waschblock dient zum Waschen der Spitzen eines Stahlspitzenblocks nach
jedem Pipettierzyklus. Einwegspitzen sind fir einen einzelnen Einfachpipettierzyklus
vorgesehen, d. h. ein Ansaugschritt, gefolgt von einem Dispensierschritt.

DiTis werden normalerweise nicht gewaschen, sondern nach dem Pipettierzyklus
entsorgt.

Der Pipettierkopf beinhaltet den p-Antrieb (Kolbenantrieb), der alle 96 Kolben
gleichzeitig betatigt. Die unteren Enden der Zylinder werden Spitzenkonen genannt.
Hier sind die Einwegspitzen (DiTis) oder der Stahlspitzenblock angebracht.

Die Abdeckung des Pipettierkopfs schiitzt den Benutzer davor, in die Gefahrenzone
des Kolbenantriebs zu greifen. Die Kolbenabdeckung verhindert den Zugang
zu der sich bewegenden Kolbenplatte.

4.3.4.1 Pipettierkopf

Der Pipettierkopf ist ein Pipettiersystem mit 96 Kanalen, um Flissigkeiten

Mikrotiter- von/zu einer Mikrotiterplatte anzusaugen und abzugeben.
platten | I
- B |
Vb
i
Abb. 4-13 Pipettierkopf
Prinzip Der Pipettierkopf funktioniert nach dem Prinzip der Luftverdrangung.
Hinweis: Die Fullstandsdetektion ist mit dem Pipettierkopf des MCA96 nicht mdglich.
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Funktion

Ein Kanal Die Abbildung zeigt die Anordnung der Kolben/Zylinder fiir einen Kanal:

Cc
< Il —~————0D
E
Z — F
G
Abb. 4-14 Funktionsprinzip des Pipettierkopfs
A Grundlegender Aufbau F Spitze (DiTi)
des Pipettierkopfs G  Angesaugte Fliissigkeit
B Kolben
C  Zylinder p  Bewegung der p-Achse (Kolben)
D  Spitzenabwurfplatte Z  Bewegung in Richtung Z-Achse
E Spitzenkonusdichtung
Kolben / Ein computergesteuerter Antrieb bewegt die Kolben (p-Achse). Die Spitzenkonen
Zylinder am offenen Ende der Zylinder sind so geformt, dass jeder Spitzenkonus eine

Einwegspitze aufnehmen kann oder alle 96 Spitzenkonen zusammen den
Stahlspitzenblock aufnehmen kdnnen.

Wenn sich der Kolben nach oben bewegt, kann Flissigkeit in die Spitze
angesaugt werden. Es ist immer ein Luftspalt zwischen der Fliussigkeit und
dem Kolben vorhanden, deshalb ist der Platz, an dem sich der Kolben befindet,
trocken. Zur Abgabe der Flussigkeit bewegt sich der Kolben nach unten.

Dichtungen Die Kolben sind gegen den Zylinder mit speziellen Abdichtringen aus Elastomer
abgedichtet. Die Spitzen sind mit den Spitzenkonusdichtungen (O-Ring) abgedichtet,
bei denen es sich um Dichtringe aus Elastomer handelt.
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Funktion

Spitzenadapter
und
Spitzenabwurf

OTECAN.

Der untere Teil des Pipettierkopfs, d. h. die Spitzenkonen mit Dichtungen,
die Stahlspitzenblock-Verriegelung und die Spitzenabwurfplatte, wird
Spitzenadapter genannt. Der Spitzenadapter positioniert und halt die DiTis
oder den Stahlspitzenblock.

- | -

R |
BB 11313 rt‘l..

Abb. 4-15 Spitzenadapter

A Spitzenkonusdichtung C Spitzenabwurfplatte
B Spitzenkonus

Der komplette Pipettierkopf bewegt sich in Z-Richtung nach unten, um die DiTis
oder den Stahlspitzenblock aufzunehmen.

Nach dem Pipettiervorgang bewegt sich der Pipettierkopf zum entsprechenden
Rack fur die DiTis oder den Stahlspitzenblock und die Spitzenabwurfplatte bewegt
sich nach unten, um die DiTis abzuwerfen bzw. den Stahlspitzenblock abzustellen.
Die Platte wird Uber die p-Achse betatigt, wenn sich die Kolben in der untersten
Position befinden.

Abb. 4-16 Stahlspitzenblock
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Einwegspitzen

DiTis DiTis werden mithilfe der ANSI/SLAS-DiTi-Box gehandhabt, die 96 Einwegspitzen
enthalt.

Die DiTis werden in
der ANSI/SLAS-DiTi-Box
geliefert und entsorgt.

Abb. 4-17 ANSI/SLAS-DiTi-Box

ACHTUNG

500-ul-DiTis sind langer als 200-ul-, 100-pl- und 50-ul-DiTis. Sie kdnnen daher
mit hohen DiTi-Tragern kollidieren.

+ Uberpriifen Sie den Abstand der Spitzen bei der Verwendung der 500-ul-DiTis.

Hinweis: Um die nicht

dem ANSI/SLAS-Format
entsprechenden DiTi-Boxen
(siehe links) zu verwenden,
muss die DiTi-Abwurfplatte

am MCA96-Pipettierkopf durch
die Abwurfplatte ersetzt werden,
die nicht dem ANSI/SLAS-Format
entspricht.

Mit der Abwurfplatte, die das
ANSI/SLAS-Format nicht
aufweist, kénnen die ANSI/
SLAS-Boxen und die Boxen fir
geschachtelte Einwegspitzen
(Nested DiTi-Boxen) nicht mehr
verwendet werden.

Abb. 4-18 Nicht dem ANSI/SLAS-Format
entsprechende DiTi-Box
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Geschachtelte Das System der geschachtelten Einwegspitzen (Nested DiTi-System) bietet die

Einwegspitzen Méglichkeit, an derselben Rackposition bis zu acht spezielle DiTi-Einsatze mit
nicht gefilterten, nicht sterilen gestapelten DiTis (8 X 96 DiTis) bereitzustellen.
Nested DiTi-Boxen mit nur einem Einsatz (1 x 96 DiTis) kdnnen anstelle einzelner
ANSI/SLAS-DiTi-Boxen mit nicht gefilterten und nicht sterilen, nicht gefilterten und
sterilen oder gefilterten und sterilen DiTis verwendet werden. Zum Entsorgen der
gebrauchten DiTis nach einem Pipettierschritt ist eine Abfalloption flir geschachtelte
Einwegspitzen erhaltlich. Die geschachtelten DiTis weisen Spitzenvolumengréssen
von 50 pl, 100 pl und 200 pl auf.

Abb. 4-19 Geschachtelte Einwegspitzen

A DiTi-Box fiir geschachtelte Einweg- D Flacher DiTi-Trager fur geschachtelte
spitzen im ANSI/SLAS-Format Einwegspitzen

B 8 DiTi-Einsatze, gestapelt E Abfalloption firr geschachtelte
(nicht gefilterte DiTis) Einwegspitzen

C Einzelner DiTi-Einsatz F MCA96-Kopf

(z. B. gefilterte DiTis)
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Unterschiede zwischen DiTi-Boxen fiir geschachtelte
und nicht geschachtelte Einwegspitzen

Die einzelne ANSI/SLAS-DiTi-Box
fur nicht geschachtelte
Einwegspitzen hat vier Stifte
(siehe rote Kreise), um den
schwarzen DiTi-Einsatz an

der Box anzubringen.

Die DiTi-Box fur geschachtelte
Einwegspitzen (Nested DiTi-Box)
hat diese Stifte nicht und der
schwarze DiTi-Einsatz liegt
gewissermassen lose auf der
Box, damit er einfach entfernt

Abb. 4-20 ANSI/SLAS-DiTi-Box werden kann.
ohne Einsatz Nested DiTi-Boxen kénnen
nur Einwegspitzen ohne
Filter halten.

Stahlspitzenblock

Der Stahlspitzenblock ist mit 96 festen Pipettierspitzen ausgestattet, die dem
Format der 96-Well-Standardmikrotiterplatte entsprechend angeordnet sind.

Standard
Stahlspit- Der konfigurierbare Stahlspit-
zenblock zenblock besteht aus 96 ein-

zelnen Stahlspitzen, die in einem
Stahlspitzenblock angeordnet
sind.

Die Spitzen werden in einem
Block befestigt, der aus Aluminium
ist und oben Uber einen Deckel
verflgt. Fir den Fall, dass eine
Stahlspitze ausgetauscht werden
muss, kann der Bediener den
Deckel 6ffnen und die Spitze
Abb. 4-21 Standard-Stahlspitzenblock austauschen. Kundenspezifische
Spitzenmuster kénnen auch auf
dieselbe Art angeordnet werden.

Die Stahlspitzenlange ermdglicht
auch die Verwendung

eines konfigurierbaren
Stahlspitzenblocks in
Deep-Well-Mikrotiterplatten.
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Funktion

Hochprazi-
sions-Stahlspit-
zenblock

Abb. 4-22 Hochprazisions-
Stahlspitzenblock

OTECAN.

Zum Pipettieren in 384-Well-
Mikrotiterplatten sind spezielle
Hochprazisions-Stahlspitzenblocke
verflgbar (Prazision bezieht sich
hier hauptsachlich auf die
Positionierung).

In diesem Fall wird das Pipettieren
sequenziell durchgefuhrt

(4 mal 96 Wells).

Die Spitzen werden in einem
Block befestigt, der aus Aluminium
und Polymer (PEEK) besteht.
Aus Grinden der Prazision

sind die Spitzen kurz.
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OTECAN. Funktion

4.3.4.2 Servicetrager

Der MCA96 verwendet den Servicetrager neben ANSI/SLAS-Standard-
Mikrotiterplattentragern.

Der Servicetrager ist ein spezieller Trager fir den MCA96 fir den Zugriff auf
Reagenzgefasse, Transferracks (fiir Stahlspitzenblécke und ,alte” DiTi-Boxen),
den Waschblock oder Mikrotiterplatten.

Abb. 4-23 Servicetrager

Der Servicetrager bietet drei Tragerpositionen (Stellplatze). Der Hersteller
montiert die Stellplatzplatten an den drei Tragerpositionen und stellt deren
Hbéhe und Drehposition ein.

Folgende Elemente kdnnen auf dem Servicetrager platziert werden:

Das Reagenzgefass wird auf
dem Servicetrager platziert.

Das Reagenzgefass ist ein
Behalter aus Polypropylen (PP).
Um den Inhalt des Gefasses zu
reduzieren oder zu verhindern,
dass das Reagenz in Kontakt
mit dem Material des Gefasses
kommt, werden Blistereinsatze
(250 ml oder 125 ml) verwendet.

Abb. 4-24 Reagenzgefass
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Die Abbildung zeigt einen
250-ml-Blistereinsatz fur
das Reagenzgefass.

Abb. 4-25 Blistereinsatz 250 ml

Die Abbildung zeigt einen
125-ml-Blistereinsatz fur
das Reagenzgefass.

Der 125-ml-Blister wird mit einer
zusatzlichen Stitze verwendet,
die unter den Blister platziert wird.

Abb. 4-26 125-ml-Blistereinsatz
und Stitze
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Abb. 4-27 Transferrack mit
Stahlspitzenblock

Abb. 4-28 Transferrack mit ,alter"
DiTi-Box

4 - Funktionsbeschreibung
Funktion

Das optionale Transferrack

ist auf dem Servicetrager
angebracht.

Der Adapterblock auf

dem Transferrack dient

als Parkposition fir
Stahlspitzenbldcke.

Der optionale Kunststoffblister
fur das Transferrack
(Abtropfeinsatz) wird zwischen
Adapterblock und Transferrack
platziert und dient als Schutz
des Racks vor aggressiven
Flussigkeiten.

A Transferrack

B Kunststoffblister fiir Transferrack
C  Adapterblock

D Stahlspitzenblock

Das optionale Transferrack

ist auf dem Servicetrager
angebracht.

Falls verwendet, werden ,alte*
DiTi-Boxen auf diesem Rack
platziert, um DiTis aufzunehmen.

(siehe auch Hinweis: B 4-19)

A Transferrack
B LAlte* DiTi-Box
(ohne ANSI/SLAS)

C Einwegspitzen
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Der Waschblock ist auf dem
Servicetrager angebracht.
Der Waschblock ist Teil des
optionalen Waschsystems.

A Rohranschliisse
Fullstandsensor
C Wasch-Well

[oe]

Der Mikrotiterplattentrager ist auf
dem Servicetrager angebracht.
Er wird verwendet, falls der
Benutzer auf eine Mikrotiterplatte
auf dem Servicetrager zugreifen
mdchte.

Abb. 4-30 MP-Trager
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O TECAN. Funktion

4.3.4.3 Flache Trager, mehrere Positionen

Die folgenden flachen Trager sind erhaltlich, um DiTi-Boxen fiir geschachtelte
Einwegspitzen oder einzelne ANSI/SLAS-DiTi-Boxen auf der Arbeitsflache
zu platzieren:

+ Flacher DiTi-Trager fur geschachtelte Einwegspitzen, 3 Positionen
(mit oder ohne DiTi-Abfalloption)

+ Flacher DiTi-Trager fur geschachtelte Einwegspitzen, 4 Positionen
(mit oder ohne DiTi-Abfalloption)

+ Flacher DiTi-Trager fiir geschachtelte Einwegspitzen, 3 Positionen,
Einzelzugriff (mit oder ohne DiTi-Abfalloption)

Zu Details Uber die Trager siehe Abschnitte:
Tab. 11-10 ,Mehrkanalpipettierarm (MCA96), Trager und Racks”, B 11-5 und
Tab. 11-14 ,Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Trager und Zubehdr”, B 11-7

Abb. 4-31 Flacher DiTi-Tréger fur geschachtelte Einwegspitzen, 3 Positionen
(ohne DiTi-Abfall-Option)

Hinweis: Es wird davon abgeraten, Mikrotiterplatten auf diesem Trager zu
platzieren. Da der Trager keine Erhdhungen enthalt, sind die cLLD-Signale im
Vergleich zu denen auf dem regularen Mikrotiterplattentrager unterschiedlich.

Hinweis: Es wird davon abgeraten, einen flachen Mikrotiterplattentrager
statt eines flachen DiTi-Tragers zu verwenden, da die Erhéhungen auf dem
Mikrotiterplattentrager dazu fihren kbnnen, dass eine DiTi-Box umsturzt,
wenn eine einzelne Reihe oder Spalte mit DiTis aufgenommen wird.
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Funktion OTECAN.

4.3.4.4 Waschsystem

Funktion Das Waschsystem erfiillt folgende Funktionen:
+ Reinigung der Stahlspitzen des Stahlspitzenblock oder Reinigung der DiTis
+ Auswahl einer Waschflissigkeit (FlUssigkeit 1 oder 2)
+ Uberwachung des Fiillstands der Waschfliissigkeit im Waschblock
+ Kontrolle der Durchflussrate der Flussigkeiten

Haupt- Die Hauptkomponenten des Waschsystems sind:
komponenten + Waschblock mit 96 Kanalen, montiert auf dem Servicetrager

¢+ Waschsystem MCA,
einschliesslich:

— Steuergerat WRC 96
— Wascheinheit 96

A Steuergerat
B Wascheinheit

wash liquid
tainer 2

Abb. 4-32 MCA-Waschsystem

+ Periphere Teile wie Filter, Schlauche, Befestigungen, Verdrahtung
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Diagramm Die Abbildung zeigt ein Diagramm der Waschsystemkomponenten:

jui

= c .
i 2 2
[ ]
| was_(e wash level
container sensor
W wu L1 L2

waste wash liquid wash wash liquid
container 2 container 1

=07
T

Abb. 4-33 Te-MO 96 Waschsystem

WB Waschblock 96

OS Uberlaufsensor

RS Bereit-Sensor

WU Wascheinheit

—  Richtung Flussigkeitsstrémung

Waschflussigkeitsbehalter 1
Waschflussigkeitsbehalter 2
Abfallbehalter

Anschlusskabel fiir Fiillstandsensoren
Filter

TosgE

Das Herz des Systems ist die Wascheinheit (WU), die mit den Ventilen und
Pumpen ausgestattet ist, die Waschflissigkeit aus den Waschflaschen (L1)
oder (L2) durch die Waschflissigkeitsrohre in den Waschblock (WB) pumpen.
Der Waschblock (WB) ist mit zwei Fillstandssensoren (RS, OS) ausgestattet,
die den Flillstand des Waschblocks tberpriifen und ein Uberlaufen verhindern.
Flissigkeit, die vom Waschblock zuriick zur Wascheinheit fliesst, wird in den
Abfallbehalter (W) gepumpt.
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4.3.5 Mehrkanalpipettierarm (MCA384)

Der MCA384 fiir die Freedom EVO-Liquid-Handling-Workstations bietet hthere
Produktivitat bei automatisierten Liquid-Handling-Prozessen. Der Arm kann auf
die Plattformen Freedom EVO 100, 150 und 200 montiert werden und erhdht
Effizienz und Geschwindigkeit von Pipettiervorgangen durch héheren Durchsatz
und grdssere Flexibilitat.

Abb. 4-34 Vollstandiger Freedom EVO-Arm

A Pipettierkopf mit 384 Kanélen Y Achse von vorne nach hinten tber
B Kopfadapter der Arbeitsflache
Fur DiTis oder Stahlspitzen z Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache

X Achse von links nach rechts
Uber der Arbeitsflache
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Pipettiersystem

4.3.51

4 - Funktionsbeschreibung
Funktion

Der Pipettierkopf mit 384 Kanalen zeichnet sich durch einen grossen Volumenbereich
mit Einwegspitzen oder Stahlspitzen aus:

+ 0,5 bis 125 pl im 384-Well-Format

+ 0,5 bis 500 pl im 96-Well-Format

Die waschbaren Stahlspitzen und die Einwegspitzen kénnen wahrend eines
Ablaufs gegeneinander ausgetauscht werden. Der Pipettierkopf mit 384 Kanalen
kann zum Pipettieren mit 384, 96, 32, 24, 16, 12 oder 8 Einwegspitzen verwendet
werden. Der Kopf kann wahrend eines Ablaufs schnell zwischen DiTis und
Stahlspitzen wechseln, indem er den entsprechenden Adapter aufnimmt.

384 Kolben werden verwendet, die gleichzeitig bewegt werden, um das Volumen
der Zylinder zu variieren. Wenn sich das Volumen vermindert, wird die Flissigkeit
in die Spitzen angesaugt. Durch Erweitern des Volumens kann die Flussigkeit auf
einmal oder in Schritten abgegeben werden. Mithilfe einer Steuerungssoftware
wird die Bewegung der Kolben sehr genau gesteuert. Die Kandle, die zum Pipettieren
verwendet werden, werden durch den aufgenommenen Adaptertyp und/oder

die aufgenommenen DiTis festgelegt (384, 96, 32, 24, 16, 12 oder 8). Die Kolben
werden immer von der Flissigkeit getrennt, was durch einen Luftspalt gehandhabt
wird. Deshalb sind nur die Spitzen und die inneren Teile des Stahlspitzenadapters
in Kontakt mit der Flussigkeit. Andere Teile des Pipettierkopfs sind keiner méglichen
Kontaminierung ausgesetzt.

Pipettierkopf

Der Pipettierkopf beinhaltet den p-Antrieb (Kolbenantrieb), der beim Pipettieren

alle 384 Kolben gleichzeitig betatigt. Die Kolben werden auch zum Abstellen

der DiTis verwendet. Der Kopf wird durch die Anwendungssoftware gesteuert

und kann mit entsprechenden Adapterplatten zum Pipettieren mit Stahlspitzen

oder DiTis ausgestattet werden.

Stahlspitzen:

+ Der Kopf nimmt den entsprechenden Stahlspitzenadapter auf.

DiTis:

+ Der Kopf nimmt in einem ersten Schritt den entsprechenden DiTi-Adapter
und in einem zweiten Schritt die Einwegspitzen auf oder

¢ Der Kopf nimmt in einem Schritt einen passenden DiTi-Adapter mit bereits
montierten DiTis auf (siehe auch ,Systemtrager”, & 4-46).

(fur die diversen Adapterplatten sieche Abschnitt 11 ,Ersatzteile und Zubehdr”, B 11-1)
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Funktion

Prinzip

Abb. 4-35 Pipettierkopf mit 384 Kanalen

(i

OTECAN.

Der Pipettierkopf funktioniert nach dem Prinzip der Luftverdrangung.

Hinweis: Die Fillstandsdetektion ist mit dem Pipettierkopf des MCA384
nicht moglich.

A-27-N

-77-NH
vz:;ii'\
-7\

Abb. 4-36 Querschnitt-DiTis/Dichtringe

A

B
C
D

DiTi

Selbstabdichtender DiTi-Antriebswelle
DiTi-Adapterplatte

Dichtring

N

s

%%
[

1NN

E Stumpfes Rohr
F Pipettierkopf

G Kolben

H  Zylinder
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Kolben / Spitze

Abdichtung

4 - Funktionsbeschreibung
Funktion

Ein computergesteuerter Antrieb bewegt die Kolben (p-Achse). Die Spitzen
werden in entsprechende Lécher im Adapter eingefiihrt, die auf die 384 Zylindern
im Pipettierkopf ausgerichtet sind. Wenn sich der Kolben nach oben bewegt, kann
Flissigkeit in die Spitzen angesaugt werden. Es ist immer ein Luftspalt zwischen
der Flussigkeit und dem Kolben vorhanden, deshalb ist der Platz, an dem sich
der Kolben befindet, trocken. Zur Abgabe der Flissigkeit bewegt sich der Kolben
nach unten.

Die Kolben sind gegen den Zylinder und Adapter mit speziellen Dichtringen

aus Elastomer abgedichtet. Die DiTis verfuigen uber einen speziell geformte
Antriebswelle, die selbstabdichtend ist, wenn sie in den Adapter eingefihrt wird.
Stahlspitzen sind flissigkeitsdicht im Adapter angebracht.

4.3.5.2 Adapter

MCA384-
Adapter

Der Kopf mit 384 Kanalen kann mit diversen MCA384-Adaptern konfiguriert werden.
Der Kopf kann wahrend eines Pipettierablaufs automatisch einen MCA384-Adapter
aus einem Adapterrack aufnehmen und ersetzen, das auf dem Systemtrager
montiert ist. Die folgenden MCA384-Adaptertypen sind erhaltlich:

+ Adapter DiTi MCA384
Adapter DiTi Combo MCA384
Adapter 96 DiTi MCA384
Adapter 96 DiTi 1to1 MCA384

Adapter 96 DiTi 4to1 MCA384
(EVA = Extended Volume Adapter — Adapter fiir gréssere Volumen)

Adapter Fixed 15 yl MCA384
Adapter Fixed 125 ul MCA384
Adapter 96 Fixed 15 yl MCA384
Adapter 96 Fixed 125 yl MCA384
Adapter QC MCA384

* & o o

* 6 6 o+ o
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O®TECAN.

Funktion
Adaptertypen
Adapter DiTi Funktionen und Anwendung:
MCA384
— Ermoglicht die Aufnahme von 384 DiTis aus einer DiTi-Box, die auf

dem DiTi-Trager platziert ist.
Verwendung zum Pipettieren in 384- oder 1536-Well-Mikrotiterplatten.

Keine reihen- oder spaltenweise Aufnahme von Einwegspitzen mdéglich.

Abb. 4-37 Adapter DiTi MCA384

A Ansicht von oben C Betriebsbereit

B Ansicht von unten
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OTECAN. Funktion

Adapter DiTi Funktionen und Anwendung:

Combo MCA384
— Ermdéglicht die Aufnahme von 384 DiTis aus einer 384er-DiTi-Box,

die auf dem DiTi-Trager platziert ist.

— Ermdglicht die Aufnahme einer Reihe mit 24 DiTis oder von einer
oder zwei Spalten mit 16 oder 32 DiTis aus einer 384er-DiTi-Box, die
auf der ANSI/SLAS-Platte ,Nest“ auf dem Systemtrager platziert ist.

— Verwendung zum Pipettieren in 384- oder 1536-Well-Mikrotiterplatten.

Abb. 4-38 Adapter DiTi Combo MCA384

A Ansicht von oben C Betriebsbereit
B Ansicht von unten
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Adapter 96 DiTi Funktionen und Anwendung:

MCA384
— Ermdglicht die Aufnahme von 96 DiTis aus einer 384er-DiTi-Box,

die auf dem DiTi-Trager platziert ist.
Nimmt 4 mal 96 DiTis aus derselben 384er-DiTi-Box
(X- und Y-Position indiziert)

— Ermdglicht die Aufnahme von einer oder zwei Reihen mit 12 oder 24 DiTis
oder von einer oder zwei Spalten mit 8 oder 16 DiTis aus einer 384er-DiTi-Box,
die auf der ANSI/SLAS-Platte ,Nest“ auf dem Systemtrager platziert ist.

— Verwendung zum Pipettieren in 96-, 384- oder 1536-Well-Mikrotiterplatten.

Abb. 4-39 Adapter 96 DiTi MCA384

A Ansicht von oben C Betriebsbereit
B Ansicht von unten
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OTECAN. Funktion

Adapter 96 DiTi Funktionen und Anwendung:

1to1 MCA384
— Funktioniert nur mit MCA96-DiTis im ANSI/SLAS-Format.

— Ermaéglicht die Aufnahme von 96 DiTis oder einer Reihe mit 12 DiTis oder
einer Spalte mit 8 DiTis aus einer MCA96-ANSI/SLAS-DIiTi-Box, die sich
auf dem Systemtrager oder dem flachen Nested DiTi-Trager befindet.

— Verwendung zum Pipettieren in 96-Well-Mikrotiterplatten.

— Volumenbereich: 0,5 bis 125 pl

Abb. 4-40 Adapter DiTi 1tol MCA384

A Ansicht von oben C Betriebsbereit
B Ansicht von unten
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Adapter 96 DiTi Funktionen und Anwendung:
4to1 MCA384
(EVA) — Funktioniert nur mit MCA96-DiTis im ANSI/SLAS-Format.

— Ermoglicht die Aufnahme von 96 DiTis oder einer Reihe mit 12 DiTis oder
einer Spalte mit 8 DiTis aus einer MCA96-ANSI/SLAS-DIiTi-Box, die sich
auf dem Systemtrager oder dem flachen Nested DiTi-Trager befindet.

— Verwendung zum Pipettieren in 96-Well-Mikrotiterplatten.

— Vier Eingangskanale werden einem Ausgangskanal zugeordnet, was
das Pipettieren in einem Volumenbereich von 1 bis 500 pl erméglicht.

Abb. 4-41 Adapter DiTi 1tol MCA384

A Ansicht von oben C Betriebsbereit
B Ansicht von unten
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OTECAN. Funktion

Adapter Fixed Stahlspitzenadapter

15 ul MCA384
Funktionen und Anwendung:

— Beinhaltet 384 Stahlspitzen, Edelstahl, waschbar.

— Spitzenlange 28 mm

— Volumenbereich: 0,5 - 15 yl (DMSO)

— Volumenbereich: 1,0 - 15 ul (Wasser)

— Verwendung zum Pipettieren in 384- oder 1536-Well-Mikrotiterplatten.

Abb. 4-42 Adapter Fixed 15 ul MCA384

A Ansicht Adapter von oben C  Betriebsbereit
B Ansicht Adapter von unten
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Adapter Fixed Stahlspitzenadapter

125 yl MCA384
Funktionen und Anwendung:

— Beinhaltet 384 Stahlspitzen, Edelstahl, waschbar.

— Spitzenlange 28 mm

— Volumenbereich: 2 - 125 ul (DMSO)

— Volumenbereich: 3 - 125 ul (Wasser)

— Verwendung zum Pipettieren in 384-Well-Mikrotiterplatten.

Abb. 4-43 Adapter Fixed 125 pl MCA384

A Ansicht Adapter von oben C  Betriebsbereit
B Ansicht Adapter von unten
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QTECAN. Funktion

Adapter 96 Stahlspitzenadapter
Fixed 15 pl
MCA384 Funktionen und Anwendung:

— Beinhaltet 96 Stahlspitzen, Edelstahl, waschbar.

— Spitzenlange 28 mm

— Volumenbereich: 0,5 - 15 yl (DMSO)

— Volumenbereich: 1,0 - 15 yl (Wasser)

— Verwendung zum Pipettieren in 384-, 96- oder 1536-Well-Mikrotiterplatten.

Abb. 4-44 Adapter 96 Fixed 15 pl MCA384

A Ansicht Adapter von oben B Ansicht Adapter von unten
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Adapter 96 Stahlspitzenadapter
Fixed 125 pl
MCA384 Funktionen und Anwendung:

— Beinhaltet 96 Stahlspitzen, Edelstahl, waschbar.

— Spitzenlange 44 mm

— Volumenbereich: 5 - 125 yl (DMSO und Wasser)

— Verwendung zum Pipettieren in 384- oder 96-Well-Mikrotiterplatten.

Abb. 4-45 Adapter 96 Fixed 125 pyl MCA384

A Ansicht Adapter von oben B Ansicht Adapter von unten
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Adapter QC Funktionen und Anwendung:
MCA384
— Verfugt Uber einen Ausschnitt an der Oberseite im Bereich der
Kolbendichtungen und tber vier Lécher (C) an der Unterseite zur
Aufnahme von Referenzstiften (entsprechend Pos. A1, P1, A24, P24
auf einer 384-Well-Mikrotiterplatte).

— Verwendung fir Konfigurationen mit Referenzstiften und zur Abdeckung

des Bereichs um den Dichtring, wenn der Pipettierkopf nicht verwendet
oder transportiert wird.

Abb. 4-46 Adapter QC MCA384

A Ansicht von oben B Ansicht von unten

4.3.5.3 Spitzen

Stahlspitzen

Stahlspitzen Siehe:
~2Adapter Fixed 15 yl MCA384”, & 4-39
L<Adapter Fixed 125 ul MCA384”, & 4-40
,<Adapter 96 Fixed 15 yl MCA384”, & 4-41
,2Adapter 96 Fixed 125 ul MCA384”, & 4-42

Einwegspitzen (DiTis)

MCA384 DiTis DiTis sind in ANSI/SLAS-Boxen erhaltlich, mit 384 DiTis mit den folgenden Volumen:
15 pl"), 50 pl, 125

Abb. 4-47 DiTi-Boxen mit 15-pl-, 50-pl- und 125-pl-DiTis

1) Siehe Abschnitt 11.9.2.2 ,Einwegspitzen fur MCA384”, £ 11-29
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Funktion

MCA96 DiTis

Reagenz-
gefasse

MCA384-DiTi-
Trager

OTECAN.

Mit speziellen Adaptern kdnnen MCA96-DiTis auf dem MCA384-Pipettierkopf
verwendet werden. Die DiTis sind in ANSI/SLAS-Boxen erhaltlich, mit 96 DiTis
mit den folgenden Volumen:

50 pl, 100 pl, 200 pl und 500 pl.

TECAN:
960

Abb. 4-48 DiTi-Boxen mit 50-pl-, 100-pl-, 200-pl- und 500-ul-DiTis

Aufnahme von MCA96-DiTis

Die MCA96-DiTis werden durch den MCA384-Pipettierkopf vom Systemtrager
oder von dem flachen Nested DiTi-Trager auf dieselbe Weise aufgenommen,
wie der MCA96-Pipettierkopf sie aufnimmt.

4.3.5.4 Verbrauchsmaterialien

Reagenzgefasse von einzelnen Lieferanten kdnnen auf Standard-ANSI/SLAS-
Mikrotiterplattentrager platziert werden. Volumen: 65 ml und 300 ml.

4.3.5.5 Trager

Unabhangig vom Standard-ANSI/SLAS-Mikrotiterplattentrager verwendet
Freedom EVO einen DiTi-Trager und einen Systemtrager, der speziell
fir den MCA384 konzipiert wurde.

Funktionen und Anwendung:

Dedizierter Trager zur Aufnahme von 384 oder 96 DiTis mit dem Pipettierkopf.
Der Trager kann zwei DiTi-Boxen halten.

Haken ermdglichen das Einrasten des Kopfes am Trager zur Aufnahme
von Einwegspitzen.

Arretierungen, die durch einen eingebauten Magnetschalter aktiviert werden,
halten die DiTi-Boxen wahrend der Aufnahme der Einwegspitzen in Position.
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MCA384-DiTi- Adapterblock, der am MCA 384-DiTi-Trager angebracht wird, um die 15-ul-DiTis
Trager-Adapter auf dieselbe Hoéhe zu bringen wie DiTis mit 50 yl oder 125 pl.
Die erforderlichen Einstellungen in der EVOware-Software werden in einer
soeigefugten Notiz* erklart, die zusammen mit dem Adapter geliefert wird.

Hinweis: Um DiTis mit einem RoMa zu oder vom DiTi-Trager zu transportieren muss
ein Raster neben dem DiTi-Trager leer bleiben. Der optionale MCA 384-DiTi-
Trageradapter fir 15-pl-DiTis reduziert die Anzahl von leeren Rastern auf das
Minimum von einem Raster neben dem MCA-DiTi-Trager fur RoMa / CGM-Zugriff.

A

Abb. 4-49 MCA384-DiTi-Trager-Adapter

A MCA384-DiTi-Tréger-Adapter C DiTi-Box mit 15-pl-DiTis
B MCA384-DiTi-Tréger D DiTi-Box mit 50-pl-DiTis

Aufnahme von MCA384-DiTis

Die MCA384-DiTis werden vom DiTi-Trager aufgenommen. Durch das spezielle
mechanische Design wird die Kraft fir die Aufnahme der DiTis nur zwischen dem
Kopf und dem DiTi-Trager angewendet (Arbeitsflaiche und Freedom EVO-Arm
werden beim Aufnehmen der DiTis nicht belastet):

1 Der Kopf bewegt seine Haken (D) nach links unter die Haken des DiTi-Tragers (C).

2 Die Kolbenplatte bewegt sich nach oben, arretiert die Haken und drtickt dann
den Adapter DiTi-MCA384 nach unten, um die DiTis aufzunehmen.
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Das reihenweise oder spaltenweise Aufnehmen von DiTis

Je nach Adaptertyp besteht die Mdglichkeit, DiTis reihenweise oder spaltenweise
aus einer DiTi-Box aufzunehmen. In diesem Fall wird die DiTi-Box in einem
spezielles DiTi-Box-Rack (ANSI/SLAS-Nest fir DiTi-Box) auf dem Systemtrager
angebracht (siehe Abb. 4-54, B 4-49).

DiTi-Abwurf
N DiTis werden durch Bewegung
A eines exzentrischen Kolbens
~ abgeworfen, wobei der Kolben
auf den Rand des DiTi-Schafts
drickt.
— C
/
B A Kolben
B DiTi
C DiTi-Adapter
Abb. 4-51 DiTi-Abwurf
Systemtrager Funktionen und Anwendung:

— Dedizierter Trager (A) mit drei Haltepositionen (beliebige Kombination):
» Waschstation
» Spitzenadapter
+ DiTi-Boxen.
— Rack (D) wird zum Abstellen der MCA384-Adapter verwendet
(siehe Hinweis unten)
— ANSI/SLAS-Nest (B) wird verwendet, um die DiTi-Boxen in der richtigen

Hohe zu platzieren
(siehe ,ANSI/SLAS-Platte ,Nest” fur DiTi-Boxen und Platten”, B 4-49)
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4 - Funktionsbeschreibung
Funktion

Abb. 4-52 Systemtrager

A Systemtrager

E Adapterplatte

B ANSI/SLAS-Nest fur DiTi-Box F Deckel einer DiTi-Box, die als Abtropf-
oder Mikrotiterplatte schale verwendet wird
C  ANSI/SLAS-DIiTi-Box G  Waschblock

D Rack fur Adapterplatten

Hinweis: Auf dem Rack fur Adapterplatten kénnen Sie Folgendes abstellen:

alle Stahlspitzenadapter oder
alle DiTi-Adapter ohne DiTis oder

alle DiTi-Adapter mit angebrachten DiTis oder
(zur wiederholten Verwendung der DiTis)
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Funktion OTECAN.

4.3.5.6 Racks fiir Systemtrager

MCA384-Adapter und DiTi-Boxen werden unter Verwendung entsprechender
Racks auf dem Systemtrager platziert.

Racktypen
Adapterrack fiir Funktionen und Anwendung:
MCA384-
Adapter — Dieser Typ von Adapterrack kann jeden MCA384-Adapter aufnehmen

Abb. 4-53 Adapterrack fir MCA384-Adapter

A Adapterrack fir MCA384-Adapter C Systemtrager
B MCA384-Adapter

4-48 Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



OTE C AN. 4 - Funktionsbeschllz'ﬁinbkl:igg

ANSI/SLAS- Funktionen und Anwendung:
Platte ,,Nest“
fiir DiTi-Boxen — Das ANSI/SLAS-Nest mit Zwischenplatte halt jede der ANSI/SLAS-DiTi-
und Platten Boxen oder Mikrotiterplatten in der richtigen Hohe

— Um DiTis aus einer DiTi-Box reihenweise oder spaltenweise aufzunehmen,
muss die DiTi-Box auf der ANSI/SLAS-Platte ,Nest* platziert sein.

Abb. 4-54 ANSI/SLAS-Platte ,Nest" flr DiTi-Boxen

A Systemtrager D ANSI/SLAS-DIiTi-Boxen fir
B  ANSI/SLAS-Platte ,Nest* verschiedene Héhen
C  Zwischenplatte E Gefederte Positionierungsverriegelung

4.3.5.7 Flacher Trager
Siehe Abschnitt 4.3.4.3 ,Flache Trager, mehrere Positionen”, B 4-27.

4.3.5.8 Waschsystem

Ein Waschblock, der auf einem Systemtrager installiert ist, dient zum Waschen
der Spitzen eines Stahlspitzenadapters nach jedem Pipettierzyklus. Die Waschzyklen
in einem Waschblock werden durch die MCA-Steuereinheit des Waschsystems
gesteuert. Die MCA-Wascheinheit enthalt die entsprechende Elektronik und
Pumpen und ist mit Schlduchen an Waschblock, Waschfllissigkeitsbehalter

und Abfallbehélter angeschlossen.

Hinweis: Einwegspitzen sind fur einen einzelnen Einfachpipettierzyklus vorgesehen,
d. h. ein Ansaugschritt, gefolgt von einem Dispensierschritt. DiTis werden
normalerweise nicht gewaschen, sondern nach dem Pipettierzyklus entsorgt.
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®TECAN.
/, f?
Waschblock MCA-Waschsystem
Abb. 4-55 Waschblock und MCA-Wascheinheit
A MCA-Wascheinheit B MCA-Steuereinheit
Diagramm Die Abbildung zeigt ein Diagramm des MCA384-Waschsystems
und deren Komponenten:
—mOS
wB
[ \
-~ C -— —
B g@? //ﬁT
[ ]
was_te wash level
container k sensor
w wu L1 L2
waste wash liquid wash wash liquid
] container 2 @ contqai%er 1
F
1
1 I
— )
Abb. 4-56 Diagramm MCA384-Waschsystem
WB MCA384-Waschblock L2 Waschflussigkeitsbehélter 2
0S Uberlaufsensor W Abfallbehalter
WU MCA-Wascheinheit C  Anschlusskabel fiir Uberlaufsensor
—  Richtung Flussigkeitsstrémung F Filter fur Waschflussigkeit
L1 Waschflissigkeitsbehalter 1
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4.3.6

4 - Funktionsbeschreibung
Funktion

Das Herz des Waschsystems ist die MCA-Wascheinheit (WU), die mit den Ventilen
und Pumpen ausgestattet ist, die Waschflissigkeit aus der Waschflasche (L1)
oder (L2) durch die Waschflussigkeitsrohre in den Waschblock (WB) pumpen.
Der Waschblock (WB) ist mit einem Uberlaufsensor (OS) ausgestattet, der ein
Uberlaufen verhindert. Fliissigkeit, die vom Waschblock zuriick zur Wascheinheit
fliesst, wird in den Abfallbehalter (W) gepumpt.

MCA384-Greifer (CGM)

Der optionale MCA384-Greifer kann dem Mehrkanalpipettierarm 384 hinzugefugt
werden. Dieses Modul ermdglicht den Transport von Mikrotiterplatten von und zu
einer Pipettierposition, bringt eine neue DiTi-Box, soweit erforderlich oder entfernt
das Abdeckmaterial einer Platte fiir die Dauer eines Pipettierschritts. Aufgrund der
Méglichkeit einer 360-Grad-Drehung hat der MCA384-Greifer Zugriff auf Hotels
und Inkubatoren an der Ruckseite oder Seite der Freedom EVO-Plattform und kann
Mikrotiterplatten in ein Lesegerat an der Seite des Instruments laden und aus
diesem entladen. Aufgrund seiner einzelnen Y- und Z-Achsen kann dieser Greifer
Laborgefasse unmittelbar handhaben. Zudem kann er bei Extraktionsprozessen
unter Verwendung der Vakuumtrennung sehr natzlich sein.

Abb. 4-57 MCA384-Greifer

A

B
G
R

MCA384-Greifereinheit X Achse von links nach rechts tber
Greifer-Rotator der Arbeitsflache
Horizontale Achse (Greiferfinger) Y  Achse von vorne nach hinten tber

Rotationsachse (Greifer-Rotator)

der Arbeitsflache
Z Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache

Hinweis: Ein Freedom EVO-Instrument mit MCA384 kann durch einen
Tecan-FSE vor Ort mit einem MCA384-Greifer aufgeriistet werden.
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4.3.7 Standard-Robotermanipulatorarm (RoMa Standard)

Der RoMa wird dazu verwendet, Mikrotiterplatten, Reagenzblécke, Deep-Well-Platten
usw. zu unterschiedlichen Positionen auf der Arbeitsflache oder zur Lagerung in
das Mikrotiterplattenregal zu transportieren.

Das Koordinatensystem des RoMa Standard besteht aus flinf Achsen. Die X-Achse,
die Y-Achse und die Z-Achse definieren lineare Bewegungen und die R-Achse
definiert Rotationsbewegungen. Die Greifer kdnnen sich in horizontaler Richtung
(G-Achse) bewegen.

Abb. 4-58 Robotermanipulatorarm RoMa

G  Achse fir Greiferbewegungen Y Achse der Arbeitsflache von vorne
R Rotationsachse nach hinten
X Achse der Arbeitsflache von Z Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache

links nach rechts
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O TECAN. Funktion

4.3.8 Langer Robotermanipulatorarm (RoMa Long)

Der RoMa mit langer Z-Achse wird verwendet, um Mikrotiterplatten, Reagenzblocke,
Deep-Well-Platten usw. zu verschiedenen Positionen auf und unter der Arbeitsflache
zu transportieren.

Das Koordinatensystem des RoMa Long besteht aus fiinf Achsen. Die X-Achse,
die Y-Achse und die Z-Achse definieren lineare Bewegungen und die R-Achse
definiert Rotationsbewegungen. Die Greifer kdnnen sich in horizontaler Richtung
(G-Achse) bewegen.

Abb. 4-59 Robotermanipulatorarm mit langer Z-Achse, RoMa Long

G  Achse fur Greiferbewegungen X Achse der Arbeitsflache von links
R  Rotationsachse nach rechts
Y Achse der Arbeitsflache von vorne
nach hinten

Z Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache
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Funktion O TECAN.

4.3.9 Greiferfinger fiir RoMa Standard und RoMa Long

RoMa Standard und RoMa Long kdnnen mit zwei Arten von Greiferfingern
ausgerustet werden:

+ Zentrische Greiferfinger (z. B. als Toplader)

+ Exzentrische Greiferfinger (z. B. fur den Zugriff auf ein Hotel oder gestapelte
Konfigurationen)

Abb. 4-60 RoMa-Greiferfinger

A Zentrische Greiferfinger B Exzentrische Greiferfinger
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4.3.10 Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP)

Der Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP) wird verwendet, um Réhrchen
mit einem Durchmesser zwischen 11 mm (0,43 Zoll) und 18 mm (0,71 Zoll)
[25 mm (0,98 Zoll) unter speziellen Bedingungen] von einer Position auf

der Arbeitsflache zur nachsten zu transportieren.

Ausserdem kdnnen gegriffene Rohrchen wahrend des Transports gedreht werden
(z. B. zur Barcode-Identifizierung).

Der PnP-Arm fiihrt folgende Bewegungen aus:
¢ X: Links, rechts

Y: Vorwarts, rickwarts

Z: Nach oben, nach unten

G: Greifer 6ffnen und schliessen

R: Rotation (unbegrenzt)

S

* & o o

Abb. 4-61 Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP), Ansicht von unten

G Achse fir Greiferbewegungen X Achse der Arbeitsflache von links
R  Rotationsachse nach rechts
Y Achse der Arbeitsflache von vorne
nach hinten

V4 Vertikale Achse Uber der Arbeitsflache

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 4 -55



4 - Funktionsbeschreibung

Funktion OTECAN.

4.3.11 Sicherheitselemente

Vordere Sicher- Die vordere Sicherheitsabdeckung ist mit Tirverriegelungen gesichert,
heitsabdeckung wenn sie geschlossen ist.

Je nach Grosse der Freedom EVO und der Art der vorderen Sicherheitsabdeckung
kann die Abdeckung mit einer oder zwei Gasdruckfedern gedffnet werden.

Standard-Frontsicherheitsabdeckung

Funktionen der Die Standard-Frontsicherheitsabdeckung hat folgende Funktion:
Sicherheitsab- + Beschrianken des Zugriffs auf bewegliche Teile (bewegliche Teile,
deckung mechanische Gefahren)

¢ Schutz vor Verschuitten von Proben oder Reagenzien

B
B
E A
Abb. 4-62 Freedom EVO mit Standardsicherheitsabdeckung
A Standard-Frontsicherheitsabdeckung C  Gasdruckfeder
(gedffnet) D  Scharnier
B Turverriegelung E  Beladeeinrichtung (optional)

Hinweis: Mit dieser Sicherheitsabdeckung ist das Laden und Entladen
von Tragern ohne Offnen mdglich.
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Geschlossene Frontsicherheitsabdeckung (Option)

Funktionen der Die geschlossene Frontsicherheitsabdeckung hat folgende Funktionen:

Kein Zugriff auf bewegliche Teile (bewegliche Teile, mechanische Gefahren)
Schutz der Proben gegen aussere Einflisse (Prozesssicherheit)
¢ Schutz vor Verschutten von Proben oder Reagenzien

Sicherheitsab- S
deckung .

C
B
E
B E A
Abb. 4-63 Freedom EVO mit geschlossener Frontsicherheitsabdeckung (Option)
A Geschlossene vordere C  Gasdruckfeder
Sicherheitsabdeckung D Scharnier

B Turverriegelung E Griff

Hinweis: Mit dieser Sicherheitsabdeckung ist nur das Beladen in Stapeln méglich.
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Funktion OTECAN.

Frontsicherheitsabdeckung mit einstellbarem Zugangsfenster (Option)

Funktionen der Die vordere Sicherheitsabdeckung mit einstellbarem Zugangsfenster hat
Sicherheitsab- die folgenden Funktionen:
deckung + Verhindern des Zugriffs auf bewegliche Teile (bewegliche Teile,

mechanische Gefahren)
¢ Schutz vor Verschitten von Proben oder Reagenzien

—
—
—

—

Abb. 4-64 Freedom EVO mit einstellbarer Frontsicherheitsabdeckung (Option)

A Vordere Sicherheitsabdeckung E  Verstellbares Zugriffsfenster

B Tirverriegelung F Fenster-Sicherungsschraube

C Gasdruckfeder G  Scharnier des Zugangsfensters
D  Scharnier H DiTi-Abfallrutsche

Diese Frontsicherheitsabdeckung wird verwendet, wenn Elemente mit einem hdheren
mechanischen Risikopotential, z. B. ein MCA96 oder MCA384, verwendet werden
und gleichzeitig eine DiTi-Abfallrutsche installiert werden muss (die bei geschlossener
Frontsicherheitsabdeckung nicht verwendet werden kann).

Hinweis: Mit dieser Sicherheitsabdeckung ist nur das Beladen in Stapeln méglich.
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Tiirverriegelungen

Wie funktionie- Die Turverriegelungen verriegeln wahrend des Betriebs des Instruments Freedom
ren die Tiirver- EVO aktiv die Frontsicherheitsabdeckung. Dies wird durch einen Softwarebefehl
riegelungen? aus der Anwendungssoftware bewirkt.
Anwendungs- Die Anwendungssoftware ist so programmiert, dass
software + der Arbeitsablauf nicht gestartet werden kann, wenn die Sicherheitsabdeckung
geoffnet ist.

+ die Turverriegelungen nur dann entriegelt werden kdnnen, wenn der Arbeitsablauf
angehalten wurde oder sich im Pausenmodus befindet.

Die Abbildung zeigt die Turverriegelungen in Verbindung mit der
Standardsicherheitsabdeckung und der geschlossenen Sicherheitsabdeckung:

Abb. 4-65 Tirverriegelungen

Die Tirverriegelungen bestehen aus einer Verriegelungsvorrichtung (A) mit einem
elektromagnetischen Stellglied auf jeder Seite der Arbeitsflache und einer Raste (B),
die an der Sicherheitsabdeckung montiert ist. Ein Schalter in der Verriegelungs-
vorrichtung tGberwacht, ob die Sicherheitsabdeckung gedéffnet oder geschlossen ist.

Beladeeinrichtung (optional)

Die Beladeeinrichtung der Freedom EVO erkennt die Anwesenheit eines Tragers
auf der Arbeitsflache. Sie kann die folgenden Situationen unterscheiden:

+ Trager befindet sich an der definierten Beladeposition
+ Trager befindet sich nicht an der definierten Beladeposition

Daruber hinaus zeigt die Beladeeinrichtung den Status des Tragers mithilfe
von LEDs an.
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Positive Identification (PosID) OTECAN.

Querverweise

Was bedeutet
PosID?

Wie funktioniert
das?

4.4 Positive Identification (PosID)

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Barcodetypen Siehe Abschnitt 3.5.9 ,Positiv-Identifizierung (PosID)”, B 3-78
und Etiketten

PosID steht fur Positiv-Identifizierung, d. h. wenn erforderlich, kann fiir Trager
oder Behalter (Réhrchen, Mikrotiterplatten, Reagenzglaser und -gefasse)

ein Identifizierungsschritt in der Anwendungssoftware programmiert werden,
um zu gewahrleisten, dass die richtigen Laborgefasse bearbeitet werden.

Das PosID-Modul kann mithilfe eines eingebauten Barcode-Laserscanners
automatisch Barcodes auf Tragern und Behaltern scannen. Barcodes kénnen
sowohl auf der primaren Seite (z. B. Probenréhrchen) als auch auf der sekundaren
Seite (z. B. Mikrotiterplatten) gelesen werden. Um die Identifizierung Uber die
PosID zu ermdglichen missen alle Trager und Behalter mit Barcodes etikettiert sein.

Der PosID-Kérper bewegt sich an den Tragern vorbei, um den Barcode der
Trager-ID zu scannen (durch die Frontéffnung). Das PosID-Modul zieht

die Trager zur Barcode-ldentifizierung auf Behaltern mit seinem Greifer

in Richtung Rickseite des Instruments (am Barcode-Lesegerat vorbei)

und schiebt die Trager danach zuriick in die Betriebsposition.

Abb. 4-66 PosID

A PosID-Korper D ,Kein Rohrchen“-Sensor
B Barcode-Lesegeréat E Greifer

C  Barcode-Platte
(Anpassungsbarcode zur Verifikation)

Das Barcode-Lesegerat wird derart eingestellt, dass er vertikal und horizontal
ausgerichtete Barcodes identifizieren kann.

Das PosID-Lesegerat scannt vor jedem Behalter-Scan den Ausrichtungsbarcode
auf der Barcode-Platte, die am Greifer angebracht ist, um zu verifizieren, dass
sich das Barcode-Lesegerat und der Greifer in der richtigen Position befinden.
Die verbessert die Sicherheit bei der Identifizierung der Behalter.
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Lesepositionen

4 - Funktionsbeschreibung
Positive Identification (PosID)

Die Abbildung zeigt, wie Barcodes fiir die Identifizierung der Trager gescannt werden.

Abb. 4-67 Barcode-Lesegerat-Position fir das Scannen der Trager-ID

A PosID-Korper C Barcode-Etikett Trager-ID
B Barcode-Lesegerat D  Trager

Die Abbildung zeigt, wie vertikale Barcodes (z. B. auf Réhrchen oder
Reagenzgefassen) gescannt werden.

Abb. 4-68 Barcode-Lesegerat-Position fir das Scannen vertikaler Barcodes

A PosID-Korper C Barcode-Etikett Behalter
B Barcode-Lesegerat D Trager
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,Kein
Rohrchen“-
Sensor

Die Abbildung zeigt, wie horizontale Barcodes (z. B. auf Mikrotiterplatten)
gescannt werden.

Abb. 4-69 Barcode-Lesegerat-Position fir das Scannen horizontaler Barcodes

A PosID-Koérper C Barcode-Etikett Behalter
B Barcode-Lesegerat D  Trager

Der ,Kein Rohrchen“-Sensor Uberprift, ob tatsachlich ein Trager transportiert wird,
wenn sich der Greifer bewegt. Ausserdem Uberwacht er das Vorhandensein

der Réhrchen im Rack. Dies ist erforderlich, da das Barcode-Lesegerat nicht
zwischen einem Réhrchen mit fehlendem oder falsch positioniertem Barcode
und einem nicht vorhandenen Réhrchen unterscheiden kann.

Abb. 4-70 Detektierbare Situationen in einem Rack mit R6hrchen

A Roéhrchen mit lesbarem Barcode C Rohrchen ohne Barcode (oder falsch
B  Keine Réhrchen vorhanden positioniertem Barcode)
D Barcode Trager-1D
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So funktioniert
der Greifer

Barcodes auf
Behaltern

Barcodes auf
Tragern

Barcode-
Etiketten

4 - Funktionsbeschreibung
Positive Identification (PosID)

Die Abbildung zeigt, wie der Greifer im Trager arretiert, um den Behalter
am Barcode-Lesegerat vorbei zu ziehen.

Anschlagnocken

Stift (Transport Trager)
,Kein Réhrchen“-Sensor
Greifer

Keil

Verschluss

Arretierung

O Mmoo m>

Abb. 4-71 PosID-Greifer und
Anschlagnocken

Im Normalbetrieb werden die Trager (siehe gestrichelte Linie) am Anschlagnocken
positioniert (A). Die Arretierungen (G) fungieren als Anschlag fur den Trager,

da sie durch den Verschluss (F) verriegelt sind.

Zur Barcode-ldentifizierung der Behalter bewegt sich der Greifer (D) neben den Trager,
bewegt sich dann in X-Richtung (siehe Pfeil), um den Stift (B) im Einbauplatz

am hinteren Ende des Tragers zu arretieren. Gleichzeitig hebt der Keil (E) den
Verschluss an. Die Arretierungen geben nach und der Trager kann nach hinten
gezogen werden.

Verifikation des Barcode-Werts

Die PosID verifiziert den Wert des Barcodes, bevor sie ihn an die Anwendungssoftware
Ubertragt. Das Barcode-Lesegerat erfordert als Standard-Einstellung zwei
aufeinanderfolgende identisch dekodierte Werte, um diese als gliltiges Ergebnis
zu Ubertragen.

Barcodetypen

Es gibt diverse verschiedene Barcodetypen. Nicht alle Typen sind aus
Datensicherheitsgriinden zur Identifizierung der Behalter geeignet.

Nur Barcodetypen, die eine Prufzahl enthalten, werden als ausreichende
Sicherheit beim Lesen in Betracht gezogen.

Bis zu sechs verschiedene Behaltercodetypen pro Anwendung kénnen
gleichzeitig verwendet werden.

Standard-Trager von Tecan werden mithilfe zweier Barcodes (Code 128)
identifiziert. Der zweite Barcode wird zum Verifizieren der Trager-ID verwendet
(die Information auf den beiden Barcodes ist mit Ausnahme eines Zeichens
identisch). Dies verbessert die Sicherheit bei der Identifizierung der Trager.
Die Abmessungen des Tragers sind in der Software gespeichert.

Nach Ubereinstimmung der Trager-ID mit der Datenbank ist die Software

in der Lage, die Eigenschaften des Tragers zu identifizieren.

Zu detaillierten Informationen Gber Barcodetypen und richtige Positionierung
der Barcode-Etiketten auf Tragern und Behaltern siehe Querverweise oben.
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4.5 Zentrifuge

Die robotergesteuerte Zentrifuge Hettich ROTANTA 460 ist im Unterbau unterhalb
der Arbeitsflache untergebracht. Die Zentrifuge und der Unterbau sind so mit dem
Boden verbunden, dass ihre Positionen fest sind.

Der Rotor der Roboterzentrifuge Hettich ROTANTA 460 stoppt an einer festen
Position. Die Zentrifuge kann mit dem RoMa Long beladen und entladen werden,
der durch einen Ausschnitt in der Arbeitsflache in die Zentrifuge reicht.

Fir weitere Informationen siehe Handbuch, das zusammen mit der Zentrifuge
geliefert wird.

Hinweis: Es wird empfohlen, die Turen des Unterbaus mit zusatzlichen
Turverriegelungen zu verriegeln, wenn eine Zentrifuge in den Unterbau
unter der Arbeitsflache gestellt wird.
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4.6 Lesegerat

Die folgenden Typen von Lesegeraten fur Mikrotiterplatten kénnen auf
der Oberseite oder an der Seite des Instruments installiert werden:

+ Sunrise
+ Infinite F50, 200, 500, 1000
¢+ Spark

Die Lesegerate kénnen je nach Typ an folgenden Orten installiert werden:
+ auf der Arbeitsflachenerweiterung, die auf der Arbeitsflache platziert ist
+ auf einem externen Unterbau an der rechten Seite des Instruments

+ auf der Arbeitsflache des Instruments (im riickwartigen Bereich)

A

B

C
E
D

Abb. 4-72 Installation eines Lesegerats

A Instrument D Externer Unterbau
B Vordere Sicherheitsabdeckung E Arbeitsflachenerweiterung
C  Unterbau

Siehe Abschnitt 3.3.2 ,Konfigurationen von Lesegeraten”, B 3-26.

Wenn das Lesegerat direkt auf der Arbeitsflache oder auf der Arbeitsflachenerweiterung
installiert ist, wird es mithilfe eines RoMa mit exzentrischen Greifern beladen

und entladen.

Weitere Informationen zum Mikrotiterplatten-Lesegerat finden Sie in

der Dokumentation des Lesegerats.
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Einfiilhrung

Funktion des
Flussigkeits-
systems

Schnellwasch-
pumpe

OTECAN.

4.7 Flussigkeitssystem

Das Flussigkeitssystem ist eine zentrale Komponente der Pipettierfunktion.
Es Ubertragt die prazise Bewegung des Dilutorkolbens durch die Systemflissigkeit
an die Spitzen.

Die Systemfliissigkeit wird in einem Behalter zum System geliefert und wird im
gesamten System Uber Rohre, Ventile und Verbindungen angesaugt und verteilt.
Die Verteilung der Systemflussigkeit wird bei ein oder mehreren Hiiben von

der Bewegung der Dilutorkolben beeintrachtigt.

Die Abbildung zeigt die schematische Darstellung des Standard-Flissigkeitssystems:

Abb. 4-73 Diagramm Flussigkeitssystem

Teile mit ausschliesslichem Kontakt Teile im Kontakt mit Systemflissigkeit
mit Systemflissigkeit und/oder Probe
A Systemflussigkeitsbehélter H Pipettierschlauch
B Verteiler 1:2 Spitzen
(nur Instrument mit 8 Spitzen) Waschstation

C  Ansaugschlduche

D  Verteiler 1:4
(2:2 fur Instrument mit 2 Spitzen)

E Zwischenschlauche
F 3-Wege-Ventil
G  Spritze

Abfallschlauch
Abfallbehalter

=z x-

Hinweis: Die Pfeile zeigen die Flussrichtung an.

Die Flussigkeitsstromung kann durch die Installation einer Schnellwaschpumpe in
das Flussigkeitssystem betrachtlich beschleunigt werden, z. B. fir Waschzyklen.
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FWO/SPO/MPO-
Option

FaWa-Funktion

4 - Funktionsbeschreibung
Flussigkeitssystem

Die Schnellwaschpumpe ist Teil der FWO (Schnellwaschoption),
SPO (Option Sensor-Pumpe) oder MPO (Option Pumpeniberwachung).

Die Abbildung zeigt die schematische Darstellung eines FlUssigkeitssystems
mit Schnellwaschpumpe:

AN~ |

Abb. 4-74 Diagramm Flussigkeitssystem (mit FaWa)

A Systemflissigkeitshehalter F Abfallbehalter

B Schnellwaschpumpe (FaWa) G LICOS-Rohre (SPO/MPO)

C Verteiler 1:2 H Abfallschlauch von der Waschstation
D Druckbegrenzungsventil | FWO/SPO/MPO (optional)

E Bypass-Schlauch

(vom Druckbegrenzungsventil)

Hinweis: Alle weiteren Teile sind identisch mit denen des Standard-Flissigkeitssystems.

Die Schnellwaschpumpe (B) beschleunigt die Flissigkeitsstromung zu den Spitzen.
Wahrend Pumpaktionen erméglicht das 3-Wege-Ventil des Dilutors direkte Strdmung
zu den Spitzen.

Das Druckbegrenzungsventil dient dazu, den Druck im Flussigkeitssystem

zu begrenzen. Um Uberdruck zu vermeiden, z. B. bei verstopften Spitzen,

leitet das Ventil Gberschissige Flussigkeit in den Abfallbehalter um.

Hinweis: Um das Kontaminationsrisiko zu minimieren, empfiehlt Tecan,
den Bypass-Schlauch vom Druckbegrenzungsventil (E) wie in der Abbildung
gezeigt am Abfallbehalter anzuschliessen.
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4.71

In Ausnahmefallen (z. B. wenn sehr kostspielige Systemflissigkeiten verwendet
werden) kann der Bypass-Schlauch vom Druckbegrenzungsventil zuriick zum
Systemflissigkeitsbehalter gefiihrt werden.

Wenn das Instrument mit zwei Liquid-Handling-Armen ausgestattet ist,
verflgt jedes LiHa Uber ein eigenes Flissigkeitssystem.

Kapazitive Fiillstandsdetektion

Die integrierte kapazitive Flllstandsdetektion (cLLD) misst die Kapazitat zwischen
der Spitze und der Arbeitsflache des Instruments, d. h. dem entsprechenden
Trager. Sobald die Spitze die Flissigkeitsoberflache berlihrt, Ist die Anderung
der Kapazitat ein Detektionssignal aus.

Die Leitfahigkeit der Flissigkeit und der Typ des Laborgefasses haben Einfluss
auf die Erkennbarkeit.

A 1 Die Spitze bewegt sich nach unten,
um Flissigkeit zu detektieren.

2 Die Spitze befindet sich auf
1 2 3 Detektionsniveau.

3 Nach der Detektion hat die Spitze
Kontakt zur Flissigkeitsoberflache.

B

A Spitze
c B Fullstand
D C Probe

D Rohrchen

Abb. 4-75 Fillstandsdetektion

Die Flllstandsdetektion evaluiert sowohl das Flissigkeitsdetektionssignal
(wenn die Spitze in die ProbenflUssigkeit eintaucht) als auch das Austrittssignal
(wenn sich die Spitze zuriickzieht).

Jeder Kanal verfligt Uber eine eigene Flussigkeitsdetektion.

Die Anwendungssoftware bietet die folgenden Anpassungsmaoglichkeiten
fur Einflussgréssen (Variablen):

+ Die Empfindlichkeit der Fillstandsdetektion kann angepasst werden.

¢+ Um die Detektion zu verbessern wird ,Doppelte Detektion® verwendet,
d. h. die Detektion wird einmal durchgefiihrt, dann zieht sich die Spitze ein
kurzes Stick zuriick, und es erfolgt eine zweite Detektion. Die Ergebnisse
werden nur dann als gultig betrachtet, wenn sich die gemessenen
Detektionsniveaus innerhalb festgelegter Grenzwerte bewegen. Dies ist sehr
praktisch, z. B. wenn sich Blasen auf der Flissigkeitsoberflache befinden.
— Beim ersten Detektionsablauf wird die Oberflache der Blase detektiert.
— Die Blase zerplatzt spatestens dann, wenn sich die Spitze zurlickzieht.
— Ein zweiter Detektionsablauf wird ein anderes Detektionsniveau messen.

— Der erste Wert wird verworfen, und die Detektion wird wiederholt.
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Vorteile Vorteile durch die Flissigkeitsdetektionsfunktion:
+ Minimale Eintauchtiefe der Spitze
+ Verringerte Kontaminierung der Spitze und entsprechend weniger

Waschaufwand fiir die Spitze

+ Entsprechende Nachricht, wenn fir die Probennahme keine oder
nicht ausreichend Fliissigkeit verfiigbar ist

¢ Durch Software gesteuerte konstante Eintauchtiefe wahrend
des Ansaugens und des Dispensierens

+ Ermdglicht die Clot-Detektion

4.7.2 Clot-Detektion

Wie funktioniert Die Clot-Detektion basiert auf der Flillstandsdetektion. Die Anwendungssoftware
das? Uberwacht das Austrittssignal, wahrend die Spitze nach dem Ansaugen einer
Flissigkeit zuriickgezogen wird, und vergleicht den Fillstand, an dem das
Austrittssignal erscheint, mit dem Wert der Flllstandsdetektion.

Nachfolgend wird die Funktion der Clot-Detektion und deren Grenzen genauer

untersucht.

A
1 2
B v
] -S
c *
D

Abb. 4-76 Ansaugen
einer Probe

O mmooOw>

Die Spitze erkennt den Fullstand.

Die Spitze bewegt sich nach unten
in die Flussigkeit auf die festgelegte
Eintauchtiefe (S).

Die Spitze saugt eine Probe an,
wahrend die Eintauchtiefe kontinuierlich
beibehalten wird (,Tracking” genannt).

Die Anwendungssoftware berechnet
den theoretischen Pegel der
Flissigkeitsoberflache nach

dem Ansaugen.

Spitze

Fullstand

Probe

Roéhrchen

Urspriunglicher Fillstand
Fullstand nach dem Ansaugen
Eintauchtiefe
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Wenn keine
Klumpen
vorhanden sind 1 2 3 1

Nach dem Ansaugen:

Die Spitze zieht sich aus
der Probe zurick.

Normalerweise, d. h. wenn kein
¥ ¥ Klumpen vorhanden ist, wird das
L _ Austrittssignal kurz nach dem Passie-
) ren des Pegels der berechneten
Flussigkeitsoberflache erkannt.

Diese Verzogerung wird durch
Abb. 4-77 Kein Klumpen Adhéasionskrafte verursacht,
detektiert die die Flussigkeit an der Spitze
haften lassen.

2 Die Clot-Detektion Uberprift, ob
das Austrittssignal innerhalb eines
vordefinierten Grenzbereichs (L) liegt.

3 Die Spitze befindet sich nach der
Detektion des Austrittssignals immer
noch innerhalb des Grenzbereichs.

Es wird keine Fehlermeldung generiert.

Wenn ein Es gibt zwei Situationen, in denen die Funktion zur Clot-Detektion wahrend des
Klumpen Ruckzugs der Spitze eine Fehlermeldung generiert. In beiden Situationen ist ein
detektiert wird Klumpen, der an der Spitze haftet oder diese verstopft, die wahrscheinlichste
Ursache fir das Ausbleiben des Austrittssignals innerhalb des Grenzbereichs.

Situation 1

Klumpen haftet Ein Klumpen, der an der Spitze haftet, kann die Ursache fiir ein verzégertes
an der Spitze Austrittssignal sein.

1 Die Spitze befindet sich Gber dem
Grenzbereich (L) und es ist noch
kein Austrittssignal vorhanden.

1 2 2 Wenn das Austrittssignal erscheint,
befindet sich die Spitze ausserhalb
des Grenzbereichs.

v v Eine Fehlermeldung wird generiert.

—»
—»

Abb. 4-78 Klumpen detektiert
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Situation 2

Alternativ kann eine verstopfte Spitze oder andere Probleme die Ursache
fur den Grund sein, dass kein oder zu wenig Flussigkeit angesaugt wird.

1 Es wurde versucht, Flussigkeit
anzusaugen, aber der Fillstand
ist unverandert (z. B. da die Spitze

1 2 verstopft ist).
Es wird erwartet, dass die
Flussigkeitsoberflache nach dem
4 Ansaugen auf Pegel (A) befindet.
A - L 2 Die Spitze zieht sich zurtick und
+ es ist kein Austrittssignal innerhalb
des Grenzwerts (L) vorhanden.

Eine Fehlermeldung wird generiert.
Abb. 4-79 Keine Flussigkeit

angesaugt A Theoretischer Fillstand nach

dem Ansaugen

Diese Fehlersituation ist nur dann gegeben, wenn grdssere Volumen im Verhéltnis
zur Geometrie des Gefasses angesaugt werden. Bei sehr kleinen Volumen ist die
erwartete Differenz zwischen den Pegeln der Flissigkeitsoberflache vor und nach
dem Ansaugen nicht ausreichend fir eine Detektion.

Die folgende kritische Situation kann auftreten, wenn die Probe nicht
ordnungsgemass zentrifugiert wurde.

1 Esbefinden sich Schwebepartikel in der

Probe. Die Spitze saugt Flissigkeit an.
1 2 3 2 Beim Ansaugen (im schlimmsten

Fall kurz vor dem Ende des

Ansaugvorgangs) verstopft ein

Partikel die Spitze (siehe Pfeil).

Es wird erwartet, dass die

A Flissigkeitsoberflache nach dem
Ansaugen auf Pegel (A) befindet.
3 Die Spitze zieht sich zurtick und das

Abb. 4-80 Probe nicht Austrittssignal erscheint innerhalb
vollstandig angesaugt des Grenzwerts (L).

Es wird keine Fehlermeldung generiert,
obwohl die Spitze verstopft ist.

—p

A Theoretischer Fillstand nach
dem Ansaugen

Obwohl eine bestimmte Menge an Flissigkeit angesaugt wurde, ist der erwartete
Unterschied der Pegel der Flissigkeitsoberflache vor und nach dem Ansaugen zu
klein fir eine ordnungsgemasse Funktion der Clot-Detektion.

WICHTIG
Aus diesem Grund ist es sehr wichtig, dass die Proben ordnungsgemass zentrifugiert
und vorsichtig gehandhabt werden, um Schwebepartikel zu vermeiden.
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4.7.3 Schlauchsysteme

Flexible Schlauche verbinden die Behalter des Flissigkeitssystems, Pumpen,
Ventile und Spitzen.

Prazisions- Prazisionsdilutoren gewahrleisten genaues Ansaugen und Abgabe von Flissigkeiten
dilutoren und Luftspalten, letzteres zum Trennen der diversen Flissigkeiten.
Abhangig von lhrer Anwendung und den verwendeten Flussigkeiten sind
Schlauchsysteme fiir Instrumente mit 2 Spitzen, 4 Spitzen und 8 Spitzen
mit optionalen Funktionen, in verschiedenen Materialien und mit geeignetem
Zubehor erhaltlich.

D

”@%& y

EEID@

Abb. 4-81 Fliessrichtung und Schlauche des Flussigkeitssystems

Ansaugschlauche Pipettierschlauch
A Ansaugschlduche D Pipettierschlauch
B Verteiler 1:4 Abfall

(1:2 fur Konfiguration mit 2 Spitzen) E Abfallschlauch
C  Zwischenschlauche
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schlduche

Pipettier-
schlauche

Te-Fill-Option

4 - Funktionsbeschreibung
Flussigkeitssystem

Tab. 4-1 Funktionen Ansaugschlduche

Schlauchsystem Funktionen
Standard Standardschlauchsystem aus PVC/Silikon/PP/POM
Standard mit Schnellwasch- Standardschlauche mit Schnellwaschpumpe (FaWa)

pumpe (FaWa)

DMSO-bestandige weiche Schlauchsystem aus Tygon/PP, mit hoher chemische
Schlauche Bestandigkeit, ermoglicht Verwendung von DMSO

Typ A mit hoher Schlauchsystem aus FEP/PVDF, mit hoher chemischer
Bestandigkeit a) Bestandigkeit, ermoglicht Verwendung einer breiten
(nur mit FaWa) Palette von Systemfllssigkeiten

Typ B mit hoher Schlauchsystem aus FEP/PP, mit hoher chemischer
Bestandigkeit a) Bestandigkeit, ermoglicht Verwendung einer breiten
(nur mit FaWa) Palette von Systemflissigkeiten

a) Typ A und B-Schlauche mit hoher Bestandigkeit konnen mit der Option Kleinvolumen
ausgestattet werden

Hinweis: Die Wahl des Ansaugschlauchtyps ist abhangig von der chemischen
Zusammensetzung der Systemflissigkeit.

Bei allen Schlauchsystemen sind die Pipettierschlauche aus FEP hergestellt,
das bestandig ist gegen eine breite Palette von Flussigkeiten.

Tab. 4-2 Funktionen Pipettierschlauche
Schlauchsystem Funktionen

Standardschlauche/regulare Fir Standard-Volumenbereich

Schlauche

Kleinvolumen-Pipettier- Fir den Kleinvolumenbereich, Verwendung mit:
schlauche (passen zur — Kleinvolumenspitzen

Option Kleinvolumen) — Kleinvolumen-DiTis

— Te-PS-Schlauchen Fir den Kleinvolumenbereich, Verwendung mit:

—Te-PS

Hinweis: Die Wahl des Pipettierschlauchtyps ist abhangig vom Volumenbereich
und der Probe.

Die Te-Fill-Option ist mit zusatzlichen Schlauchen fiir die Ventile zur Pumpe
ausgestattet. Zu weiteren Informationen siehe Abschnitt 4.8.5 ,Te-Fill-Option”,
4-80.
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4.8 Optionale Ausriustung und Module

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Vollstédndige Liste mit Bestellnummern Siehe Abschnitt 11 ,Ersatzteile und Zubehor”,

11-1
4.8.1 Schnellwaschoption (FWO)
Schnellwasch- Die Schnellwaschoption (FWO) besteht aus einer Schnellwaschpumpe (FaWa),
option die in das Flissigkeitssystem zwischen dem Systemfliissigkeitsbehalter und

den Dilutoren eingebaut ist. Sie kann eine groéssere Menge an Systemflissigkeit
mit héherer Geschwindigkeit durch das System pumpen, als dies nur mit den
Dilutoren mdglich ware. Sie wird beispielsweise zur Verbesserung von Waschzyklen,
dem Spulen von Spitzen usw. verwendet.

Die Abbildung zeigt die Schnellwaschoption so, wie sie aus der linken Seite

des Instruments herausgezogen werden kann:

A Druckbegrenzungsventil
B Schnellwaschpumpe

Abb. 4-82 FWO-Aufbau

Ein Druckbegrenzungsventil vermeidet den Aufbau von zu viel Druck im System
(z. B. im Falle verstopfter Spitzen). Im Falle von Uberdruck wird die Flissigkeit
zu den entsprechenden Behaltern umgeleitet.

Hinweis: Bei der Schnellwaschoption werden die Fullstande in den Behéltern
nicht tiberwacht.

2-LiHa- Instrumente mit zwei LiHa sind mit einer speziellen FWO mit einer Doppelpumpe
Instrumente ausgestattet, d. h. dass jede LiHa eine eigene Schnellwaschpumpe besitzt.
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4.8.2 Pumpenoptionen

Sensor-
pumpenoption
(SPO)

Uberwachung
von Fiillstanden

Beide Pumpenoptionen (MPO und SPO) bestehen aus einer Schnellwaschpumpe
(FaWa) und optionale Sensoren zur Uberwachung des Fiillstands in den Behéltern.
Die Schnellwaschpumpe befindet sich unten links an der Arbeitsflache und

wird verwendet, um das Flissigkeitssystem zu fillen und zu spulen.

Option ,Uberwachte Pumpe* (MPO)

Die MPO verwendet LICOS-Sensoren, um den Fillstand der Systemflissigkeit
und der Abfallflissigkeit in den Behaltern zu Uberwachen. Die LICOS-Sensoren
messen den Luftdruck, der durch die Flussigkeitssaule im Behalter generiert wird.
Die Abbildung unten zeigt, wie LICOS den Fiillstand im Systemflissigkeits- und
im Abfallbehalter Uberprift.

Die SPO iberwacht die Fullstande von Systemfliissigkeit und Abfallflissigkeit in
den Behaltern mithilfe eines Fullstandschalters oder mithilfe von LICOS-Sensoren.
Fir den Fullstandschalter wird die Fillhéhe alle 30 Sekunden abgefragt und
entsprechend als voll oder leer gemeldet, wenn der entsprechende Status

drei Minuten lang oder Ianger gemeldet wird.

Die Option ,Uberwachte Pumpe* (MPO) und die Sensorpumpenoption (SPO) sind
zum Uberwachen der Fillstdnde von Systemflissigkeit und Abfallflissigkeit in
den Behaltern mit Flllstandsensoren ausgestattet:

Pumpenoption Sensoren
MPO: » LICOS (Fliissigkeitsbehalter-Uberwachungseinrichtung)
SPO + LICOS (Fliissigkeitsbehalter-Uberwachungseinrichtung) oder

* Schwimmersensoren

LICOS

Die LICOS-Sensoren messen den Luftdruck, der durch die Flissigkeitssaule
im Behalter generiert wird. Die Abbildung unten zeigt, wie LICOS den Fillstand
im Systemflissigkeits- und im Abfallbehalter Gberprift:

A
B )
A LICOS-Schlauche
(zur SPO/MPO)
C B LICOS-Sensor-Rohr

C System-/Abfallflissigkeit

Abb. 4-83 LICOS SPO/MPO-Schlauche
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2-LiHa-
Instrumente

Schwimmersensoren

Die Schwimmersensoren tberwachen die Fillstande mithilfe eines Fllstandschalters.
Die Fillhéhe wird alle 30 Sekunden abgefragt und entsprechend als voll oder
leer gemeldet, wenn der entsprechende Status drei Minuten lang oder langer
gemeldet wird.

Abb. 4-84 Flaschen mit Schwimmersensoren

A Flasche fur Abfallflissigkeit (20 Liter) G Flasche fur Systemflussigkeit (20 Liter)

B Schwimmersensor H Schwimmersensor

C Unterer Fullstand Abfallflissigkeit | Oberer Fllstand Systemfliissigkeit
(Warnung) (Warnung)

D Oberer Fllstand Abfallflissigkeit J Unterer Flllstand Systemfliissigkeit
(Alarm) (Alarm)

E Kabel zur SPO-Baugruppe K Kabel zur SPO-Baugruppe

F Rohranschlisse L Rohranschluss

Sowohl die Flasche flr Abfallflissigkeit (A) als auch die Flasche fur
SystemflUssigkeit (G) sind mit einem Schwimmersensor (entsprechend B und H)
mit integriertem Permanentmagnet ausgestattet. Der Sensor bewegt sich abhangig
vom Flllstand entlang eines Eintauchrohrs zwischen einem oberen und unteren
Anschlag nach oben und nach unten. Im Inneren des Eintauchrohrs befinden sind
zwei Reed-Kontakte neben den Anschlagen. Diese Reed-Kontakte werden ausgeldst,
wenn der Schwimmersensor den oberen oder unteren Anschlag erreicht.

Die Zustéande fir jeden Kontakt werden durch die Anwendungssoftware evaluiert,
welche die richtige Aktion ausldst, wenn die FlUssigkeit einen Warn- oder
Alarmgrenzwert erreicht:

+ Die Kontakte neben den Anschlagen (C) und (D) werden zum Benachrichtigen
der Anwendungssoftware verwendet, wenn der Fillstand der Abfallflissigkeit
den Warngrenzwert (C) oder den Alarmgrenzwert (D) Uberschreitet.

+ Genauso werden die Kontakte neben den Anschlagen (C) und (D) zum
Benachrichtigen der Anwendungssoftware verwendet, wenn der Fllstand
der Systemflissigkeit den Warngrenzwert (C) oder den Alarmgrenzwert (D)
unterschreitet.

Instrumente mit zwei LiHa kdnnen mit einer speziellen MPO mit einer Doppelpumpe
ausgestattet werden, d. h. dass jeder LiHa Uber eine eigene Schnellwaschpumpe
verfigt.
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4.8.3 Kleinvolumenoption

Komponenten
der Kleinvo-
lumenoption

Funktionen der Kleinvolumenoption

Die Kleinvolumenoption ermdéglicht das Pipettieren mit Volumen von bis zu 0,5 pl
beim beriihrungslosen Dispensieren, d. h., wenn die Spitzen die Flussigkeit nicht
berthren.

Die Kleinvolumenoption besteht aus folgenden Hauptkomponenten:

+ Das Magnetventil, dessen Impulse die winzigen Tropfchen aus der Spitze driicken
+ Die Pipettierschlauche fir Kleinvolumen

+ Die Kleinvolumenspitzen
*

Das Druckbegrenzungsventil reduziert den Druck, der sich im
Schlauchsystem durch die Schnellwaschpumpe (FaWa) aufbaut

+ Die Kleinvolumen-Waschstation

Die Materialien, die in Kontakt mit der Systemflissigkeit sind, gewahrleisten eine
breite chemische Bestandigkeit. Dies ermdglicht die Verwendung einer erweiterten
Palette an Systemfliissigkeiten und bietet Uberlegene Haltbarkeit der Materialien.
Die tatsachliche Leistung ist stark abhangig vom Liquid-Handling und den physischen
Eigenschaften der verwendeten Flissigkeit.

Auf Grund der Flanschverbindungen zum Ventil zeigen die Schlauche eine
bessere Abdichtung und eine bessere Handhabung bei der Wartung.

Abb. 4-85 Kleinvolumenoption

A Pipettierschlauche fur Kleinvolumen B Magnetventile

Hinweis: Falls Sie vorhaben, andere Systemflissigkeiten als deionisiertes
Wasser zu verwenden, sollten chemische Bestandigkeit und Komprimierbarkeit -
die zur Weiterleitung des Impulses minimal sein sollten - verifiziert werden.

Hinweis: Fir die Option Kleinvolumen gelten die folgenden Einschrankungen:

* Instrumente mit zwei LiHa: Nur der erste LiHa kann mit der Option Kleinvolumen
ausgestattet werden.
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Kleinvolumen-Waschstation

Die Kleinvolumen-Waschstation
hat zwei Flussigkeitsanschlisse.
Sie ist mithilfe einer Klemmplatte
und einer Schraube an der
Arbeitsflache befestigt.

Abb. 4-86 Kleinvolumen-Waschstation
auf der Arbeitsflache

Das Diagramm zeigt den Teil des Flussigkeitssystems, das die Kleinvolumen-
Waschstation enthalt:

H G F E D

(]
VWA AN Y
W

A Cc
Abb. 4-87 Teil des Flissigkeitssystems mit Kleinvolumen-Waschstation
A Systemflussigkeitsbehélter E Schnellwaschpumpe
B Fillschlauch F 1-auf-2-Verteiler
(vom Druckbegrenzungsventil) G Schlauche zu den Dilutoren
C  Abfallbehalter H  Druckbegrenzungsventil
D Kleinvolumen-Waschstation
Zweck der Die Kleinvolumen-Waschstation ermdéglicht das aktive Waschen
Kleinvolumen- der Spitzenaussenseite. Zu diesem Zweck wird der Bypass vom
Waschstation Druckbegrenzungsventil zur Waschstation gefihrt (Fillschlauch).

Die Fullschlauch liefert Systemfliissigkeit an die Reiniger in der Waschstation,
wo die Spitzen von unten gespllt werden. Die lberlaufende Systemfliissigkeit
von den Reinigern fliesst in den Abfallbehalter.
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4.8.4 MultiSense-Option

Zweck der Die MultiSense-Option wird fiir Pipettieraufgaben mit LiHa und Einwegspitzen (DiTis)
MultiSense- verwendet. Es beinhaltet die Funktionen
Option ¢ cLLD (kapazitive Fillstandsdetektion)
¢ pLLD (druckbasierte Fullstandsdetektion)
¢+ PMP (druckiiberwachtes Pipettieren)
Kapazitive Die cLLD-Funktion misst die Kapazitat zwischen der Spitze und dem Trager,
Fiillstands- der die Laborgefasse mit den Proben enthalt. Sobald die Spitze die Flissigkeits-
detektion oberflache beriihrt, 16st die Kapazitatsanderung ein Detektionssignal aus.

Druckbasierte

Die cLLD-Funktion erfasst die Hohe der Spitze zum Zeitpunkt des Auslésesignals.
Dies funktioniert nur mit leitenden Flissigkeiten und leitenden DiTis.

Hinweis: Diese Funktion ist nicht auf die MultiSense-Option beschrankt.
Dasselbe gilt fir Standard-Spitzenadapter.

Die pLLD-Funktion misst die Druckanderungen in der Spitze, wahrend sich die

Fullstands- Spitze nach unten bewegt. Sobald die Spitze die Flissigkeitsoberflache berihrt,
detektion |16st die Druckanderung ein Detektionssignal aus. Die pLLD erfasst die Héhe
der Spitze zum Zeitpunkt des Ausldsesignals.
pLLD kann als Alternative zur kapazitiven Fillstandsdetektion (cLLD) verwendet
werden, z. B. zur Detektion nicht leitender Flussigkeiten. Das Verfahren kann
auch in Kombination mit cLLD fur leitende Flussigkeiten verwendet werden.
Druckiiber- Die PMP-Funktion Uberwacht wahrend des Ansaugens und des Dispensierens
wachtes die Druckanderungen im Luftspalt zwischen der Probe und der Systemflissigkeit.
Pipettieren PMP kann Fehler erkennen, beispielsweise Klumpen und das Ansaugen von Lulft,
indem es aufgezeichnete und modellierte (in Echtzeit simulierte) Drucksignale
vergleicht.
Aufbau
Hardware Die MultiSense-Option ist am Liquid-Handling-Arm des Instruments montiert.

Abb. 4-88 LiHa und MultiSense-Spitzenadapter

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 4-79



Optionale Ausristung und Module OTECAN.

Die Option besteht aus der Steuerelektronik, die hinter der rechten Seitenabdeckung (A)
des Arms montiert ist, sowie speziellen Spitzenadaptern (B), von denen jeder
einen kapazitiven Sensor und einen Drucksensor mit Elektronik enthalt (C).

Der DiTi-Kit MultiSense (D) besteht aus dedizierten Teilen fur MultiSense,
Dichtungen und einem speziellen DiTi-Konus.

Siehe auch Abschnitt 7.6.2 ,MultiSense-Option”, B 7-90).

4.8.5 Te-Fill-Option

Die Te-Fill-Option ermdglicht die Abgabe oder das Ansaugen von Flissigkeit
infaus Behaltern auf der Arbeitsflache. Die Option wird verwendet, wenn die

zu handhabenden Flissigkeitsvolumen grésser sind als das Abgabevolumen
(Volumen der Spritze) des Dilutors.

Die Pipettierspitzen kénnen an die bidirektionale Pumpe der Te-Fill-Option anstatt
an die Dilutoren angeschlossen werden. Das Umschalten von den Dilutoren auf
die Pumpen und die Bestimmung der Pumprichtung wird von mehreren Ventilen
durchgefiihrt.

Die Abbildung zeigt ein Diagramm der Te-Fill-Option, die auf einem LiHa
mit 8 Spitzen montiert ist.

i a8

Abb. 4-89 Te-Fill-Diagramm (Beispiel fir 8 Kanéle)

Abgabeschlduche G  Schaltventil mit 6 Positionen (Option)
1-auf-4-Verteiler Pumpenkasten

1-auf-2-Verteiler Abfallschlauch
Druckbegrenzungsventil 3/2-Wege-Ventil

1-auf-2-Verteiler Ventilblock

Bidirektionale Pumpe

Mmoo w>
A« T T

Hinweis: Die grauen Elemente in der Abbildung gehdren zum Standard-
Flissigkeitssystem des Instruments.
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Funktion der Komponenten

Die Komponenten der Te-Fill-Option haben folgende Funktionen:
+ Ventilblock
— Der Ventilblock (K) integriert vier 3/2-Wege-Ventile, die Magnetschalter
und die Ventilanschlisse und bilden so eine Einheit. Bis zu zwei

Ventilblocke (8 Kanale) kdnnen am LiHa eines Instruments installiert
werden.

+ 3/2-Wege-Ventile

— In der normalen (nicht erregten) Position des 3/2-Wege-Ventils (J) sind

die Pipettierschlauche an die Dilutoren des Standard-Flissigkeitssystems
angeschlossen. In dieser Position wird das Pipettieren mithilfe der Dilutoren
durchgefiihrt und die Te-Fill-Option kann nicht fir das Liquid-Handling
verwendet werden.

— Wenn die Te-Fill-Option aktiv ist, wechselt das 3/2-Wege-Ventil, um die
Pipettierschlauche, die zu den Spitzen flihren, mit der bidirektionalen
Pumpe Uber die Verteiler zu verbinden.

— Das 3/2-Wege-Ventil jedes Kanals kann einzeln gesteuert werden.

¢+ Pumpenkasten

— Die Verteiler, die bidirektionale Pumpe, das Druckbegrenzungsventil und
das optionale Schaltventil mit 6 Positionen sind in der Pumpenkasten
montiert. Der Pumpenkasten befindet sich im Zwischenraum links neben
den Dilutoren.

+ Verteiler

— Bei der Te-Fill-Option mit 4 Kanalen (nur ein Ventilblock) ist einer
der 1-auf-4-Verteiler (B) ausgespart und der Ausgang des
1-auf-2-Verteilers (C) ist mit einem Schraubstopsel verschlossen.

+ Bidirektionale Pumpe

— Dies ist eine Membranpumpe mit aktiv geschalteten Ventilen,
um der Pumpe ein Arbeiten in beide Richtungen zu gestatten,

d. h sie kann Abgabe und Ansaugen in einem Arbeitsablauf verwenden.
¢ Druckbegrenzungsventil

— Falls im System Uberdruck auftritt, leitet das Druckbegrenzungsventil
die Flussigkeit Giber den Abfallschlauch zum Abfallbehalter.

¢ Schaltventil mit 6 Positionen (Option)

— Falls mehr als eine Flissigkeit bedient werden muss, kann die Te-Fill-Option
mit einem Schaltventil mit 6 Positionen ausgestattet werden. Bis zu
6 verschiedene FlUssigkeiten kdnnen ausgewahlt werden. Das Ventil
verbindet die entsprechenden Behalter mit der bidirektionalen Pumpe.

— Es kann nur eine Flussigkeit gleichzeitig bedient werden, d. h. wenn
verschiedene Flussigkeiten in denselben Behalter abgegeben werden
mussen, muss dies hintereinander erfolgen.
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4.8.6 Option , Tiefe DiTi-Abwurfposition*

Die Option , Tiefe DiTi-Abwurfposition“ ermdglicht den Abwurf von Einwegspitzen
an einer tieferen Position.

Mit der optionalen Abdeckung fiir DiTi-Abfall und der DiTi-Abfallrutsche ist es
moglich, Risiken bei der Projektion aus héheren Positionen zu vermeiden

und so Kontaminierungsrisiken zu vermindern.

Abb. 4-90 Tiefe DiTi-Abwurfposition 3 mit Abdeckung und Abfallrutsche

A Magnetschalter DiTi-Abwurf D  Trager fur 2 x 96 Einwegspitzen,
B  DiTi-Abwurf (Wippe) mit Abfallrutsche
C  Abdeckung fiir DiTi-Abfall E  DiTi-Abfallrutsche und Beutelhalter

Die tiefe DiTi-Abwurfposition 3 ist fir LiHa mit 2, 4 oder 8 Spitzen erhaltlich.
Dementsprechend spreizt sich die Wippe (B) Uber die entsprechende
Anzahl an Spitzen.
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4.8.7 Flask Flipper

Der Flask Flipper (Vorlege- und Schittelautomat fir Flissigkeitsbehalter)
kann 1 bis 4 Flissigkeitsbehalter aufnehmen und befindet sich an der rechten
Seite der Arbeitsflache.

Der Flask Flipper wird verwendet fir:

*

Vertikales Halten von Flissigkeitsbehaltern, wahrend die Scheidewande

der FlUssigkeitsbehalter mit LiHa-Spitzen durchstochen und FlUssigkeiten
pipettiert werden

Drehen in eine horizontale Position und Lésen des Haltemechanismus

zum Beladen und Entladen von Flissigkeitsbehalter

Schutteln von Flissigkeitsbehaltern zur Verteilung und Mischung von Flussigkeiten
Klopfen auf Flussigkeitsbehalter, um Zellen von der Wachstumsoberflache

zu entfernen

Der Flask Flipper wird durch die Anwendungssoftware gesteuert und ermdéglicht
die Steuerung folgender Vorgange:

*

*

*

Halten und Freigeben von Flussigkeitsbehaltern

Bewegen zur Pipettierposition

Flissigkeitsbehalter schitteln (einschliesslich Einstellung der Parameter:
Schittelwinkel, Geschwindigkeit, Beschleunigung und Schuttelzyklen)
Klopfen auf FlUssigkeitsbehalter (einschliesslich Einstellung

der Klopfparameter: Anzahl Klopfvorgange)

Abb. 4-91 Flask Flipper in horizontaler Position und beim Schiitteln

von Flussigkeitsbehaltern
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Abb. 4-92 Flask Flipper in vertikaler Position beim Durchstechen einer Scheidewand
und dem Pipettieren

4.8.8 384-Well-Mikrotiterplatten-Option (Tréager, Spitzen)

384-Well-Mikro- Diese Option ermoglicht das Einstellen der Spitzenpositionierung fiir das
titerplatten Pipettieren in enge Wells von 384-Well-Mikrotiterplatten. Zudem wird ein
Trager fur 384-Well-Mikrotiterplatten bendétigt.

Die Spitzen sind an der Basis einstellbar.
Sie werden mithilfe einer Sensorplatte und der Instrument-Software eingestellit.

Abb. 4-93 384-Well-Mikrotiterplatte

Hinweis: Aus Grinden der Genauigkeit wird der Trager mithilfe von Positionierzapfen
an einer festen Position auf der Arbeitsflache gehalten. Als Konsequenz kénnen
Barcodes auf Mikrotiterplatten von PosID nicht gelesen werden.
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4.8.9 Wagemodul

Die Pipettiergenauigkeit kann mithilfe eines Prazisionswagemoduls verifiziert werden.
Die Wagemodule AG 285, SAG 285 und WXS von Mettler Toledo werden mit

der Instrument-Software validiert. Prinzipiell kbnnen auch andere Wagemodule
verwendet werden (AG 245 von Mettler, Sartorius BP 110S, Denver DI 100).

Bitte beachten Sie:

*

Die AG 285 von Mettler Toledo wurde bis zum Jahresende 2003 geliefert
und ist nicht mehr erhaltlich.

Die SAG 285 wurde 2004 eingeflihrt. Dieses Wagemodul besteht aus einem
Wiegemodul und einer separaten Anzeigeeinheit. Das Wiegemodul wird auf
einer entsprechenden Adapterplatte auf der Arbeitsflache platziert, wahrend
die Anzeigeeinheit normalerweise auf einem Tisch neben dem Instrument
platziert wird.

Die WXS wurde 2008 eingefiihrt. Dieses Wagemodul besteht aus einem
Wiegemodul und einem Steuergerat. Es verfiigt (iber keine getrennte
Anzeigeeinheit. Das Wiegemodul wird auf einer entsprechenden
Adapterplatte auf der Arbeitsflache platziert.

Detaillierte Informationen zum Wagemodul, dessen Installation und Setup
sowie zum gravimetrischen Test finden Sie in folgenden Dokumenten:

*

*

*

Betriebsanleitung Wagemodul-Kit
Betriebsanleitung Wagemodul (z. B. von Mettler Toledo)
Instrument Software Manual

Abb. 4-94 Wagemodul SAG 285

A

Anzeigeeinheit B Wiegemodul auf Adapterplatte
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4.8.10

Querverweise

Was sind Trager
und Racks?

Adapterplatte fiir Wagemodul

Die Adapterplatte fur das Wagemodul ermdglicht die genaue Positionierung des
Wagemoduls auf der Arbeitsflache des Instruments. Beachten Sie, dass SAG 285
und WXS im Vergleich zu alteren Modellen eine unterschiedliche Adapterplatte
bendtigen.
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O ¢ O :
I I {
3% r Omm g’\ 1588 ”””,2 1988
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Abb. 4-95 Adapterplatte fur Wagemodul
A Adapterplatte fur AG 285/245, B Adapterplatte fur AG 285/01 und WXS

Sartorius BP110S, Denver DI-100

Trager und Racks

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Liste der Trager, Racks und Gefasse Siehe Abschnitt 11.7 ,Trager, Racks,
Gefasse”, B 11-10

Funktion der PosID Siehe Abschnitt 4.4 ,Positive Identification
(PosID)”, B 4-60

Trager sind Stutzvorrichtungen, die Racks (enthalten Réhrchen oder andere Behélter)
halten und an prazise definierbaren Positionen auf der Arbeitsflache platziert werden.

Abb. 4-96 Beispiele fur einen typischen Trager/Rack/Behéalter-Aufbau

A Tréager (kann auf der Arbeitsflache B Rack (hier: R6hrchenrack)
gleiten) C  Behalter (hier: Réhrchen)

Hinweis: Fir eine Liste von Tragern und Racks siehe die Querverweise oben.
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Positionierung
der Trager

Barcode-
Identifizierung

Was ist ein kun-
denspezifi-
scher Trager?

Definition

Master-
Instrument

4.8.11

4.8.12

4 - Funktionsbeschreibung
Optionale Ausristung und Module

Racks kénnen durch die Software an fast jeder Position auf der Arbeitsflache
platziert und bedient werden.

Bevor die Positionen der Trager auf der Arbeitsflache festgelegt werden,
insbesondere vor der Installation von Waschstationen oder anderen stationaren
Tragern, missen die Handhabungskonzepte der Anwendungssoftware und die
Konsequenzen der Tragerpositionierung fur den Anwendungsablauf berlcksichtigt
werden.

Planen Sie die Anwendung sorgfaltig und lesen Sie die relevanten Abschnitte im
Application Software Manual, bevor Sie die Platzierung von Tragern und Racks
festlegen.

Barcodes auf den Tragern und auf den meisten einzelnen Behaltern kdnnen
durch das PosID-Modul identifiziert werden.
Siehe Querverweise oben.

Kundenspezifischer Trager

Das Kit fir kundenspezifische Trager ist ein Adapter, der die Verwendung

von kundenspezifischen Tragern auf dem Instrument ermoglicht.

Es ist auch ein kundenspezifischer Trager in Form eines massiven Blocks erhaltlich,
der an die Anforderungen des Benutzers angepasst werden kann, indem Ldcher
in den Korper gebohrt werden, um die entsprechenden Behalter zu halten.

Te-Link

Te-Link ist eine Vorrichtung, die Mikrotiterplatten von einem Instrument zum nachsten
oder Uber die gesamte Arbeitsflache eines Systems entlang der X-Achse oder der
Y-Achse des Instruments transportiert.

Mikrotiterplatten, die zu einem benachbarten Instrument bewegt werden sollen,
werden auf den Trager des Te-Link-Moduls gestellt und dann zum benachbarten
System zur weiteren Verarbeitung bewegt.

Dies kann auf verschiedene Art und Weise durchgefihrt werden:

+ Ein RoMa platziert die Mikrotiterplatte auf dem Te-Link auf einem Instrument,
ein anderer RoMa nimmt sie auf, wenn sie das Ziel erreicht.

¢ Es ist auch moglich, auf der einen Seite direkt aus bzw. in eine 96-Well-
Mikrotiterplatte zu pipettieren und diese am anderen Ende des Te-Link
zu beladen und zu entladen.

Das Te-Link-Modul bietet Platz flr eine einzelne langs oder quer ausgerichtete
Mikrotiterplatte und verfigt nur Gber eine Bewegungsachse, die als X-Achse
bezeichnet wird. Es verbessert den Zugriff bei Anwendungen mit zwei RoMas
und verhindert LiHa-Bewegungen zur Kollisionsvermeidung.

Das Master-Instrument ist das Instrument, an das dieses Te-Link elektrisch
angeschlossen ist und von dem es gesteuert wird. In der Praxis werden alle
Bewegungen und Beladen/Entladen-Zyklen durch die Anwendungssoftware
des Master-Instruments gesteuert und koordiniert.

Die Fullstandsdetektion auf dem Te-Link ist nur durch das Master-Instrument
zulassig.
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Hinweis: Verwechseln Sie nicht die X-Achse auf dem Instrument mit der X-Achse
des Te-Link.

* Instrument: Bei Armvorrichtungen bezieht sich die X-Achse des Instruments
auf Bewegungen nach links/nach rechts (parallel zur Vorderseite des
Instruments).

e Te-Link: Abhéangig von der Anordnung der verbundenen Instrumente kann
die X-Achse parallel zur einem Instrument sein (parallel zur Vorderseite
des Instruments) oder zur Y-Achse (in einem Winkel von 90 ° zur Vorderseite
des Instruments).
Die Richtung der Te-Link-Bewegung wird nicht mit ,links* und ,rechts”
bezeichnet. Stattdessen wird sie als ,zu“ oder ,weg von“ der Ausgangsposition
bezeichnet.

Abb. 4-97 Te-Link

A Chassis D Stellen fiir den Verbindungsstecker
B Schutzabdeckung H Ausgangsposition
C  Trager X X-Achse (Bewegung von Trager C)
Transportbe- Die Ausgangs- und Endpositionen des Te-Link sind zuganglich durch:
reich Platte + den Robotermanipulatorarm, RoMa, damit der RoMa oder zwei RoMa
die Mikrotiterplatten beladen und entladen kénnen.
+ den Liquid-Handling-Arm, LiHa, damit sie fiir direktes Pipettieren
in 96-Well-Mikrotiterplatten zuganglich sind.
Das Te-Link bewegt sich auf einer Basis, deren Enden praktisch in
jede Rasterposition auf die linke, rechte, vordere oder hintere Seite
der Freedom EVO platziert werden kann.
Zwei Systeme, zwischen denen das Te-Link Mikrotiterplatten transportiert,
kdnnen wie folgt platziert werden:
+ \Vorderseite zu Ruckseite
+ Ruickseite zu Rlckseite
+ Seite an Seite
+ \Vordere Ecke an vordere Ecke.
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5 Inbetriebnahme

Zweck dieses
Kapitels

5.1

5.1.1

Anderungen an
den Sicher-
heitsabdeckun-
gen

In diesem Kapitel wird die Installation der Workstation Freedom EVO beschrieben.
Ausserdem enthalt es Anweisungen zur ersten Inbetriebnahme.

Installation

Erstinstallation des Instruments

Die Erstinstallation des Instruments darf nur von einem qualifizierten
Service-Mitarbeiter von Tecan vorgenommen werden.

Einige Optionen flr die Workstation Freedom EVO erfordern Anderungen an den
Sicherheitsabdeckungen. Diese Anderungen mussen von einem autorisierten
Tecan-Servicetechniker (FSE) bei der Installation der Option vorgenommen
werden.

WARNUNG

Wenn die Optionen unsachgemass installiert werden, fiir die Anderungen an
der Workstation Freedom EVO notwendig sind, kann das Sicherheitskonzept
beeintrachtigt werden.

Es muss stets sichergestellt werden, dass die Optionen gemass den
Anweisungen des Herstellers installiert werden.
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fir einen MCA384 an

Installation
5.1.2 DiTi-Trager fiir einen MCA384 installieren
DiTi-Trager fiir Gehen Sie wie folgt vor, um einen DiTi-Trager
einen MCA384 der Workstation Freedom EVO zu installieren:
installieren

T e

Abb. 5-1 DiTi-Trager fur einen MCA384

1 Platzieren Sie den
DiTi-Trager (A) fur den
MCA384 auf der Arbeitsflache.

2 Offnen Sie die vordere

Abdeckung (B) der
Arbeitsflache.

3 Verbinden Sie das Magnetsteu-
erkabel (C) mit einem der beiden
Anschlisse (D) des DiTi-Tragers
fir den MCA384.

Hinweis: Der zweite Anschluss am
DiTi-Trager fir den MCA384 ist
dafiir vorgesehen, einen zweiten
DiTi-Trager fir den MCA384 in
Reihe zu schalten. Wahrend eines
DiTi-Aufnahmebefehls werden in
diesem Fall die beiden DiTi-Trager
gleichzeitig verriegelt.

Hinweis: Wenn das zweite
Magnetsteuerkabel fehlt, wenden
Sie sich zwecks Installation des
Kabels an einen Tecan-FSE.
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Im folgenden Abschnitt wird beschrieben, wie die Greiferfinger des MCA96
montiert und eingestellt werden, beispielsweise fir den Fall, dass Sie die
Greiferkonfiguration andern méchten oder ein Bruch aufgetreten ist:

Greifer- . .
konfiguration A B In"de_r Abblldqu werd_en die
moglichen Greiferkonfigura-
tionen am MCA96 dargestellt.
Hinweis: Der Benutzer kann
die Greiferkonfiguration nicht
: selbst von A zu B oder C
(oder umgekehrt) &ndern. Diese
Anpassung muss von einem
Tecan-FSE durchgefiihrt werden.
Cc
A Greifermodul auf der linken Seite
Greiferfinger nach innen gerichtet
montiert
B Greifermodul auf der rechten
Seite Greiferfinger nach innen
X gerichtet montiert
C Greifermodul auf der rechten
Abb. 5-2 Greiferkonfigurationen Seite Greiferfinger nach aussen
des MCA96 gerichtet montiert
Greiferkonfigu- Gehen Sie wie folgt vor, um die Greiferkonfiguration von B zu C (oder umgekehrt)
ration andern zu andern:
5 5 1 Entfernen Sie die Schrauben (A).
A @ G) A . . . .
2 Tauschen Sie die Greiferfinger
aus (B).
°©o o o o o o ~ 3 Setzen Sie die Schrauben ein.
B 4 Ziehen Sie die Schrauben des

Abb. 5-3 Entfernen der Greiferfinger

Greiferfingers mit den runden
Schraubenléchern fest.

Einer der Greiferfinger
hat schlitzformige
Schraubenldcher zur
vertikalen Ausrichtung.

5 Justieren Sie die Greiferfinger wie unten beschrieben, bevor Sie

alle Schrauben anziehen.
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Greiferfinger
justieren

Tests

Querverweise

Greiferfinger
montieren

Qo

1

Abb. 5-4 Justierung der Greiferfinger

4

OTECAN.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Greiferfinger zu justieren:

Bewegen Sie den Pipettierkopf
mit den montierten Greifer-
fingern so weit nach unten,

bis der befestigte Greiferfinger
gerade die Oberflache

der Arbeitsflache (A) berlhrt.

Stellen Sie die Hohe des
Greiferfingers mit den schlitz-
férmigen Schraubenléchern
so ein, dass sie der Hohe
des anderen Greiferfingers
entspricht.

Vergewissern Sie sich,
dass die Greiferfinger parallel
ausgerichtet sind.

Uberpriifen Sie den Abstand
zur Oberflache der
Arbeitsflache.

Ziehen Sie die Schrauben fest.

Fihren Sie die folgenden Tests durch, um die Betriebsbereitschaft zu

gewabhrleisten:

Siehe Instrument Software Manual.

+ Test des MCA96-Greifers

Greiferfinger des MCA384 montieren

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema

Referenz

Ausrichtung eines Greiferfingers

Siehe Instrument Software Manual
(1.1 ,Referenzdokumente”, B 1-2)

Im folgenden Abschnitt wird beschrieben, wie die Greiferfinger des MCA384
montiert/demontiert und eingestellt werden, beispielsweise wahrend
der Installation oder nach einer Kollision:

Gehen Sie wie folgt vor, um die Greiferfinger des MCA384

zu montieren/demontieren:

Cc

%ﬁ @ i

Abb. 5-5 Greiferfinger montieren/
demontieren

1

Platzieren Sie die
Greiferfinger (A) den
Gravierungen (L und R) am
Rotator (B) entsprechend.

Setzen Sie die Schrauben (C)
ein und ziehen Sie sie fest.

Der rechte Greiferfinger
hat schlitzférmige
Schraubenldcher zur
vertikalen Ausrichtung.
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Greiferfinger
demontieren

Greiferfinger
justieren

MCA96-
Waschsystem
(Option)
installieren

5.1.5

5 - Inbetriebnahme
Installation

1 Die Greiferfinger werden in umgekehrter Reihenfolge wie flr die Montage
beschrieben demontiert.

2 Fixieren Sie den Greiferfinger (D)
in der obersten Position
in den schlitzférmigen
—_— Schraubenléchern.
AN 3 Bewegen Sie den Greifer
l " ﬂ vorsichtig so weit nach unten,
i bis der linke Greiferfinger

‘ l die Arbeitsflache an einer

l — — freien Stelle berihrt.

4 Losen Sie die Schrauben des
rechten Greiferfingers und

D schieben Sie den Greiferfinger
in den schlitzférmigen Léchern
Abb.5-6 Greiferfinger montieren/ ebenfalls nach unten auf
demontieren die Arbeitsflache.

5 Ziehen Sie die Schrauben des
rechten Greiferfingers fest.

Hinweis: Wahrend des Setups des MCA384-Greifers (CGM) werden

die Greiferfinger wie im Instrument Software Manual beschrieben mithilfe

der SnS-Funktion Gripper finger alignment and Z-range ausgerichtet.

Diese Prozedur wird von einem Tecan-FSE durchgefiihrt. Siehe Querverweise oben.

MCA96-Waschsystem installieren

Gehen Sie wie folgt vor, um das MCA96-Waschsystem an der Workstation
Freedom EVO zu installieren:

1 Platzieren Sie das
Waschsystem an der
entsprechenden Position.

2 Platzieren Sie den Waschblock
an der angegebenen Position.

3 Verbinden Sie den Wasch-
schlauch (A) und den Abfall-
schlauch (B) mit den
entsprechenden Anschliissen
der Wascheinheit und des
Waschblocks (Achten Sie auf
die Schlauchbeschriftungen, D).

— Beachten Sie auch
Abb. 5-8, B 5-6.

Abb. 5-7 Anschliisse des Waschblocks

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 5-5



5 - Inbetriebnahme
Installation

container sensor
Pj>-

E c ()

9 waste wash level
<

wasle wash liquid wash liquid
container 2 container 1

@ B D

© wash unit 96

Abb. 5-8 MCA-Wascheinheit

.TECAN

%)  wrc-control wrc-control
No. 1 No.2

i

«3 control unit WRC 96

)

Abb. 5-9 MCA-Steuereinheit

OTECAN.

4 Stecken Sie das Kabel des
Waschfiillstandssensors in
die entsprechenden Anschlisse
an der Wascheinheit (C)
und dem Waschblock (C,
Abb. 5-7, B 5-5).

5 Verbinden Sie die
unterschiedlichen Behalter
mit Waschflussigkeit (D) und
den Abfallbehalter (E) mit
den entsprechenden Fittings
der Wascheinheit.

6 Verbinden Sie den CAN-AN-
schluss ,wrc-control No. 1“ (F)
mit einem freien CAN-Anschluss
auf der Optionsplatine
des Instruments.
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MCA384-
Waschsystem
(Option)
installieren

5.1.6 MCA384-Waschsystem installieren

5 - Inbetriebnahme
Installation

Gehen Sie wie folgt vor, um das MCA384-Waschsystem an der Workstation
Freedom EVO zu installieren:

waste wash level
container sensor

c O

wash liquid wash liquid
conltainer 2 container 1

9090

2. 4B D A

3 wash unit MCA

Abb. 5-11 MCA-Wascheinheit

Platzieren Sie das
Waschsystem an der
entsprechenden Position.

Platzieren Sie den
MCA384-Waschblock an
einer der drei Positionen
auf dem Systemtrager.

Vergewissern Sie sich,

dass der Filter des Wasch-
systems ordnungsgemass im
Waschschlauch installiert

ist (siehe Abschnitt

7.6.3.2 ,Waschsystemfilter
ersetzen”, B 7-98).

Verbinden Sie den Wasch-
schlauch (A) und den Abfall-
schlauch (B) mit den
entsprechenden Anschllissen
der Wascheinheit und des
Waschblocks (Achten Sie auf
die Schlauchbeschriftungen, D).

— Beachten Sie auch
Abb. 5-11, B 5-7.

Stecken Sie das Kabel

des Waschflllstandssensors

in die entsprechenden Anschlis-
se an der Wascheinheit (C)

und dem Waschblock (C,

Abb. 5-10, & 5-7).

Verbinden Sie die
unterschiedlichen Behalter
mit WaschflUssigkeit (D)
und den Abfallbehalter (E)
mit den entsprechenden
Fittings der Wascheinheit.
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7 Verbinden Sie den CAN-
Anschluss ,control“ (F) mit
einem freien CAN-Anschluss

g auf der Optionsplatine des
‘ o Instruments.
F @ @

9
« control unit MCA

Abb. 5-12 MCA-Steuereinheit

5.2 Inbetriebnahme

Im folgenden Abschnitt werden alle Bedienschritte vom Einschalten
bis zum Ausschalten der Workstation Freedom EVO beschrieben.

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Téagliche Wartung Siehe Abschnitt 7.2 ,Wartungsplan”, & 7-7
Einschalten des Instruments Siehe Abschnitt 6.3.3 ,Instrument einschalten”,
Freedom EVO 6-9
Ausschalten des Instruments Siehe Abschnitt 6.3.7 ,Instrument ausschalten”,
6-23

Andere Hardware-Komponenten Siehe Abschnitt 6.3.4 ,Vorbereitung und
des Instruments vorbereiten Prifungen des Instruments”, B 6-11

WARNUNG

é Automatisch bewegliche Teile
Verletzungen (Quetschung, Durchstich) sind mdglich, wenn sich

die Sicherheitsabdeckungen nicht an ihrem Platz befinden.

+ Stellen Sie vor der Inbetriebnahme der Workstation Freedom EVO sicher,
dass die Sicherheitsabdeckung geschlossen ist.

¢ Das Instrument darf niemals mit gedffneten Sicherheitsabdeckungen
betrieben werden.

WARNUNG

é Automatisch bewegliche Teile
Wenn das Instrument mit der Standard-Frontsicherheitsabdeckung verwendet wird,

sind Verletzungen (Quetschung, Durchstich) mdglich.

+ Greifen Sie nicht durch die Offnung unterhalb der gelben Linie auf
der Vorderseite des Instruments in die Workstation Freedom EVO.
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Der Betrieb der Workstation Freedom EVO umfasst die folgenden allgemeinen
Schritte:

1 Durchflhren der taglichen Wartungsarbeiten

2 Einschalten der Workstation Freedom EVO:
Siehe Querverweise oben.

Abb. 5-13 Netzschalter/Pause-Taste
A Pause-Taste B Netzschalter ON/OFF

3 Einschalten des mit der Workstation Freedom EVO verbundenen
Computersystems

4 Starten der Anwendungssoftware auf dem Computersystem

5 Gegebenenfalls die gewiinschte Anwendung in der Anwendungssoftware
festlegen

6 In der Anwendungssoftware die gewuinschte Anwendung zur Ausfihrung
auswahlen

7 Die erforderlichen Trager, Racks oder Reagenzien an den erforderlichen
Positionen auf der Arbeitsflache des Instruments platzieren

8 Die anderen Hardware-Komponenten des Instruments vorbereiten,
beispielsweise den Systemfliissigkeitsbehalter, den Abfallbehalter oder Spitzen:
Siehe Querverweise oben.

9 In der Anwendungssoftware die Initialisierung des Instruments starten
10 Das Ende der Initialisierung des Instruments abwarten

11 In der Anwendungssoftware die Anwendung starten
Siehe auch Querverweise oben.

12 Wenn Sie eine weitere Anwendung ausfiihren méchten, fahren Sie
nach Beendigung der Anwendung mit Schritt 6 dieser Anleitung fort.

13 Durchfiihren der entsprechenden (tagliche oder wéchentliche usw.)
Wartungsarbeiten

14 Beenden der Anwendungssoftware

15 Schalten Sie das Instrument aus.
Siehe Querverweise oben.
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6 Betrieb

Zweck dieses
Kapitels

6.1

6.1.1

Netzschalter
ON/OFF

Taste Pause/
Fortsetzen

6 - Betrieb
Bedien- und Anzeigeelemente

In diesem Kapitel werden die Bedienelemente und die moglichen Betriebsmodi
erlautert. Es enthalt Anweisungen zum ordnungsgemassen und sicheren Betrieb
der Workstation Freedom EVO.

Informationen zu den in lhrer Konfiguration verwendeten Optionen finden Sie
in den jeweiligen Betriebsanleitungen.

Bedien- und Anzeigeelemente

Bedienelemente

Ausser dem Netzschalter ON/OFF und der Pause-Taste gibt es keine speziellen
Bedienelemente am Instrument Freedom EVO.

Der Netzschalter ON/OFF befindet sich an der unteren rechten Ecke des Instruments.
Eine Statusleuchte im Schalter zeigt an, ob das Instrument eingeschaltet ist.

A B C
Abb. 6-1 Netzschalter ON/OFF und Pause-Taste

A  Taste Pause/Fortsetzen C Frontplatte, geschlossen
B Netzschalter ON/OFF

Hinweis: Die Steuerung fur das Ein- und Ausschalten ist verzégert,
damit nur eindeutige Befehle akzeptiert werden.

* Einschalten: Halten Sie den Netzschalter ON/OFF fir mindestens eine
halbe Sekunde gedriickt.

* Ausschalten: Halten Sie den Netzschalter ON/OFF fiir mindestens
zwei Sekunden gedruckt.

Mit der Taste Pause/Fortsetzen kann der Benutzer fur einen erforderlichen Zugriff
einen Testlauf pausieren und spater fortsetzen.

Hinweis: Halten Sie die Frontplatte wahrend des Betriebs geschlossen,
damit Sie Zugriff auf die Schalter haben.
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ACHTUNG
Unbeabsichtigtes Pausieren oder Abschalten des Instruments

Achten Sie auf Folgendes, um eine unbeabsichtigte Betatigung zu vermeiden:

+ Achten Sie beim Offnen bzw. Schliessen der Frontabdeckung darauf, nicht
aus Versehen die Taste Pause oder den Netzschalter ON/OFF zu driicken.

+ Vergewissern Sie sich vor dem Driicken der Taste Pause bzw. des
Netzschalters ON/OFF, dass Sie die richtige Taste driicken.

+ Vergewissern Sie sich vor dem Driicken der Taste Pause zum Pausieren
eines Prozesses, dass das Instrument in Betrieb ist.

+ Vergewissern Sie sich vor dem Driicken der Taste Pause zum Fortsetzen
eines Prozesses, dass sich das Instrument im Pausenmodus befindet und
die Sicherheitsabdeckung geschlossen ist.

WARNUNG
Verletzungen, die durch bewegliche Teile verursacht werden
Die nicht vollstandig geoffnete vordere Sicherheitsabdeckung kann sich

automatisch schliessen.
+ Offnen Sie die vordere Sicherheitsabdeckung vollstéandig (mehr als 180°).

Interne Die Kommunikation innerhalb der Workstation Freedom EVO und auch zwischen
Kommunikation dem Instrument und den zugehoérigen Modulen erfolgt iber Kabelverbindungen
zwischen den entsprechenden Steuerelektronikkomponenten.

Benutzer- Anzeigefunktionen und Steuerelemente stehen in den Software-Paketen und
oberflache Benutzeroberflachen auf dem PC zur Verfiigung. Je nach Anwendung finden
Sie Informationen in der entsprechenden separaten Dokumentation.
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6.1.2 Anzeigeelemente

Statuslampe Die Statuslampe zeigt den Status des Instruments an und ist mit einer Vorrichtung
fur akustischen Alarm (Ton) kombiniert. Sie ist in der oberen Abdeckung des
Instruments installiert.

Der Gerauschpegel (Lautstarke) und der Modus (ununterbrochen oder mit
Unterbrechungen) kénnen wahrend der Installation ausgewahlt werden.

D

R R
¥Y¥Y¥YERY &
A 1
R S

©®

freedom evo

Abb. 6-2 Statuslampe

Die Statuslampe kann die folgenden Zustande anzeigen:

Tab. 6-1 Signale der Statuslampe des Instruments

Farbe der Statuslampe: Instrumentenstatus:

Lampe ist aus Das Instrument befindet sich im Bereitschaftszustand
oder ist ausgeschaltet.

Grines kontinuierliches Licht Ein Prozess wird ausgefiihrt.

Grin blinkend Der Prozess wurde angehalten, der Benutzer wird zu
einer Aktion aufgefordert oder die Turverriegelungen
sind offen.

Rot blinkend, Alarmton ertont Prozess befindet sich in einem Fehlerzustand,

die Software zeigt eine Fehlermeldung an.

Leuchtet ununterbrochen rot Schwerwiegender Fehler, das System stoppt
den Betrieb.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 6-3



6 - Betrieb

Bedien- und Anzeigeelemente OTECAN.

Beladeeinrich- Die optionale Beladeeinrichtung der Workstation Freedom EVO erkennt,
tung ob sich Trager auf der Arbeitsflache befinden. Sie kann die folgenden
Situationen unterscheiden:
+ Trager befindet sich an der definierten Beladeposition
+ Trager befindet sich nicht an der definierten Beladeposition

A

Abb. 6-3 Anzeige-LEDs der Beladeeinrichtung

A Trager C Rasterpositionsnummer
B Grune/rote LED

Zudem zeigt die Beladeeinrichtung den Tragerstatus anhand von LEDs an:

Tab. 6-2 LED-Signale

LED-Farbe: Tragerstatus:

Griin Trager wird nicht bearbeitet und kann entfernt werden
oder es befindet sich kein Trager an der entsprechenden
Position.

Griin blinkend? Der Benutzer muss einen Trager an der ent-

sprechenden Position auf der Arbeitsflache platzieren
oder einen Trager von dieser Position entfernen,
damit der Prozess fortgesetzt werden kann.

Rot Der Trager wird bearbeitet und darf nicht entfernt
werden oder die entsprechende Position ist blockiert,
sodass kein Trager dort platziert werden darf.

Rot blinkend Es ist ein Fehler aufgetreten. Der Benutzer muss
einen Trager an der entsprechenden Position auf der
Arbeitsflache platzieren oder einen Trager von dieser
Position entfernen, um das Problem zu beheben und
zu ermoglichen, dass der Prozess fortgesetzt wird.

a) Zusatzlich ertdnt aus dem PC-Lautsprecher ein Piepton.
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Betriebsmodi

Die Workstation Freedom EVO kann in drei unterschiedlichen Betriebsmodi
betrieben werden:
+ Normalbetriebsmodus (Bediener)

— Hierbei handelt es sich um den normalen Betriebsmodus, in dem
die Anwendung ausgefuhrt wird.

— In diesem Modus wird die Workstation Freedom EVO durch den
Laufzeitregler der entsprechenden Anwendungssoftware gesteuert.

« Siehe Querverweise oben.

+ Prozessdefinitions- und Servicemodus (Applikationsspezialist,
Wartungspersonal)

— In diesem Modus werden Spezialaufgaben ausgefihrt, beispielsweise
* Anpassungen zur Einrichtung des Prozesses
» Tests, um die Betriebsbereitschaft sicherzustellen

— Fur diese Aufgaben werden unterschiedliche Software-Tools verwendet.
+ Siehe auch ,Software-Handbuch Freedom EVOware*

* Informationen zum Servicemodus finden Sie im ,Instrument Software
Manual®.

¢ Setup- und Servicemodus (Servicetechniker)

— Dient zum Einrichten des Instruments, zum Vornehmen von Anpassungen
und zum Ausfiihren von Tests

— In diesem Modus wird die Workstation Freedom EVO durch die Setup-
und Servicesoftware gesteuert.

e Siehe auch ,Instrument Software Manual*

Betrieb im Normalbetriebsmodus

Sicherheitshinweise

WARNUNG

Automatisch bewegliche Teile

Verletzungen (Quetschung, Durchstich) sind mdglich, wenn sich die Sicherheits-

abdeckungen nicht an ihrem Platz befinden oder die Standard-Frontsicherheitsab-

deckung installiert ist. Die Standard-Frontsicherheitsabdeckung ist teilweise offen

und ermdglicht so den Zugang zur Arbeitsflache und eine kontinuierliche Beladung.

+ Stellen Sie vor der Inbetriebnahme der Workstation Freedom EVO sicher,
dass die Sicherheitsabdeckung geschlossen ist.

+ Das Instrument darf niemals mit gedffneten Sicherheitsabdeckungen
betrieben werden.

+ Greifen Sie nicht durch die Offnung unterhalb der gelben Linie auf
der Vorderseite des Instruments in die Workstation.
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Betrieb im Normalbetriebsmodus OTECAN.

ch

WARNUNG

Kontaminierungsrisiken durch Kontaminierung der Arbeitsflache oder des Rahmens.
Infolge eines Ausfalls des Flissigkeitssystems oder eines Handhabungsmoduls
wie dem RoMa kénnen geféhrliche Flussigkeiten oder Proben auf die Arbeitsflache
austreten.

+ Flhren Sie eine Sichtprifung aller Hardware-Komponenten, beispielsweise
der Arbeitsflache und des RoMa, auf mdglicherweise ausgetretene gefahrliche
Flussigkeiten durch.

+ Stellen Sie sicher, dass die Behalter genau an ihren Positionen auf
der Arbeitsflache stehen.

Sicheres Layout der Arbeitsflache

ACHTUNG

Ein nicht sicheres Layout der Arbeitsflache kann beispielsweise folgende
Probleme verursachen:

+ Verlust bzw. Abfallen von Einwegspitzen

+ Verlust bzw. Herunterfallen von Mikrotiterplatten

+ Verschitten gefahrlicher Flissigkeiten aufgrund von Kollisionen oder einem
zu hohen Fillstand (mehr als 80 %) der Kavitaten

* Verschitten aufgrund unpraziser Pipettierung in 96-Well-Mikrotiterplatten,
die auf dem Te-Link platziert sind

+ Kreuzkontamination, weil kritische Elemente neben der Waschstation oder
dem DiTi-Abfall (Spritzer) platziert werden

Prifen Sie die Arbeitsflache vor und wahrend der Verwendung des Instruments

auf die Sicherheit des Layouts.

Fliissigkeitssystem / Fliissigkeiten

ACHTUNG

Lecks des Flissigkeitssystems

Durch die stéandigen Auf- und Abwartsbewegungen der Spritzen wahrend des

Betriebs kénnen sich die Sicherungsschrauben von Spritzen und Kolben l6sen,

wenn sie nicht ordnungsgemass festgezogen sind. Dies kann zu Lecks des

Flussigkeitssystems fuhren.

+ Uberpriifen Sie die Sicherungsschrauben der Kolben und die Schrauben
der Spritzen und ziehen Sie sie von Hand fest, bevor Sie die Workstation
Freedom EVO einschalten.

ACHTUNG

Stellen Sie sicher, dass die Schlduche nicht verdreht sind und einen freien
Durchfluss erlauben, damit die Flissigkeit ordnungsgemass fliessen kann.

ACHTUNG

Die Instrumente sind fiir den Betrieb in Innenrdumen bei geregelten Temperaturen
vorgesehen. Einwegspitzen kdnnen infolge des Pipettierens von Flussigkeiten mit
hohem Dampfdruck Lecks aufweisen. Es ist wichtig, die Temperatur konstant zu
halten und Luftzwischenraume vorzusehen.
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Spitzen

ACHTUNG

@ An einem Liquid-Handling-Arm sind zwei, vier oder acht Spitzen angeordnet.

+ Jede Spitze muss sich exakt auf einer Linie mit der Mitte des Rohrs befinden,
um einen maximalen Abstand zwischen Wand und Spitze zu erhalten.

+ Vergewissern Sie sich beim Laden von Einwegspitzen, dass diese alle in
einer geraden Linie und parallel zueinander angeordnet sind. Tauschen
Sie gegebenenfalls Einwegspitzen im Rack aus.

ACHTUNG

Mégliche Fehlfunktion infolge verstopfter Spitzen

Die Verwendung von Flissigkeiten mit nicht gelésten Partikeln kann dazu fihren,
dass Spitzen verstopfen und die Flissigkeit nicht dispensiert wird.

+ Verstopfungen kénnen auch die Folge nicht griindlich gewaschener Spitzen sein.

+ Mit den Te-PS- und Kleinvolumen-Spitzen dirfen keine Flissigkeiten mit nicht
gel6sten Partikeln verwendet werden.

Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa)

ACHTUNG

Pipettierfehler infolge unzureichender Wartung

Lecks oder Fehlfunktionen des Air LiHa bleiben méglicherweise unentdeckt,
wenn keine ordnungsgemasse Wartung durchgefihrt wurde.

+ Stellen Sie sicher, dass die notwendigen Wartungsarbeiten und Tests gemass
dem Wartungsplan durchgefiihrt werden.
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Anwendungen

Der Benutzer muss bei allen Anwendungen des Instruments von Tecan sicherstellen,
dass die Anforderungen jedes Protokolls genauestens beachtet werden.
Folgendes ist zu beachten:

+ Volumen und Konzentrationen der Proben/Reagenzien

+ Testplattenlayout

+ Abfolge der Schritte

¢ Temperaturbeschrankungen

+ Zeitbegrenzungen

Kontrollproben, Standards oder Referenzstoffe missen von der Workstation
Freedom EVO auf die gleiche Weise verarbeitet werden wie Testproben.

Vor jeder Erstanwendung sollten Testldufe mit dem Assay durchgefuhrt werden,
um die Optimierung aller Liquid-Handling-Parameter zu ermdglichen.

Die Workstation Freedom EVO erfordert eine genaue Positionierung aller
Reagenzien, Proben, Racks und Platten auf der Arbeitsflache des Instruments.
Der Bediener muss diese Positionen vor dem Ausfiihren eines Programms
dementsprechend Uberprifen.

Bei einem Stromausfall oder einem anderen Abbruch des laufenden Programms
missen alle teilweise verarbeiteten Proben entsorgt werden. Versuchen Sie nicht,
ein unterbrochenes Programm wieder zu starten, es sei denn, auf dem Bildschirm
des Computers werden explizit Anweisungen zur Wiederaufnahme des Betriebs
angezeigt.

Chemische und biologische Gefahren sowie Gefahren durch
radioaktive Strahlung

WARNUNG

Alle Proben und Testkitkomponenten mussen als potenziell gefahrliche Agenzien

betrachtet werden.

¢ Durch die von dem Instrument verwendeten Flissigkeiten, beispielsweise
infektiose biologische Proben, toxische oder korrosive Chemikalien oder
radioaktive Substanzen, kann ein potenzielles Risiko entstehen.

+ Die nach ortlichen, staatlichen oder bundesstaatlichen Bestimmungen
vorgegebenen entsprechenden Sicherheitsvorkehrungen sind strikt
anzuwenden.

+ Die Handhabung und Entsorgung von Abfall muss gemass allen ortlichen,
staatlichen und bundesstaatlichen Gesetzen und Bestimmungen zum
Umwelt- und Gesundheitsschutz und zur Sicherheit erfolgen.

+ Verwenden Sie geeignete Schutzkleidung, eine Schutzbrille und Handschuhe.
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Abgeschlossener Arbeitsbereich

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Detaillierte Wartungsverfahren Siehe Kapitel 7 ,Vorbeugende Wartung und
Reparaturen”, & 7-1

WARNUNG

Unerwartete schnelle Bewegungen von Armen und Spitzen

Ein Eingriff in die Bewegungen des Arms oder der Spitzen kann zu

schweren Verletzungen oder zur Beschadigung der Ausristung fihren.

Das Instrument darf niemals mit gedffneten oder entfernten
Sicherheitsabdeckungen, Abdeckungen oder Zugangsturen betrieben werden!
Der Bediener erhalt eine Aufforderung durch die Software, wenn flr das Setup
der Arbeitsflache neue Racks oder Trager benétigt werden. Jeder weitere Eingriff
in den Arbeitsbereich ist strengstens verboten!

Der Bediener muss méglicherweise die Sicherheitsabdeckungen des Arbeitsbereichs
fir das Setup oder die Reinigung des Instruments oder zu Wartungszwecken 6ffnen
oder entfernen. Ausfiihrliche Informationen zur Vorgehensweise finden Sie unter den
Querverweisen oben.

Instrument einschalten

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz
Prifungen vor dem Start Siehe Abschnitt 6.3.4 ,Vorbereitung und
eines Ablaufs Prufungen des Instruments”, & 6-11

Uberpriifen Sie vor dem Einschalten des Instruments Folgendes:

WARNUNG

Kontaminierung des Pipettierkopfs des MCA96

Wenn der Pipettierkopf mit montiertem Stahlspitzenblock oder montierten
Einwegspitzen initialisiert wird, kann die in den Spitzen verbleibende
Flissigkeit in den Kopf gezogen werden und so den Kopf kontaminieren
(beispielsweise nach einem Stromausfall oder einem Zusammenstoss).

+ Entfernen Sie in diesem Fall den Stahlspitzenblock bzw. die Einwegspitzen
von Hand, bevor Sie das Instrument einschalten.
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Objekte, die
vom PosID oder
RoMa gehalten

werden

6.3.3.1

WARNUNG

Automatisch bewegliche Teile

Wenn sich die Sicherheitsabdeckungen nicht an ihrem Platz befinden,
kann es zu Verletzungen (Quetschung, Durchstich) kommen.

Stellen Sie vor der Inbetriebnahme der Workstation Freedom EVO sicher,
dass die Sicherheitsabdeckung geschlossen ist.

Das Instrument darf niemals mit gedffneter Sicherheitsabdeckung betrieben werden.
Gehen Sie wie folgt vor, um das Instrument Freedom EVO einzuschalten:

1 Driicken Sie zum Einschalten des Instruments den Netzschalter ON/OFF
fir eine halbe Sekunde.

2 \Warten Sie, bis die Statusleuchte im Netzschalter ON/OFF leuchtet.

Abb. 6-4 Leuchtender Netzschalter ON/OFF

ACHTUNG

Spiilen Sie das gesamte Flissigkeitssystem griindlich durch, bevor Sie eine
Anwendung starten. Vergewissern Sie sich, dass die taglichen Wartungsarbeiten
durchgefiihrt wurden. Stellen Sie sicher, dass sich in den Schlauchen keine Luftblasen
und auf den DiTi-Adaptern oder Spitzen keine Flissigkeitstropfchen befinden.

3 Starten Sie den Laufzeitregler der Anwendungssoftware.

Das Instrument ist nun bereit, Befehle von einem der verfiigbaren
Anwendungssoftwarepakete zu empfangen.

4 Fihren Sie die erforderlichen Priifungen vor dem Start eines Ablaufs durch.
Siehe Querverweise oben.

Nach einem Stromausfall

Wenn Sie den Betrieb nach einem Stromausfall wieder aufnehmen mdéchten,

ist es wichtig, dass Objekte, die noch von den Greifern des PosID und des RoMa
gehalten werden, vor dem Einschalten des Instruments manuell entfernt werden.
Andernfalls werden die Objekte wahrend der Initialisierung des Instruments fallen
gelassen, was zu einem Aufprall oder zum Verschutten fuhren kann.

ACHTUNG

Bei einem Stromausfall oder einem anderen Abbruch des laufenden Programms

mussen alle teilweise verarbeiteten Proben entsorgt werden. Versuchen Sie nicht,
ein unterbrochenes Programm wieder zu starten, es sei denn, auf dem Bildschirm
des Computers werden explizit Anweisungen zur Wiederaufnahme des Betriebs

angezeigt.
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6.3.4 Vorbereitung und Prifungen des Instruments

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Benutzerqualifikation Siehe Abschnitt 2.4 ,Benutzerqualifikation”, & 2-7
Keine Luftblasen in Siehe Abschnitt 7.3.1.2 ,Splilung des Flis-

den Schlauchen sigkeitssystems”, B 7-23

Keine Flussigkeitstropfchen auf Siehe Abschnitt 7.3.1.1 ,Auf Lecks Uberprifen”,

den DiTi-Adaptern oder Spitzen 7-21

Dieser Abschnitt enthalt Anweisungen fur den normalen Gebrauch. Er soll lhnen
als Anleitung dazu dienen, lhr Standardbetriebsverfahren zu entwickeln.

Jede Anderung an den in Ihrer Anwendungssoftware implementierten Tests muss
von Applikationsspezialisten oder erfahrenen Bedienern vorgenommen werden.
Siehe Querverweise oben.

Achten Sie auf Folgendes, bevor Sie einen Ablauf starten:

1

Leeren Sie gegebenenfalls den Abfallflissigkeitsbehalter.

Der Abfallbehalter muss auf Bodenhdhe bleiben, damit die Abfallfliissigkeiten
ordnungsgemass abfliessen kénnen.

Leeren Sie gegebenenfalls den Abfallbeutel fir Einwegspitzen.

Uberpriifen Sie den Systemfliissigkeitsbehalter und fiillen Sie ihn
gegebenenfalls nach.

Platzieren Sie den Systemflissigkeitsbehélter nach Méglichkeit auf
Arbeitsflachenhdhe, um eine Druckdifferenz im Versorgungsschlauch
zu vermeiden.

MCA96 / MCA384: Wenn ein Waschsystem installiert ist:

— Uberpriifen Sie den Behalter fiir Waschfliissigkeit und fillen Sie ihn
gegebenenfalls nach.

— Uberpriifen Sie den Abfallfliissigkeitsbehélter und leeren Sie
ihn gegebenenfalls.

— Ziehen Sie bei einem MCA96-Waschsystem den Simulationsstecker
des Waschflllstandssensors ab (der Simulationsstecker darf nicht im
taglichen Normalbetrieb verwendet werden).

— Senden Sie den Befehl ,Wash*.

— Uberpriifen Sie den Fiillstand im Waschblock und stellen Sie sicher,
dass sich gentgend WaschflUssigkeit darin befindet.

Uberpriifen Sie das Rack fir Einwegspitzen und fiigen Sie gegebenenfalls
Spitzen hinzu.

Stellen Sie sicher, dass die Reagenzgefasse entsprechend gefillt sind.

Stellen Sie sicher, dass die taglichen Wartungsarbeiten gemass dem Kapitel
zur Wartung durchgefiihrt wurden.

Vergewissern Sie sich, dass der Spritzschutz der DiTi-Abfall-
und der Waschstation montiert ist.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 6-11



6 - Betrieb

Betrieb im Normalbetriebsmodus OTECAN.

MCA96
500-pl-DiTis

@

Geschachtelte
Einwegspitzen

ch

Arbeitsflache

ACHTUNG

Ungeniigende Pipettierergebnisse, wenn MCA384-Stahlspitzen in trockenem
Zustand verwendet werden

+ Die Stahlspitzen sind vor dem Pipettieren stets vorzubereiten.

ACHTUNG

Risiko der Kontamination durch Flissigkeitsspritzer auf der Arbeitsflache wahrend
des DiTi-Abwurfs.

+ Die Abdeckung fur die DiTi-Abfallrutsche muss stets installiert sein.
Das verhindert das Spritzen von Flissigkeit auf die Arbeitsflache
und minimiert somit das Kontaminationsrisiko.

Achten Sie auf Folgendes, wenn Sie 500-ul-DiTis am MCA96-Arm verwenden:

WARNUNG

500-ul-DiTis sind langer als 200-pl-, 100-pul- und 50-ul-DiTis. Sie kénnen daher
mit hohen DiTi-Tragern kollidieren.

+ Uberpriifen Sie den Abstand der Spitzen bei der Verwendung der 500-ul-DiTis.

Achten Sie auf Folgendes, wenn Sie geschachtelte Einwegspitzen
am MCA96-Arm verwenden:

ACHTUNG

Bei der Verwendung von geschachtelten Einwegspitzen kann es zu Zusammenstossen
des MCA96 kommen, wenn die Voraussetzungen fur geschachtelte Einwegspitzen
nicht erflllt werden.

+ \ergewissern Sie sich, dass der Pipettierkopf mit der richtigen DiTi-Abwurfplatte
fur geschachtelte Einwegspitzen ausgestattet ist (fragen Sie gegebenenfalls
einen Tecan-FSE).

+ Stellen Sie sicher, dass die Boxen flr geschachtelte Einwegspitzen nur auf
dedizierten flachen Tragern fir geschachtelte Einwegspitzen platziert werden.

+ Vergewissern Sie sich, dass die Abdeckungen der obersten Einsatze der
geschachtelten Einwegspitzen entfernt sind, wenn sie auf die Arbeitsflache
gestellt werden.

+ Die benutzten Einwegspitzen missen in den Einwegspitzenabfall entsorgt
werden. Nur die leeren Einsatze dirfen mithilfe der Te-Stack-Abfalloption
entsorgt werden.

Beachten Sie zudem die folgenden Hinweise:

Achten Sie bezuglich der Arbeitsflache auf Folgendes:

ACHTUNG

Die ungenaue Positionierung von Objekten auf der Arbeitsflache kann zu Stérungen
oder Fehlern im Prozess flihren, beispielsweise zu Fehlinterpretationen von
Barcodes. Legen Sie keine Gegenstande auf freiem Platz auf der Arbeitsflache ab.
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ACHTUNG

Ungenaue Initialisierung der Roboterarme

Die Roboterarme kénnen nicht ordnungsgemass initialisiert werden, wenn

sich zwischen den Armen und der ersten Halteposition ein Objekt befindet,

beispielsweise ein verlorenes Probenréhrchen oder ein Werkzeug.

+ Stellen Sie sicher, dass sich keine unerwiinschten Objekte im Instrument
befinden.

+ Uberpriifen Sie die Position der Arme nach dem Initialisierungsbefehl.

ACHTUNG

Spiilen Sie das gesamte Flissigkeitssystem griindlich durch, bevor Sie eine
Anwendung starten. Vergewissern Sie sich, dass die taglichen Wartungsarbeiten
durchgefiihrt wurden. Stellen Sie sicher, dass sich in den Schlauchen keine
Luftblasen und auf den DiTi-Adaptern oder Spitzen keine Flussigkeitstropfchen
befinden.

Siehe Querverweise oben.

Achten Sie bezlglich der Greiferinitialisierung des MCA384 auf Folgendes:

WARNUNG

Der MCA384-Greifer kann aufgrund der Kollisionsgefahr nicht zur Vorderseite

hin initialisiert werden. Bevor der Kopf und der Greifer in Y-Richtung initialisiert

und anschliessend 10 cm zur Vorderseite hin bewegt werden, um mit der tbrigen

Initialisierung fortzufahren, missen die folgenden Bedingungen erfiillt sein:

+ Der MCA384-Greifer befindet sich an einer Position, an der seine Y-Achse
ohne Blockierung durch irgendwelche Hindernisse initialisiert werden kann.

+ Der Greifer ist angedockt.
+ Kopf und Greifer befinden sich in der Parkposition.

Wenn das Instrument nach einem Stromausfall wieder neu gestartet werden
muss, ist es wichtig, alle Objekte, die noch von den Greifern des RoMa, PnP,
MCA96 und MCA384 gehalten werden, vor dem Start zu entfernen.
Andernfalls werden sie wahrend des Anfahrens fallen gelassen.

WARNUNG

Kontaminierungsrisiken durch Kontaminierung der Arbeitsflache oder des Rahmens.
Es kdnnen gefahrliche Systemflissigkeiten oder Proben auf der Arbeitsflache
verschuttet werden, wenn von den Greifern von RoMa, PnP, MCA96 und MCA384
gehaltene Réhrchen oder Mikrotiterplatten nach dem Neustart fallen gelassen
werden.

+ Uberpriifen Sie, ob die Arme noch Objekte zwischen ihren Greifern halten.

+ Entfernen Sie gegebenenfalls diese Objekte, bevor Sie das Instrument
in Betrieb nehmen.
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OTECAN.

6.3.4.1 Trager

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Tragerreinigung Siehe Abschnitt 7.3.15 ,Trager und Racks”, & 7-59

Ersetzen von Positionierzapfen Siehe Abschnitt 7.6.1 ,Positionierzapfen”, & 7-89

Schieben Sie Trager Uber die Positionierzapfen, bis sie an den Anschlagnocken
anliegen.

Vergewissern Sie sich, dass der Barcode am Trager den Einstellungen in

der Anwendungssoftware entspricht.

Die Positionierzapfen halten die Trager an definierten Positionen, erlauben jedoch
dennoch den Austausch von Tragern wahrend einer Anwendung. Eine Schiene
in der Basis des Tragers fixiert den Trager in X-Richtung, die Arretierzapfen in
der dritten Reihe auf der Arbeitsflache fixieren ihn in Y-Richtung. Der Bediener
kann einen Trager wahrend einer Anwendung austauschen, wenn er durch die
Software dazu aufgefordert wird.

ACHTUNG

Stellen Sie sicher, dass die Arretierzapfen die Bewegung des Tragers korrekt
begrenzen. Andernfalls kann es zu Zusammenstdssen oder falschem Pipettieren
kommen.

Wenn ein Positionierzapfen beschadigt ist, ersetzen Sie ihn umgehend.
Siehe Querverweise oben.

Platzieren Sie die Trager ausschliesslich an den vorgegebenen Positionen,

da das Instrument auf diese Positionen eingestellt ist. Trager, die beispielsweise
links von Positionierzapfen 1 platziert werden, kénnen mechanische Probleme
(Kollisionen) oder Fehler bei der Erkennung von Proben verursachen, die mit
Barcodes versehen sind.

Alle Trager miissen engen Kontakt mit der Arbeitsflache haben, damit die
kapazitive Flllstandsdetektion gewahrleistet ist. Reinigen Sie zu diesem
Zweck die Trager und die Arbeitsflache in regelmassigen Abstanden.
Siehe Querverweise oben.

Stellen Sie sicher, dass das richtige Rack fur den Trager verwendet wird.
Wenn ein Trager beschadigt ist, ersetzen Sie ihn umgehend.

Jede Trager-ID muss eindeutig sein.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



O TE CAN. Betrieb im NormalbetrieeE)Snﬁgciiﬁts)

Tragererken- Platzieren Sie die Trager stets korrekt auf der Arbeitsflache wie in der Abbildung (B)
nung durch dargestellt:
PoslID

Abb. 6-5 Trager auf der Arbeitsflache

A Falsche Position von Tragern B Korrekte Position der Trager
(Abstand der Tréger durch C Ansch|agnocken
Pfeile angezeigt) D  PosID-Barcode-Lesegerat

WARNUNG
Falsche Identifizierung eines Tragers
Wenn Trager nicht korrekt auf der Arbeitsflache platziert werden und ungtinstige

Umstande vorliegen (Barcode-Etiketten nicht innerhalb der angegebenen Grenzen,
der Abstand der falsch platzierten Trager zum Barcode-Lesegerat ermdglicht
dennoch das Lesen), liest das Barcode-Lesegerat moglicherweise den Barcode
des falschen Tragers.

+ Schieben Sie die Trager beim Beladen immer bis zum Anschlag am
Anschlagnocken.

+ Wenn Trager entfernt werden missen, entfernen Sie sie immer vollstandig
von der Arbeitsflache.

+ Platzieren Sie niemals einen Trager auf der Arbeitsflache, wahrend das
PosID-Modul liest.

6.3.4.2 Racks und Behalter
Wenn ein Rack beschadigt ist, ersetzen Sie es umgehend.
Stellen Sie sicher, dass der richtige Barcode fiir das Rack verwendet wird.
Mikrotiterplatten

Mikrotiterplatten miissen korrekt auf dem Trager positioniert werden, sodass sie
gut in ihrem Halter sitzen. Vergewissern Sie sich, dass die Mikrotiterplatte nicht
schief auf dem Rahmen des Halters aufliegt.
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Racks fiir Einwegspitzen

Uberpriifen Sie vor der Positionierung neuer Racks im DiTi-Trager auf der
Arbeitsflache die Einwegspitzen sorgfaltig auf Transport- bzw. Lagerschaden
(lesen Sie die in der Aussenverpackung enthaltenen Anweisungen):

+ Die Einwegspitzen durfen nicht beschadigt sein.
+ Die Einwegspitzen durfen nicht verbogen sein.

Vergewissern Sie sich, dass die auf die Trager zu ladenden Einwegspitzen
den in der Anwendungssoftware angegebenen Spitzen entsprechen
(Grosse, mit oder ohne Filter).

ACHTUNG

Zusammenstoss oder fehlerhafte Pipettierergebnisse, wenn die falschen Spitzen
auf die Arbeitsflache geladen werden

+ Wenn Spitzen langer als erwartet sind:
Zusammenstoss der Spitzen mit Laborgefassen
Falsche Pipettierergebnisse, weil die Spitzen gegen den Boden des Behélters
gedriickt werden und dadurch der Fluss der Flussigkeit durch die Offnung
der Spitzen behindert wird
+ Wenn Spitzen kurzer als erwartet sind:
Ansaugen von Luft statt Fllssigkeit, was zu fehlerhaften Ergebnissen fiihren kann
+ \ergewissern Sie sich, dass die Langen der Spitzen des Stahlspitzenblocks
(MCA96), des Stahlspitzenadapters (MCA384) bzw. der Einwegspitzen,
die sich auf der Arbeitsflache befinden, den in der Anwendungssoftware
definierten entsprechen.

ACHTUNG

Zusammenstoss der Einwegspitzen / fehlerhafte Pipettierergebnisse infolge
falscher Einwegspitzenarten

+ Die Einwegspitzenarten dirfen keinesfalls verwechselt werden.

+ Achten Sie auf die Beschriftungen auf den Kartons/Verpackungen
der Einwegspitzen.

ACHTUNG

Einwegspitzen werden nicht ordnungsgemass abgeworfen (speziell MCA96)

Die 50-pl- und die 100-pl-Einwegspitzen kénnen unter unginstigen Umsténden
(beispielsweise bei der Verwendung in einem Labor mit geringer Luftfeuchte

[RH < 40 %]) nach dem Befehl zum Abwerfen der Spitzen am Pipettierkopf haften
bleiben. Dieses Phanomen ist auf eine elektrostatische Aufladung der Spitzen
zurlckzufihren.

+ Die Umgebungsbedingungen haben grossen Einfluss auf die elektrostatische
Aufladung. Eine erhdhte relative Luftfeuchte fuhrt normalerweise zu weniger
Aufladung (Umgebung des Instruments, Lagerbedingungen der Einwegspitzen).

+ Alternativ kdnnen die Einwegspitzen mit einem lonisator behandelt werden,
der die elektrostatische Aufladung neutralisiert. In vielen Fallen bietet diese
Lésung die gewilnschte Wirkung. In kritischen Fallen hat sich der lonisator
jedoch als nicht wirksam erwiesen.

+ Einwegspitzen dirfen nicht wiederverwendet werden, da dies das Risiko von
Problemen wahrend der Prozedur zum Abwerfen der Einwegspitzen birgt.
Die Wiederverwendung von Einwegspitzen flihrt zu erhodhter elektrostatischer
Aufladung.

+ Tecan empfiehlt in kritischen Fallen die Verwendung von leitenden Spitzen.
Bitte wenden Sie sich an lhre ortliche Serviceorganisation.
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MCA und 1536-Well-Platten

WARNUNG

Die Reproduzierbarkeit der Positionierung von 15-ul-DiTis oder eines
Stahlspitzenadapters in einer 1536-Well-Platte ist bei der Verwendung
von Standardplattentrédgern unzureichend.

¢ Fir den Zugriff auf 1536-Well-Platten missen Te-PS-Trager und
der Positionierungsverteiler verwendet werden.

+  Der Zugriff auf 1536-Well-Platten wird nur mit 15-pl-Einwegspitzen oder
Stahlspitzenadaptern empfohlen. Die Verwendung anderer Spitzen kann
zu unerwartetem Kontakt zwischen Spitzen und Laborgefassen, zur
Beschadigung der Spitzen und zur Unterbrechung eines Ablaufs fiihren.

Behilter (Gefasse, Flaschen usw.)

ACHTUNG

Risiko, Behalter wahrend des Beladens zu verwechseln

Achten Sie auf Folgendes, wenn Sie Behalter ohne Barcode-Kennzeichnung
laden, beispielsweise in einem Trager, der die Identifizierung der Behalter
durch den PosID-Lesegerat nicht ermdglicht:

+ Befolgen Sie genauestens die Beladeanweisungen der Software.
+ Uberpriifen Sie die korrekte Platzierung aller Behalter auf dem Trager doppelt.

Verwendung von Rdhrchen

+ Verwenden Sie die geeigneten Trager (Streifenracks) flir Proben- und
Reagenzrohrchen gemass der folgenden Liste.

Tab. 6-3 Racks fur Proben- und Reagenzréhrchen

Streifenrack Rohrchendurchmesser, aussen
mit schwarzem Einsatz 10 mm

mit blauem Einsatz 12 bis 13 mm

ohne Einsatz (weiss) 15 bis 16 mm

Hinweis: Wahlen Sie bei anderen Parametern als den hier aufgefihrten die
Streifenracks, in die die R6hrchen am besten passen, und stellen Sie sicher,
dass die Roéhrchen nicht verkanten. Die Abweichungen beim Durchmesser
missen in der Anwendungssoftware angepasst werden.

+ Verwenden Sie in den einzelnen Racks nur Réhrchen derselben Grosse.
Hohe und Durchmesser mussen bei allen Réhrchen gleich sein.

ACHTUNG

Stellen Sie sicher, dass alle Rdhrchen korrekt im Trager positioniert sind und den
Boden des Racks berlhren. Andernfalls funktionieren die Fullstandsdetektion und
die Clot-Detektion nicht ordnungsgemass.
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ACHTUNG

Keine korrekte Identifizierung des Tragers (Streifenrack)

Der Barcode des Tragers enthalt Informationen zur entsprechenden Réhrchengrésse.
Daher werden die Trager nicht korrekt gehandhabt, wenn die Einsatze
ausgetauscht werden.

+ Die Einsatze der Streifenracks diirfen nicht geandert werden.
+ Die Barcode-Platten der Trager diirfen nicht ausgetauscht werden.

Hinweis: Der Fillstand von Réhrchen, Gefassen und Behaltern darf 80 %
nicht tiberschreiten, um ein Verschiitten wahrend des Lesens durch den
PosID-Lesegerat zu vermeiden.

Tab. 6-4 Mindestinnendurchmesser bei priméren Probenréhrchen

Spitzenart Rohrchendurchmesser, innen
DiTi 1000 pl 8 mm
DiTi 200 pl 8 mm
DiTi 350 pl 8 mm
Stahlspitzen 7 mm
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6.3.4.3 Probenvorbereitung

Fihren Sie vor dem Pipettieren eine Sichtprifung der Proben durch.
Sie mussen frei sein von:

+  Klumpen
¢+ Schaum
¢ Tropfchen an den Wanden der Réhrchen

Zu diesem Zweck wird dringend empfohlen, die Proben vor dem Pipettieren
zu zentrifugieren. Warten Sie nach der Probennahme mindestens 10 Minuten,
bevor Sie die Proben zentrifugieren.

Abb. 6-6 Tropfchen an der Wand

+ Die Probenréhrchen diirfen héchstens zu 80 % gefillt werden.

+ Die Probenréhrchen diirfen keine zusatzlichen (nicht leitenden)
Einsatze enthalten und keine Abdeckungen haben.

+ Bei der Verwendung von Monovetten mit Kolben muss der Kolben zuerst
vollstandig zurliickgezogen werden und darf erst dann abgebrochen werden.
Diese Methode stellt sicher, dass ein guter Kontakt zur Arbeitsflache gegeben
ist (Flussigkeitsdetektion).

+ Wenn aus Gel-Monovetten pipettiert werden soll, dlrfen nur Probenréhrchen
mit einem ausreichend grossen Uberstand verwendet werden.

Hinweis: Weitere Informationen zur Probenvorbereitung finden Sie in den
Empfehlungen des Herstellers und der WHO.

6.3.4.4 Fliissigkeitsbehalter anschliessen
Beachten Sie beim Anschliessen von Flissigkeitsbehaltern auch die
Wartungsanweisungen in Abschnitt 7.3.12 ,Flussigkeitsbehalter”, & 7-55.
Schlauch vom Uberdruckventil

Achten Sie auf Folgendes, wenn Ihr Instrument mit den Optionen FWO/SPO/MPO
ausgeristet ist:

Hinweis: Um das Kontaminierungsrisiko zu minimieren, empfiehlt Tecan,
die Bypass-Leitung vom Uberdruckventil mit dem Abfallbehalter zu verbinden
(nicht zurtick zum Systemfliissigkeitsbehalter zu fiihren).
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Abfallschlauch

installieren

ACHTUNG

Liquid-Handling-Probleme infolge von Luft im Flissigkeitssystem

+ Stellen Sie sicher, dass durch das Fliessen der Flissigkeit durch die Bypass-
Leitung keine Blasen in der Systemfllissigkeit verursacht werden, wenn Sie
die Bypass-Leitung vom Uberdruckventil zurlick zum Systemflissigkeitsbehalter
fihren.

+ Trennen Sie die Bypass-Leitung und das Ansaugrohr so, dass keine
Luftblasen angesaugt werden kénnen.

Waschstation/Abfallschlauch

Achten Sie bei der Installation des Abfallschlauchs auf Folgendes:
B M A

c
, \
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c
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Abb. 6-7 Korrekter und unvorteilhafter Verlauf des Abfallschlauchs

Korrekte Installation des Abfallschlauchs Falsche Installation des Abfallschlauchs

A Waschstation E Ansteigender Abfallschlauch

B Arbeitsflache F Durchhé&ngender Abfallschlauch
C Abfallschlauch G Abfallschlauch reicht in

D  Korrekter Verlauf des Abfallschlauchs die Flussigkeit hinein
ACHTUNG

Austreten von Flussigkeit auf die Arbeitsflache

Um das Uberfliessen der Waschstation zu verhindern, muss der Abfallschlauch
so gefihrt werden, dass der Rickdruck so gering wie mdglich ist.

¢ Der Abfallschlauch darf nicht langer als nétig sein.

+ Der Abfallschlauch darf nicht geknickt oder gequetscht sein
(Reduzierung des lichten Querschnitts).

Der Abfallschlauch darf nach der Waschstation nicht ansteigen (Ruckdruck).
Der Abfallschlauch darf nicht durchhangen (Riickdruck).

Das untere Ende des Abfallschlauchs darf sich nicht in der Flissigkeit
befinden (Rickdruck).
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6.3.5 Laufzeitregler

Die Workstation Freedom EVO wird durch den Laufzeitregler der Anwendungssoftware
gesteuert.

Mit dem Laufzeitregler werden die folgenden Aufgaben ausgefihrt:

*

Anmeldung des Laborbedieners, Applikationsspezialisten oder Administrators:

— Die Software erlaubt nur autorisierten Benutzern mit einer giltigen
Anmeldung, Tatigkeiten am Instrument auszufihren.

Starten eines Skripts oder eines Prozessablaufs
Durchfiihren von Wartungsarbeiten
Benutzerverwaltung:

— Der Administrator kann Benutzer mit den entsprechenden Zugriffsrechten
einrichten.

Siehe Application Software Manual.

6.3.6 Uberpriifungen und Aufgaben beenden

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Abfallbehalter entleeren/reinigen Siehe Abschnitt

7.3.12 ,Flussigkeitsbehalter”, B 7-55

Waschblock entleeren/reinigen Siehe Abschnitt 7.3.18.9 ,Waschblock
waschen und entleeren”, B 7-75

Waschflissigkeitsbehalter Siehe Abschnitt

entleeren/reinigen 7.3.18.12 ,Waschflissigkeitsbehalter entlee-

ren und reinigen”, B 7-77

Uberpriifen Sie, ob der Ablauf ohne Fehler beendet wurde
(auf Fehlermeldungen prufen).

Leeren und reinigen Sie die Reagenzgefasse.

Leeren und reinigen Sie den Abfallbehalter und spilen Sie ihn
mit Ethanol aus.
Siehe Querverweise oben.
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Mehrkanalpipettierarm (MCA96 / MCA384)

Waschsystem 1  Wenn ein Waschsystem installiert ist: Splilen Sie den Waschblock durch
(beispielsweise zuerst mit deionisiertem Wasser und dann mit 70 %igem Ethanol).

2 Entleeren und reinigen Sie den Waschblock.
Weitere ausfiihrliche Informationen finden Sie unter den Querverweisen oben.

ACHTUNG

@ Eingetrocknete Ruckstande im Waschblock sind schwer zu entfernen.

Entleeren und reinigen Sie den Waschblock stets, wenn das Instrument
l&anger als zwei Tage nicht verwendet wird.

3 Entleeren und reinigen Sie die Waschflissigkeitsbehalter.
Siehe Querverweise oben.

Stahlspit- MCA96
zenblock / Spit-

zenadapter 1 Uberpriifen Sie, ob der

Stahlspitzenblock geparkt
ist bzw. die Einwegspitzen
abgeworfen wurden.

2 Reinigen Sie den
Stahlspitzenblock.

3 Trocknen Sie den
Stahlspitzenblock und
legen Sie ihn in die
Stahlspitzenblock-Box.

Abb. 6-8 Stahlspitzenblock-Box

MCA384

1 Wenn ein Stahlspitzenadapter verwendet wurde, parken Sie ihn.

2 Wenn ein DiTi-Adapter verwendet wurde, werfen Sie die Einwegspitzen
aus dem DiTi-Adapter aus.

3 Lassen Sie einen DiTi-Adapter (ohne Einwegspitzen) am Kopf montiert
oder nehmen Sie einen Adapter vom Typ ,,Adapter QC MCA384*“ auf.

Der Adapter deckt die untere Flache des Kopfs mit den Dichtungen
ab und halt ihn sauber und staubfrei.
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ACHTUNG

Handhaben Sie den Stahlspitzenblock/Stahlspitzenadapter so, dass er nicht
kontaminiert wird:
+ Es ist wichtig, den Stahlspitzenblock/Stahlspitzenadapter an einem
staubfreien Platz zu lagern.
+ Berlhren Sie die Spitzen niemals mit den Fingern. Wenn Sie den
Stahlspitzenblock/Stahlspitzenadapter anfassen miissen, halten
Sie ihn immer am PEEK-Block bzw. am Adapter selbst fest.
+ Der Stahlspitzenblock/Stahlspitzenadapter darf niemals mit den
Spitzen nach unten auf dem Tisch abgelegt werden.

WARNUNG

Kontaminierung des Pipettierkopfs

Wenn der Pipettierkopf mit montiertem Stahlspitzenblock oder montierten

Einwegspitzen initialisiert wird, kann die verbleibende Flissigkeit in den

Kopf gesogen werden und so den Kopf kontaminieren.

+ Parken Sie den Stahlspitzenblock stets bzw. werfen Sie die Einwegspitzen
stets aus, bevor Sie den Pipettierkopf initialisieren, d. h. bevor Sie das
Instrument ausschalten (der Kopf wird jedes Mal erneut initialisiert,
wenn das Instrument eingeschaltet wird).

Instrument ausschalten

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Wartungsaufgaben Siehe Kapitel 7 ,Vorbeugende Wartung und
Reparaturen”, B 7-1

Vor dem Ausschalten des Instruments missen mdglicherweise einige
Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden, beispielsweise die Reinigung der Spitzen.
Siehe Querverweise oben.

Schalten Sie das Instrument ausser in einer Notsituation nur aus, nachdem
eine Anwendung beendet ist.

So wird das Instrument ausgeschaltet:
1 Halten Sie den Netzschalter ON/OFF fur mindestens zwei Sekunden gedriickt.

ACHTUNG

Warten Sie (ungefahr 10 Sekunden), bis die Statusleuchte im Netzschalter
aus ist, bevor Sie das Instrument wieder einschalten.
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6.3.8 Bei einem Zusammenstoss

Ziehen Sie bei einem Zusammenstoss das Kapitel 8 ,Fehlersuche und -beseitigung”,
8-1 zurate, um Informationen zu Korrekturmassnahmen zu erhalten. Schauen
Sie sich auch die von der Anwendungssoftware erstellten Protokolldateien an.

ACHTUNG

Nach einem schweren Zusammenstoss sind einige Komponenten des Instruments
moglicherweise falsch ausgerichtet oder sogar beschadigt.

+ Wenden Sie sich nach einem schweren Zusammenstoss zur Uberprifung
des Instruments an Ihre ortliche Serviceorganisation.

Uberpriifen Sie nach einem Zusammenstoss mit dem RoMa den Greifer
und die Ausrichtung des RoMa.
Siehe 8.2.7 ,Ausrichtung des RoMa/Greifers”, & 8-19.

Achten Sie nach einem Zusammenstoss mit dem MCA384-Stahlspitzenadapter
auf Folgendes:

ACHTUNG

Nach einem Zusammenstoss mit einem MCA384-Stahlspitzenadapter
(beispielsweise mit Laborgefassen wahrend des Teach-in-Verfahrens)
kénnen einige Spitzen verschoben sein (in den Stahlspitzenadapter geschoben)
und zu nicht erkannten Pipettierfehlern oder zur Kontamination fiihren.

+ Uberpriifen Sie das Pipettieren nach dem Teach-in-Verfahren mit einem
MCA384-Stahlspitzenadapter
(siehe 6.4 ,Betrieb im Prozessdefinitionsmodus”, B 6-25).
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Betrieb im Prozessdefinitionsmodus

Optimieren Sie vor dem erstmaligen Ausfuhren einer Anwendung alle Liquid-
Handling-Parameter mithilfe von Testlaufen mit neutraler Flissigkeit.

Prozessvalidierung

Das Gerat muss vor der Inbetriebnahme und nach Anderungen gemaéss der
Laborpraxis und dem Stand der Technik in der spezifischen Anwendung validiert
werden. Die Verwendung von Kits oder Kit-Komponenten an der Workstation
Freedom EVO ist nur nach einer Validierung durch Tecan, den Kit-Hersteller
oder den Bediener des Systems erlaubt.

Der Benutzer muss bei allen Anwendungen des Instruments von Tecan sicherstellen,
dass die Anforderungen jedes Protokolls genauestens beachtet werden.

Es missen ein systematischer Ansatz der Risikoanalyse, eine Validierung kritischer
Parameter und eine Systemvalidierung erfolgen, um sicherzustellen, dass das
System bzw. die Kombination mit einem Kit eine zuverlassige und reproduzierbare
Leistung erbringt.

Stellen Sie sicher, dass der Validierungsprozess in Ubereinstimmung

mit nationalen Gesetzen und Normen durchgefiihrt wird.

ACHTUNG

Zusammenstoss oder fehlerhafte Prozessergebnisse

Die Workstation Freedom EVO erfordert eine genaue Positionierung aller Reagenzien,
Proben, Racks und Platten auf der Arbeitsflache. Die entsprechenden Positionen
mussen in der Anwendungssoftware genau eingepflegt werden.

+ Uberpriifen Sie diese Positionen vor dem Ausfiihren eines Programms
dementsprechend.

ACHTUNG

Nicht erkannte Pipettierfehler (beispielsweise infolge falscher Spitzenhéhe)

Stellen Sie sicher, dass |Ihre Testanordnung so ausgelegt ist, dass potenzielle
Pipettierfehler erkannt werden, beispielsweise durch integrierte Kontrollen.

ACHTUNG

Kreuzkontamination infolge einer ineffizienten Waschprozedur

Wenn in lhrem Prozess Waschschritte enthalten sind, Gberprifen Sie die Effizienz
Ihrer Waschprozedur (insbesondere die Wascheffizienz fiir die vielen MCA-Spitzen
muss Uberprift werden).
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6.4.2 Liquid-Handling
6.4.2.1 Allgemeine Anweisungen

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Anforderungen an die Systemflissigkeit = Siehe Abschnitt 3.4.3 ,Anforderungen an die
Systemflissigkeit”, B 3-31

Systemfliis- Stellen Sie sicher, dass die Anforderungen an die Systemflissigkeit erfiillt werden.
sigkeit Siehe Querverweise oben.

Verwendung von Testrohrchen

In der Anwendungssoftware sind die folgenden Rackparameter fiir Testrohrchen
vordefiniert:

Tab. 6-5 Racks fiir Testréhrchen

Streifenrack Testrohrchendurchmesser, aussen
mit schwarzem Einsatz 10 mm
mit blauem Einsatz 13 mm
ohne Einsatz (weiss) 16 mm

Hinweis: Weichen die Parameter ab, missen diese Werte in
der Anwendungssoftware angepasst werden.

Achten Sie bei der Verwendung von Testrohrchen auf Folgendes:
+ Verwenden Sie in den einzelnen Racks nur Testréhrchen derselben Grosse.
Hbéhe und Durchmesser mussen bei allen Testréhrchen gleich sein.

+ Stellen Sie sicher, dass alle Testrohrchen korrekt im Rack positioniert
sind und den Boden des Racks beruhren.

Z-height-Werte einstellen

Z-travel
Der Wert von Z-travel eines Tragers ist die Z-height Uber jedem Hindernis,
das zu diesem Trager gehort.

Z-dispense
Z-dispense ist die Z-height, aus der die Flussigkeit dispensiert wird.
Dieser Wert muss auf eine Hohe eingestellt werden, aus der keine
Tropfchen in benachbarte Kavitaten fallen kann.

Z-start
Z-start ist die Z-height, bei der die Flussigkeitsdetektion aktiviert wird.
Z-start muss sich mindestens einen Millimeter unter dem Rand der Kavitat
und uber der Flussigkeitsoberflache befinden. Die Mikrotiterplatte, fur die Z-start
einen Millimeter Gber dem Rand der Kavitat definiert wird, ist eine Ausnahme
von dieser Regel.
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Z-max

Z-max ist die Z-height, die so nah wie mdglich am tiefsten Punkt einer Kavitat
liegt, ohne dass der Boden der Kavitat beriihrt wird.

A

1 B

1 mm

C

Abb. 6-9 Z-heights von Probenréhrchen

A Z-travel C Z-max
B Z-start, Z-dispense

A

1 mmi—l

Abb. 6-10 Z-heights von Reagenzgefassen

A Z-travel C Z-max
B Z-start, Z-dispense

Abb. 6-11 Z-heights von Mikrotiterplatten

A Z-travel C Z-max
B Z-start, Z-dispense

Hinweis: Die Verwendung abweichender Parameterwerte muss mit
dem verantwortlichen Anwendungsspezialisten besprochen werden.
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Querverweise

6.4.2.2

Zylindrische oder quaderformige Kavitaten erlauben eine optimale Verfolgung.
Werden Kavitaten unterschiedlicher Form verwendet, missen deren
Innenabmessungen und Eintauchtiefen optimiert werden.

Der Innendurchmesser der Kavitaten (oder der Testréhrchen) muss sorgfaltig
kalibriert werden und die Werte missen in die entsprechenden Datenfelder
eingegeben werden.

Fiillstand von Kavitidten

Stellen Sie sicher, dass der Fullstand der Kavitaten die folgenden Grenzen
nicht Uberschreitet, damit die Behalter sicher bewegt (beispielsweise Bewegung
durch PosID, Transport mittels RoMa, PnP usw.) werden kdnnen:

+ Fllen Sie die Testrohrchen maximal zu 80 %.

+ Fdllen Sie Mikrotiterplatten bis zu héchstens 80 % des Kavitatenvolumens.

+ Fillen Sie Reagenzgefasse hdchstens bis zum angegebenen Volumen
(z. B. 100-mI-Gefass: 100 ml entspricht etwa 90 % des Gefassgesamtvolumens)

Liquid-Handling mit LiHa

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Mindestpipettiervolumen Siehe Abschnitt ,Volumen fiir beriihrungsloses
Dispensieren”, & 3-35

Mindestvolumen fiir Siehe Abschnitt ,Flllstandsdetektion”, B 3-39
die Flissigkeitsdetektion

Prozessvalidierung Siehe Abschnitt 6.4.1 ,Prozessvalidierung”, & 6-25

Diese Informationen gelten fir 2-, 4- und 8-Kanal-Liquid-Handling-Arme
von Tecan und 1000-pl-Spritzen (jedoch nicht fir MCA).

Mindestvolumen

Achten Sie auf die Mindestvolumen fir die entsprechenden Spitzenarten.
Siehe Querverweise oben.

Hinweis: Kleinere Volumen kénnen mittels Kontaktdispensieren dispensiert
werden. Besprechen Sie die Mdglichkeiten bitte mit dem verantwortlichen
Anwendungsspezialisten.
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Ansauggeschwindigkeit und Verzogerungs-/Wartezeit

Um optimale Pipettierergebnisse zu erhalten, miissen die folgenden Einstellungen
fur die Ansauggeschwindigkeit und die Verzégerungs-/Wartezeit berlicksichtigt
werden:

+ Empfohlene geringe Ansauggeschwindigkeit zwischen 30 und 200 pl/s.

Tab. 6-6 Beispiele fir empfohlene Ansauggeschwindigkeiten

Ansauggeschwindigkeit Pipettiertes Volumen
30 pl/s 10 pl

70 /s 100 pl

150 pl/s 500 pl

150 pl/s 750 pl

200 /s 1000 pl

+ Ausreichende Verzdégerung nach dem Ansaugen, empfohlene Verzégerung:
zwischen 300 und 1000 ms

+ Bei der Arbeit mit viskosen Proben und Lésungen wie Seren oder
hochkonzentrierten Reagenzien wird eine Verzdgerung von = 500 ms empfohlen.

+ Bei stark viskosen Flissigkeiten kann eine geringere Ansauggeschwindigkeit
erforderlich sein.

Eintauchtiefe

Wenn der Flissigkeitsstand als Referenz flr die Ansaugposition verwendet wird,
muss die Eintauchtiefe an den Behalter angepasst werden:

+ Mikrotiterplatten: 1 mm
¢ Probenréhrchen: 2 mm
+ Reagenzgefasse: 3 mm

Beispiel: In Freedom EVOware wird dies durch Anpassung der Einstellung
fur den Offset des Ausdrucks ,Aspiration Position“ (Ansaugposition) erreicht,
beispielsweise Flussigkeitsstand + 2 mm Offset in der entsprechenden
Flussigkeitsklasse.

Luftspalte

In der folgenden Tabelle sind die empfohlenen Luftspaltvolumen aufgefiihrt:

Tab. 6-7 Empfohlene Luftspaltvolumen

Spitzenart Modus STAG LAG TAG
Standardspitze einfach <30l 5 bis 20 pl,
idealerweise 10 pl
mehrfach x<30ul 0l
Standardspitze einfach % 5 bis 15 pl 0,25 bis 5 pl
fiir Kleinvolumen
mehrfach % 5 bis 15 yl 0l
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Tab. 6-7 Empfohlene Luftspaltvolumen (Fortsetzung)

Spitzenart Modus STAG LAG TAG
DiTi 10 pl einfach 20 pl 5ul 10
mehrfach 10 pl ol 0 pl
DiTi 200 pl einfach > <40yl 5 bis 20 pl,
idealerweise 10 pl
mehrfach <30l ol
DiTi 350 pl einfach <40yl 5 bis 20 pl,
idealerweise 10 pl
mehrfach <30 ul 0l
DiTi 1000 pl einfach <40l 5 bis 20 pl,

idealerweise 10 pl

mehrfach <30l 10 bis 20 pl

STAG System Trailing Air Gap (auf die Sys- LAG Leading Air Gap
temflussigkeit folgender Luftspalt) (vorausgehender Luftspalt)

TAG Trailing Air Gap (folgender Luftspalt)

Systemfliissigkeit

STAG
LAG

Probe

TAG

Abb. 6-12 Luftspalt in der Spitze

Dispensier- und Abbruchgeschwindigkeit und Wartezeit

Um optimale Pipettierergebnisse mit der Standardpipettiermethode

(bertihrungsloses Dispensieren) zu erhalten, werden die folgenden

Einstellungen empfohlen:

+ Hohe Dispensiergeschwindigkeit: zwischen 250 und 600 pl/s
Optimale Dispensiergeschwindigkeit: = 400 pl/s

+ Optimale Abbruchgeschwindigkeit: 70 % der Dispensiergeschwindigkeit
Minimale Abbruchgeschwindigkeit: = 150 pl/s

+ Genugend lange Wartezeiten bei viskosen Proben und Lésungen
wie Serum oder hochkonzentrierten Reagenzien = 200 ms.

+ Bei stark viskosen Flissigkeiten kbnnen eine geringere
Dispensiergeschwindigkeit und das Dispensieren im Kontaktmodus
erforderlich sein.
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Mehrfachpipettierung

Der Begriff Mehrfachpipettierung bezeichnet die Pipettiermethode, bei der
einmal angesaugt wird und anschliessend mehrere Teilproben dispensiert
werden. Fur diese Pipettiermethode gelten alle in diesem Abschnitt aufgefiihrten
Regeln. Zusatzlich werden die folgenden Parameter bendtigt:
+ Es wird ein Konditionierungsvolumen bendtigt, um fiir die erste Teilprobe
die gleichen Bedingungen zu erhalten wie fur alle folgenden Teilproben.
Das empfohlene Konditionierungsvolumen betragt = 30 ul oder entspricht
idealerweise dem Volumen einer Teilprobe.
Das Konditionierungsvolumen wird zurlick in den urspriinglichen Behalter
oder in die Waschstation abgegeben.

+ Es wird ein Uberschussvolumen benétigt, um fiir die letzte Teilprobe die
gleichen Bedingungen zu erhalten wie fur alle vorhergehenden Teilproben.
Das empfohlene Uberschussvolumen sollte = 30 pl betragen. Idealerweise
entspricht es 15 % des Gesamtvolumens.

Das Uberschussvolumen wird zurlick in den urspriinglichen Behalter oder
in die Waschstation abgegeben.

Abb. 6-13 Konditionierungsvolumen und Uberschussvolumen

1, 2, 3 Teilproben E Uberschussvolumen
C Konditionierungsvolumen

+ Die hochste Prazision wird mit 4 bis 12 Teilproben erreicht.

+ Empfehlung: Dispensieren Sie bei der Mehrfachpipettierung mit Teilproben
unterschiedlicher Volumen die kleineren Volumen friiher als die grosseren
Volumen. Das grésste Volumen muss demnach zuletzt dispensiert werden.

Leitfahigkeit von Flussigkeiten

Tab. 6-8 Leitféahigkeit von Flissigkeiten

Leitfahigkeit Flussigkeit Empfindlichkeit
sehr gut Serum, DNA-L&sung, Puffer mittel

gut Leitungswasser hoch

schlecht DMSO, Ethanol, destilliertes Wasser sehr hoch
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Definition

Messungen der
Verschleppung

Clot-Detektion

¢ Um grundsatzlich Probleme mit Klumpen zu verhindern (Verstopfung der
Spitzen und an den Spitzen anhaftende Partikel), missen die Probenbehalter
ordnungsgemass zentrifugiert werden.

¢ Die Clot-Detektion funktioniert ordnungsgemass, wenn fiir das Ansaugen
bestimmte Volumen der Proben beachtet werden (siehe Kapitel
»Technische Daten®, Tabelle ,Volumen fiir beriihrungsloses Dispensieren®,
siehe Querverweise oben).

* Aus oben genannten Griinden wird empfohlen, in den folgenden Fallen
sehr sorgfaltig vorzugehen:

— wabhrend der voranalytischen Phase, insbesondere beim Zentrifugieren
— wahrend der Probennahme und der Verteilung der Proben

ACHTUNG

Fehlerhafte Clot-Detektion:

+ Verwenden Sie nur Laborgefasse mit parallelen Wanden (Toleranz 1°),
beispielsweise nur zylindrische Réhrchen.

+ Verwenden Sie die Clot-Detektion nicht, wenn Sie aus 100-ml-Gefassen
von Tecan pipettieren.

Verschleppung

Verschleppung ist der Begriff fiir mogliche Riickstande von Probenflissigkeit,

die nach dem Spiilen am Ende eines Pipettierzyklus innen und/oder aussen an
einer Spitze verbleiben. Ein derartiger Riickstand wird in den nachsten Zyklus
wverschleppt®. Wenn keine Verschleppung zuléssig ist, missen Einwegspitzen (DiTis)
mit Filter verwendet werden.

Eine Verschleppung ist von mehreren Parametern abhangig, beispielsweise

Art der Flussigkeit

Material der Spitzen

Geometrie der Spitzen

Adhasion usw.

*

* & o

Darlber hinaus haben die Ansaug- und die Dispensiermethode (d. h. die in
der Anwendungssoftware programmierten Liquid-Handling-Parameter)
Einfluss auf die Verschleppung.

Bei allen Anwendungen, bei denen Verschleppung zu fehlerhaften oder

nicht akzeptablen Ergebnissen fliihren kann, missen die tatsachlichen
Verschleppungseigenschaften mithilfe von Referenzproben (positive und
negative) gemessen werden. Die Messungen miissen unter Testbedingungen
durchgefihrt werden, die denen der Anwendung entsprechen.

Optimierung Die Liquid-Handling-Parameter von Anwendungen, deren Ergebnisse durch
der Liquid- Verschleppung leicht beeinflussbar sind, missen dementsprechend durch
Handling- eine Person optimiert werden, die Uber das ndétige Liquid-Handling-Wissen
Parameter verfuigt und erfolgreich an der entsprechenden von Tecan angebotenen
Schulung teilgenommen hat.
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Wenn keine Verschleppung zulassig ist, missen Einwegspitzen mit Filter
verwendet werden.

Es ist von wesentlicher Bedeutung, dass die Betriebsbedingungen des
Instruments eingehalten werden (vorbeugende Wartung und Leistungsprifung in
regelmassigen Zeitabstanden), um die angemessene Leistung sicherzustellen.

Einwegspitzen

Fur Einwegspitzen gelten alle in diesem Abschnitt aufgeflihrten Regeln.
Die folgende Liste enthalt zu berticksichtigende Zusatzinformationen:

+ Einwegspitzen mit oder ohne Filter werden verwendet, wenn Kontaminierung
und Verschleppung verhindert werden missen.

+ Einwegspitzen dirfen nicht wiederverwendet werden, da dies das Risiko
falscher Detektion birgt und die Prazision beeinflusst. Einwegspitzen sind
fur einen einzelnen Transferzyklus vorgesehen, d. h. einmaliges Ansaugen
und ein oder mehrere Dispensierschritte.

+ Verwenden Sie beim Betrieb mit 1000-pl-Einwegspitzen stets einen folgenden
Luftspalt (TAG). In diesem Fall ist ein Konditionierungsvolumen im
Mehrfachpipettierungsmodus nicht erforderlich.

+ Flussigkeiten mit hohem Dampfdruck erfordern gréssere den Proben
nachfolgende Luftspalte. In einigen Fallen missen Vorbenetzung und
gesenkte Temperaturen in Betracht gezogen werden.

ACHTUNG

Probleme wahrend des Prozesses infolge ungeeigneter Einwegspitzen

Wenn die Workstation Freedom EVO mit der DiTi-Option ausgestattet ist,
kann die vollstandige Systemfunktionalitét nur bei Verwendung
der Einwegspitzen von Tecan garantiert werden.

Waschen

+ Das Volumen fiir einen Waschschritt muss mindestens 7 ml betragen.

¢ Das Waschvolumen muss im Rahmen der Validierung fiir jede Anwendung
Uberprift werden.
Siehe Querverweise oben.

Liquid-Handling mit der Te-Fill-Option

Achten Sie auf Folgendes, wenn Ihr Instrument mit einer Te-Fill-Option
ausgeristet ist:

Die innere Form des 3/2-Wege-Ventils lasst keinen freien Durchfluss zu, d. h.,
in den Ecken des Ventils kbnnen Riickstande verbleiben.

ACHTUNG

Kontaminierung des 3/2-Wege-Ventils

Stellen Sie sicher, dass keine Probe oder eine andere Flissigkeit in das
Ventil angesaugt wird, die das 3/2-Wege-Ventil kontaminieren kénnte.
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6.4.2.4 Liquid-Handling mit MCA96 / MCA384

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Informationen zur Verwendung Siehe Abschnitt 6.4.2.2 ,Liquid-Handling mit
von Einwegspitzen LiHa”, & 6-28
Prozessvalidierung Siehe Abschnitt 6.4.1 ,Prozessvalidierung”,
6-25
Waschen

+ Die Wascheffizienz der MCA96-/MCA384-Spitzen muss im Rahmen
der Validierung fir jede Anwendung tberprift werden.
Siehe Querverweis oben.

Einwegspitzen

Die Informationen zu Einwegspitzen in dem Abschnitt zum Liquid-Handling
mit dem LiHa gelten auch fir den MCA96 bzw. MCA384.
Siehe Querverweis oben.

Die folgende Liste enthalt Zusatzinformationen zum MCA96:

+ Infolge der elektrostatischen Aufladung der Spitzen kénnen Tropfen
der Flussigkeit an den Einwegspitzen haften bleiben.

— Modglicherweise kann das Pipettiervolumen erhéht werden, um
den absoluten Einfluss auf das Pipettierergebnis zu verringern.

— Die Einwegspitzen kénnen mit einem lonisator behandelt werden,
der die elektrostatische Aufladung neutralisiert.

— Einwegspitzen durfen nicht wiederverwendet werden,
da dies die elektrostatische Aufladung erhoht.

Zusatzliche Informationen zum MCA384:

WARNUNG

Ungenligende Pipettierergebnisse, wenn die Einwegspitzen des MCA384

nicht die gleiche Temperatur wie das Instrument bzw. der Pipettierkopf haben

+ Lassen Sie die Einwegspitzen des MCA384 sich flir mindestens 48 Stunden
akklimatisieren.
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Stahlspitzenblock (MCA96)

Achten Sie auf Folgendes, wenn Sie Stahlspitzenblécke in Bereichen kleiner
Volumen verwenden:

*

Wenn als Waschflissigkeit deionisiertes Wasser verwendet wird, kénnen

Wasservolumen, die kleiner als 30 pl (Standard-Stahlspitzenblock) oder 20 pl

(Hochprazisions-Stahlspitzenblock) sind, nicht ohne bestimmte Vorkehrungen

zuverlassig pipettiert werden.

— Um gute Pipettierergebnisse zu erzielen, kann es notwendig sein,
den Stahlspitzenblock vorzubereiten. Vorbereiten bedeutet Anfeuchten
der Oberflachen der Spitzen mit Waschflussigkeit.

— Waschflissigkeit mit einem Anteil von 20 % Ethanol flhrte bei Volumen
bis hinunter zu 5 yl zu guten Ergebnissen. Es kann angenommen werden,
dass Waschflissigkeiten, die Detergenzien oder andere die Oberflachen-
spannung reduzierende Agenzien enthalten, zu dhnlichen Ergebnissen
fuhren.

Fur gute Ergebnisse bei Volumen unter 5 pl wird ein
Konditionierungsverfahren fur trockene Stahlspitzenbldcke mit 99 %igem
1-Propanol fir 30 Minuten gefolgt von Waschschritten mit Waschflissigkeit
empfohlen.

Die Auswirkungen der Waschflissigkeit auf die Pipettierergebnisse miissen
im Rahmen der Validierung fir jede Anwendung tberprift werden.

Siehe Querverweis oben.

Stahlspitzenadapter (MCA384)

Achten Sie auf Folgendes, wenn Sie den Stahlspitzenadapter in Bereichen
kleiner Volumen verwenden:

*

— Um gute Pipettierergebnisse zu erzielen, kann es notwendig sein,
den Stahlspitzenadapter vorzubereiten. Vorbereiten bedeutet Anfeuchten
der Oberflachen der Spitzen mit Waschflissigkeit.

— Waschflissigkeit mit einem Anteil von 5 % Ethanol fihrte bei den folgenden
Volumen zu guten Ergebnissen:

15-ul-Adapter: 1ul
125-pl-Adapter: 3ul

Es kann angenommen werden, dass Waschflissigkeiten, die Detergenzien
oder andere die Oberflachenspannung reduzierende Agenzien enthalten,
zu ahnlichen Ergebnissen fihren.

Die Auswirkungen der Waschflissigkeit auf die Pipettierergebnisse missen

im Rahmen der Validierung fiir jede Anwendung tberpriift werden.

Siehe Querverweis oben.
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Stahlspit-
zenadapter /
MCA384-
Waschstation

WARNUNG

@ Schaden an den Kanalen der Waschstation und den Spitzen, wenn die Waschhdhe
beim Teach-in nicht entsprechend eingestellt wurde. Wenn Stahlspitzenadapter

in Verbindung mit der MCA384-Waschstation verwendet werden, muss das
Teach-in-Verfahren fir die Waschhéhe sehr sorgfaltig durchgefiihrt werden.

Der Adapter vom Typ ,Adapter 96 Fixed 125 yl MCA384* verfugt Uber eine
Spitzenlange von 44 mm. Die anderen Stahlspitzenadapter haben eine
Spitzenldange von 28 mm und kénnen daher nicht so tief in die Kanale

der Waschstation eingefiihrt werden wie die langeren Spitzen.

6.4.2.5 Mit Kiigelchen arbeiten

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Innendurchmesser der Spitzen Siehe Abschnitt 3.5.3 ,Mehrkanalpipettierarm

(MCA96Y’, B 3-56

ACHTUNG

@ Durch Kiigelchen blockierte Spitzen
Bei der Arbeit mit Kligelchen kdnnen die Pipettierspitzen durch Kigelchen
verstopfen, wenn deren Durchmesser ungeeignet ist.
+ Stellen Sie sicher, dass die Kiigelchen die Spitzen nicht verstopfen kénnen.
Informationen zum Innendurchmesser der entsprechenden Spitzen finden
Sie unter den Querverweisen oben.

6.4.2.6 Zugriff auf Reagenzgefiasse

Hinweis: Nicht alle Spitzen sind lang genug, um den Boden
der 250-ml-Reagenzgefasse zu erreichen.
«  Der Hochpréazisions-Stahlspitzenblock und die 50-pl-Einwegspitzen sind

nicht fir den Zugriff auf Reagenzgefasse mit mehr als 125 ml geeignet,
da die Spitzen nicht bis zum Gefassboden reichen.
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6.4.3 Verwendung von Barcodes und Positiv-ldentifizierung

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Ausrichtung von Barcode-Etiketten Siehe Abschnitt 3.5.9 ,Positiv-ldentifizierung

(PosIDY’, B 3-78

Barcodes fiir Achten Sie auf Folgendes, um das zuverldssige Lesen von Barcodes mit
PoslID dem PoslD-Lesegerat sicherzustellen:

*

Die Barcode-Etiketten an allen Behaltern mussen horizontal und vertikal

prazise ausgerichtet sein.

Siehe Querverweise oben.

Die Barcodes mussen die folgenden Qualitadtsanforderungen erfiillen:

— Guteklasse A gemass ANSI/DIN EN-Normen

— Die verwendeten Barcode-Etiketten durfen nicht vergilbt, fleckig,
zerknittert, nass, beschadigt oder an den Randern abgel6st sein.

— Es wird empfohlen, die gute Qualitat der Barcodes durch einen Prozess
sicherzustellen.

Die Trager-ID muss der Grosse der verwendeten Probenrdhrchen

entsprechen.

Nur die tatsachlich auf der Arbeitsflache vorhandenen Barcodetypen

dirfen aktiviert sein.

Empfehlung: Verwenden Sie nur durch Prifsummen geschitzte Barcodes

(Code 128 verwendet per Definition eine Prifsumme).

Die Prifsummenfunktion muss aktiviert sein. Bei Barcodes ohne Prifsumme

muss zumindest die Anzahl der Zeichen definiert sein.

ACHTUNG
@ Fehlerhafte Identifizierung von Behaltern

*

Verwenden Sie ITF-Barcodes (Interleaved Two of Five) niemals ohne
Definition der Zeichenanzahl.

Es wird empfohlen, Start- und Stopp-Zeichen zu verwenden

und zu aktivieren.
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6.4.4

6.4.5

6.4.5.1

Verwendung von Behaltern ohne Barcode-Kennzeichnung

ACHTUNG

Risiko der Verwechslung von Gefassen ohne Barcode-Kennzeichnung

+ Wenn Gefasse nicht mit vom PosID-Lesegerat lesbaren Barcode-Etiketten
versehen werden kénnen, empfiehlt Tecan die Einrichtung eines Prozessschritts,
bei dem Mitarbeiter entsprechend eingreifen (d. h. Farbkodierung usw.).

ACHTUNG

Risiko, Behalter wahrend des Beladens zu verwechseln
Achten Sie auf Folgendes, wenn Sie Behalter ohne Barcode-Kennzeichnung
laden, beispielsweise in einem Trager, der die Identifizierung der Behalter
durch den PosID-Lesegerat nicht ermdglicht:
+ Verwenden Sie nur einen einzigen Trager dieser Art, um das Risiko

der Verwechslung von Tragern zu minimieren.

Skripts und Prozesse definieren

Hinweis: Dieser Abschnitt enthélt Anweisungen zu guter Praxis, zu einem
sicheren Layout der Arbeitsflache und zur ordnungsgeméssen Verwendung
des Instruments.

Achten Sie bei der Definition von Skripts und Prozessen auf die folgenden

allgemeinen Punkte:

+ Stellen Sie sicher, dass die Protokolldatei-Funktion immer aktiviert ist.

Dies erleichtert die Fehlersuche und -beseitigung und das Tracking von
Prozessschritten.

+ Wenn in der Anwendungssoftware eine Funktion zur Benutzerverwaltung
zur Verfligung steht, lassen Sie diese stets aktiviert. Dies verhindert den
Eingriff nicht berechtigter oder nicht geschulter Bediener in die Anwendung.

+ Stellen Sie sicher, dass alle Koordinaten (X, Y, Z) der verwendeten Trager,
Racks und Behalter sorgfaltig kalibriert wurden. Gut kalibrierte Trager, Racks
und Behalter tragen dazu bei, Kollisionen und Fehlfunktionen zu verhindern.

Berucksichtigen Sie hinsichtlich bestimmter Systemmodule die folgenden
wichtigen Aspekte bei der Definition von Skripts und Prozessen.

Sicheres Layout der Arbeitsflache

Beachten Sie die folgenden Anweisungen, um ein sicheres Layout
der Arbeitsflache zu erhalten:

Reagenzgefisse / Waschstation
Denken Sie daran, dass Spritzer aus der Waschstation in Reagenzgefasse
gelangen konnen, die in der Nahe der Waschstation platziert werden.
Platzieren Sie die Reagenzgefasse in kritischen Fallen nicht neben
der Waschstation.
DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit
Dasselbe gilt fiir die DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit. Vermeiden Sie es,
kritische Reagenzien in den Gefassen neben der Waschstation zu platzieren.
Uberlegungen hinsichtlich der Positiv-ldentifizierung
Die Barcodes von Behaltern an den beiden Rasterpositionen ganz rechts
kdnnen aufgrund des begrenzten Bewegungsraums nicht gelesen werden.

Stellen Sie keine Trager mit Behaltern, die identifiziert werden sollen, an die
Rasterpositionen ganz rechts, wenn Sie mit dem PosID-Lesegerat arbeiten.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



OTECAN.

Anwendungen
mit hoher
Dichte

Ein-
schriankungen
fiir magneti-
sche Racks

Anforderungen
fiir den Air LiHa

Z-Offset

Hoéhe von
Laborgefassen

Anforderungen
fur die
MultiSense-
Option

6.4.5.2

6.4.5.3

6.4.5.4

6 - Betrieb
Betrieb im Prozessdefinitionsmodus

LiHa-Arm

Bei Anwendungen mit hoher Dichte kdnnen durch die Bewegung anderer
Arme verursachte Vibrationen, beispielsweise eines zweiten LiHa,
zu Positionierungsschwierigkeiten fiihren.

Wenn Sie derartige Schwierigkeiten feststellen, wenden Sie sich bitte an lhre
oOrtliche Serviceorganisation.

Bei solchen Anwendungen, bei denen die mechanische Genauigkeit sehr wichtig
ist, kdnnen die Geschwindigkeit und die Beschleunigung der Armbewegungen
entsprechend angepasst werden.

Da bei der Detektion des Vorhandenseins der Spitzen ein Magnetschalter im
Spitzenadapter verwendet wird, gelten bei Verwendung magnetischer Racks
folgende Einschrankungen:

+ Die Te-MagS-Option darf nicht an der benachbarten Rasterposition links
von der Rasterposition platziert werden, auf die durch die LH-Kanéle
zugegriffen wird.

Air LiHa-Arm

Achten Sie auf Folgendes, wenn lhr Instrument mit einem Air LiHa ausgeristet ist:

Da sich die Abmessungen des Air LiHa-Spitzenadapters von denen des Standard-
Spitzenadapters unterscheiden (siehe Abschnitt 3.5.2 ,Air (displacement) Liquid
Handling Arm (Air LiHa)", B 3-48), gelten die folgenden Implikationen:

Der Z-Offset (nicht Bereich) des Air LiHa ist um sieben Schritte (0,7 mm) geringer.

Die maximal zulassige Hohe von Laborgefassen des Systems, die an der
Rasterposition links neben der Rasterposition platziert werden, auf die zugegriffen
wird, ist um 3 mm geringer als die Hohe fiir einen Standard-Liquid-Handling-Arm.

Dies ist der Fall, wenn bei einer minimalen Z-height pipettiert wird.

MultiSense-Option

Achten Sie auf Folgendes, wenn lhr Instrument mit einer MultiSense-Option
ausgerustet ist:

Die Abmessungen des MultiSense-Spitzenadapters unterscheiden sich
von denen des Standard-Spitzenadapters.

Dies impliziert Folgendes:

+ Der Z-Offset (nicht Bereich) ist um sieben Schritte (0,7 mm) geringer.

+ Die maximal zulassige Hohe von Laborgefassen auf der linken Seite ist
um 3 mm geringer.

Ausfihrliche Informationen finden Sie im Abschnitt 3.5.1.5 ,MultiSense-Option”,
3-44.
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6.4.5.5 Mehrkanalpipettierarm (MCA96/MCA384)

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Stahlspitzenblock / Stahlspitzenadap- | Siehe Abschnitt 6.4.2.4 ,Liquid-Handling mit

ter vorbereiten MCA96 / MCA384”, B 6-34
Lange/Abstand der Spitzen Siehe Abschnitt 3.5.3 ,Mehrkanalpipettierarm
beim MCA96 (MCA96)", B 3-56
Lange/Abstand der Spitzen Siehe Abschnitt 3.5.4 ,Mehrkanalpipettierarm
beim MCA384 (MCA384)”, B 3-64
Betrieb mit Achten Sie bei der Arbeit mit einem Stahlspitzenblock/Stahlspitzenadapter
Stahlspit- auf Folgendes:
zenblock/Stahl- + Waschen Sie die Spitzen, bevor Sie eine Prozedur starten, d. h. bereiten
spitzenadapter Sie das System vor und reinigen Sie es.

Die Vorbereitung des Stahlspitzenblocks/Stahlspitzenadapters kann
auch die Pipettierergebnisse verbessern. Siehe Querverweise oben.

+ Beim normalen Pipettieren mit Stahlspitzen miissen die Spitzen stets zwischen
den einzelnen Pipettierschritten gewaschen werden, um sicherzustellen,
dass sie sauber sind, d. h. eine Verschleppung von Flussigkeit zu FlUssigkeit
minimiert wird.

+ Wenn das MCA96-Waschsystem verwendet wird, darf der Simulationsstecker
des Waschflllstandssensors wahrend des Normalbetriebs nicht verwendet
werden, da das System sonst keine Fehler am Waschsystem detektieren kann,
beispielsweise fehlende Waschflissigkeit im Waschblock.

Layout der Achten Sie beim Festlegen des Arbeitsflachenlayouts flr einen bestimmten Prozess
Arbeitsflache auf Folgendes:

+ Der Platzbedarf eines Mehrkanalkopfs ist grosser als der einer
ANSI/SLAS-Mikrotiterplatte.

+ Je nach Lange der Spitzen und der Hohe der benachbarten Racks und Trager
kann ein Befehl zum Ansaugen, Dispensieren oder Mischen zu einer Kollision
des Kopfs mit dem benachbarten Objekt fihren.

Informationen zu den entsprechenden Spitzenlangen und dem Abstand zwischen
den Spitzen und der Arbeitsflache finden Sie unter den Querverweisen oben.
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6.4.5.6 Aufnahme- und Positionierungsarm

Achten Sie auf Folgendes, wenn lhr Instrument mit einem PnP-Arm ausgerustet ist:

*

*

Wenn Sie mit der Anwendungssoftware Prozesse definieren, sollten Sie
Uberprifen, ob mit dem PnP-Arm transportierte R6hrchen immer am erwarteten
Ziel ankommen. Ein Réhrchen kénnte an einer falschen Position im Rack
platziert werden, wenn es (beispielsweise infolge einer Kollision mit einem
anderen Objekt) nicht richtig zwischen den Greifern des PnP-Arms gehalten
wird.

Es wird empfohlen, stets die PosID-Funktionen zum Uberpriifen der korrekten
Position eines transportierten Roéhrchens zu verwenden.

Erstellen Sie ein Arbeitsflachenlayout, bei dem das Risiko von Kollisionen und
Kontaminationen minimiert wird, vermeiden Sie beispielsweise den Transport
von Roéhrchen Uber kritische Bereiche wie solche, in denen sich Proben befinden.
Die empfohlenen Fullstande fir Kavitaten durfen nicht Gberschritten werden.

6.4.5.7 Robotic Manipulator Arm

Achten Sie auf Folgendes, wenn Ihr Instrument mit einem RoMa-Arm ausgerustet ist:

*

*

Erstellen Sie ein Arbeitsflachenlayout, bei dem das Risiko von Kollisionen und
Kontaminierungen minimiert wird, vermeiden Sie beispielsweise den Transport
von Mikrotiterplatten Uber kritische Bereiche wie solche, in denen sich Proben
befinden.

Die empfohlenen Fullstande fur Kavitaten durfen nicht Gberschritten werden.

6.4.6 Wartung

Stellen Sie sicher, dass sich das Instrument und die Vorrichtungen in fehlerfreiem
Zustand befinden. Die regelmassige Wartung garantiert die geforderte hohe
Genauigkeit und Prazision und minimiert gleichzeitig Stillstandszeiten des
Instruments und der Vorrichtungen. Ausfuhrliche Beschreibungen der
Wartungsaufgaben finden Sie in dieser Betriebsanleitung unter 7 ,Vorbeugende
Wartung und Reparaturen”, & 7-1.
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7 Vorbeugende Wartung und Reparaturen

Zweck dieses
Kapitels

Prinzip

Zusatzliche
Dokumente

71

711

A\

Dieses Kapitel beinhaltet Anweisungen fir alle Wartungsarbeiten, die durchgefiihrt
werden missen, damit der ordnungsgemasse Betriebszustand der Workstation
Freedom EVO erhalten bleibt.

Ausserdem werden Tatigkeiten bezliglich Einstellung und Reparatur erklart,
die der Bediener selbststandig durchfiihren kann.

Betreiben Sie die Freedom EVO nur dann, wenn der ordnungsgemasse
Betriebszustand gewahrleistet ist. Die in diesem Handbuch dargestellten
Wartungsanweisungen sind strikt zu beachten. Fiihren Sie Wartungs-
und Reinigungsarbeiten regelmassig durch, um die angegebene Leistung
und Funktionssicherheit des Instruments zu erzielen.

Im Falle von Problemen und Anfragen wenden Sie sich an die értliche
Serviceorganisation.

Die erfolgten Wartungsarbeiten kdnnen in der Freedom EVO Checkliste
fiir tagliche/wochentliche Wartungsarbeiten aufgezeichnet und im
Freedom EVO-Logbuch fiir Wartung und Instandhaltung aufbewahrt werden.

Werkzeuge und Verbrauchsmaterialien

Reinigungsmittel

WARNUNG

Das Arbeiten mit Reinigungsmittel kann gefahrlich sein.

+ Beachten Sie immer die vom Hersteller angegebenen
Sicherheitsmassnahmen.

WARNUNG

Brandgefahr

+ Verwenden Sie keine entflammbaren Flissigkeiten ohne Beaufsichtigung
durch den Bediener.

+ Ergreifen Sie Massnahmen, um elektrostatische Entladung zu verhindern.

ACHTUNG

Starke Detergenzien kdnnen die Oberflachenbeschichtungen von Trager

und Arbeitsflache aufldsen.

+ Verwenden Sie zur Reinigung des Instruments Alkohol oder Wasser
als Reinigungsmittel.
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Handelsiibliche

OTECAN.

Reinigungs- Tab. 7-1 Handelsiibliche Reinigungsmittel
mittel
Mittel Beschreibung Hersteller Teile-Nr.
Contrad 702 Oberflachenaktive Decon Labs Inc., USA Wenden Sie sich
Reinigungsmittel www.deconlabs.com an den Hersteller
Contrad 902 Oberflachenaktive Decon Laboratories Wenden Sie sich
Contrad Reinigungsmittel Limited, an den Hersteller
20002 Grossbritannien
www.decon.co.uk
Decon 902 Oberflachenaktive Decon Laboratories Wenden Sie sich
Reinigungsmittel Limited, an den Hersteller
Grossbritannien
www.decon.co.uk
Bacillol Plus Alkoholische Mittel Bode Chemie, Wenden Sie sich
und Desinfektionsmittel | Hamburg an den Hersteller
ohne Formaldehyd www.bode-chemie.de
zur Reinigung von
Oberflachen
DNAzap Reinigungsmittel Ambion Wenden Sie sich
fur Oberflachen, www.ambion.com an den Hersteller
die mit Nukleinsauren
kontaminiert sind
SporGon Desinfektionsmittel Decon Laboratories Wenden Sie sich
www.deconlabs.com an den Hersteller
Liqui-Nox Schwaches Detergens | Alconox Wenden Sie sich
www.alconox.com an den Hersteller
a) Dies sind identische Produkte und werden im Folgenden Decon / Contrad genannt
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Tab. 7-2 Spezifikationen Reinigungsmittel

Mittel Spezifikation

Wasser
Alkohol

Decon / Contrad

Destilliertes oder deionisiertes Wasser
70 % Ethanol oder 100 % Isopropylalkohol (2-Propanol)

Flussigkonzentrat, zur Verdiinnung mit Wasser (in der Regel 2 %,

5 % im Falle von schwerwiegender Kontaminierung)

Schwaches
Detergens

Desinfektionsmittel

Desinfektionsmittel

z. B. Liqui-Nox

z. B. Bacillol plus, SporGon

Alle Desinfektionsmittel, ausgenommen: Lysetol FF, SporGon

fur Oberflachen
Lauge z. B. 0,025-0,25 mol/l NaOH
Bleichmittel 0,5 bis 3 %iges Natriumhypochlorit

Tab. 7-3 Reinigungsmittel-Anwendung

Teil des Instruments

Reinigungsmittel

Flussigkeitssystem,
einschliesslich
Abfallsystem

DiTi-Abfallrutsche

Arbeitsflache

Gehause
Metallteile

Trager

Racks
Greifer

Spitzen

DiTi-Adapter (MCA384)

Stahlspitzenadapter
(MCA384)

Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Lauge
Zur Spulung geeignet sind: Bleichmittel, Decon/Contrad,
Terralin protect

Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Desinfektionsmittel,
Lauge, Bleichmittel

Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Desinfektionsmittel,
Lauge, Bleichmittel

Wasser, Alkohol, Desinfektionsmittel fir Oberflachen
Wasser, Alkohol, Desinfektionsmittel

Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Desinfektionsmittel
Verwendung: Decon / Contrad ausschliesslich zur Reinigung
von Oberflachen

Nicht verwenden: Decon/Contrad, Bleichmittel, SporGon als
Reinigungsbad fiir Trager (Beschadigung des Aluminiums)

Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Desinfektionsmittel
Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Desinfektionsmittel

Wasser, Alkohol, schwaches Detergens, Desinfektionsmittel,
Lauge

Alkohol
Alkohol
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Reinigungstuch

Teile des
Instruments
und
Schmierstoffe

71.2

Tab. 7-3 Reinigungsmittel-Anwendung (Fortsetzung)

Teil des Instruments Reinigungsmittel

Sicherheitsabdeckun- Wasser, Alkohol, Desinfektionsmittel, geeignet fir Acrylglas
gen
DiTi-Konen Alkohol

DiTi-Konen MultiSense | Alkohol. Nach der Reinigung sorgfaltig trocknen
DiTi-Kit MultiSense Alkohol. Nach der Reinigung sorgfaltig trocknen

Laserstrahl-Austritts- Alkohol
fenster am Kopf des
PosID-Lesegerats

Armfiihrung, Armflh- Verwenden Sie keinen Reiniger
rungsrolle fir die Arme

Z-Stange Verwenden Sie keinen Reiniger
Te-PS-Sensorplatte Alkohol

Te-Link Wasser, Alkohol, Desinfektionsmittel
Zentrifugen-Rotor Alkohol. Nach der Reinigung sorgfaltig trocknen.
und Aufhanger

Siehe Abschnitt 3.7.2 ,Bestandigkeit von speziellen Materialien”, & 3-86.

Hinweis: Nach Verwendung von schwachen Detergenzien, Lauge oder Bleichmittel
sorgfaltig mit Wasser reinigen und trocken wischen, um das Reinigungsmittel
vollstandig zu entfernen und normale Betriebsbedingungen herzustellen.

Reinigung

Verwenden Sie ein fusselfreies Tuch zusammen mit dem entsprechenden
Reinigungsmittel.

Schmierstoffe

Tab. 7-4 Schmierstoffe

Teil des Instruments Schmierstoffe

Zentrifugen-Aufhanger | Hettich Abschmierfett Nr. 4051

Siehe Abschnitt 3.7.2 ,,Bestandigkeit von speziellen Materialien”, & 3-86.
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Fir die Wartung der MultiSense-Option

Zur Wartung des MultiSense-Spitzenadapter miissen folgende Werkzeuge
verflgbar sein:

Siehe Abschnitt 11.4 ,Werkzeuge, Messgerate”, B 11-2.

Tab. 7-5 Werkzeuge fur MultiSense-Spitzenadapter

Werkzeug Anwendung

DiTi-Konus-Schlissel Festziehen des DiTi-Konus

X-Ring-Montagewerk- Montage des X-Rings (Abdichtung)
zeug

Rohr-Einstellwerkzeug | Einstellung des Rohrs (Herausragen des DiTi-Konus um 2 mm)

Schlauchschneider Rechtwinkliges Abschneiden des Rohrs

Fur die Air LiHa-Wartung

Zum Durchfihren der Wartung am Air LiHa missen folgende Werkzeuge
und Verbrauchsmaterial verfligbar sein:
¢ Spezialwerkzeuge und Verbrauchsmaterial

— Inline-Filter-Kit Air LiHa (einschl. Filter-Ausbauwerkzeug)

— DiTi-Konus-Schlussel

— Einstelllehre fiir Air LiHa-Spitzenadapter (optional)

Fur die MCA96-Wartung

Zum Durchfiihren der Wartung am Mehrkanalpipettierarm MCA96 miissen
folgende Werkzeuge und Verbrauchsmaterial verfligbar sein:
+ Spezialwerkzeuge und Vorrichtungen

— Absorptionslesegerat, z. B. Tecan Sunrise

— Referenzblock

— Wartungswerkzeug fir Stahlspitzen (im Falle von verstopften Spitzen)

+ Reiniger
— Farbstofflésung
Fur die MCA384-Wartung

Zum Durchfiihren der Wartung am Mehrkanalpipettierarm MCA384 mussen
folgende Werkzeuge und Verbrauchsmaterial verfligbar sein:
+ Spezialwerkzeuge und Vorrichtungen
— Absorptionslesegerat, z. B. Tecan Infinite
— MCA384 Referenzstifte
+ Reiniger
— Farbstofflésung
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7.1.7 Fir die Wartung des MCA384-Greifers

Erforderliches Zum Durchfiihren der Wartung am MCA384-Greifer muss das folgende Werkzeug
Material fiir die verfligbar sein:
Wartung — Referenzplatte RoMa-3 (fir den Plattenbewegungstest)
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7.2 Wartungsplan

Hinweis: Um den ordnungsgemassen Betriebszustand des Instruments zu
gewahrleisten wird empfohlen, dass die Wartung halbjahrlich oder jahrlich
(abhangig von der Konfiguration) durch einen von Tecan autorisierten
Servicetechniker (FSE) erfolgt.

Hinweis: Damit alle Wartungsarbeiten, die wahrend der gesamten Nutzungsdauer
an der Workstation Freedom EVO durchgefuhrt werden, nachverfolgt werden kénnen,
mussen die regelméassigen Wartungsarbeiten wie folgt aufgezeichnet werden:

»  Tragen Sie die erforderlichen Daten in das Formular ,Freedom EVO-Checkliste
fur tagliche/wochentliche Wartungsarbeiten® ein.

* Legen Sie das Formular im ,Freedom EVO-Logbuch fiir Wartung
und Instandhaltung” ab.

Die Wartungstabellen sind nach der Haufigkeit unterteilt, mit der die entsprechenden
Wartungsaufgaben regelmassig durchgeflihrt werden miissen. Beispielsweise
gibt es Tabellen fir:

+ Tagliche Wartung
+ Wochentliche Wartung
+ Halbjahrliche Wartung

Beispiel fir eine Wartungstabelle mit nachfolgenden Erklarungen:

Tab. 7-6 Beispiel (z. B. téagliche Wartung)

Instrument/

Komponente Wartungsaufgabe Referenz

Teil A Grundlich reinigen Wasser mit schwachem Detergens
Teil B Einstellung der Komponente C | Siehe Abschnitt X.X.X, B Y-Z

Uberprifen

¢ Instrument/Komponente
— Bestimmt das Instrument oder die zugehdrige einzelne Komponenten,
auf denen eine Wartungsaufgabe durchgefiihrt werden muss.
¢+ Wartungsaufgabe
— Kurze Aussage, welche Wartung auf dem oben genannten
Instrument/Komponente durchgefiihrt werden muss.
+ Referenz
— Liefert zuséatzliche Informationen, z. B. Gber Mittel, Werkzeuge usw.,
die erforderlich sind, um die vorher genannte Wartungsaufgabe
durchzufiihren.
— Enthalt Referenzen zu den Abschnitten in diesem Handbuch oder
zu anderen Dokumenten, in denen die entsprechenden Anweisungen
zu finden sind.

Hinweis: Der hier beschriebene tagliche und wdchentliche Wartungsplan
stellt eine allgemeine Richtlinie dar. Der Plan und die Reinigungsmittel
mussen womdoglich an lhre besonderen Laborbedingungen angepasst
werden und sind von lhrer Anwendung abhéngig.
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7.2.1 Wartung: Sofortige Wartung

OTECAN.

Wenn das Instrument undicht ist, schalten Sie es sofort aus und beseitigen Sie die
Ursache der Leckage. Siehe auch Abschnitt 7.3.1.1 ,Auf Lecks Uberprifen”, B 7-21.

7.2.2 Wartungstabelle: Tagliche Wartung

Zu Beginn des
Tages Tab.7-7 Tagliche Wartung in chronologischer Reihenfolge

Instrument/
Komponente

Wartungsaufgabe

Referenz

Flussigkeitssystem

Dilutoren und Spritzen

Spitzen

DiTi-Konen (LiHa)

LiHa mit MultiSense-
Option

Luftgefillter
Pipettierarm (Air LiHa)

Systemflissigkeits-
behalter

Abfallbehalter

Platten-Waschautomat

Auf Lecks priifen

Schlauchanschlisse liberprifen
und gegebenenfalls festziehen

Sicherungsschrauben von
Spritzen und Kolben Uberprifen
und gegebenenfalls festziehen
Reinigen

Auf Schaden Uberprifen
Reinigen

Auf Ablagerungen Uberpriifen
Festziehen

Einstellung Uberprifen

DiTi-Konen reinigen
und inspizieren

Pipettierrohr auf Sauberkeit und
korrektes Rohrende Uberpriifen

DiTi-Konen reinigen
und inspizieren

Sicherstellen, dass er voll ist
Sicherstellen, dass er leer ist

Mit destilliertem oder deionisier-
tem Wasser durchspilen

Siehe Abschnitt 7.3.1.1 ,Auf Lecks
Uberprifen”, B 7-21

Siehe Abbildung in
7.3.1 ,Flussigkeitssystem”, & 7-21

Siehe Abschnitt 7.6.4 ,Dilutor”,
7-103

Siehe Abschnitt 7.3.3 ,LiHa-Stahl-
spitzen”, B 7-26

Siehe Abschnitt 7.3.3 ,LiHa-Stahl-
spitzen”, B 7-26

Siehe Abschnitt 7.3.5.1 ,Konus fiir
Einwegspitzen (DiTi-Konus) LiHa”,
7-36

Sichtpriifung

Siehe Abschnitt 7.3.5.1 ,Konus fir
Einwegspitzen (DiTi-Konus) LiHa”,
7-36

Siehe Abschnitt 7.3.16 , Te-PS-
Trager”, B 7-60

Siehe Abschnitt 7.3.18.1 ,DiTi-
Konus, MultiSense-Spitzenadap-
ter”, B 7-65

Siehe Abschnitt 7.3.18.1 ,DiTi-
Konus, MultiSense-Spitzenadap-
ter”, B 7-65

Siehe Abschnitt 7.3.5.2 ,Konus fur
Einwegspitzen (DiTi-Konus) Air
LiHa", B 7-39

Siehe Waschautomat-Handbuch
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Tab. 7-7 Téagliche Wartung in chronologischer Reihenfolge (Fortsetzung)

Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
Fliussigkeitssystem Spulen Siehe Abschnitt 7.3.1.2 ,Spllung

MCA96-Stahlspit-
zenblock

MCA384-Kopf

MCA96 / MCA384

Waschsystem

RoMa

PnP

Auf Luftblaschen Uberprifen

Beschichtung der Spitzen
Uberprifen

Spitzenkonusdichtungen
Uberprifen

Dichtringe Uberprifen

Vor dem ersten Ablauf:
Waschblock vorbereiten

Sichtpriifung der Greifer auf
Deformierungen und Schaden

Sichtprifung der Greifer auf
Deformierungen und Schéden

des Flussigkeitssystems”, B 7-23

Siehe Abschnitt 7.3.1.2 ,Spllung
des Flussigkeitssystems”, & 7-23

Siehe Abschnitt
7.3.18.4 ,Beschichtung der Spit-
zen Uberprifen (MCA96)”, B 7-70

Siehe Abschnitt

7.3.18.5 ,Spitzenkonusdichtungen
Uberprifen (MCA96-Kopf)”, B 7-
70

Siehe Abschnitt
7.3.18.6 ,Dichtringe iberprifen
(MCA384-Kopf)”, B 7-72

Siehe Abschnitt
7.3.18.3 ,Stahlspitze austauschen
(MCA96)”, B 7-68

Wenden Sie sich an den
Tecan-Kundendienst, wenn
sie nicht in Ordnung sind.

Wenden Sie sich an den
Tecan-Kundendienst, wenn
sie nicht in Ordnung sind.

Am Tag

Tab. 7-8 Téagliche Wartung wahrend des Tages

Instrument/
Komponente

Wartungsaufgabe

Referenz

Flussigkeitssystem

DiTi-Abfallbeutel

DiTi-Abfall- und Wasch-
stationseinheit

DiTi-Abfall-Option
fiir geschachtelte
Einwegspitzen

Vor jedem Anwendungsablauf
spulen

Uberpriifen und wechseln,
wenn er voll ist

DiTi-Abfallrutsche reinigen

Nested DiTi-Abfallrutsche
gegebenenfalls reinigen

Siehe Abschnitt 7.3.1.2 ,Spllung
des Flussigkeitssystems”, & 7-23

Siehe Abschnitt 7.3.6 ,DiTi-
Abfallbeutel”, B 7-44

Siehe Abschnitt
7.3.8.1 ,Reinigung der DiTi-
Abfallrutsche”, & 7-49

Siehe Abschnitt 7.3.9 ,Abfalloption
fiir geschachtelte Einwegspitzen”,
7-53
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Waringspian ®TECAN.
Am Ende des
Tages Tab.7-9 Tagliche Wartung am Ende des Tages in chronologischer Reihenfolge
Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
Spitzen Innen und aussen reinigen Siehe Abschnitt 7.3.3 ,LiHa-Stahl-

LiHa mit MultiSense-
Option

Luftgefillter
Pipettierarm (Air LiHa)

Trager und Racks

Arbeitsflache

Sicherheitsabdeckung

Waschstation

DiTi-Abfallbeutel

DiTi-Abfall- und Wasch-
stationseinheit

DiTi-Abfall-Option
fur geschachtelte
Einwegspitzen

Option , Tiefe DiTi-
Abwurfposition*

Systemflissigkeits-
behalter

Abfallbehalter

Standardspitzen reinigen

Alle Schlauche, Schlauchan-
schlisse, Spritzen und DiTis
auf Leckagen Uberprifen

DiTi-Konen reinigen
und inspizieren

Pipettierrohr auf Sauberkeit und
korrektes Rohrende Uberpriifen

DiTi-Konen reinigen
und inspizieren

Mit einem Detergens oder einer
antiseptischen Lésung reinigen

Reinigen

Reinigen

Mit einem Detergens oder einer
antiseptischen Lésung reinigen

Austauschen

Reinigen

Abfallrutsche fiir geschachtelte
Einwegspitzen reinigen

Wippe reinigen

Spulen Sie ihn mit Wasser aus
und fillen Sie ihn auf

Mit einem Detergens oder einer
antiseptischen Lésung reinigen

spitzen”, B 7-26
Natronlauge (1 % NaOH)

Siehe Abschnitt 7.3.1.1 ,Auf Lecks
Uberprifen”, B 7-21

Siehe Abschnitt 7.3.18.1 ,DiTi-
Konus, MultiSense-Spitzenadap-
ter”, B 7-65

Siehe Abschnitt 7.3.18.1 ,DiTi-
Konus, MultiSense-Spitzenadap-
ter”, B 7-65

Siehe Abschnitt 7.3.5.2 ,Konus flr
Einwegspitzen (DiTi-Konus) Air
LiHa”, B 7-39

Siehe Abschnitt 7.3.16 , Te-PS-
Trager”, B 7-60

Siehe Abschnitt
7.3.10 ,Arbeitsflache”, B 7-54

Siehe Abschnitt
7.3.11 ,Sicherheitsabdeckungen”,
7-54

Siehe Abschnitt
7.3.7 ,\Waschstation”, & 7-46

Siehe Abschnitt 7.3.6 ,DiTi-
Abfallbeutel”, & 7-44

Siehe Abschnitt 7.3.8.2 ,Reinigung
der kompletten DiTi-Abfall- und
Waschstationseinheit”, B 7-51

Siehe Abschnitt 7.3.9 ,Abfalloption
fur geschachtelte Einwegspitzen”,
7-53

Siehe Abschnitt 7.3.13 ,Option
»Tiefe DiTi-Abwurfposition®”, B 7-
56

Siehe Abschnitt
7.3.12 ,FlUssigkeitsbehalter”,
7-55
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Tab. 7-9 Téagliche Wartung am Ende des Tages in chronologischer Reihenfolge (Fortsetzung)

Instrument/

Komponente Wartungsaufgabe Referenz

Abfallschlauch Mit einem Detergens oder einer
antiseptischen Lésung reinigen

MCA96 Parken Sie den Stahlspit- Siehe Abschnitt
zenblock, reinigen Sie ihn 7.3.18.7 ,Abstellen, Reinigung und
und decken Sie ihn ab. Abdeckung des Stahlspitzenblocks
Uberpriifen Sie, ob der geparkte | (MCA96)”, B 7-73
Stahlspitzenblock abgedeckt ist.

MCA384 Reinigen Sie den Stahlspit- Siehe Abschnitt 7.3.18.8 ,Parken
zenadapter. und Reinigen des Stahlspit-

zenadapters (MCA384)", B 7-74
Vor dem Herunterfahren: Siehe Abschnitt
Reinigen und waschen Sie 7.3.18.10 ,Waschen des Stahlspit-
den Stahlspitzenblock bzw. zenblocks (MCA96) bzw. des
den Stahlspitzenadapter. Stahlspitzenadapters (MCA384)”,
7-76

Vor dem Herunterfahren: Siehe Abschnitt
Waschen und entleeren 7.3.18.9 ,Waschblock waschen
Sie den Waschblock. und entleeren”, & 7-75

RoMa Standard, Reinigen Sie die Greiferfinger -

RoMa Long, PnP-Arm, mit Alkohol oder Aceton.
MCA96-Greifer,
MCA384-Greifer

Platten-Waschautomat Lassen Sie ihn Uber Nacht gefiillt
mit deionisiertem Wasser

Flissigkeitssystem Nach jeweils 8 Betriebsstunden Siehe Abschnitt 7.3.1.1 ,Auf Lecks
auf Leckagen uberprifen Uberprifen”, B 7-21
Spilen Sie mit deionisiertem Siehe Abschnitt 7.3.1.2 ,Spuilung
Wasser, falls eine andere Fliis- des Flussigkeitssystems”, & 7-23

sigkeit als Wasser als Sys-
temflussigkeit verwendet wird
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Wartungsplan

7.2.3 Wartungstabelle: Wochentliche Wartung

Wéoéchentliche
Wartung Tab. 7-10 Wéchentliche Wartung

OTECAN.

Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
Flussigkeitssystem Reinigen Siehe Abschnitt 7.3.1.3 ,Reinigen

Systemflissigkeits-
behalter

Abfallbehalter

LICOS-Rohre

Liquid-Handling-Arm,
Robotic Manipulator Arm,
Aufnahme- und Positio-
nierungsarm,
Mehrkanalpipettierarm

Air (displacement)
Liquid Handling Arm
(Air LiHa)

MCA96-Pipettierkopf/
DiTis

MCA96-Pipettierkopf /
Stahlspitzenblock

MCA96 / MCA384
Waschsystem

MCAS384-Pipettierkopf /
DiTis

MCAS384-Pipettierkopf /
Stahlspitzenadapter

Entleeren und reinigen

Entleeren und reinigen

Reinigen

Vordere Armfiihrung reinigen

Flhren Sie folgende Tests durch:

« Uberpriifung der Inline-Filter

« Selbstdiagnosetest
(Dichtheitsprifung)

Dichtheitsprifung mit DiTis
durchfiihren

Dichtheitspriifung mit Stahlspit-
zenblock durchfiihren

WaschflUssigkeitsbehalter
entleeren und reinigen

Filter des Waschsystems
Uberprifen

Tragerpositionen Uberpriifen
(MCA96)

Dichtheitsprifung mit DiTis
durchfihren

Dichtheitspriifung mit Stahlspit-
zenadapter durchfiihren

des Flissigkeitssystems”, & 7-23

Siehe Abschnitt
7.3.12 Flussigkeitsbehalter”,
7-55

Siehe Abschnitt
7.3.12 ,Flussigkeitsbehalter”,
7-55

Siehe Abschnitt
7.3.21 ,Armfihrung”, B 7-82

Die Tests werden mithilfe

der Software Freedom EVOware
durchgefihrt.

Siehe ,Software-Handbuch
Freedom EVOware*

Siehe Abschnitt
7.4.2.2 ,Dichtheitsprifung mit
DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86

Siehe Abschnitt
7.4.2.2 ,Dichtheitspriifung mit
DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86

Siehe Abschnitt
7.3.18.12 ,Waschflussigkeitsbehal
ter entleeren und reinigen”, B 7-77

Siehe Abschnitt 7.3.18.11 ,Filter
des Waschsystems uberprifen”,
7-77

Siehe Abschnitt
7.3.18.14 ,Tragerpositionen Uber-
prufen (Offsets)’, B 7-78

Siehe Abschnitt
7.4.2.2 ,Dichtheitsprifung mit
DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86

Siehe Abschnitt
7.4.2.2 ,Dichtheitsprifung mit
DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86
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Tab. 7-10 Wo6chentliche Wartung (Fortsetzung)

Wartungsplan

Instrument/
Komponente

Wartungsaufgabe

Referenz

MCA384-Pipettierkopf

MCA384-Adapter

PosID

Mikrotiterplatten-Wasch-
automat

Zentrifuge

Uberpriifen, ob der Pipettierkopf
ordnungsgemass befestigt ist

Reinigen

Fenster fir den Laserausgang
und den ,Kein Rohrchen“-
Sensor reinigen

Den PosID-Arbeitsbereich auf
der Arbeitsflache reinigen
(Abrieb)

Alle Kanale mit destilliertem
oder deionisiertem Wasser
spllen

Gegebenenfalls den Kopf
des Waschautomaten
im Ultraschallbad reinigen

Rotor und Aufhanger
mit Alkohol reinigen

Die Aufhanger mit Hettich 4051
schmieren

Wenn der Kopf locker ist,
wenden Sie sich an die ortliche
Tecan-Serviceorganisation.

Uberpriifen Sie die Kanéle auf
Schmutz und entfernen Sie ihn
sorgfaltig.

Entfetten Sie die MCA384-Adapter
mit Isopropylalkohol und trocknen
Sie ihn vorsichtig mit Druckluft.

Siehe Abschnitt 7.3.19 ,Positive
Identification (PosID)”, & 7-79

Fusselfreies Tuch und Alkohol

Siehe Waschautomat-Handbuch

Siehe Waschautomat-Handbuch

Siehe Abschnitt
7.3.20 ,Zentrifuge”, B 7-81

Siehe Abschnitt
7.3.20 ,Zentrifuge”, B 7-81

Hinweis: Die wochentliche Wartung sollte an jedem letzten Arbeitstag der Woche
durchgefiihrt werden.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Wartungsplan

7.2.4 Wartungstabelle: Vierzehntagige Wartung

Alle zwei

Wochen Tab. 7-11 Vierzehntagige Wartung

OTECAN.

Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
MCA96 Fihren Sie einen Leistungsqua- Siehe Abschnitt
litatstest durch, z. B. einen 7.4.2.1 ,Farbprazisionstest”,
.Farbprazisionstest” 7-84
Siehe auch Abschnitt
~Software-Handbuch
Freedom EVOware*
MCA384 Fihren Sie einen Leistungsqua- Siehe Abschnitt

MCA96 mit DiTis

MCA96 mit Stahlspit-

zenblock

litatstest durch, z. B. einen
.Farbprazisionstest*

Flhren Sie den Funktionstest
»Get and Drop Tip Block®
mit DiTis durch.

Fihren Sie den Funktionstest
»Get and Drop Tip Block® mit
Stahlspitzenblock durch.

7.4.2.1 ,Farbprazisionstest”,
7-84

Siehe auch Abschnitt
~Software-Handbuch
Freedom EVOware*

Siehe auch ,Instrument
Software Manual“

Siehe auch ,Instrument
Software Manual“

7.2.5 Wartungstabelle: Halbjahrliche Wartung

Alle sechs

Monate Tab. 7-12 Halbjahrliche Wartung

Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
MCA96-Waschsystem Filter des Waschsystems ersetzen | Siehe Abschnitt

Schlauche des Waschsystems
Uberprifen

7.6.3.2 ,Waschsystemfilter
ersetzen”, B 7-98

Siehe Abschnitt

7.3.18.13 ,Schlauche des
Waschsystems Uberprifen”,
7-77

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



OTECAN.

7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen

Tab. 7-12 Halbjahrliche Wartung (Fortsetzung)

Wartungsplan

Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
MCA384-Waschsystem Filter des Waschsystems ersetzen | Siehe Abschnitt

MultiSense /
Pipettierschlauche

MultiSense-
Spitzenadapter

Schlauche des Waschsystems
Uberprifen

Schlauche flr Kleinvolumen
abschneiden, um die durch

den X-Ring abgenutzten
Schlauchabschnitte zu entfernen

DiTi-Kit MultiSense austauschen

7.6.3.2 ,Waschsystemfilter
ersetzen”, B 7-98

Siehe Abschnitt

7.3.18.13 ,Schlauche des
Waschsystems uberprifen”,
7-77

Wenden Sie sich zur Durchfiih-
rung dieser Aufgabe an den
Tecan-Kundendienst.

Siehe Abschnitt 7.6.2.1 ,DiTi-
Kit MultiSense”, & 7-90

7.2.6 Wartungstabelle: Jahrliche Wartung

Alle zwolf
Monate Tab. 7-13 Jahrliche Wartung
Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
LiHa und/oder MCA Verifikationstest der Liquid- Siehe Abschnitt

Air (displacement) Liquid
Handling Arm (Air LiHa)

Handling-Leistung mit
dem QC-Kit (optional)

Durchflihren des Verifikations-
tests der Liquid-Handling-Leistung
(gravimetrischer Test)

7.4.1 Verifikationstest der
Liquid-Handling-Leistung”,
7-83

Siehe Abschnitt

7.4.1 Verifikationstest der
Liquid-Handling-Leistung”,
7-83

Gesamte Workstation

Freedom EVO

Vordere Armfiihrung

Arbeitsflache

LiHa

System reinigen

Reinigen

Sichtprifung der Arbeitsflachen-
raster auf Verschleiss und
gegebenenfalls austauschen

Sichtpriifung der beweglichen
Teile, insbesondere Y-Riemen und
Option ,Tiefe DiTi-Abwurfposition®,
auf Verschleiss und Austausch
von fehlerhaften Teilen

Teile auf Abrieb Uberprifen;
gegebenenfalls Ablagerungen
durch Verschleiss abwischen

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
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Wartingspian ®TECAN.
Tab. 7-13 Jahrliche Wartung (Fortsetzung)
Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
LiHa; Schlauchhalte- Zustand des Netzes Uberprifen Wenden Sie sich zur Durchflih-
rungen (darf nicht gebrochen sein) rung dieser Aufgabe an den
Uberpriifen, ob die Enden der Tecan-Kundendienst.
Schlauchhalterungen fest in
ihren Aufnahmen verriegelt sind
Ersetzen defekter Schlauchhalte-
rungen
DiTi-Konus und Ersetzen Wenden Sie sich zur Durchflih-
Schlauchverlangerung rung dieser Aufgabe an den
Tecan-Kundendienst.
Air LiHa; DiTi-Konus- Option ,DiTi-Konus fiir Air LiHa“ Siehe ,Freedom EVO
Spitzenadapter ersetzen Betriebsanleitung®
MCA96 / MCA384 Sichtprifung der beweglichen Wenden Sie sich zur Durchflih-
Teile, insbesondere Y-Riemen, rung dieser Aufgabe an den
auf Verschleiss und Austausch Tecan-Kundendienst.
von fehlerhaften Teilen
Teile auf Abrieb Uberpriifen;
gegebenenfalls Ablagerungen
durch Verschleiss abwischen
MCA384 Spindel des S-Motors reinigen und | Wenden Sie sich zur
fetten Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
MCA384; p-Antrieb Zahnriemen des p-Antriebs Wenden Sie sich zur
Uberprifen Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
MCA96; p-Antrieb Zahnriemen des p-Antriebs Wenden Sie sich zur
Uberprifen Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
MCA96 / MCA384; Aussere Schlduche ersetzen Wenden Sie sich zur
Waschsystem Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
Wascheinheit entfernen und Wenden Sie sich zur
innen auf Korrosion und Lecks Durchfiihrung dieser Aufgabe
Uberprifen an den Tecan-Kundendienst.
MCAQ96; Greifer Greiferspindel reinigen Wenden Sie sich zur
und schmieren Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
CGM (MCA384-Greifer) Sichtpriifung der beweglichen Wenden Sie sich zur
Teile, insbesondere Y-Riemen, Durchfiihrung dieser Aufgabe
auf Verschleiss und Austausch an den Tecan-Kundendienst.
von fehlerhaften Teilen
Teile auf Abrieb Uberpriifen;
gegebenenfalls Ablagerungen
durch Verschleiss abwischen
Z-Spindel und Fuhrungswellen
reinigen
7-16 Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Tab. 7-13 Jahrliche Wartung (Fortsetzung)

Wartungsplan

Instrument/
Komponente

RoMa

RoMa; Z-Stange

PnP

Flissigkeitssystem,
Dilutoren

Flussigkeitssystem,
Dilutoren

LiHa

MultiSense-Option

Flussigkeitssystem

Flissigkeitssystem

Flussigkeitssystem

Flissigkeitssystem

Te-Fill-Option

LiHa/Air LiHa; Z-Stange

Wartungsaufgabe

Sichtpriifung der beweglichen
Teile, insbesondere Y-Riemen,
auf Verschleiss und Austausch
von fehlerhaften Teilen

Teile auf Abrieb Uberpriifen;
gegebenenfalls Ablagerungen
durch Verschleiss abwischen

Reinigen

Sichtprifung der beweglichen
Teile, insbesondere Y- und
Z-Riemen, auf Verschleiss und

Austausch von fehlerhaften Teilen

Teile auf Abrieb Uberpriifen;
gegebenenfalls Ablagerungen
durch Verschleiss abwischen

Ersetzen der Spritze

3-Wege-Ventil ersetzen

Stahlspitzen ersetzen

Spitzenadapter ersetzen

Ansaugschlauche ersetzen

Verbindungsschlauche ersetzen

Pipettierschlauche ersetzen

Abfallschlauche Uberprifen
und gegebenenfalls ersetzen

Alle Schlduche ersetzen

Reinigen und sehr diinne
Fettschicht auftragen

Referenz

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Siehe ,Freedom EVO
Betriebsanleitung®

Wenden Sie sich zur
Durchfihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Wartungsplan

Tab. 7-13 Jahrliche Wartung (Fortsetzung)

OTECAN.

Instrument/
Komponente

X-Schiene

Beladeeinrichtung

MCAO96; Pipettierkopf

MCA384; Pipettierkopf

MCA96 / MCA384;

Waschsystem

Zentrifuge

Zentrifuge

Zentrifuge

Gesamte Workstation
Freedom EVO

Wartungsaufgabe

Reinigen und diinne Fettschicht
auftragen

Ordnungsgemasse Funktion
Uberprifen

* LED-Test

» Sensor-Test

Ersetzen Sie die Spitzenkonus-
dichtungen.

Kolben und Spindeln schmieren

Dichtringe und stumpfe Rohre
Uberprifen und gegebenenfalls
ersetzen

Wascheinheit entfernen und
innere Schlauche ersetzen

Unwuchtpriifung durchfiihren

Geschwindigkeitskalibrierung
durchfiihren

Temperaturkalibrierung durchfiihren

Tests geméass dem Formular
»Vorbeugende Wartung*
durchfiihren

Referenz

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchflihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Siehe ,Freedom EVO
Betriebsanleitung®

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Hinweis: Abhéngig von Ihrer Systemkonfiguration gibt es andere Teile, die in
diesem Kapitel nicht beschrieben sind, die im Rahmen der Wartungsverfahren
des regelmassigen Services ausgetauscht werden missen. Fir weitere
Informationen zu Wartungsaufgaben und zum Wartungsplan fur Ihr System
wenden Sie sich an Ihre 6rtliche Serviceorganisation.
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7.2.7 Wartungstabelle: Zweijahrliche Wartung

Alle zwei Jahre

Tab. 7-14 Zweijahrliche Wartung

Wartungsplan

Instrument/
Komponente

Wartungsaufgabe

Referenz

Air LiHa-Spitzenadapter

Air LiHa-Zylinderbaugruppe

Liquid LiHa

LiHa / Flussigkeitsdetektion

MultiSense-Option

Spitzenadapter des Air LiHa
ersetzen

Zylinderbaugruppe ersetzen

Fir Einwegspitzen verwendeten
Spitzenadapter am Li-LiHa
ersetzen

ILID-Kabel ersetzen

Kabel des Drucksensors ersetzen

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.

Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
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Wartungsplan OTECANO

7.2.8 Wartungstabelle: Dreijéhrliche Wartung

Alle drei Jahre
Tab. 7-15 Dreijahrliche Wartung

Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
EVO-Frontsicherheitsab- = Gasdruckfeder ersetzen; Wenden Sie sich zur
deckung die geschlossene einstellbare Durchfiihrung dieser Aufgabe
Frontsicherheitsabdeckung an an den Tecan-Kundendienst.
der EVO 200 muss mit einer
75N-Gasdruckfeder ausgestattet
werden, alle anderen Frontsicher-
heitsabdeckungen sind mit einer
50N-Gasdruckfeder auszustatten
MCA96 / Pipettierkopf Pipettierkopf ersetzen Wenden Sie sich zur
Durchfiihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
Te-Fill-Option Bidirektionale Pumpe ersetzen Wenden Sie sich zur
Durchflihrung dieser Aufgabe
an den Tecan-Kundendienst.
Zentrifuge Rotanta; Auf Risse Uberprifen; Wenden Sie sich zur
Gummi-Metall-Lager gegebenenfalls ersetzen Durchfiihrung dieser Aufgabe

an den Tecan-Kundendienst.

7.2.9 Wartungstabelle: Spezielle Intervalle je nach Kolbenbewegungen

1 Mio.
Kolbenbe- Tab. 7-16 Wartung nach 1 Mio. Kolbenbewegungen
wegungen
gung Instrument/
Komponente Wartungsaufgabe Referenz
MCA384 / Pipettierkopf Pipettierkopf ersetzen Wenden Sie sich zur Durchfiih-

rung dieser Aufgabe an den
Tecan-Kundendienst.
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7.3 Wartungsaufgaben

WARNUNG

Automatisch bewegliche Teile

Verletzungen (Quetschung, Durchstich) sind mdglich, wenn sich
die Sicherheitsabdeckungen nicht an ihrem Platz befinden.

¢ Schalten Sie das Instrument fiir Wartungsaufgaben oder zum Reinigen
der Instrumentoberflachen, z. B. Arbeitsflache, Instrumentabdeckungen usw.,
immer aus.

+ Reinigen Sie das Instrument niemals, wenn es eingeschaltet ist.

7.3.1 Flussigkeitssystem

7.3.1.1 Auf Lecks liberprifen

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Chemische Bestandigkeit Siehe Abschnitt 3.4.3 ,Anforderungen an die Sys-
des Schlauchmaterials temflissigkeit”, B 3-31

Spuilung des Flissigkeitssystems | Siehe Abschnitt 7.3.1.2 ,Splilung des Flissigkeits-
systems”, B 7-23

Festziehen der Sicherungsmutter | Siehe Abschnitt 7.3.3 ,LiHa-Stahlspitzen”, B 7-26

Festziehen DiTi-Konus Siehe Abschnitt 7.3.5 ,Einwegspitze (DiTi) des
LiHa / Air LiHa”, B 7-35

Festziehen von Spritze und Siehe Abschnitt 7.3.2 ,Spritze”, & 7-25
Kolben-Sicherungsschrauben

Das Flussigkeitssystem ist undicht

+ wenn flissige Tropfchen an den Stahlspitzen oder DiTi-Konen hangen,
bevor das Instrument eingeschaltet wird oder wenn es sich im Standby-Modus
befindet.

+ wenn die Spritzen undicht sind, wenn sich beispielsweise Flissigkeit an den
Dilutoren ansammelt, bevor das Instrument eingeschaltet wird oder wenn
es sich im Standby-Modus befindet.

+ wenn sich Tropfen auf der Arbeitsflache befinden.

Leckagen im FlUssigkeitssystem konnen auch durch ein leeres FlUssigkeitssystem
oder durch aggressive Flussigkeiten verursacht werden. Wenn aggressive
Flussigkeiten verwendet werden, mussen Sie die chemische Bestandigkeit

des Schlauchmaterials beachten.

Siehe Querverweise oben.
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Anweisungen

OTECAN.

Wenn das System undicht ist, flihren Sie Folgendes durch:

Sorgen Sie daflir, dass der Systemflissigkeitsbehalter geflllt ist.

Ziehen Sie die Sicherungsmutter und DiTi-Konen fest.
Siehe Querverweise oben.

Ziehen Sie Spritze und Kolben-Sicherungsschraube fest.
Siehe Querverweise oben.

Spulen Sie das Flussigkeitssystem, bis die gesamte Luft entfernt ist.
Siehe Querverweise oben.

Beobachten Sie die Spitzen oder DiTi-Konen 1 Minute lang.
Das Flussigkeitssystem ist dicht, wenn sich keine Trépfchen bilden.

Wenn das System immer noch undicht ist, entfernen Sie die obere Abdeckung
des Instruments, indem Sie die zwei dusseren Schrauben I6sen.

Ziehen Sie die Schlauchanschliisse (A) gemass dieser Abbildung fest:

Abb. 7-1 Schlauchanschliisse (Ansicht des Instruments von oben)

8 Spllen Sie das Flissigkeitssystem.

Siehe Querverweise oben.

9 Beobachten Sie die Spitzen oder DiTi-Konen 1 Minute lang.

Das Flussigkeitssystem ist dicht, wenn sich keine Trépfchen bilden.

10 Wenn das System immer noch undicht ist, wenden Sie sich an die értliche

Tecan-Serviceorganisation.

ACHTUNG

Ein undichtes Flussigkeitssystem verursacht Pipettierungenauigkeit
und Kreuzkontamination.

Betreiben Sie Freedom EVO niemals, wenn das Flussigkeitssystem undicht ist.
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7.3.1.2 Spiilung des Fliissigkeitssystems

7.31.3

Wenn das Flussigkeitssystem Giber Nacht unbewegt ist, fiihrt Ausgasung zu dem
Ergebnis, dass Luftblaschen im Flissigkeitssystem vorhanden sind. Luftblaschen
kénnen sogar wahrend eines Ablaufs im Flissigkeitssystem verbleiben. Aus diesem
Grund wird die Spuilung des Flissigkeitssystems vor jedem Anwendungsablauf
mit den folgenden Volumen empfohlen:

+ Beim Hochfahren oder nach mehr als 2 Stunden im Standby-Modus
— 50 ml unter Verwendung von FWO/SPO/MPO
— 5 ml unter Verwendung des Dilutors
+ Vor dem Start eines neuen Anwendungsablaufs
— 20 ml unter Verwendung von FWO/SPO/MPO
— 2 ml unter Verwendung des Dilutors

Zum Spulen des Flissigkeitssystems:

1 Sorgen Sie daflir, dass der Systemflissigkeitsbehalter gefillt ist.
2 Schalten Sie das Instrument ein und starten Sie die Anwendungssoftware.
3 Spiulen Sie das Flussigkeitssystem mit den folgenden Einstellungen:
— Volumen: Wie oben empfohlen
— Geschwindigkeit: 495 ul/Sek.
— Verwenden Sie die Schnellwaschpumpe (FWO/SPO/MPO), falls verfligbar
4 Klicken Sie auf Ausfiihren.
Das Flussigkeitssystem wird gespuilt.

5 Beobachten Sie sorgfaltig die Schlduche wahrend der Spulung. Bewegen
Sie nétigenfalls vorsichtig die Schlduche, um zu gewahrleisten, dass alle
Luftblaschen entfernt sind.

6 Wenn sich immer noch Luftblaschen in den Schlauchen befinden,
wiederholen Sie die Schritte 3 - 5.

ACHTUNG

Luftblaschen im Flussigkeitssystem fuhren zu Pipettierungenauigkeit.
+ Betreiben Sie Freedom EVO niemals mit Luftblaschen im FlUssigkeitssystem.

Reinigen des Fliissigkeitssystems

Um das Wachstum von Mikroorganismen im Flussigkeitssystem zu verhindern
empfehlen wir, das Flissigkeitssystem einmal wdchentlich zu reinigen.
Abhangig von Ihrer Anwendung kénnen Sie das System mit einem der
folgenden Reiniger fiillen (als Systemflissigkeit wird Wasser verwendet):

+ Mildes Detergens
¢ Schwache Saure und nachfolgend Lauge
+ Desinfektionsmittel
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Hinweis: Wenn eine Systemfliissigkeit mit Ausnahme von deionisiertem Wasser
verwendet wird, klaren Sie die Eignung der Reinigungsmittel mit dem Hersteller ab.
Gehen Sie wie folgt vor, um das Flussigkeitssystem zu fiillen
und das Reinigungsmittel wirken zu lassen:

1 Stecken Sie die Schlduche in eine Flasche mit dem Reinigungsmittel
und spllen Sie das Flissigkeitssystem zweimal.
Siehe Querverweise oben.

2 Lassen Sie das Reinigungsmittel mindestens 10 Minuten einwirken,
damit es wirksam wird.

3 Stecken Sie die Schlauche in eine Flasche mit destilliertem oder deionisiertem
Wasser und spllen Sie das Flissigkeitssystem zweimal.
Siehe Querverweise oben.

4 Spilen Sie das Flussigkeitssystem acht Mal mit Systemflissigkeit.
Siehe Querverweise oben.
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7.3.2 Spritze

zenverschlusses”, B 7-104

Wartungsaufgaben
Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Ersetzen der Spritze Siehe Abschnitt 7.6.4.1 ,Ersetzen der
Spritze”, & 7-103
Ersetzen des Spritzenverschlusses Siehe Abschnitt 7.6.4.2 ,Ersetzen des Sprit-

Durch die standigen Auf- und Abwartsbewegungen der Spritzen wahrend des

Betriebs kdnnen sich die Sicherungsschrauben von Spritzen und Kolben 16sen,

wenn sie nicht ordnungsgemass festgezogen sind. Dies kann zu Lecks des

Flussigkeitssystems fihren.
Gehen Sie wie folgt vor, um dieses Problem zu vermeiden:

1 Ziehen Sie die Kolben-Sicherungsschraube und die Schraube fiir
die Spritze manuell fest, bevor Sie Freedom EVO einschalten.

o — A
-}
Abb. 7-2 Spritze und Ventil
A Schraube fiir die Spritze B Kolbensicherungsschraube

2 Wenn immer noch Leckagen auftreten, ersetzen Sie die Spritze
oder den Spritzenverschluss.
Siehe Querverweise oben.
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7.3.3 LiHa-Stahlspitzen

ACHTUNG

Elektrostatische Entladung kann den Flussigkeitsdetektor beschadigen.

+ Fuhren Sie bei sich eine elektrische Entladung Uber einen Kontakt mit
einem geerdeten Objekt durch, bevor Sie die Spitzen berihren.

WARNUNG

Pipettierschlauche und Spitzen kénnen kontaminiert sein.

+ Dekontaminieren Sie das Instrument und gewahrleisten Sie geeignete
Sicherheitsmassnahmen.

WARNUNG

Pipettierspitzen kénnen Verletzungen verursachen.

+ Vermeiden Sie den Kontakt mit Pipettierspitzen und Aerosolen beim Zugriff
auf die Arbeitsflache, indem Sie angemessene Schutzkleidung tragen.

Reinigen Sie die Stahlspitzen vor dem Einschalten des Instruments mit einem
in Ethanol (70 %) oder Isopropylalkohol eingetauchten fusselfreien Tuch.
Sorgen Sie dafur, dass die Stahlspitzenbeschichtung nicht beschadigt wird.

Fihren Sie vor dem Einschalten des Instruments eine Sichtpriifung der Stahlspit-
zenbeschichtung durch. Verwenden Sie einen Spiegel zur ordnungsgemassen
Inspektion des Ausgangs der Spitze. Stellen Sie sicher, dass die Spitzen nicht
verbogen sind. Wenn die Stahlspitzenbeschichtung beschadigt oder die Spitze
verbogen ist, muss die Spitze ersetzt werden (siehe Querverweise oben).

ACHTUNG

Verbogene Spitzen oder beschadigte Stahlspitzenbeschichtungen verursachen
Pipettierungenauigkeit und Flissigkeitsdetektionsfehler.

+ Arbeiten Sie niemals mit beschadigten oder verbogenen Spitzen.

Dieser Abschnitt beinhaltet das Prinzip fir Austauschprozeduren fir alle Arten
von Stahlspitzen, d. h. fUr einstellbare und nicht einstellbare Spitzen.

ACHTUNG

Seien Sie immer besonders vorsichtig beim Umgang mit Spitzen.

+ Verwenden Sie keine verbogenen Spitzen oder Spitzen mit schadhafter
Beschichtung. Ersetzen Sie diese Spitzen.

+ Wenn eine Spitze erneut installiert werden muss, dirfen Sie die
Sicherungsmutter von der Spitze nicht entfernen.

+ Halten Sie die Spitze immer am oberen Ende und vermeiden Sie nach
Moglichkeit den Kontakt mit der beschichteten Oberflache.
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Vorbereitung

A B WODN =

Schalten Sie das Instrument aus.

Offnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.

Bewegen Sie alle Z-Stangen manuell in die hdchstmogliche Position.
Bewegen Sie alle Z-Stangen zusammen zur Vorderseite des Instruments.
Spreizen Sie die Z-Stangen vollstandig.

Entfernen

1

=t U U U

Wenn eine einstellbare Spitze im System installiert ist, I6sen Sie die vier
Spitzen-Justierschrauben.

Abb. 7-3 Entfernen einer Standardspitze

A
B
C

Z-Stange D Spitze
Spitzenadapter E Pipettierschlauch
Sicherungsmutter

Schrauben Sie die Sicherungsmutter ab, wahrend Sie die Spitze unmittelbar
unter der Sicherungsmutter mit der anderen Hand halten.

Entfernen Sie die Sicherungsmutter durch Bewegen entlang der Achse
der Spitze. Vermeiden Sie dabei einen Kontakt zwischen Sicherungsmutter
und Stahlspitzenbeschichtung.

Wenn die Spitze einstellbar ist, drehen Sie die Sicherungsmutter tber einer
sauberen Oberflache um, um den O-Ring und die Unterlegscheibe (FEP)
zu entfernen. Sorgen Sie dafir, dass sich O-Ring und Unterlegscheibe
nicht mehr innerhalb der Sicherungsmutter befinden.

Wenn dieser Kanal mit der Option Kleinvolumen ausgeristet ist, [6sen
Sie den Flansch an der Oberseite des Magnetventils, um den Schlauch
freizulegen, der durch die Z-Stange fuhrt.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 7-27



7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen

Wartungsaufgaben OTECAN.
6 Ziehen Sie den Pipettierschlauch ein Stiick (x) aus dem Spitzenadapter
heraus, indem Sie an der Spitze ziehen.
Halten Sie die Spitze beim Herausziehen am oberen Ende.
7 Ziehen Sie die Spitze vom Schlauch ab, wahrend Sie den Schlauch
mit der anderen Hand zurtickhalten.
Verwenden Sie nur ein Stlick Schmirgelleinen, um den Schlauch besser
greifen zu kénnen.
Installation
R | | R | R |
=—riL4 4 O
‘ 25 mm 6—-8 mm H v
c—— U} ? A » »
| 2ol . 0,24-0,32 Zoll
5 —
e
Abb. 7-4 Installation Standardspitze
A Z-Stange D  Spitze
B Spitzenadapter E Sicherungsmutter
C Pipettierschlauch
7-28
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Ziehen Sie den Pipettierschlauch vorsichtig ungefahr 25 mm (1 Zoll)
aus dem Spitzenadapter heraus.

Wenn bereits eine Spitze installiert wurde, kirzen Sie den Schlauch
um ungefahr 5 mm (0,2 Zoll). Verwenden Sie ein scharfes Messer,
um einen ordnungsgemassen geraden Schnitt zu erhalten.

ACHTUNG

Schmirgelleinen darf an den Spitzen nicht verwendet werden, da es
die empfindliche Stahlspitzenbeschichtung abschleifen wiirde.

Verwenden Sie ein Stiick trockenes Schmirgelleinen ausschliesslich,

um den Schlauch besser greifen zu kénnen.

Feuchtes Sandpapier kdénnte kleine Partikel hinterlassen und in der Folge
das Innere der Schlauche und Spitzen verstopfen.

B\

Wickeln Sie ein kleines Stiick Schmirgelleinen um das Ende des Schlauchs,
damit Sie ihn besser greifen kénnen.

Ergreifen Sie das in Schmirgelleinen gewickelte Schlauchende.

Verwenden Sie im Falle von Te-PS-Stahlspitzen den Te-PS-Schlauchweiter,
um das Schlauchende zu erweitern, indem Sie den Te-PS-Schlauchweiter
bis zum Heft in den Schlauch driicken, wahrend Sie das Werkzeug drehen.

. ——=C

E
F

J m

Abb. 7-5 Installation Te-PS-Stahlspitze

A

B
Cc
D
E

Schmirgelleinen F O-Ring, schwarz

Te-PS Schlauchweiter G  Einstellbare Sicherungsmutter
Schlauche H Spitzen-Justierschraube
Te-PS Stahlspitze | Innensechskantschliussel fiir
Unterlegscheibe, weiss (FEP) die Spitzen-Justierschrauben
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5

6

7

OTECAN.

Ziehen Sie bei der Verwendung von Te-PS-Stahlspitzen den
Te-PS-Schlauchweiter aus dem Schlauchende heraus.

Driicken Sie bei der Verwendung von Te-PS-Stahlspitzen die Te-PS-Stahlspitze
ungefahr 4 mm (0,16 Zoll) weit in das Schlauchende, wahrend der Schlauch
noch geweitet ist.

OderDricken Sie bei allen anderen Stahlspitzen das blanke konische Ende
der Spitze um 6 bis 8 mm (0,24 bis 0,32 Zoll) in das Schlauchende.

Werden einstellbare Spitzen (einschliesslich Te-PS-Stahlspitzen) verwendet,
I6sen Sie die vier Spitzen-Justierschrauben so weit, dass Sie ausreichend
Platz zum Einsetzen der Unterlegscheibe (FEP) und des O-Rings erhalten.
Sorgen Sie dafur, dass sich keine Unterlegscheiben oder O-Ringe in

der Sicherungsmutter befinden.

ACHTUNG

Wenn die Spitzen-Justierschrauben nicht zuriickgedreht werden,
koénnen die Schlauche oder die Dichtungen beschadigt werden.
Achten Sie darauf, die Spitzen-Justierschrauben zu I6sen, bevor Sie
die Sicherungsmutter auf die Spitze schieben.

8

10
1"

12
13
14

Fir einstellbare Spitzen schieben Sie auf die Spitze:

— Zuerst die weisse Unterlegscheibe (FEP)
— Dann den schwarzen O-Ring, der am Boden im Inneren

der Sicherungsmutter sitzen wird
Schieben Sie die Sicherungsmutter auf die Spitze - im Falle von einstellbaren
Spitzen ber die Unterlegscheibe und den O-Ring - unter Vermeidung eines
Kontakts zwischen dem empfindlichen Ende der Spitze und der Beschichtung.

Schieben Sie die Spitze und den Schlauch in den Spitzenadapter.

Schrauben Sie die Sicherungsmutter auf den Spitzenadapter und ziehen Sie
diese fest. Ziehen Sie bei einstellbaren Spitzen die Sicherungsmutter so fest,
dass sich die 4 Spitzen-Justierschrauben in einem 45-Grad-Winkel zum
X/Y-Koordinatensystem der Arbeitsflache befinden.

Ziehen Sie bei einstellbaren Spitzen die vier Spitzen-Justierschrauben leicht an.
Reinigen Sie die Spitze mit Isopropylalkohol und einem fusselfreien Tuch.

Fihren Sie im Falle von einstellbaren Spitzen den Einstellungsvorgang durch,
der in der Software des Instruments zur Verfligung gestellt wird, um die
Installation der Spitze abzuschliessen.

Funktions- Fahren Sie die folgenden Funktionsprifungen durch, um die Betriebsbereitschaft
priifung zu gewahrleisten, bevor der Normalbetrieb wieder aufgenommen wird:
+ Gravimetrische oder vergleichbare Funktionsprifung fir das Pipettieren,
um zu gewahrleisten, dass die Spezifikationen bezuglich Prézision und
Genauigkeit erflllt werden.
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7.3.4 Te-PS-Stahlspitze

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Ersetzen Sie die Te-PS-Stahlspitzen | Siehe Abschnitt 7.3.3 ,LiHa-Stahlspitzen”, B 7-26

WARNUNG
Pipettierspitzen kdnnen Verletzungen verursachen.
+ Vermeiden Sie den Kontakt mit Pipettierspitzen und Aerosolen beim Zugriff

auf die Arbeitsflache, indem Sie angemessene Schutzkleidung tragen.

ACHTUNG

Te-PS-Stahlspitzen sind sehr empfindlich.

Der geringfligigste Schaden, der sich aus mechanischer Belastung oder
aus der Verwendung inkompatibler Flissigkeiten ergeben kann, zerstort
die Te-PS-Stahlspitze irreparabel.

Beachten Sie stets diese Anweisungen, um Schaden zu vermeiden:

+ Seien Sie immer besonders vorsichtig beim Umgang mit Spitzen.

+ Te-PS-Stahlspitzen mit einer gebrochenen Spitze missen ersetzt werden.

+ Verwenden Sie keine gesattigten Losungen oder Flissigkeiten mit nicht
aufgeldsten Partikeln.

¢ Lassen Sie die Einwirkung von starken Sauren oder Laugen auf Te-PS-Stahlspitzen
nur kurzzeitig zu. Spilen Sie diese danach sofort sorgfaltig z. B. mit Wasser aus.

Wartung von Vorbereitung des Instruments
Te-PS-
Stahlspitzen 1 Schalten Sie das Instrument aus.

2 Offnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.
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Wartungsaufgaben

Reinigung der Te-PS-Stahlspitzen

ACHTUNG

Ablagerungen von pipettierten Medien oder einem Kontaminationsstoff in
der Systemflissigkeit kénnen das Dispensieren beeinflussen und im schlimmsten
Fall zu einer Verstopfung der Te-PS-Stahlspitze fiihren.

+ Reinigen Sie die Te-PS-Stahlspitze am Ende jeder Pipettierroutine oder
mindestens taglich.

+ Reinigen Sie die Te-PS-Stahlspitzen vor einer Lagerung.
+ Verwenden Sie nur saubere Systemflissigkeit.

Reinigen der Te-PS-Stahlspitzen:

1 Entfernen Sie die Te-PS-Stahlspitzen.

2 Spilen Sie die Spitzen mit einer Einwegspritze und einem geeigneten
Lésungsmittel.

Beispielsweise ist Isopropylalkohol in den meisten Féllen geeignet.
Ein zweiter Spulvorgang mit einer schwachen Séaure (Zitronenséure) wird
empfohlen. Verwenden Sie keine starken Detergenzien, Sauren und Laugen.

3 Spllen Sie das System nétigenfalls mit ausgebauten Spitzen.
4 Installieren Sie die Spitzen wieder und stellen Sie sie ein.

Inspektion

1 Fadhren Sie eine Sichtpriifung der Te-PS-Stahlspitzen durch.

2 Stellen Sie fest, dass eine Te-PS-Stahlspitze gebrochen ist, muss sie
ersetzt werden.
Siehe Querverweise oben.

3 Stellen Sie fest, dass eine Te-PS-Stahlspitze verstopft ist, beseitigen Sie
die Verstopfung, indem Sie alle Schritte des Verfahrens zur Beseitigung
von Verstopfungen ausfuhren (siehe ,Beseitigung der Verstopfung einer
Te-PS-Stahispitze”, B 7-35).

4 Stellen Sie fest, dass eine Te-PS-Stahlspitze feucht und/oder verschmutzt ist,
reinigen Sie sie (siehe ,Reinigung der Te-PS-Stahlspitzen”, B 7-32).

5 Wenn alle Te-PS-Stahlspitzen sauber und in einem ordnungsgemassen
Betriebszustand sind, fahren Sie mit der Vorbereitung der Anwendung fort.

ACHTUNG

Verbogene Spitzen oder beschadigte Stahlspitzenbeschichtungen verursachen
Pipettierungenauigkeit und Flissigkeitsdetektionsfehler.

+ Arbeiten Sie niemals mit beschadigten oder verbogenen Spitzen.
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Ausrichtung der Te-PS-Stahlspitzen liberpriifen

WARNUNG
Kontaminierungsrisiko. Durch Leckage kénnen Te-PS-Stahlspitzen, Te-PS-Sensorplatte
und Te-PS-Trager von gefahrlichen Fllssigkeiten kontaminiert werden.

+ Sorgen Sie dafir, dass die Te-PS-Sensorplatte vor der Eichung gereinigt wird.
+ Dekontaminieren Sie die Te-PS-Sensorplatte nach der Eichung.

+ Reinigen und desinfizieren Sie die Te-PS-Sensorplatte nach Verwendung
regelmassig.

ACHTUNG

Temperaturunterschiede von mehr als 5 °C beeintrachtigen die Genauigkeit,

die fur 1536er-Mikrotiterplatten entscheidend ist.

+ Stellen Sie sicher, dass die Kalibrierung der Te-PS-Stahlspitzen, die Uberpriifung
der Ausrichtung der Te-PS-Stahlspitzen und die Verwendung des Instruments
immer unter ahnlichen klimatischen Bedingungen erfolgen (Temperatur + 5 °C).

+ Wenn die Abweichung der Umgebungstemperatur bei Verwendung des
Instruments 5 °C Uberschreitet, ist eine neue Eichung der Spitzen erforderlich,
um die Préazision des Instrument beibehalten.

+ Uberpriifen Sie regelmassig die Ausrichtung der Te-PS-Stahlspitzen mithilfe
der Te-PS-Sensorplatte, wenn die Abweichung der Umgebungstemperatur
5 °C Uberschreitet. Zu diesem Zweck ist die dauerhafte Positionierung der
Sensorplatte auf dem Te-PS-Trager auf der Arbeitsflache und Uberprifungen
der Genauigkeit vor jedem Ablauf zu erwagen.

ACHTUNG
Verbogene Spitzen kdnnen zu verminderter Leistung fiihren. Die Ausfiihrung

der Software wird angehalten, und es wird eine Fehlermeldung angezeigt.
Die Pipettierspitzen kdnnen die Innenseite des Gefasses berihren.
¢ Fuhren Sie eine Sichtpriifung auf schadhafte Spitzen durch.

Ersetzen Sie noétigenfalls die Spitzen.
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So Uberpriifen Sie die Ausrichtung der Te-PS-Stahlspitzen:

ACHTUNG

@ Feuchte und/oder verschmutzte Spitzen kdnnen auf der Te-PS-Sensorplatte
eine Diffusion des Laserlichts verursachen.
+ Fihren Sie eine Sichtprifung der Spitzen durch. Reinigen Sie diese
gegebenenfalls oder fahren Sie gemass dem Verfahren in Abschnitt
»~Justierung von Te-PS-Stahlspitzen” fort.

1 Starten Sie die Instrument-Software, um mit der Justierung der Te-PS-

Stahlspitzen zu beginnen. Folgen Sie den Anweisungen in der Software.
Siehe ,Instrument Software Manual®.

Vs Ve

A B CDE F

Abb. 7-6 Te-PS-Stahlspitzen, Uberblick

A Réhrchen D O-Ring (Elastomer, schwarz)
B Te-PS Stahlspitze Einstellbare Te-PS-Sicherungsmutter

C Unterlegscheibe, weiss (FEP) F Justierschraube auf
der Te-PS-Sicherungsmutter

m

Justierung von Te-PS-Stahlspitzen

ACHTUNG

@ Feuchte und/oder verschmutzte Spitzen kénnen auf der Te-PS-Sensorplatte
eine Diffusion des Laserlichts verursachen.
+ Flhren Sie eine Sichtprifung der Spitzen durch. Reinigen Sie diese
gegebenenfalls oder gehen Sie gemass nachfolgendem Verfahren weiter vor.

Anleitung zur Aufgrund dessen, dass sich wahrend Prozeduren mit Zugriff auf die Te-PS-Sensorplatte
weiteren die Spitzen schnell in Z-Richtung bewegen, kénnen Tropfchen gewaltsam aus den
Vorgehensweise, Spitzen gedriickt werden, falls sie mit Fllissigkeiten gefllt sind. Solche Trépfchen
wenn sich fihren zu Fehlmessungen bei der Te-PS-Sensorplatte.
Fliissigkeit in ) ) )
den Spitzen Vorbereitung in der Instrument-Software (Setup & Service):
befindet

1 Wabhlen Sie System Devices\LiHa aus. Wahlen Sie im Falle von mehreren
LiHas den Arm (C5 oder C7) aus.

2 Geben Sie die Position der Waschstation auf der Seite fur den Dilutor ein,
wabhlen Sie den Typ aus und bewegen Sie ihn dahin (zur Schaltflache bewegen).

3 Auf der Seite fur den Dilutor kdnnen Spitzen gespult werden.
Sorgen Sie daflr, dass die Spitzen danach sauber sind.

4 Wabhlen Sie Instrument\Command Tool aus. Aktivieren Sie die Registerkarte
fur Einzelne Befehle. Geben Sie den Befehl CxPVLO0,0,0,0,0,0,0,0 ein,
wobei x = 5 oder 7 ist, um alle acht Ventile an den Dilutoren auf Ausgabe
zu schalten.
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5 Geben Sie CxPPA3000,3000,3000,3000,3000,3000,3000,3000 ein,
um an den Spitzen Luft anzusaugen.

Diese Prozedur flllt die Spitzen mit Luft, um zu gewahrleisten, dass die
Messungen an der Te-PS-Sensorplatte nicht durch Flussigkeit gestort werden.

6 Um die Reinigung der Spitzen mit Isopropylalkohol (und Tuch, z. B. Kimwipe)
zu erleichtern, kénnen die Spitzen auf der Seite Move LiHa angehoben
und ihr Abstand vergréssert werden.

Vorgehen beim Einstellen der Te-PS-Stahlspitzen:

1 Starten Sie die Software des Instruments, um die Installation der Te-PS-
Stahlspitzen mit der Justierung der Te-PS-Stahlspitzen abzuschliessen.
Folgen Sie den Anweisungen in der Software.

Siehe ,Instrument Software Manual®.

Beseitigung der Verstopfung einer Te-PS-Stahispitze
So beseitigen Sie die Verstopfung einer Te-PS-Stahlspitze:

Entfernen Sie die Spitze vom Instrument.
Spulen Sie die Spitze mit einer Einwegspritze, um Verstopfungen zu beseitigen.
Setzen Sie die Spitze wieder in das Instrument ein.

Starten Sie die Software des Instruments, um die Installation der
Te-PS-Stahlspitzen mit der Justierung der Te-PS-Stahlspitzen fortzusetzen.
Folgen Sie den Anweisungen in der Software.

Siehe ,Instrument Software Manual®.

A WON -

Einwegspitze (DiTi) des LiHa / Air LiHa

ACHTUNG

Mdogliche Kontaminierung von Proben oder undichte DiTis.

Sorgen Sie vor dem Laden der Einsatze fiir Einwegspitzen in das Rack
und auf die Arbeitsflache dafir, dass die DiTis fehlerfrei und sauber sind:

+ Gewahrleisten Sie, dass nur reguldre und direkte Tecan-Einwegspitzen
verwendet werden.

+ Inspizieren Sie die DiTi-Box auf Spuren mikrobiologischer Kontaminierung.

WARNUNG

Pipettierspitzen kénnen Verletzungen verursachen.

+ Vermeiden Sie den Kontakt mit Pipettierspitzen und Aerosolen beim Zugriff
auf die Arbeitsflache, indem Sie angemessene Schutzkleidung tragen.

WARNUNG

Mdgliche Kontaminierung. Spitzen kénnen kontaminiert sein.

+ Gewahrleisten Sie angemessene Sicherheitsmassnahmen
(z. B. das Tragen von Gummihandschuhen).

+ Fihren Sie ein ordnungsgemasses und sicheres Entsorgen der gebrauchten
DiTis gemass lhrer értlichen Verordnungen durch.
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7.3.5.1 Konus fiir Einwegspitzen (DiTi-Konus) LiHa

WARNUNG
A Méogliche Kontaminierung.
Der Raum zwischen den DiTi-Konen und der Schlauchverlangerung kann durch

Probenflussigkeit feucht werden und dadurch ein Kontaminationsrisiko erzeugen.
+ Dekontaminieren Sie vor Wartungsarbeiten sorgfaltig die vollstandige Ausristung.

+ Dekontaminieren Sie vor der Manipulation des DiTi-Aufnahmemechanismus
auch den Raum zwischen den DiTi-Konen und der Schlauchverlangerung.

ACHTUNG

@ Méogliche Funktionsstérung aufgrund von Ablagerungen in oder auf dem Konus
fur Einwegspitzen

Wenn die DiTi-Konen mit Probenflissigkeit befeuchtet werden, die bestimmte

Substanzen enthalten, kann sich eine harte Beschichtung bilden.

+ Dann passen die Einwegspitzen nicht mehr und es treten Probleme beim
Aufnehmen oder Leckagen auf.

+ Ablagerungen kdnnen nach einem bestimmten Zeitraum die Schlauchverldangerung
verstopfen.

+ Ersetzen Sie DiTi-Konen, die nicht mit den oben genannten Mitteln gereinigt
werden kénnen.

Reinigung und Fihren Sie die folgenden Wartungsarbeiten am DiTi-Konus durch:

Inspektion
1 Reinigen Sie die DiTi-Konen mit einem fusselfreien Tuch
und Isopropylalkohol.

2 Fuhren Sie wahrend der Wartung eine Sichtpriifung der DiTi-Konen
und der herausragenden Spitze durch. Sorgen Sie dafir, dass die
Schlauchverlangerungen sauber und frei von Ablagerungen sind.

3 Wenn Ablagerungen sichtbar sind, entfernen Sie den DiTi-Konus,

— demontieren Sie den DiTi-Adapter und reinigen Sie ihn sorgfaltig
— ersetzen Sie kritische Komponenten alle 6 Monate.

/ 4 Stellen Sie sicher, dass die
DiTi-Konen nicht locker sind.
Ziehen Sie die DiTi-Konen
gegebenenfalls mit dem
Konus-Schlissel fest.

A Festziehen
(gegen den Uhrzeigersinn)

B Lésen (im Uhrzeigersinn)

Abb. 7-7 Konus-Schliissel
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Ersetzen des Dieser Abschnitt beschreibt den Austausch des DiTi-Adapters.

DiTi-Adapters

Vorbereitung Gehen Sie wie folgt vor, um den Austausch vorzubereiten:
1 Schalten Sie das Instrument aus.
2 Offnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.
3 Bewegen Sie alle Z-Stangen manuell in die héchstmadgliche Position.
4 Bewegen Sie alle Z-Stangen zusammen zur Vorderseite des Instruments.
5 Spreizen Sie die Z-Stangen vollstandig.

Entfernen Gehen Sie wie folgt vor, um den DiTi-Adapter zu entfernen:

1 Halten Sie das Spitzenabwurfrohr fest, wahrend Sie den DiTi-Konus mithilfe

w

des mitgelieferten Konus-Schlissels abschrauben (siehe Abb. 7-7, & 7-36).
Entfernen Sie das Spitzenabwurfrohr.
Schrauben Sie den Adapterzylinder ab.

Ziehen Sie die Schlauchverlangerung und den Pipettierschlauch ungefahr
25 mm (1 Zoll) aus dem Spitzenadapter heraus.

Trennen Sie die Schlauchverlangerung vom Pipettierschlauch.
Entfernen Sie die Schlauchverlangerung zusammen mit dem Adapterzylinder.
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Installation Gehen Sie wie folgt vor, um den DiTi-Aufnahmemechanismus zu installieren:
) v—vH v—vH rH v—vH

@ @) @

gQ) ; ;Q)
! 6-8 mm |

0,24-0,32

A Zoll

e

Abb. 7-8 Installation DiTi-Aufnahmemechanismus

A Z-Stange F Schlauchverlangerung

B Spitzenadapter G O-Ring

C Gewinde H Trennring (weiss)

D Pipettierschlauch | DiTi-Konus

E Adapterzylinder J Spitzenabwurfrohr

(Kerbe zeigt nach oben)

1 Ziehen Sie den Pipettierschlauch vorsichtig ungefahr 25 mm (1 Zoll) aus dem
Spitzenadapter heraus.

2 Setzen Sie den Adapterzylinder auf die Schlauchverlangerung
(gerandeltes Teil zeigt nach oben).

3 Ergreifen Sie die zwei Teile und driicken Sie den konischen (blanken) Teil
der Schlauchverlangerung 6 bis 8 mm (0,24 bis 0,32 Zoll) in den Schlauch.

4 Schrauben Sie den Adapterzylinder auf den Spitzenadapter und ziehen Sie
ihn leicht fest.

5 Schieben Sie den Trennring und anschliessend den O-Ring auf den unteren
Teil der Schlauchverlangerung.

6 Schieben Sie den Schlauch in den Adapterzylinder.

7 Schieben Sie das Spitzenabwurfrohr (Kerbe zeigt nach oben) auf den
Adapterzylinder, halten Sie ihn mit einer Hand und schrauben Sie den
DiTi-Konus in den Adapterzylinder.

8 Ziehen Sie den DiTi-Konus vorsichtig mit dem mitgelieferten Konus-Schlussel
fest.
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7.3.5.2 Konus fiir Einwegspitzen (DiTi-Konus) Air LiHa

Referenzen Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Ausbau Air LiHa DiTi-Konus Siehe Abschnitt ,Vorbereitung”, & 7-40
Ersetzen Sie den Inline-Filter. | Siehe Abschnitt 7.3.5.3 ,Air LiHa-Inline-Filter”, & 7-43

Z-Bremse losen Siehe Abschnitt 8.2.4 ,Z-Bremse des Air LiHa I6sen”,
8-15

ACHTUNG

@ Mégliche Funktionsstérung.

+ Wenn die DiTi-Konen mit Probenfliissigkeit befeuchtet werden, die bestimmte
Substanzen enthalten, kann sich eine harte Beschichtung bilden. Dies kann
dazu fuhren, dass die Einwegspitzen nicht mehr in den DiTi-Konus passen
und infolgedessen Probleme beim Aufnehmen auftreten.

+ Ablagerungen kénnen den Spitzenkonus nach einer Weile verstopfen.

ACHTUNG

@ Moglicher Initialisierungsfehler, wenn die Z-Stange in der obersten Z-Position
blockiert ist
+ Bewegen Sie die Z-Stangen des Air LiHa nicht (manuell) in die oberste Z-Position.
+ Wenn ein Initialisierungsfehler auftritt, I16sen Sie die Z-Bremse und bewegen
die Z-Stangen manuell um ungefahr 2,5 cm (1 Zoll) nach unten.
Siehe Querverweise oben.

Reinigung und Die folgende Wartung am Air LiHa DiTi-Konus durchfiihren:
Inspektion
1 Reinigen Sie die DiTi-Konen mit einem fusselfreien Tuch und Isopropylalkohol.

2 Fuhren Sie wahrend der Wartung eine Sichtprufung der DiTi-Konen durch.
Sorgen Sie dafur, dass die Spitzenkonen sauber und frei von Ablagerungen sind.

3 Wenn Ablagerungen sichtbar sind:
— Entfernen Sie den Air LiHa DiTi-Konus.
Siehe Querverweise oben.
— Fuhren Sie eine sorgfaltige Reinigung der Teile durch.

— Ersetzen Sie den Inline-Filter.
Siehe Querverweise oben.

Test und 4 Fuhren Sie einen der folgenden Tests durch, um die Betriebsbereitschaft
Einstellungen zu gewahrleisten:
— Filter-Test
Siehe Instrument Software Manual.
oder

— Befehl zum Test von Inline-Filtern
Siehe Software-Handbuch EVOware

Fir Handbiicher siehe 1.1 ,Referenzdokumente”, 5 1-2
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Vorbereitung Gehen Sie wie folgt vor, um den Austausch vorzubereiten:

1 Schalten Sie das Instrument aus.
2 Offnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.

3 Ldsen Sie die Z-Bremse (siehe Querverweise oben) und bewegen Sie alle
Z-Stangen manuell in die mittlere Z-Position, um einfachen Zugriff auf den
Spitzenadapter zu erhalten (direkt unterhalb der DiTi-Abwurfwippe).

4 Bewegen Sie alle Z-Stangen zusammen zur Vorderseite des Instruments.

5 Spreizen Sie die Z-Stangen und befestigen Sie die Air LiHa-Spitzenadapter
durch Einsetzen der Einstelllehre flr die Spitzenadapter wie in Abb. 7-9, B 7-40
dargestellt (Einsetzabfolge wie in Abb. 7-12, B 7-42).

Fir den besten Zugriff auf die Spitzenadapter sollte die Einstelllehre
eingesetzt sein, damit jeder zweite Steckplatz einen Spitzenadapter fixiert,
mit einem leeren Steckplatz dazwischen. Mit dieser Methode kénnen

nur vier Spitzenadapter gleichzeitig in der Position befestigt werden.
Setzen Sie beispielsweise die Lehre geméass dem Spitzenadapter ein,

an dem Sie arbeiten méchten.

ACHTUNG

@\ Achten Sie darauf, dass Sie keine Kabel durchschneiden, wenn Sie
die Einstelllehre an den Spitzenadaptern einsetzen.

Abb. 7-9 Einsetzen der Einstelllehre fiir Air LiHa-Spitzenadapter

A Einstelllehre fiir Spitzenadapter C Leere Steckplatze
B Spitzenadapter arretiert
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Entfernen Gehen Sie wie folgt vor, um den Air LiHa-DiTi-Konus zu entfernen:

1

Stellen Sie sicher, dass die Einstelllehre eingesetzt ist, damit der
Spitzenadapter in Position gehalten wird (siehe Abb. 7-9, B 7-40).

2 Halten Sie das Abwurfrohr
fur die Spitze und den
Spitzenadapter, wahrend Sie
den DiTi-Konus mithilfe des
mitgelieferten DiTi-Konus-
Schlissels abschrauben
(Schritt (1) und (2) in
Abb. 7-11, B 7-41).

Abb. 7-10 DiTi-Konus-Schlissel

3

Wenn der Inline-Filter im DiTi-Konus nass oder fehlerhaft ist, kbnnen Teile
des Spitzenadapters kontaminiert sein. Folgen Sie in diesem Fall den
Schritten 4 bis 7.

Entfernen Sie das Abwurfrohr fur die Spitze (Schritt (3) in Abb. 7-11, B 7-41).

Schrauben Sie den Adapterzylinder und das Luftrohr ab und entfernen diese
(Schritt (4) in Abb. 7-11, B 7-41).

Reinigen Sie den Adapterzylinder und das Luftrohr sorgfaltig mit Isopropylalkohol.

Verwenden Sie notigenfalls ein fusselfreies Tuch. Wischen Sie es nach
der Reinigung trocken.

Ersetzen Sie den Inline-Filter im Air LiHa-DiTi-Konus.
Siehe Querverweise oben.

H

Abb. 7-11 Ausbau/Installation Air LiHa DiTi-Aufnahmemechanismus

A

B
Cc
D

Air LiHa DiTi-Adapter E Luftrohr
O-Ring-Dichtung F Spitzenabwurfrohr
Adapterzylinder (Kerbe zeigt nach oben)
Dichtungen (X-Ring [schwarz], G  O-Ring-Dichtung
Trennring [weiss]) H  Air LiHa DiTi-Konus

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0 7-41



7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen
O TECAN.

Wartungsaufgaben

Installation

ch

Gehen Sie wie folgt vor, um den DiTi-Aufnahmemechanismus des Air LiHa
zu installieren:

1 Installieren Sie den DiTi-Konus und den DiTi-Aufnahmemechanismus
in umgekehrter Reihenfolge wie beim Ausbau beschrieben.
— Ziehen Sie den Finger des Adapterzylinders fest.

— Ziehen Sie den DiTi-Konus vorsichtig mit dem mitgelieferten
Konus-Schlissel fest (siehe Abb. 7-10, B 7-41).

2 Entfernen Sie die Einstelllehre, mit der die Spitzenadapter in Position
gehalten wurden.

ACHTUNG

Air LiHa-Spitzenadapter kénnen zerbrechen, wenn sie nicht richtig ausgerichtet sind.

+ Sorgen Sie daflir, dass die Air LiHa-Spitzenadapter richtig ausgerichtet sind.
Es muss moglich sein, die Einstelllehre wie in Abb. 7-12, B 7-42 dargestellt
in die Air LiHa-Spitzenadapter einzusetzen.

Wenn die Air LiHa-Spitzenadapter nicht richtig ausgerichtet sind, wenden Sie
sich an den ortlichen Tecan-Kundendienst.

Abb. 7-12 Einstelllehre firr Air LiHa-Spitzenadapter

A Setzen Sie die Lehre diagonal B Schwenken Sie die Lehre
nach unten ein, bis er in in horizontale Position
die Spitzenadapter einrastet
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7.3.5.3 Air LiHa-Inline-Filter

Hinweis: Unabhangig vom regularen Wartungsplan muss der Filter ersetzt
werden, wenn er als Resultat eines fehlerhaften Ansaugens feucht wurde
(zu viel Flussigkeit angesaugt).

WARNUNG

Der DiTi-Konus kann kontaminiert sein.

+ Dekontaminieren Sie den DiTi-Konus und sorgen Sie fiir geeignete
Sicherheitsmassnahmen.

WARNUNG
Das Filter-Ausbauwerkzeug kann Verletzungen verursachen.

+ Vermeiden Sie das Durchstechen der Finger oder der Hand.
+ Tragen Sie beim Ausbau des Filters Gummi-Schutzhandschuhe.

Gehen Sie zum Ersetzen des Inline-Filters im DiTi-Konus des Air LiHa wie folgt vor:

1 Entfernen Sie den Inline-Filter aus dem DiTi-Konus wie in der Abbildung
unten dargestellt:

Stossen Sie den alten
Filter vorsichtig mit dem
Filter-Ausbauwerkzeug
zur Seite durch (A).
Drehen Sie das Werkzeug
nach unten, um den Filter
herauszuhebeln.
Entfernen Sie den Filter
aus dem DiTi-Konus.

Abb. 7-14 Ausbau des Inline-Filters

2 Reinigen Sie den DiTi-Konus mit Alkohol und lassen Sie ihn trocknen.

Sorgen Sie dafir, dass der DiTi-Konus vor dem Einsetzen des Inline-Filters
trocken ist.
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3 Legen Sie den neuen Inline-
Filter auf eine saubere und
ebene Oberflache.

4 Bewegen Sie den DiTi-Konus
nach unten zum Filter hin.

Driicken Sie den Filter derart
in den DiTi-Konus, dass

er nicht mehr aus dem
DiTi-Konus herausragt.

Abb. 7-15 Installation eines Inline-Filters

Test und 5 Fuhren Sie einen der folgenden Tests durch, um die Betriebsbereitschaft
Einstellungen zu gewahrleisten:
— Filter-Test
Siehe Instrument Software Manual.
oder

— Befehl zum Test von Inline-Filtern
Siehe Software-Handbuch EVOware

Fir Handbiicher siehe 1.1 ,Referenzdokumente”, 5 1-2

7.3.6 DiTi-Abfallbeutel

WARNUNG
Potenziell infektios
Teile des Instruments und fester Abfall kann mit potentiell infektidsem Material

kontaminiert sein.
+ Befolgen Sie die grundlegenden Vorsichtsmassnahmen gegen Biogefahrdung.

+ Tragen Sie geeignete Personen-Schutzausriistung, z. B. Handschuhe,
Laborkittel und Augenschutz

WARNUNG

t/) Brandrisiko oder Explosionsrisiko.
=== Wenn entflammbare Reagenzien im Arbeitsablauf verwendet wurden, kdnnen
sich Uberreste dieser Substanzen im Abfall der DiTis ansammeln und entflammbare
Dampfe bilden.
¢ Wechseln Sie den DiTi-Abfallbeutel haufig, falls entflammbare Reagenzien
in Verwendung sind.
¢ Fuhren Sie eine Risikobewertung durch, um weitere Massnahmen festzulegen.

Die Fillhdhe des DiTi-Abfallbeutels muss regelmassig Uberprift werden.
Stellen Sie sicher, dass sich kein DiTi-Stau in der DiTi-Abfallrutsche bildet.
Tauschen Sie den DiTi-Abfallbeutel mindestens einmal am Ende des Tages aus.
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Entfernen Zum Wechseln des DiTi-Abfallbeutels der Prozedur unten folgen:

Abb. 7-16 Wechseln des DiTi-Abfallbeutels

A DiTi-Abfallbeutel C Verschluss
B Gehause fiir Abfallbeutel D DiTi-Abfallrutsche

1 Heben Sie den Verschluss an, um das Gehause flir den Abfallbeutel
zu entfernen.

Hinweis: Entsorgen Sie den Abfall gemass Ihren Laborrichtlinien.
2 Entfernen Sie den DiTi-Abfallbeutel und entsorgen Sie ihn ordnungsgemass.

Installation 3 Installieren Sie einen neuen DiTi-Abfallbeutel im leeren Gehause
des Abfallbeutels.

Hinweis: Der Abfallbeutel muss fiir Einwegspitzen und, falls Sie mit biogefahrdendem
Material arbeiten, auch fir dieses Material geeignet sein. Er muss beispielsweise
eine angemessene Dicke aufweisen und mit einem entsprechenden
Biogefahrdungsetikett beschriftet sein.

Spezifikation Typische Abmessungen fiir den Abfallbeutel (B x L): 300 mm x 600 mm
Abfallbeutel Dicke: 0,05 mm
Material: Polypropylen, Polyethylen oder Mischpolymer (autoklavierbar)
Aufdruck: Biogefahrdung

Hinweis: Die verwendeten Abfallbeutel missen lhre 6rtlichen
Sicherheitsrichtlinien erfillen.
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7.3.7 Waschstation

Hinweis: Wenn die Waschstation entfernt wurde, miissen Sie immer sicherstellen,
dass sie an der richtigen Rasterposition installiert ist. Wenn die Rasterposition
geandert wurde, Uberprifen Sie die entsprechenden Definitionen in

der Anwendungssoftware.

7.3.7.1 Reinigung der (Standard) Waschstation

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Arbeitsflache reinigen Siehe Abschnitt 7.3.10 ,Arbeitsflache”, & 7-54

Die Waschstation kann in Kontakt mit Reagenzien und Proben kommen.
Wenn etwas verschittet wurde, muss die Waschstation zur Reinigung von
der Arbeitsflache entfernt werden.

Reinigen Sie die Waschstation wie folgt:
1 Reinigen Sie die Oberflache der Waschstation mit einem geeigneten
Reinigungsmittel (z. B. Wasser, Alkohol, Desinfektionsmittel),

um jedes verschittete Reagenz zu entfernen.

Hinweis: Verwenden Sie zum Reinigen der Waschstation keine Bleichmittel
und reinigen Sie diese nicht in einem Labor-Waschautomat.

2 Notigenfalls spulen Sie die Waschstation aus und reinigen diese zusatzlich
mit Wasser oder Alkohol.

Entfernen Sie die Waschstation
von der Arbeitsflache, falls nétig.

1 Offnen Sie die Frontplatte (C).
2 Losen Sie die Mutter (B).

3 Ziehen Sie die
Waschstation (A) nach
vorne (siehe Pfeil).

Abb. 7-17 Waschstation
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4 Ziehen Sie den Anschluss (A)
des Abfallschlauchs aus der
Waschstation (siehe Pfeil).

5 Entfernen Sie die Waschstation
von der Arbeitsflache.

Abb. 7-18 Anschluss Abfallschlauch

6 Reinigen Sie die Waschstation wie oben beschrieben.

7 Reinigen Sie die Arbeitsflache.
Siehe Querverweise oben.

8 Installieren Sie die Waschstation wieder auf der Arbeitsflache.

Achten Sie darauf, die Waschstation wéhrend der Installation vollstandig
nach hinten bis zum Anschlag zu schieben.

7.3.7.2 Reinigung der Kleinvolumen-Waschstation

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Waschstation reinigen Siehe Abschnitt 7.3.7.1 ,Reinigung der (Standard) Wasch-

station”, B 7-46

Reinigen Sie die Kleinvolumen-Waschstation laut Beschreibung fiir
die Standard-Waschstation.
Siehe Querverweise oben.

Entfernen Sie die Waschstation
von der Arbeitsflache, falls noétig.

1 Ld&sen Sie die Verschraubung
(A) des Abfallschlauchs.

2 Losen Sie die Verschraubung
(B) des Fllschlauchs.

3 Ldsen Sie die Befestigungs-
schraube (siehe Pfeil) der
Klemmplatte (C).

. 4 Entfernen Sie die Waschsta-
Abb. 7-19 Schlauchanschlusse tion von der Arbeitsflache.

5 Installieren Sie die Waschstation wieder auf der Arbeitsflache.

Achten Sie darauf, die Waschstation wéhrend der Installation vollstandig
nach hinten bis zum Anschlag zu schieben.

Ziehen Sie die Verschraubungen nicht zu fest an.
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7.3.7.3 Reinigung der Waschstation der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit

Die Waschstation kann mit Resten von Reagenzien und Proben kontaminiert sein,
die entfernt werden missen.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Waschstation zu entfernen und zu reinigen:

Abb. 7-20 Entfernen der Waschstation von der Arbeitsflache

1 Stecken Sie die Waschstation (A) in der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit

durch Driicken des Knopfs (B) am Schnellverschluss aus und schieben
Sie die Waschstation rickwarts.

2 Entfernen Sie die Waschstation aus der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit.

3 Reinigen Sie die Oberflache der Waschstation mit einem geeigneten
Reinigungsmittel (z. B. Wasser, Alkohol, Desinfektionsmittel),
um jedes verschittete Reagenz zu entfernen.

Hinweis: Verwenden Sie zum Reinigen der Waschstation keine Bleichmittel
und reinigen Sie diese nicht in einem Labor-Waschautomat.

4 Notigenfalls spilen Sie die Waschstation aus und reinigen diese zusatzlich
mit Wasser oder Alkohol.

5 Stellen Sie die Waschstation wieder auf die Arbeitsflache des Instruments
Freedom EVO, indem Sie den Schnellverschluss-Knopf erneut driicken
und die Waschstation in die urspriingliche Position schieben, bis sie
am Verschluss einrastet.
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7.3.8

Querverweise

A\

7.3.8.1

Querverweise

7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen

Wartungsaufgaben
DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit
Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Waschstation reinigen Siehe Abschnitt 7.3.7.3 ,Reinigung der Waschstation

der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit”, & 7-48

WARNUNG

Potenziell infektios
Teile des Instruments kénnen mit potentiell infektiosem Material kontaminiert sein.
+ Befolgen Sie die grundlegenden Vorsichtsmassnahmen gegen Biogefahrdung.

+ Tragen Sie geeignete Personen-Schutzausristung, z. B. Handschuhe,
Laborkittel und Augenschutz

Zum Reinigen der Waschstation der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit
siehe Querverweise oben.

Reinigung der DiTi-Abfallrutsche

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz
Geeignete Reiniger Siehe Abschnitt 7.1 ,Werkzeuge und Verbrauchsmate-
rialien”, B 7-1

Die entsorgten DiTis enthalten Reste von Proben und Reagenzien,
welche die DiTi-Abfallrutsche kontaminieren.

Hinweis: Erhebliche Kontaminierung der Rutsche kann ein Einklemmen
der DiTis in der DiTi-Abfallrutsche verursachen.
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Gehen Sie wie folgt vor, um die DiTi-Abfallrutsche zu reinigen:

1 Offnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.

Abb. 7-21 DiTi-Abfallrutscheneinsatz entfernen

2 Entfernen Sie die Abdeckung (A) von der DiTi-Abfallrutsche.
3 Entfernen Sie den DiTi-Abfallrutscheneinsatz (B) aus dem Halter.

Halten Sie beim Wegtragen ein Tuch (C) unter den DiTi-Abfallrutscheneinsatz,
um zu verhindern, dass kontaminierte Substanzen und DiTis auf den

Fussboden fallen.

Abb. 7-22 DiTi-Abfallrutsche

4 Sprihen Sie etwas

Desinfektionsmittel auf

die innere Oberflache der
DiTi-Abfallrutsche wie in der
Abbildung dargestellt auf.

Geeignete Reiniger:
Siehe Querverweise oben.

Uberpriifen Sie, ob sich Reste
von Kontaminierungen auf
der inneren Oberflache der
DiTi-Abfallrutsche befinden.

Falls ja, planen Sie eine
sorgféltige Reinigung der Teile
wie unten beschrieben ein.

6 Installieren Sie den DiTi-Abfallrutscheneinsatz wieder.

Achten Sie darauf, dass der Positionierzapfen der DiTi-Abfallrutsche
ordnungsgemass in der Aussparung (D, Abb. 7-21, £ 7-50) positioniert ist.

7 Bringen Sie die Abdeckung wieder an.
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Querverweise

7.3.8.2

7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen
Wartungsaufgaben

Sorgfaltige Reinigung
Zur sorgfaltigen Reinigen der DiTi-Abfallrutsche folgende Prozedur durchfiihren:

1 Entfernen Sie die Abdeckung von der DiTi-Abfallrutsche wie oben beschrieben.

2 Entfernen Sie den DiTi-Abfallrutscheneinsatz aus dem Halter wie
oben beschrieben.

3 Geben Sie den DiTi-Abfallrutscheneinsatz und die Abdeckung in ein Becken
mit Reinigungsmittel und lassen Sie diese 30 Minuten bis 4 Stunden lang
einweichen (je nach Reiniger).

4 Lassen Sie die Teile trocknen.
5 Installieren Sie den DiTi-Abfallrutscheneinsatz wie oben beschrieben wieder.
6 Bringen Sie die Abdeckung wie oben beschrieben wieder an.

Reinigung der kompletten DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Waschstation entfernen Siehe Abschnitt 7.3.7.3 ,Reinigung der Waschstation der
DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit”, & 7-48

DiTi-Abfallbeutel entfernen | Siehe Abschnitt 7.3.6 ,DiTi-Abfallbeutel”, & 7-44

DiTi-Abfallrutscheneinsatz Siehe Abschnitt 7.3.8.1 ,Reinigung der DiTi-Abfallrut-
entfernen sche”, B 7-49

Waschstation reinigen Siehe Abschnitt 7.3.7.3 ,Reinigung der Waschstation
der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit”, & 7-48

Arbeitsflache reinigen Siehe Abschnitt 7.3.10 ,Arbeitsflache”, & 7-54

Die DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit kann mit Resten von Reagenzien
und Proben kontaminiert sein, die entfernt werden mussen.

Abgesehen von der normalen Position (Arbeitsposition) kann die DiTi-Abfall-

und Waschstationseinheit folgende Positionen einnehmen:

+ Wenn sie zum mechanischen Sperre gezogen wird: Die Frontplatte
kann gedffnet, aber die Einheit nicht entfernt werden.

+ Wenn sie zum mittleren Position gezogen wird: Die Einheit kann
entfernt werden, aber die Frontplatte kann nicht gedffnet werden.

Gehen Sie wie folgt vor, um die DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit
zu entfernen und zu reinigen:
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Entfernen 1 Entfernen Sie die Waschstation.

Siehe Querverweise oben.

2 Entfernen Sie das Gehause fiir den DiTi-Abfallbeutel.
Siehe Querverweise oben.

3 Entfernen Sie den DiTi-Abfallrutscheneinsatz.
Siehe Querverweise oben.

Abb. 7-23 Entfernen der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit von der Arbeitsflache

4 Ziehen Sie den Schnellentriegelungshebel (B) und halten Sie ihn fest.

5 Ziehen Sie die DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit (A) zu sich heran.

6 Offnen Sie die Frontplatte, damit Sie in der Lage sind, den Abfallschlauch
zu lésen.

7 Entfernen Sie den Abfallschlauch.

8 Schliessen Sie die Frontplatte.

9 Schieben Sie die Einheit zurlick in die mittlere Position und entfernen Sie sie
(anheben).

Reinigung Hinweis: Zum Reinigen der Einheit ist es nicht erforderlich, den Abfallschlauch

abzunehmen.

10 Reinigen Sie die Oberflache der DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit
mit einem geeigneten Reinigungsmittel (z. B. Wasser, Alkohol,
Desinfektionsmittel), um jedes verschittete Reagenz zu entfernen.

Hinweis: Jetzt kdnnen Sie die Waschstation und die Arbeitsflache reinigen.

Siehe Querverweise oben.

Installation 11 Schliessen Sie den Abfallschlauch unter der Frontplatte wieder an und

schliessen Sie die Platte.

12 Installieren Sie die DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit wieder auf der
Arbeitsflache, indem Sie den Schnellverschluss-Knopf erneut driicken
und die Option so weit in die urspriingliche Position schieben, bis sie
an den Positionierzapfen der Arbeitsflache einrastet.
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7.3.9 Abfalloption fiir geschachtelte Einwegspitzen

WARNUNG
Potenziell infektios
Teile des Instruments kdnnen mit potentiell infektiosem Material kontaminiert sein.

+ Befolgen Sie die grundlegenden Vorsichtsmassnahmen gegen Biogefahrdung.

+ Tragen Sie geeignete Personen-Schutzausriistung, z. B. Handschuhe,
Laborkittel und Augenschutz

7.3.9.1 Reinigung der geschachtelten DiTi-Abfallrutsche

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Geeignete Reiniger Siehe Abschnitt 7.1 ,Werkzeuge und Verbrauchsmate-
rialien”, B 7-1

Die entsorgten DiTis enthalten Reste von Proben und Reagenzien,
welche die DiTi-Abfallrutsche kontaminieren.

Hinweis: Erhebliche Kontaminierung der Rutsche kann ein Einklemmen der DiTis
in der DiTi-Abfallrutsche verursachen.

Schnellreinigung
Gehen Sie wie folgt vor, um die DiTi-Abfallrutsche zu reinigen:

1 Offnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.

Abb. 7-24 Entfernen der DiTi-Abfallrutsche fur geschachtelte Einwegspitzen

2 Heben Sie die DiTi-Abfallrutsche fir geschachtelte Einwegspitzen
an und entfernen Sie die Rutsche vom Halter (siehe Pfeil).

Halten Sie beim Wegtragen ein Tuch unter die DiTi-Abfallrutsche fir
geschachtelte Einwegspitzen, um zu verhindern, dass kontaminierte
Substanzen und DiTis auf den Fussboden fallen.
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Reinigung der
Arbeitsflache

Reinigung der
Sicherheitsab-

deckungen

7.3.10

7.3.11

OTECAN.

3 Sprihen Sie etwas Desinfektionsmittel auf die Innenflache der DiTi-Abfallrutsche
fur geschachtelte Einwegspitzen.

Geeignete Reiniger:
Siehe Querverweise oben.

4 Uberpriifen Sie, ob sich Reste von Kontaminierungen auf der Innenflache
der Abfallrutsche fir geschachtelte Einwegspitzen befinden.

Falls ja, planen Sie eine sorgfaltige Reinigung der Teile wie unten
beschrieben ein.

5 Installieren Sie die Abfallrutsche fiir geschachtelte Einwegspitzen wieder.
6 Schliessen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.

Sorgfiltige Reinigung

Zum sorgfaltigen Reinigen der geschachtelten DiTi-Abfallrutsche folgende
Prozedur durchfiihren:

1 Entfernen Sie wie oben beschrieben die Abdeckung von der geschachtelten
DiTi-Abfallrutsche.

2 Geben Sie die geschachtelte DiTi-Abfallrutsche in ein Becken mit Reinigungsmittel
lassen Sie dieses 30 Minuten bis 4 Stunden lang einweichen (je nach Reiniger).

3 Lassen Sie die geschachtelte DiTi-Abfallrutsche trocknen.

4 Installieren Sie die Abdeckung der Abfallrutsche fir geschachtelte
Einwegspitzen wie oben beschrieben wieder.

Arbeitsflache

WARNUNG

Beschadigung der Arbeitsflache moglich

+ Reinigen Sie die Arbeitsflache nur mit einer kleinen Menge Reinigungsmittel,
beispielsweise mit einem feuchten Tuch.

+ Schitten Sie kein Reinigungsmittel auf die Arbeitsflache.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Arbeitsflache des Pipettierinstruments zu reinigen:

1 Entfernen Sie alle Racks und Trager von der Arbeitsflache.

2 Reinigen Sie die Oberflache der Arbeitsflache mit einem geeigneten
Reinigungsmittel (z. B. Alkohol, Desinfektionsmittel), um moglicherweise
verschuttete Reagenzien zu entfernen.

3 Reinigen Sie nétigenfalls zusatzlich mit Wasser.

Sicherheitsabdeckungen

Fihren Sie die folgende Prozedur zum Reinigen der Sicherheitsabdeckungen durch:

+ Reinigen Sie die Innen- und Aussenflache der Sicherheitsabdeckungen mit
einem geeigneten Reinigungsmittel, z. B. Wasser, Alkohol oder Desinfektionsmittel,
um moglicherweise verschuttete Reagenzien oder Proben zu entfernen.

+ Reinigen Sie ndétigenfalls die Oberflachen zusatzlich mit Wasser oder Alkohol.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



OTECAN.

7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen
Wartungsaufgaben

7.3.12 Flussigkeitsbehalter

Systemfiliis-
sigkeitsbehalter

Abfallbehalter

>B>P>

Reinigen Sie alle Flussigkeitsbehalter mindestens einmal wochentlich,

um die Ablagerung von Kristallen und das Wachstum von Mikroorganismen
in Flissigkeitsbehaltern zu verhindern. Sorgen Sie daflir, dass Losungsmittel
(z. B. Ethanol) abdampfen kénnen, bevor Sie wieder Reagenzien in die
Behalter fullen.

Reinigen Sie den Abfallbehalter mindestens einmal taglich.

WARNUNG

Wenn die Behalter und/oder die LICOS-Rohre falsch installiert sind,
kann es zur Kontaminierung durch Abfallflissigkeit kommen.

+ Sorgen Sie daflr, dass Systemflissigkeitsbehalter und Abfallbehalter
nicht verwechselt werden.

+ Sorgen Sie dafir, dass die zwei LICOS-Rohre nicht verwechselt werden.

Schliessen Sie die Schlduche gemass den folgenden Abbildungen wieder an:

Die Abbildung zeigt den
Standard-Flussigkeitsbehalter
mit einer Kapazitat von 10 |
(ohne LICOS-Option).

A Systemflussigkeitsbehélter
B Abfallbehalter

C  Flussigkeiten-Anschlussstiick
fur Abfallflissigkeit

D  Flussigkeiten-Anschlussstiick
fur Systemflissigkeit

E  Ansaugrohr

Die Abbildung zeigt den
Standard-Flussigkeitsbehalter
mit einer Kapazitat von 30 |
(ohne LICOS-Option).

A Systemflissigkeitsbehalter
B Abfallbehalter

C Flissigkeiten-Anschlussstiick
fur Abfallflissigkeit

D  Flussigkeiten-Anschlussstiick
fur Systemflussigkeit

E Ansaugrohr

Abb. 7-26 Flussigkeitsbehélter (30 I)

Hinweis: Wenn Sie die Standard-Flissigkeitsbehalter nicht verwenden,
missen Sie daflir sorgen, dass der Schlauch zum Abfallbehélter so befestigt ist,
dass er sich nicht unbeabsichtigt vom Abfallbehalter l6st.
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SPO/MPO- Achten Sie auf Folgendes, wenn Ihr Instrument mit den Optionen SPO/MPO
Option und LICOS ausgeristet ist:

Befestigen Sie das LICOS-Rohr
mit der Rohrklemme wie in
der Abbildung dargestellt.

Sorgen Sie dafir, dass sich
das Ende des LICOS-Rohrs in
der Nahe des Behalterbodens
befindet.

Driicken Sie zum Bewegen
der Rohrklemme auf dem
LICOS-Rohr die Klemme

auf (siehe Pfeile).

A Schlauch zum Sensor
B LICOS-Rohr
bb. 7-27 LICOS-Rohrkd C Rohrklemme
AbD. 7-27 LICOS-Rohrklemme D  Flissigkeitsbehalter
7.3.13 Option ,Tiefe DiTi-Abwurfposition*
Reinigung Fuhren Sie die folgende Prozedur zum Reinigen der Wippe der Option

der Wippe » liefe DiTi-Abwurfposition® durch:

1 Wischen Sie die Oberflache der Wippe (A) mit einem geeigneten
Reinigungsmittel (z. B. Alkohol, Desinfektionsmittel) ab.

2 Reinigen Sie noétigenfalls zusatzlich mit Wasser.

Abb. 7-28 Option ,Tiefe DiTi-Abwurfposition*
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7.3.14 Te-PS-Sensorplatte

ch

Instrument mit
zwei Liquid
Handling-
Armen

Entfernen
der Te-PS-
Sensorplatte

WARNUNG

Laserlicht (LASER-PRODUKT DER KLASSE 1).

+ Vorsicht — Die Verwendung von Bedienelementen oder Einstellungen und die
Durchfiihrung von Verfahren, die nicht in dieser Betriebsanleitung beschrieben
werden, kdnnen zu einer gefahrlichen Strahlenbelastung fihren.

WARNUNG

Die Te-PS-Sensorplatte verwendet eine Laserdiode der Klasse IIIB.
Laserlicht ist fir das menschliche Auge nicht sichtbar.

+ Auftreffen des Laserstrahls auf das Auge der Labor-Mitarbeiter vermeiden,
auch durch reflektierende Oberflachen wie Spiegel etc.

+ Versuchen Sie nicht, das Gehause zu 6ffnen, um eine direkte Einwirkung
durch den Laserstrahl zu verhindern.

+ Ubergeben Sie Service-Arbeiten an qualifiziertes Personal.

ACHTUNG

Mégliche Funktionsstérung, Fehler bei der Erkennung der Te-PS-Sensorplatte.

+ Stecken Sie die Te-PS-Sensorplatte nicht ab, solange sich das Instrument
im Betrieb befindet.

+ Schliessen Sie die Te-PS-Sensorplatte nicht an, wahrend das Instrument
in Betrieb ist.

Hinweis: Wenn das Instrument Uber zwei Liquid Handling-Arme (LiHa) verfligt,
ist zu beachten, dass jeder LiHa eine eigene Te-PS-Sensorplatte erfordert.

Entfernen

Gehen Sie wie folgt vor, um die Te-PS-Sensorplatte vom Te-PS-Trager zu entfernen:

1 Dricken Sie die Arretierungsvorrichtung der Mikrotiterplatte am Te-PS-Trager
nach unten.

2 Entfernen Sie die Te-PS-Sensorplatte manuell vom Trager.
3 Wenn Sie beabsichtigen, die Sensorplatte vom Instrument zu trennen:

— Schalten Sie das Instrument aus.
— Offnen Sie die linke Zugangstdir.

— Dricken Sie zum Entriegeln des Anschlusses den Verschluss in Richtung
Anschluss. Trennen Sie danach die Sensorplatte vom Instrument.
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Reinigung der Te-PS-Sensorplatte

Gehen Sie wie folgt vor, um die Te-PS-Sensorplatte zu reinigen:

1 Schalten Sie das Instrument aus und 6ffnen Sie die
Frontsicherheitsabdeckung.

2 Entfernen Sie die Te-PS-Sensorplatte vom Te-PS-Trager.

3 Reinigen Sie die Te-PS-Sensorplatte mit einem weichen Tuch und Alkohol oder
schwachem Detergens. Sorgen Sie dafir, dass die emittierenden Laserdioden
und der Empfanger auf der gegeniiberliegenden Seite gereinigt wird.

B

Abb. 7-29 Te-PS-Sensorplatte

A Emittierende Laserdiode B Empfanger

Installation

Gehen Sie wie folgt vor, um die Te-PS-Sensorplatte auf dem Te-PS-Trager
zu installieren:

1 Dricken Sie die Arretierungsvorrichtung der Mikrotiterplatte am Te-PS-Trager
nach unten.

2 Platzieren Sie die Te-PS-Sensorplatte zwischen die Positionierzapfen
am Te-PS-Trager.

3 Ldsen Sie die Arretierungsvorrichtung der Mikrotiterplatte.
Die Te-PS-Sensorplatte wird in die richtigen Position gedriickt.
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4 Wenn die Sensorplatte nicht mit dem Instrument verbunden ist:
— Schalten Sie das Instrument aus.
— Offnen Sie die linke Zugangstiir.

— Schliessen Sie das Kabel der Sensorplatte an der RJ45-Buchse
der Optibo DCU an.

Abb. 7-30 Elektronik hinter der linken Zugangstir

A RJ45-Buchse

5 Schliessen Sie die linke Zugangstr.
6 Schalten Sie das Instrument ein.

7.3.15 Trager und Racks

WARNUNG
Potenziell infektids
Teile des Instruments kdnnen mit potentiell infektiGsem Material kontaminiert sein.

+ Befolgen Sie die grundlegenden Vorsichtsmassnahmen gegen Biogefahrdung.

+ Tragen Sie geeignete Personen-Schutzausriistung, z. B. Handschuhe,
Laborkittel und Augenschutz
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Reinigung der

Racks und Trager kénnen in Kontakt mit Reagenzien und Proben kommen,

Trager und die entfernt werden mussen.
Racks Die folgende Prozedur zum Reinigen der Trager und der Racks durchfiihren.
1 Entfernen Sie alle Racks und Trager von der Freedom EVO-Arbeitsflache.
Die Waschstation kann auf der Arbeitsflache gereinigt werden.
2 Wenn moglich, entfernen Sie vor der Reinigung die Barcode-Etiketten
von den Tragern.
3 Reinigen Sie die Oberflache der Racks und Trager sowie des Greifers
mit einem geeigneten Reinigungsmittel (z. B. Wasser, Alkohol,
Desinfektionsmittel), um jedes verschiittete Reagenz zu entfernen.
Wenn die Etiketten von Tragern und Racks nicht entfernt wurden, missen Sie
daflr sorgen, dass durch das Reinigungsmittel kein Schaden verursacht wird.
Hinweis: Verwenden Sie zum Reinigen der Trager und Racks keine Bleichmittel
und reinigen Sie diese nicht in einem Labor-Waschautomat.
4 Spllen Sie noétigenfalls die Trager und Racks aus und reinigen Sie diese
zusatzlich mit Wasser oder Alkohol.
5 Ersetzen Sie die Barcode-Etiketten und sorgen Sie daflir, dass diese an
der urspriinglichen Position angebracht werden.
6 Stellen Sie alle Racks und Trager zurlck auf die Freedom EVO-Arbeitsflache.
Hinweis: Ersetzen Sie Barcode-Etiketten sofort, wenn sie schadhaft
oder kontaminiert sind.
7.3.16 Te-PS-Trager
Abb. 7-31 Te-PS-Trager
A Positionierzapfen Te-PS-Platte D  Ausschnitt fir die Kabel
B  Befestigungsschraube Te-PS-Trager der Te-PS-Sensorplatten
C  Arretiervorrichtung Mikrotiterplatte E  Fixierungsstift Te-PS-Trager
7 -60 Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



OTECAN.

Wartung
Te-PS-Trager

Installieren des
Te-PS-Tragers

7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen
Wartungsaufgaben

Vorbereitung des Instruments

1 Schalten Sie das Instrument aus und 6ffnen Sie die
Frontsicherheitsabdeckung.

2 Entfernen Sie die Te-PS-Sensorplatte vom Te-PS-Trager.

Reinigung des Te-PS-Tragers

Reinigen Sie den Te-PS-Trager mit einem weichen Tuch und Alkohol
oder schwachem Detergens.

Inspektion

Fuhren Sie eine Sichtprifung des Te-PS-Tragers auf Beschadigung
und Kontamination durch System- oder Probenfliissigkeit durch.

Installation des Te-PS-Tragers

Gehen Sie wie folgt vor, um den Te-PS-Trager auf der Arbeitsflache zu installieren:

1 Entfernen Sie an den Rasterpositionen, an denen der Te-PS-Trager installiert
werden muss, zwei Positionierzapfen und einen Arretierzapfen aus
der Arbeitsflache.

Wenn der Te-PS-Trager vorher an der richtigen Position installiert wurde,
ist dieser Schritt nicht erforderlich.

Abb. 7-32 Installation des Te-PS-Tragers

A Ausschnitt fir die Kabel B Arretierzapfen
der Te-PS-Sensorplatte C Positionierzapfen

2 Stellen Sie den Te-PS-Trager so auf die Arbeitsflache, dass sich die Ausschnitte
fur die Kabel der Te-PS-Sensorplatte auf der rechten Seite befinden.

3 Setzen Sie den Positionierzapfen an der Unterseite des Te-PS-Tragers in
das Loch an der Riickseite des Instruments ein (von wo der Arretierzapfen
in Schritt 1 entfernt wurde).

4 Bewegen Sie die verbleibenden beiden Positionierzapfen an der Unterseite
des Te-PS-Tragers mit den Haltern so, dass sie in die zwei vorderen Lécher
passen (von wo die Positionierzapfen in Schritt 1 entfernt wurden).
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5 Setzen Sie die beiden Positionierzapfen an der Unterseite des Te-PS-Tragers
in die beiden Positionierlécher ein.

6 Ziehen Sie die Befestigungsschraube in der Mitte der Te-PS-Trager-Vorderseite
fest, um den Te-PS-Trager in seiner Position auf der Arbeitsflache zu verriegeln.

7 Starten Sie fUr die nachfolgende Einstellung des Te-PS-Tragers
die ,Setup & Service“-Software und befolgen Sie die Anweisungen.
Siehe Instrument Software Manual.

Einstellung Te-PS-Trager

Jeder Te-PS-Tréager ist in X-, Y- und Z-Richtung einstellbar. Wenn mehr als ein
Te-PS-Trager verwendet wird, werden sie alle auf dieselbe Z-Abmessung
eingestellt, d. h., dass es in der Software nur eine Tragerdefinition gibt.

Hinweis: Wenn das Instrument Uber zwei Liquid Handling-Arme (LiHa) verfiigt,
ist zu beachten, dass ein einzelner Te-PS-Trager nur einem bestimmten LiHa
zugeordnet werden kann. Der Zugriff vom anderen LiHa erbringt nicht die
gewiinschte Genauigkeit.

Gehen Sie wie folgt vor, um den Te-PS-Trager anzupassen:

1 Stellen Sie sicher, dass der Trager an der erforderlichen Position
auf der Arbeitsflache platziert ist.

2 Sorgen Sie dafiir, dass die Te-PS-Sensorplatte bereit ist, auf dem Te-PS-Trager
montiert zu werden. Die Position, auf welche die Te-PS-Sensorplatte auf dem
Trager montiert werden muss, wird durch die Setup & Service Software angezeigt.
Siehe Instrument Software Manual.

3 Fahren Sie die Setup & Service Software hoch, um den Einstellungsvorgang
fur die Te-PS-Trager fortzusetzen. Folgen Sie den gegebenen Anweisungen.
Siehe Instrument Software Manual.

Einstellung des Te-PS-Tragers liberpriifen

Hinweis: Wenn das Instrument Uber zwei Liquid Handling-Arme (LiHa) verfiigt,

zwei Liquid ist zu beachten, dass ein einzelner Te-PS-Trager nur einem bestimmten LiHa
Handling- zugeordnet werden kann. Der Zugriff vom anderen LiHa erbringt nicht
Armen die gewilinschte Genauigkeit.
Einstellung Gehen Sie wie folgt vor, um die Einstellung des Te-PS-Tragers zu Uberprifen:
tiberprifen

1 Stellen Sie sicher, dass der Trager an der erforderlichen Position auf
der Arbeitsflache platziert ist.

2 Sorgen Sie dafiir, dass die Te-PS-Sensorplatte bereit ist, auf dem Te-PS-Trager
montiert zu werden. Die ,Setup & Service“-Software oder die Anwendungs-
software wird die Position anzeigen, an der die Te-PS-Sensorplatte auf den
Te-PS-Trager montiert werden muss.

Siehe Instrument Software Manual.

3 Starten Sie die ,Setup & Service“-Software, um die Uberpriifung der Einstellungen
fur die Te-PS-Trager fortzusetzen. Folgen Sie den Anweisungen in der Software.
Siehe Instrument Software Manual oder Application Software Manual.
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Entfernen

Hinweis: Wenn der Trager entfernt wird, muss im Rahmen der erneuten
Installation des Tragers eine Ausrichtung des Tragers erfolgen.

Gehen Sie wie folgt vor, um den Te-PS-Trager von der Arbeitsflache zu entfernen:

1 Notieren Sie die aktuelle Position des installierten Te-PS-Tragers
(platzieren Sie ihn bei der erneuten Installation an derselben Position).

2 Loésen Sie die Befestigungsschraube.
3 Entfernen Sie den Trager von der Arbeitsflache.

Te-Link
Vorbereitung des Instruments

1 Schalten Sie das Instrument aus und 6ffnen Sie die Frontsicherheitsabdeckung.

Entfernen

1 Notieren Sie sich die aktuelle Position des Te-Link-Moduls, damit Sie wissen,
an welche Position es nach der Reinigung platziert werden muss.

2 Heben Sie das Te-Link-Modul zur Reinigung oder Dekontamination
von der Arbeitsflache weg an.

Das Te-Link-Modul ist nicht an der Arbeitsflache befestigt.

Reinigung des Te-Link

Reinigen Sie den Te-Link mit einen weichen Tuch, das mit Ethanol
oder Isopropylalkohol angefeuchtet ist.
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Installation

So installieren Sie das Te-Link-Modul auf der Arbeitsflache:

1 Setzen Sie das Ende der Adapterplatte des Te-Link zwischen den Fuhrungszapfen
und den Arretierzapfen nach Bedarf ein.

Die Adapterplatte bleibt an der Te-Link-Unterseite befestigt.

2 Setzen Sie die zwei Pads am anderen Ende des Te-Link zwischen
die Fuhrungszapfen der Arbeitsflache ein.

Die Pads bleiben an der Unterseite des Te-Link befestigt.

Abb. 7-33 Te-Link-Positionierung auf der Arbeitsflache

A Pads unterhalb des Te-Link B Adapterplatte unterhalb
des Te-Link, Ausgangsposition
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7.3.18 MultiSense-Option

7.3.18.1 DiTi-Konus, MultiSense-Spitzenadapter

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Dekontamination Siehe Abschnitt 7.5 ,Dekontamination”, & 7-88
Demontieren und Installieren Siehe Abschnitt 7.6.2.1 ,DiTi-Kit MultiSense”,
des DiTi-Kit MultiSense 7-90
Schlauchende anpassen siehe Abschnitt 7.6.2.2 ,Schneiden/Anpassen

des Schlauchendes”, B 7-93

WARNUNG

A Mégliche Kontaminierung.
Das DiTi-Kit MultiSense kann mit Probenfliissigkeit in Kontakt gekommen

sein und ein Kontaminierungsrisiko erzeugen.
+ Dekontaminieren Sie vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten sorgfaltig
die vollstandige Ausriustung.

+ Demontieren Sie vor Wartungsarbeiten das gesamte DiTi-Kit MultiSense
und dekontaminieren Sie die Teile sowie die Innenseite der Schlauche.
Siehe Querverweise oben.

ACHTUNG

Mégliche Funktionsstérung.

DiTi-Konen, die mit Probenflissigkeit bespritzt wurden, beispielsweise mit Serum,
kénnen mit einer Schicht getrockneter Probenfliissigkeit bedeckt sein, die ein
ordnungsgemasses Aufnehmen und Abwerfen der Einwegspitzen verhindert.

+ Stellen Sie stets sicher, dass der DiTi-Konus sauber und trocken bleibt.

I! A Es ist unentbehrlich, dass die folgenden
- - Teile sauber und trocken gehalten werden:
-4—8B
A X-Ring
| -——¢ B Nadelrohr
i C  Pipettierschlauch
|~ b D  Spitzenkonus

Abb. 7-34 Reinigen
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ACHTUNG

Funktionsstdrung des Drucksensors.
Ablagerungen auf dem Schlauch oder dem X-Ring werden die Abdichtung
beeintrachtigen. Achten Sie bei der Reinigung, der Anpassung des Rohrendes
oder dem Ersetzen des DiTi-Kits MultiSense auf Folgendes:
+ Verwenden Sie ausschliesslich puderfreie Handschuhe.
+ Platzieren Sie beim Entfernen von Teilen die Teile auf einer trockenen

und sauberen Oberflache.

ACHTUNG

Funktionsstérung des Drucksensors.
Wenn der Raum zwischen dem Pipettierschlauch und den Innenwanden des
DiTi-Konus feucht wird, ist die Druckiiberwachungsfunktion beeintrachtigt.
Dies kann passieren, wenn der DiTi-Konus aus Versehen in die Probe
eingetaucht wurde oder wenn ein Pipettieren durchgefihrt wurde, bei dem
der Pipettierschlauch nach einem Bruch in den Konus gedriickt wurde.
Diese Funktionsstérung fuhrt zu Sensor Out Of Range-Fehlern und bei
Verwendung der PMP-Funktion zu Aspiration Errors (verstopfte Druckkanale).
+ Das Innere des DiTi-Konus muss trocken bleiben. Lassen Sie bei der
Reinigung wahrend der reguldren Wartung die DiTi-Konen sich nicht
vollstandig vollsaugen (d. h. nicht in ein Gefass mit Alkohol eintauchen).
+ Sorgen Sie daflr, dass der Schlauch nicht zurtick in den Spitzenadapter
gedruckt wird. Er muss wie in Abb. 7-35 ,Pipettierschlauch MultiSense”,
7-67 dargestellt herausragen.

Im Falle einer Funktionsstérung aufgrund der oben genannten Umstande miissen
der DiTi-Konus und das Nadelrohr wie folgt entfernt und gereinigt werden.

1 Demontieren Sie das DiTi-Kit MultiSense.
Siehe Querverweise oben.

2 Platzieren Sie die Teile auf eine saubere und trockene Oberflache.
Tauchen Sie DiTi-Konus und Nadelrohr in Isopropylalkohol ein.

4 Lassen Sie DiTi-Konus und Nadelrohr Gber Nacht trocknen oder trocknen
Sie das Innere der Teile mit einem Luftgeblase.

5 Bauen Sie das DiTi-Kit MultiSense wieder zusammen.
Siehe Querverweise oben.

w

Hinweis: Wenn die PMP-Dichtheitsprifung fehlschlagt, kann dies anzeigen,
dass getrocknete Reste der Probe an den Innenwéanden des DiTi-Konus oder
des Nadelrohrs Ubrig bleiben. Versuchen Sie, diese Teile in einem Ultraschallbad
zu reinigen oder bestellen Sie Ersatzteile.
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Reinigung und Inspektion

Reinigung der 1 Reinigen Sie die DiTi-Konen mit einem fusselfreien Tuch, das mit Alkohol
DiTi-Konen befeuchtet ist (Isopropylalkohol).

Inspektion der 2 Wenn Ablagerungen sichtbar sind, zerlegen Sie den MultiSense-Spitzenadapter
DiTi-Konen und reinigen Sie ihn sorgfaltig.

Siehe Querverweise oben.

3 Uberpriifen Sie, ob der
Pipettierschlauch wie in
der Abbildung dargestellt 2 mm
herausragt.

Wenn der Pipettierschlauch
nicht genug herausragt, ziehen
Sie ihn entsprechend heraus.
Siehe Querverweise oben.

A DiTi-Abwurfrohr
B Schlauch eingeschoben (schlecht)
C Schlauch ragt heraus (OK)

Abb. 7-35 Pipettierschlauch MultiSense

7.3.18.2 Auffiillen des Waschblocks

Zweck Auffullen bedeutet das langsame Fllen des Waschblocks, um eine Verschittung
Zzu vermeiden.

Erforderliches Waschflussigkeit, nach Bedarf durch die Anwendung.
Material .
1 Offnen Sie ein Skript mit einer Arbeitsflache, die ein Waschsystem enthalt.
2 Uberpriifen Sie, ob der Waschblock auf der festgelegten Tragerposition platziert
wurde und ob seine Schlauche (Waschen und Abfall) ordnungsgemass
angeschlossen sind (verwenden Sie ,container 1 wash liquid®).

3 Bereiten Sie den Waschblock vor:

— Kilicken Sie auf die entsprechende Befehlsschaltflache in
der Anwendungssoftware.
Siehe auch ,Software-Handbuch Freedom EVOware*

Oder Starten Sie die ,Setup & Service“-Software.
— Wabhlen Sie auf der Seite ,Wash Tool“ (Waschwerkzeug)

~Prime Wash Block” (Auffiillen Waschblock) aus.
Siehe auch ,Instrument Software Manual“
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7.3.18.3 Stahlspitze austauschen (MCA96)

Austausch Fir den Fall, dass eine Stahlspitze ausgetauscht werden muss,
Stahlspitzen kann der Bediener den Deckel 6ffnen und die Stahlspitze austauschen.

1 Platzieren Sie den Stahlspitzenblock auf die Vorrichtung (A).

Abb. 7-36 Platzieren Sie den Stahlspitzenblock

2 Lodsen Sie die Schrauben (B).

Abb. 7-37 Loésen Sie die Schrauben
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3 Entfernen Sie Deckel (C) vom Behalter (D).
4 Lagern Sie Deckel und Schrauben an einem sauberen und trockenen Platz.

Abb. 7-38 Entfernen Sie den Deckel

5 Entfernen Sie die Stahlspitzen (E) aus dem Behalter.
6 Lagern Sie die Stahlspitzen an einem sauberen und trockenen Platz.

Abb. 7-39 Stahlspitze entfernen

7 Reinigen Sie alle entfernten Stahlspitzen und setzen Sie diese ein.
8 Uberpriifen Sie, ob alle Stahlspitzen sauber sind und eingesetzt wurden.
9 Bringen Sie den Deckel am Behalter an.
10 Befestigen Sie alle Schrauben.
Ein Standard-Stahlspitzenadapter kann verwendet werden.
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7.3.18.4 Beschichtung der Spitzen liberpriifen (MCA96)

Bedingungen Stahlspitzenblock ist geparkt.
Spitzen Gehen Sie wie folgt vor, um die Spitzen auf eine beschadigte Beschichtung

tiberprifen zu Uberprfen:
| 41 1 Fihren Sie eine Sichtprifung der
Beschichtung der Spitzen auf
Kratzer oder andere Schaden
an der Oberflache durch.

2 Uberpriifen Sie auch die Austrittspunkte
der Spitzen.

3 Reinigen Sie die Spitzen vorsichtig mit
70 %igem Ethanol-Reinigungsmittel.

4 Wenn Spitzen beschadigt sind,
ersetzen Sie den Stahlspitzenblock.

Abb. 7-40 Stahlspitzenblock mit
beschadigter Beschichtung

ACHTUNG

@ Der Stahlspitzenblock kann vom Bediener nicht repariert werden.
Ein beschadigter Stahlspitzenblock muss vollstandig ersetzt werden,
oder Sie mussen sich an einen Tecan-Servicetechniker wenden,
damit dieser eine Reparatur durchfihrt.

Versuchen Sie nicht, den Stahlspitzenblock selbst zu reparieren.

7.3.18.5 Spitzenkonusdichtungen iiberpriifen (MCA96-Kopf)

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Spitzenkonusdichtung ersetzen Siehe Abschnitt

7.6.3.4 ,Spitzenkonusdichtungen ersetzen
(MCA96)”, B 7-98

Dichtheitsprifung durchfihren Siehe Abschnitt 7.4.2.2 ,Dichtheitsprufung
mit DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86

Tragerpositionen Uberprifen (Offsets) Siehe Abschnitt 7.3.18.14 ,Tragerpositionen
Uberprufen (Offsets)”, B 7-78

Teach-in der Tragerpositionen Siehe auch ,Software-Handbuch Freedom
EVOware*

7-70 Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen

OTECANO Wartungsaufgaben

Bedingungen Instrument ausgeschaltet.
Dichtungen Gehen Sie wie folgt vor, um die Dichtungen auf Schaden zu lberpriifen:
liberpriifen 1 Uberpriifen Sie die

Spitzenkonusdichtungen (A)
auf Schaden.

2 Ersetzen Sie die
Spitzenkonusdichtungen
gegebenenfalls.

Siehe Querverweise oben.

3 Fihren Sie die
Dichtheitspriifung durch.
Siehe Querverweise oben.

Abb. 7-41 Spitzenkonusdichtungen

Hinweis: Gehen Sie folgendermassen vor, wenn der Pipettierkopf undicht ist,
nachdem die Dichtungen der Spitzenkonen ersetzt wurden:

1 Uberpriifen Sie, ob die Spitzen ordnungsgemass montiert sind

2 Wenn die Spitzen in Ordnung sind, tGberpriifen Sie den Offset fiir Trager/Rack.
Siehe Querverweise oben.

3 Fuhren Sie nétigenfalls ein Teach-in fir den Offset durch.
Siehe Querverweise oben.

Wenn der Fehler nicht beseitigt werden kann, wenden Sie sich an den Tecan-FSE.
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7.3.18.6 Dichtringe liberpriifen (MCA384-Kopf)

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Aktion Referenz
Dichtring ersetzen Siehe Abschnitt 7.6.3.5, B 7-99

Dichtheitsprifung durchfihren | Siehe Abschnitt 7.4.2.2, & 7-86

Tragerpositionen Uberpriifen Siehe Abschnitt 7.3.18.14, B 7-78
(Parallelitat)

Teach-in der Tragerpositionen | Siehe auch ,Software-Handbuch Freedom EVOware*

Bedingungen Instrument ausgeschaltet.
Dichtringe Gehen Sie wie folgt vor, um die Dichtringe auf dem MCA384-Kopf auf Schaden
tiberprifen zu uberprufen:
I 7 “w@ 1 Uberpriifen Sie die
///// / ) \ Dichtringe (A) auf Schaden.

2 Ersetzen Sie die Dichtringe
gegebenenfalls.
Siehe Querverweise oben.

3 Fulhren Sie die
Dichtheitspriifung durch.
Siehe Querverweise oben.

>

Dichtring
Stumpfes Rohr

o]

Abb. 7-42 Dichtringe

Hinweis: Gehen Sie wie folgt vor, wenn der Pipettierkopf undicht ist, nachdem
die Dichtringe ersetzt wurden:

1 Uberpriifen Sie, ob die Spitzen und der Adapter ordnungsgemass montiert sind.

2 Wenn die Spitzen in Ordnung sind, tberprifen Sie den Offset fiir Trager/Rack.
Siehe Querverweise oben.

3 Fudhren Sie nétigenfalls ein Teach-in fiir den Offset durch.
Siehe Querverweise oben.

Wenn der Fehler nicht beseitigt werden kann, wenden Sie sich an den Tecan-FSE.
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7.3.18.7 Abstellen, Reinigung und Abdeckung des Stahlspitzenblocks (MCA96)

Anleitung zur
Aufbewahrung
des Stahlspit-
zenblocks nach
Verwendung

Hinweis: Tecan empfiehlt, den Stahlspitzenblock nach jeder Arbeitsschicht
abzustellen und aus dem Instrument zu entfernen. Der Stahlspitzenblock
ist stets zu reinigen und ordnungsgemass zu lagern.

WARNUNG

Die spitz zulaufenden Spitzen des Stahlspitzenblocks kdnnen Verletzungen
verursachen, wenn Sie den Stahlspitzenblock unvorsichtig handhaben.

+ Seien Sie sich immer der mechanischen Gefahren bewusst.

+ Tragen Sie Laborkleidung, Gummihandschuhe, Schutzbrille usw.,
soweit erforderlich.

ACHTUNG

Verwenden Sie den Stahlspitzenblock stets so, dass er nicht kontaminiert wird:
+ Esist wichtig, den Stahlspitzenblock an einem staubfreien Platz zu lagern.

+ Beruhren Sie die Spitzen niemals mit den Fingern. Halten Sie den
Stahlspitzenblock bei der Handhabung immer am PEEK-Block.

+ Legen Sie den Stahlspitzenblock niemals so auf dem Tisch ab,
dass er auf den Spitzen steht.

1 Stellen Sie den Stahlspitzenblock auf dem Transferrack ab.

2 Reinigen Sie den Stahlspitzenblock mit 70 %igem Isopropylalkohol-
oder Ethanol-Reinigungsmittel.

3 Wischen Sie den Stahlspitzenblock mit einem fusselfreien Tuch ab.
Oder Trocknen Sie den Stahlspitzenblock mithilfe élfreier Druckluft.
4 Lagern Sie den Stahlspitzenblock in der zugehdrigen Box.
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7.3.18.8 Parken und Reinigen des Stahlspitzenadapters (MCA384)

Aufbewahrung
des Stahlspit-
zenadapters
nach Gebrauch

ch

Hinweis: Tecan empfiehlt, den Adapter QC MCA384 nach den Arbeitsschichten
am Kopf zu montieren. Reinigen Sie den Stahlspitzenadapter stets und bewahren
Sie ihn sicher auf.

WARNUNG

Die Spitzen des Stahlspitzenadapters kdnnen Verletzungen verursachen,
wenn Sie den Stahlspitzenadapter unvorsichtig handhaben.

+ Seien Sie sich immer der mechanischen Gefahren bewusst.

+ Tragen Sie Laborkleidung, Gummihandschuhe, Schutzbrille usw.,
soweit erforderlich.

ACHTUNG

Handhaben Sie den Stahlspitzenadapter stets so, dass er nicht kontaminiert wird:

+ Beruhren Sie die Spitzen niemals mit den Fingern. Halten Sie den
Stahlspitzenadapter zur Handhabung immer am Adapter.

+ Der Stahlspitzenblock darf niemals mit den Spitzen nach unten auf
dem Tisch abgelegt werden.

1 Legen Sie den Stahlspitzenadapter auf einem leeren Adapterrack
auf dem Systemtrager ab.

2 Montieren Sie den Adapter QC MCA384.

3 Reinigen Sie den Stahlspitzenadapter mit 70 %igem Isopropylalkohol-
oder Ethanol-Reinigungsmittel.

4 Wischen Sie den Stahlspitzenadapter mit einem fusselfreien Tuch ab.
Oder Blasen Sie den Stahlspitzenadapter mithilfe 6lfreier Druckluft trocken.

5 Lassen Sie den Stahlspitzenadapter im Adapterrack auf dem Systemtrager
oder lagern Sie ihn in der Adapterlagerbox aus Acrylglas.
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7.3.18.9 Waschblock waschen und entleeren

Hinweis: Tecan empfiehlt, den Waschblock nach jeder Arbeitsschicht zu waschen
und zu entleeren.

* Notigenfalls kdnnen Sie spezielle Waschflissigkeiten zum Waschen verwenden.

Erforderliches Material: Waschflussigkeit.

1 Uberpriifen Sie, ob der

convaner b Waschblock mit Wasser
1 ~ aufgefillt ist.

2 Schliessen Sie den Behalter
waste wash liquid wash wash liquid mlt der WaSChﬂUSSIleIt

cunrflera i EDnIBl:!Er'l aus 70 % Ethano| an der
@ ‘/@ @ @ Vorderseite der Wascheinheit
L . ‘ an die Verschraubung ,wash

> washunit 8 ﬂ liquid container 1“ (A) an.

Abb. 7-43 Wascheinheit

3 Starten Sie die ,Setup & Service“-Software.
4 Wahlen Sie die Seite ,Waschwerkzeug“ aus.

5 Waschen und entleeren Sie den Waschblock.
Informationen dazu finden Sie im ,Instrument Software Manual®.

Waschflussigkeitsbehélter 1 wird verwendet.

6 Wiederholen Sie je nach Anwendung den Schritt 5, bis die gewlinschte
Sauberkeit des Waschblocks erzielt ist.

Gehen Sie wie folgt vor, um den Waschblock und das Schlauchsystem zu entleeren:

sy 1 1 Trennen Sie den Abfall-
o il : schlauch an der Vorderseite
a der Wascheinheit vom
Anschluss ,waste” (A).

— Der Abfallschlauch wird

X a  a automatisch durch ein
@ @ @ @ Absperrventil gegen
6

waste wash liquid wash wash liquid

Leckage gesichert.

2 Trennen Sie den
Waschschlauch vom
Anschluss ,wash“ (B) und

Abb. 7-44 Wascheinheit: Verschraubungen schliessen sie ihn an den

fur Abfall- und Wascheinheit Anschluss ,waste” (A) an.

)
9 wagg \
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3 Starten Sie die ,Setup & Service“-Software.

4 Wahlen Sie auf der Seite ,Contents” (Inhalt) die Option ,Waste Pump*
(Abfallpumpe) aus.

5 Nehmen Sie die Abfallpumpe in Betrieb.
Informationen dazu finden Sie im ,Instrument Software Manual®.

6 Wiederholen Sie Schritt 5, bis das Waschsystem entleert ist.

7 Trennen Sie den Waschschlauch an der Vorderseite der Wascheinheit vom
Anschluss ,waste“ (A) und befestigen Sie ihn wieder am Anschluss ,wash® (B).

8 Schliessen Sie den Abfallschlauch an den Anschluss ,waste” (A) an.

7.3.18.10 Waschen des Stahlspitzenblocks (MCA96) bzw. des Stahlspitzenadapters

So waschen Sie
den Stahlspit-

zenblock /
Stahlspit-
zenadapter

(MCA384)

Gehen Sie wie folgt vor, um den Stahlspitzenblock oder den Stahlspitzenadapter
zu waschen:

ACHTUNG

Sorgen Sie dafiir, dass wahrend des Waschvorgangs keine Ausfallungen erzeugt
werden. Je nach Anwendung missen Sie verschiedene Waschflissigkeiten
verwenden.

Hinweis: Tecan empfiehlt, fir die folgende Prozedur ein Skript
in der Anwendungssoftware zu definieren:

1 Platzieren Sie ein Reagenzgeféss mit deionisiertem Wasser und ein
Reagenzgeféass mit 70 %igem Ethanol auf einem (Service-) Trager.

2 Lassen Sie zweimal deionisiertes Wasser ansaugen und in den Waschblock
abgeben.

3 Lassen Sie zweimal 70 %iges Ethanol ansaugen und in den Waschblock
abgeben.

4 Lassen Sie einmal Luft ansaugen und abgeben.

5 Lagern Sie den trockenen Stahlspitzenblock bzw. Stahlspitzenadapter in
der Box fiir den Stahlspitzenblock bzw. Box fiir den Stahlspitzenadapter.

6 Bereiten Sie den Waschblock vor.
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7.3.18.11 Filter des Waschsystems iiberpriifen

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Filter ersetzen Siehe Abschnitt 7.6.3.2 ,Waschsystemfilter

ersetzen”, 8 7-98

Bedingungen Instrument ausgeschaltet.
Waschsystem Gehen Sie wie folgt vor, um den Waschsystemfilter auf Kontaminierung zu Gberprifen:
tiberpriifen

1 Fudhren Sie eine Sichtprifung durch, ob der Filter durch Algen (grinlich/
braunliche Farbe) oder durch andere Kontaminierung betroffen ist.

2 Ersetzen Sie den Filter gegebenenfalls.
Siehe Querverweise oben.

7.3.18.12 Waschfliissigkeitsbehalter entleeren und reinigen

Entleeren und Gehen Sie wie folgt vor, um die Waschflissigkeitsbehalter zu entleeren
Reinigen der und zu reinigen:
Behalter

1 Entleeren Sie die Waschflissigkeitsbehalter manuell oder mithilfe
einer Abfallpumpe.
Siehe ,Instrument Software Manual® zu Informationen Gber die Verwendung
der Abfallpumpe.

2 Reinigen Sie die Behélter in einem Waschbecken, und spilen Sie sie
mit 70 % Ethanol aus.

7.3.18.13 Schlauche des Waschsystems liberpriifen

Uberpriifen der Uberpriifen Sie die Schlduche wie folgt:

Schlauche
1 Fudhren Sie eine Sichtprufung der Schlauche auf Kontaminierung mit Algen
(granlich/braunliche Farbe), Kalk und anderen Ablagerungen durch.
Die Schlduche missen unbedingt sauber sein.

ACHTUNG

@ Wenn die Schlauche stark kontaminiert sind, muss das gesamte
Waschsystem Uberpriift werden. Wenden Sie sich an den Tecan-FSE.

Hinweis: Algen im Schlauchsystem kdnnen ein Verstopfen der Spitzen verursachen.
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7.3.18.14 Tragerpositionen liberpriifen (Offsets)

Querverweise

ch

Setup-
Positionen
tiberprifen

Setup-Positionen

WARNUNG

Bewegliche Teile
Verletzungen sind mdéglich, wenn das Instrument unerwartet startet.

+ Greifen Sie wahrend der Uberpriifung der Positionen nicht in
den Bereich mit beweglichen Teilen.

ACHTUNG

Moglicher Schaden am Stahlspitzenblock

+ Verwenden Sie zum Teach-in der Positionen nicht den Stahlspitzenblock,
sondern den speziellen Teach-in-Block und die Referenzplatte bzw. den
Referenzblock.

+ Vergewissern Sie sich, dass die ,Setup & Service“-Software auf die richtige
Teach-in-Stiftlange (430 oder 670) eingestellt ist.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Stellplatzpositionen auf dem Servicetrager
zu Uberprifen:

1 Platzieren Sie den Referenzblock auf dem entsprechenden Stellplatz
auf dem Servicetrager.

Schalten Sie das Instrument ein.
Nehmen Sie den Teach-in-Block auf.
Starten Sie die ,Setup & Service“-Software.

Verwenden Sie das Bewegungs-Tool (System Devices>MCA96>Move Tool),
um den Pipettierkopf auf die entsprechende Position zu bewegen.
Siehe auch ,Instrument Software Manual®

6 Uberprifen Sie die Rotation und horizontale Einstellung.
7 Gehen Sie bei Abweichungen wie folgt vor:

— Wenn sich die Spitzen nicht in die richtige Position bewegen,
muss die Position des entsprechenden Tragers nachjustiert
und per Teach-in-Verfahren in die Software tbertragen werden.
Wenden Sie sich an Ihren Servicetechniker.

8 Legen Sie den Teach-in-Block ab.

a b~ ODN
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Positionen von
Laborgefassen
tberpriifen

Parallelitat

7.3.19

ch

Barcode-
Lesegerat

A

7 - Vorbeugende Wartung und Reparaturen
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Mikrotiterplatten, Waschblocke und Reagenzgefasse

Gehen Sie wie folgt vor, um die Positionen (Offsets) der Mikrotiterplatten,
Waschblécke und Reagenzgefasse relativ zu den Spitzen zu Gberprifen:

Hinweis: Fur den Fall, dass der Pipettierkopf nicht parallel zu den Mikrotiterplatten,
Waschblécken und Reagenzgefassen ausgerichtet ist, muss die horizontale
Ausrichtung des Kopfs neu eingestellt werden. Wenden Sie sich an den Tecan-FSE.

1 Sorgen Sie dafir, dass die Setup-Positionen richtig sind.
Siehe ,Setup-Positionen” weiter oben in diesem Abschnitt.

2 Uberpriifen Sie die Positionen mit den Mikrotiterplatten usw.,
die in lhrem Arbeitsablauf verwendet werden.

3 Passen Sie im Falle von Abweichungen die Offsets in lhrer
Anwendungssoftware an.
Siehe auch ,Software-Handbuch Freedom EVOware*

Positive Identification (PosID)

WARNUNG

Brandgefahr, falls erhitzte Teile mit entflammbaren Reinigern gereinigt werden.
+ Lassen Sie das PosID-Modul vor der Reinigung abkihlen.

ACHTUNG

Das Fenster fir den Laserausgang des PosID-Barcode-Lesegerats muss stets
absolut sauber sein. Selbst geringfiigige Verschmutzung kann Fehler verursachen.

+ Vermeiden Sie bei der Reinigung abrasive Substanzen.
+ Scheuern Sie nicht die Oberflache. Verwenden Sie ein weiches, sauberes Tuch.

Gehen Sie wie folgt vor, um das Fenster flir den Laserausgang des
Barcode-Lesegerats zu reinigen:

WARNUNG

Laserlicht (LASER-PRODUKT DER KLASSE 2).
¢ Schauen Sie nicht in den Laserstrahl oder dessen Reflexionen auf
der Arbeitsflache.
+ Vorsicht — Die Verwendung von Bedienelementen oder Einstellungen
und die Durchfiihrung von Verfahren, die nicht in dieser Betriebsanleitung
beschrieben werden, kdnnen zu einer gefahrlichen Strahlenbelastung fuhren.
+ Stellen Sie sicher, dass fiir alle Laserprodukte der Klasse Il den FDA-Vorschriften
entsprechende Massnahmen ergriffen wurden.

1 Uberpriifen Sie, ob sich das Barcode-Lesegerét (A) in vertikaler Position
befindet und ob das Fenster fiir den Laserausgang wie in der Abbildung
unten dargestellt zuganglich ist.

Wenn dies nicht zutrifft, initialisieren Sie die PosID.
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Sensor

OTECAN.

ACHTUNG

Schaden am Antrieb des Barcode-Lesegerats, wenn die Position des Barcode-
Lesegerats manuell erzwungen wird.

+ Versuchen Sie nicht, das Barcode-Lesegerat manuell zu drehen.

+ Verwenden Sie die Initialisierungsroutine, um das Barcode-Lesegerat
in die Wartungsposition zu bringen.

2 Schalten Sie das Instrument aus.

3 Entfernen Sie Trager vor der
PosID, um Zugriff zur PosID
zu erhalten.

4 Fihren Sie eine Sichtprifung
des Ausgabefensters des
Lasers (B) auf Sauberkeit
durch.

5 Befeuchten Sie nétigenfalls ein
fusselfreies Tuch mit Alkohol
und reinigen Sie das Fenster
fur den Ausgang.

Abb. 7-45 PosID-Barcode-Lesegerat

Gehen Sie wie folgt vor, um den ,Kein Réhrchen“-Sensor zu reinigen:

1 Schalten Sie das Instrument aus.
2 Entfernen Sie Trager vor der PosID, um Zugriff zur PosID zu erhalten.

3 Schieben Sie den PosID-
Greifer (A) zurtick, um Zugriff
auf den ,kein Réhrchen®-
Sensor (B) zu erhalten.

4 Befeuchten Sie ein fusselfreies
Tuch mit Alkohol und reinigen
Sie die vordere Oberflache des
,kein Rohrchen“-Sensors.

Abb. 7-46 PosID-,Kein Réhrchen“-Sensor
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7.3.20 Zentrifuge

Schmieren der Aufhanger fur die Zentrifuge:
1 Schalten Sie das Instrument ein.
2 Entfernen Sie den Anschlagnocken und ziehen Sie die Zentrifuge heraus.

w

|8

Abb. 7-47 Anschlagnocken

3 Entriegeln Sie den Deckel und 6ffnen Sie ihn.

4 Entfernen Sie Eimer (FE500) oder Mikrotiterplatten (Freedom EVO)
und Aufhanger.

5 Reinigen und desinfizieren Sie die Aufthanger.
6 Reinigen Sie die Innenseite der Zentrifuge.
7 Fetten Sie die Gleitlager (z. B. mit Tecan-Fett oder Hettich 4051).

Hinweis: Die Abbildung
zeigt einen Aufhanger
fur FE500 Rohreimer.
Die Oberflache der
Aufhanger-Gleitlager

fur eine Mikrotiterplatten-
Aufhéanger ist ahnlich.

Abb. 7-48 Schmieren der Gleitlager-Oberflache

8 Setzen Sie die Aufhanger ein.

Paaren Sie die Nummern der Aufhanger und des Rotors,
wenn die Aufhdnger nummeriert sind.
9 Platzieren Sie Eimer oder Mikrotiterplatten in die Aufhanger.
10 Schliessen und verriegeln Sie den Deckel.

11 Schieben Sie die Zentrifuge in Position und sichern Sie diese
mit dem Anschlagnocken.
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Reinigung der
Armfiihrung

7.3.21 Armfuhrung

Die folgende Beschreibung gilt fir:

¢ Liquid-Handling-Arm (LiHa)

Mehrkanalpipettierarm (MCA96)

Mehrkanalpipettierarm (MCA384)

Robotermanipulatorarm (RoMa Standard und RoMa Long)
Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP)

* & o o

Verwenden Sie ein Wattestdbchen oder ein fusselfreies Tuch auf einem
Schraubendreher, um die Armfiihrungsrolle zu reinigen und ein fusselfreies Tuch,
um die Armflhrungsschienen sorgféltig zu reinigen, um ungleiche Bewegungen
des Arms zu vermeiden.

Hinweis: Verwenden Sie keinen Alkohol oder Lésungsmittel zum Reinigen
der Armfihrung. Verwenden Sie kein Abschmierfett auf den Arm-Schienen.

4
) |
; y

Abb. 7-49 Armfuhrung und Rolle

A Armfihrung C  Arm-Schiene
B Armfiihrungsrolle D Amm

Hinweis: Wenn ein Mehrkanalpipettierarm installiert ist, achten Sie darauf, nicht
nur die Unterseite, sondern auch die Oberseite der Fihrungsschiene zu reinigen,
da der MCA96 und der MCA384 mit Rollen ausgestattet sind, die sich auf beiden
Seiten der Fuhrungsschiene bewegen.
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7.4 Prazisions- und Funktionstests

7.4.1 Verifikationstest der Liquid-Handling-Leistung

QC-Kit

Alternative
Methoden

Verwendete
Software fiir
diverse Tests

Tecan empfiehlt, das QC-Kit zum Verifikationstest der Liquid-Handling-Leistung
mindestens einmal pro Jahr zu verwenden. Der Test muss je nach den Anforderungen
bezuglich der Qualitat und der Vorschriften des Labors, in dem die Freedom
EVO-Plattform eingesetzt wird, moglicherweise haufiger durchgefihrt werden.

Das neue QC-Kit basiert auf der patentierten Lichtmessungstechnologie
Ratiometric™ von Artel, die jetzt fir Tecan-Kunden erhaltlich ist.

Vorteile fir Kunden:

+ Rickverfolgbarkeit der Testergebnisse fiir internationale Normen
+ Robustheit der Methode in der taglichen Laborumgebung
¢ Bedienkomfort

Das QC-Kit umfasst LiHa und MCA.

Details zum QC-Kit finden Sie in den QC-Kit-Handblchern
(siehe 1.1 ,Referenzdokumente”, B 1-2) und auf der Website
www.tecan.com/qckit.

Alternative Methoden sind:

+ Gravimetrischer Test (LiHa / Air LiHa), Beschreibung siehe Instrument
Software Manual

+ Farbprazisionstest (MCA), Beschreibung siehe Abschnitt 7.4.2.1, & 7-84

Hinweis: Die ,Setup & Service“-Software und die Anwendungssoftware bieten
zahlreiche Tests, um die einzelnen Funktionen der Module zu Uberprifen.

*  Siehe auch ,Instrument Software Manual*
. Siehe ,Software-Handbuch Freedom EVOware*
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Querverweise

Zweck

Erforderliches
Material

Skript

Ausfiihrung des
Tests

Kalibrier-
faktoren

Prozedur mit
MCA96

7.4.2 MCA-spezifische Tests

7.4.2.1 Farbprazisionstest

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Dichtheitspriifung durchfiihren Siehe Abschnitt 7.4.2.2 ,Dichtheitsprifung
mit DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86

Der Farbprazisionstest bestimmt, wie prazise der Pipettierkopf Flissigkeit
abgibt (bei Verwendung von DiTis oder eines Stahlspitzenblocks).

Es ist erforderlich, lhre farbige Lésung zu kalibrieren, um die Genauigkeit
zu bestimmen, z. B. mit einer genauen manuellen Pipette.

Hinweis: Prazision und Genauigkeit sind abhangig von der speziellen Flissigkeit
und den verwendeten DiTis bzw. dem verwendeten Stahlspitzenblock. Tecan empfiehlt,
die Prazision und Genauigkeit mit der speziellen Flussigkeit und Pipettiereinheit
(DiTi oder Stahlspitzenblock) zu Uberprifen, die Sie in lhrer Anwendung verwenden,
um die entsprechenden Kalibrierfaktoren zu verifizieren und Sie nétigenfalls
einzustellen.

Farbstofflésung, z. B. Orange-G
Ein Mikrotiterplatten-Lesegerat fur 384-Well-Mikrotiterplatten

Dieser Test erfolgt in der Anwendungssoftware. In der Anwendungssoftware
stehen vordefinierte Wartungsskripts zur Verfligung. Sie kdnnen nétigenfalls
an den Bedarf des Benutzers angepasst werden.

Fir weitere Informationen siehe ,Software-Handbuch Freedom EVOware*.

Fihren Sie fir den Farbprazisionstest das Wartungsskript aus und achten Sie
auf Folgendes:

¢ Tecan empfiehlt
— die Verwendung verschiedener Vorrichtungen mit Spitzen zum Pipettieren

von Verdiinnungsmittel und Farbstofflosung, z. B. Verdinnungsmittel mit
Stahlspitzen, Farbstofflésung mit DiTis.

+ Denken Sie daran, dass Kalibrierfaktoren méglicherweise angepasst
werden missen.
— In der Anwendungssoftware sind Standardkalibrierfaktoren fiir
die Kontaktdispensierung mit DMSO und Wasser definiert.
— Tecan empfiehlt, die Kalibrierfaktoren und die Genauigkeit mit den
speziellen Flissigkeiten zu verifizieren, die in jeder Anwendung
verwendet werden.

1 Lassen Sie 100 yl Verdinner ansaugen und durch Kontaktdispensieren
in eine 96-Well-Mikrotiterplatte abgeben.

2 Lassen Sie X yl Farbstofflésung ansaugen und durch Kontaktdispensieren
in die vorgefullte 96-Well-Mikrotiterplatte abgeben.

3 Lassen Sie (100 - x)-ul-Verdiinner ansaugen und durch Kontaktdispensieren
in eine 96-Well-Mikrotiterplatte abgeben.
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Mischen Sie durch flinf Ansaug- und Abgabezyklen mit 80 pl.

Messen Sie die farbmetrischen Werte der pipettierten Lé6sungen
in den Mikrotiterplatten.

Schtteln Sie vor der Messung die Mikrotiterplatte 30 Sekunden lang kréaftig.

Lassen Sie 25 yl Verdinner ansaugen und durch Kontaktdispensieren
in eine 384-Well-Mikrotiterplatte abgeben.

Lassen Sie X ul Farbstofflosung ansaugen und durch Kontaktdispensieren
in die vorgefullte 384-Well-Mikrotiterplatte abgeben.

Lassen Sie (75 - 25 - x)-pl-Verdinner ansaugen und durch berihrungsloses
Dispensieren in eine 384-Well-Mikrotiterplatte abgeben.

Messen Sie die farbmetrischen Werte der pipettierten Lésungen in den
Mikrotiterplatten.

Zentrifugieren Sie die Mikrotiterplatte vor der Messung mit einem Lesegerat.

Hinweis: Tecan empfiehlt die Verwendung folgender Ausristung:

ein entsprechendes Tecan-Lesegerats fur 96- oder 384-Well-Mikrotiterplatten

0,1 mol Dinatriumhydrogenphosphat-Dihydrat (Sigma O3756) als Verdunner
und zum Auflésen von Orange G (Sigma 71643).

96-Well-Mikrotiterplatten mit flachem Boden (7.6555101)
oder 384-Well-Mikrotiterplatten (781101) von Greiner

5 Wenn die gemessenen CVs und Genauigkeiten innerhalb der Toleranz sind,

gilt der Test als bestanden.

Wenn die Testergebnisse ausserhalb der Toleranz liegen, missen Sie
sicherstellen, dass

*

*
*
*

Lésungen nicht kontaminiert sind.
die Mikrotiterplatten nicht schadhaft sind.
das Lesegerat sich in einem guten Zustand befindet (geeicht).

der Pipettierkopf nicht undicht ist.
Siehe Querverweise oben.

Hinweis: Wenn die gewiinschte Genauigkeit nicht erreicht werden kann,
wenden Sie sich an den Tecan-Servicetechniker.
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Querverweise

Zweck

Skript

Ausfiihrung des
Tests mit DiTis

(MCA96)

7.4.2.2 Dichtheitspriifung mit DiTis oder Stahlspitzen

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz
Spitzenkonusdichtungen ersetzen Siehe Abschnitt
(MCA96) 7.6.3.4 ,Spitzenkonusdichtungen ersetzen

(MCA96)”, & 7-98

Dichtringe ersetzen (MCA384) Siehe Abschnitt 7.6.3.5 ,Ersetzen der
Dichtringe (MCA384)”, B 7-99

Uberpriifen Sie, ob eine oder mehrere der 96 Kanéle des Pipettierkopfs undicht sind.

Dieser Test erfolgt in der Anwendungssoftware. In der Anwendungssoftware
stehen vordefinierte Wartungsskripts zur Verfugung. Sie kdnnen nétigenfalls
an den Bedarf des Benutzers angepasst werden.

Fir weitere Informationen siehe ,Software-Handbuch Freedom EVOware®“.

Fihren Sie fur die Dichtheitsprifung mit DiTis das entsprechende Wartungsskript
aus. Das Skript schlagt die folgende Prozedur vor:

1 Nehmen Sie die gréssten vor Ort verfugbaren MCA96-DiTis auf.
2 Bereiten Sie die Spitzen durch einen Wasch- oder Mischzyklus vor.

3 Lassen Sie ohne nachfolgenden Luftspalt das maximal anwendbare Volumen
ansaugen (abhangig von der DiTi-Grosse, z. B. 190 pl fiir eine 200-ul-DiTi).

4 Bewegen Sie den Pipettierkopf so, dass er Gber einer trockenen
Mikrotiterplatte platziert ist (geben Sie 0 ul ab).

5 Warten Sie fiinf Minuten.
— Uberpriifen Sie wahrend dieser Zeit, ob DiTis vorhanden sind,
die FlUssigkeit verlieren.

— Es durfen sich kleine Tropfen an den Enden der DiTis bilden,
aber die Mikrotiterplatte muss trocken bleiben.

6 Abgabe 100 pl und legen Sie die DiTis ab.

Wenn DiTis Flussigkeit verlieren:

+ Ersetzen Sie die entsprechenden Spitzenkonusdichtungen.
Siehe Querverweise oben.

¢ Wiederholen Sie den Test.

Hinweis: Wenn der Pipettierkopf weiterhin undicht ist, nachdem die Dichtungen
der Spitzenkonen ersetzt wurden, muss er zur Reparatur an Tecan eingeschickt
werden.
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Fuhren Sie fiir die Dichtheitspriifung mit Stahlspitzenblock das entsprechende
Wartungsskript aus. Das Skript schlagt die folgende Prozedur vor:

Nehmen Sie den Stahlspitzenblock auf.

2 Fuhren Sie die Aufbereitung des Stahlspitzenblocks mit einem Wasch-
oder Mischzyklus durch.

3 Lassen Sie 100 pyl Wasser ohne nachfolgenden Luftspalt ansaugen.

4 Bewegen Sie den Pipettierkopf so, dass er Uber einer trockenen
Mikrotiterplatte platziert ist (Abgabe 0 pl).

5 Warten Sie eine Minute.
— Uberpriifen Sie wahrend dieser Zeit, ob Spitzen vorhanden sind,
die Flussigkeit verlieren.

— Es dirfen sich kleine Tropfen an den Enden der Spitzen bilden,
aber die Mikrotiterplatte muss trocken bleiben.

6 Dispensieren Sie 100 ul und parken Sie den Stahlspitzenblock.

Wenn Spitzen Flussigkeit verlieren:

+ Ersetzen Sie die entsprechenden Spitzenkonusdichtungen.
Siehe Querverweise oben.

¢ Wiederholen Sie den Test.

Hinweis: Wenn der Pipettierkopf weiterhin undicht ist, nachdem die Dichtungen
der Spitzenkonen ersetzt wurden, muss er zur Reparatur an Tecan eingeschickt
werden.

Fuhren Sie flr die Dichtheitsprifung mit DiTis oder Stahlspitzen das entsprechende
Wartungsskript aus. Das Skript schlagt die folgende Prozedur vor:

1 Nehmen Sie einen Adapter vom Typ ,Adapter DiTi MCA384“ oder
~Adapter Fixed Tip 125 yl MCA384"“ auf.

2 Nehmen Sie die gréssten vor Ort verfligbaren MCA384-DiTis auf,
wenn Sie den Adapter vom Typ ,Adapter DiTi MCA384“ verwenden.

3 Bereiten Sie die Spitzen durch einen Wasch- oder Mischzyklus vor.

4 Lassen Sie ohne nachfolgenden Luftspalt das maximal anwendbare Volumen
ansaugen (abhangig von der DiTi-Grosse, z. B. 125 pl fir eine 125-pl-DiTi).

5 Bewegen Sie den Pipettierkopf so, dass er Uber einer trockenen
Mikrotiterplatte platziert ist (Abgabe 0 ul).

6 Warten Sie funf Minuten.
— Uberpriifen Sie wahrend dieser Zeit, ob DiTis oder Stahlspitzen
vorhanden sind, die FlUssigkeit verlieren.

— Es dirfen sich kleine Tropfen an den Enden der DiTis oder Stahlspitzen
bilden, aber die Mikrotiterplatte muss trocken bleiben.

7 Bewegen Sie den Pipettierkopf so, dass er Uiber einer zweiten trockenen
Mikrotiterplatte platziert ist.
8 Geben Sie 15 - 20 pl ab.
— Uberpriifen Sie, ob alle 384 Wells mit dieser kleinen Menge Flissigkeit
gefillt sind.
9 Geben Sie den Rest (85 - 80 pl) ab.

10 Werfen Sie die DiTis und den Adapter DiTi MCA384 oder den Adapter Fixed
125 yl MCA384 aus.
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Querverweise

Reiniger

Handelsiibliche

Reiniger

Beseitigung

von

Nukleinsédure-

Resten

7.5

OTECAN.

Wenn DiTis oder Stahlspitzen vorhanden sind, die Flissigkeit verlieren:

+ Ersetzen Sie die entsprechenden Dichtringe.
Siehe Querverweise oben.

+ Wiederholen Sie den Test.
Wenn einzelne Wells nach dem Dispensieren von 15 - 20 yl nicht mit Wasser
gefillt sind:

+ Ersetzen Sie den entsprechenden Dichtring und/oder die entsprechende
Stahlspitze.
(Kanal ist nicht dicht oder er ist verstopft).

+ Wiederholen Sie den Test.

Hinweis: Wenn der Pipettierkopf weiterhin undicht ist, nachdem die Dichtringe
ersetzt wurden, muss er zur Reparatur an Tecan eingeschickt werden.

Dekontamination

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Sicherheitsinformationen zur Siehe Abschnitt

Dekontamination 2.8 ,Dekontaminationsbescheinigung”, & 2-20
Handelsubliche Reiniger Siehe Abschnitt 7.1 ,Werkzeuge und Ver-

brauchsmaterialien”, & 7-1

Hinweis: Die Auswahl des geeigneten Reinigers zur Dekontamination ist
abhangig vom Grad der Kontaminierung und der Art des Kontaminierungsstoffs.

Dekontamination kann mit den folgenden Reinigern durchgefiihrt werden:
¢ Bleichmittel 0,5 bis 3 %
¢ 70 % Ethanol + 30 % H,0

Zu handelsublichen Reinigern, die zur Dekontamination oder Desinfektion
verwendet werden kdnnen, siehe Querverweise oben.

Tipps beziiglich der Dekontamination

Spilen Sie das Flussigkeitssystem regelmassig mit schwacher Sure und danach
mit Lauge, um Proteinreste in den Schlduchen und Spitzen zu entfernen.
Alternativ kdnnen Sie die oben genannten handelsiiblichen Reiniger verwenden.

Bestimmte Reiniger kdnnen als Additive fiir die Systemfliissigkeit verwendet
werden. Die meisten entnommenen Immunoassays sind von ihnen nicht betroffen.

Nukleinsaure-Reste in Standardspitzen und Pipettierschlauchen kénnen
normalerweise mithilfe von Wasch- oder Dekontaminationszyklen mit

einer 3 %igen Bleichmittelldsung beseitigt werden.

Geeignete handelsubliche Reiniger (z. B. DNAzap) werden dazu verwendet,
den Pipettierbereich (Arbeitsflache, Trager usw.) frei von stdrenden
Nukleinsauren zu halten.
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7.6 Ausrichtung und Austausch von Teilen

7.6.1 Positionierzapfen

Ersetzen der
Positio-
nierzapfen

ch

Gehen Sie wie folgt vor, um einen Positionierzapfen auf der Arbeitsflache zu ersetzen:

1 Schieben Sie den vordersten
Teil eines Tragers auf
den Positionierzapfen,
der ersetzt werden soll.

2 Heben Sie den Trager
(siehe Pfeil) vorsichtig an,
um den Positionierzapfen
herauszuziehen.

Ziehen Sie den Zapfen nicht

mit Gewalt heraus. Wenn

] ] er sich nicht I6sen lasst,

Abb. 7-50 Herausziehen eines versuchen Sie es mit
Positionierzapfens dem Trager in einer leicht

geanderten Position.

3 Driucken Sie den neuen Zapfen
vorsichtig in das Loch auf
der Arbeitsflache.

Sie koénnen einen kleinen
Gummihammer verwenden,
falls der Zapfen nicht manuell
eingesetzt werden kann.

Abb. 7-51 Einsetzen eines
Positionierzapfens

Hinweis: Achten Sie beim Ersetzen von Positionierzapfen auf Folgendes:

e Vergewissern Sie sich, dass Zapfen nur durch Zapfen des exakt
gleichen Typs ersetzt werden und achten Sie auf die Ausrichtung.

« Kein Rasterloch auf der Arbeitsflache darf offen bleiben, da sonst
Flissigkeiten in den Bereich unter der Arbeitsflache fliessen kénnen.

ACHTUNG

Lockere Positionierzapfen kénnen zu mangelhafter Positionierung von Tragern
und Laborgefassen flhren.

+ Es wird empfohlen, entfernte Positionierzapfen durch neue zu ersetzen.
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7.6.2 MultiSense-Option

7.6.2.1 DiTi-Kit MultiSense

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Schneiden und Anpassen des Roh- Siehe Abschnitt 7.6.2.2 ,Schneiden/Anpas-
rendes sen des Schlauchendes”, B 7-93

Teile des DiTi- Das DiTi-Kit MultiSense (als Ersatzteil erhaltlich) beinhaltet folgende Teile:

Kits MultiSense

E

F

G
Abb. 7-52 DiTi-Kit MultiSense
A Abstandsrohr (mit Rille) E DiTi-Abwurfrohr
B X-Ring F O-Ring
C  Trennring G DiTi-Konus MultiSense (vergoldet)
D Nadelrohr

Hinweis: Im Gegensatz zum Abstandsrohr des Standard-Spitzenadapters ist
das Abstandsrohr (A) der MultiSense-Option mit einer Rille gekennzeichnet.
Diese Rille hat keine technische Funktion. Sie dient nur zur Identifizierung.
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Zerlegen Gehen Sie wie folgt vor, um das DiTi-Kit MultiSense zu entfernen:

1

Schalten Sie das Instrument aus und 6ffnen Sie die
Frontsicherheitsabdeckung.

2 Bewegen Sie alle Z-Stangen manuell nach oben.
3 Bewegen Sie alle Z-Stangen zusammen zur Vorderseite des Instruments.
4 Spreizen Sie die Z-Stangen so weit wie mdglich.
5 Halten Sie den MultiSense-Spitzenadapter (L), wahrend Sie den DiTi-Konus (G)
mit dem Konus-Schliissel (H) entfernen.
6 Entfernen Sie das DiTi-Abwurfrohr (E).
7 Entfernen Sie das Nadelrohr (D).
8 Schrauben Sie das Abstandsrohr (A) ab und entfernen Sie es.
9 Entfernen Sie nétigenfalls:
— X-Ring (B)
— weissen Trennring (C)
— O-Ring (F)
Einbau Das DiTi-Kit MultiSense wird in folgender Reihenfolge installiert:

H

Abb. 7-53 Installation des DiTi-Kits MultiSense

A

Mmoo w

Abstandsrohr G  DiTi-Konus MultiSense
X-Ring H Konus-Schlissel

Trennring | Pipettierschlauch
Nadelrohr K O-Ring

DiTi-Abwurfrohr L MultiSense-Spitzenadapter
O-Ring

Schalten Sie das Instrument aus und 6ffnen Sie die
Frontsicherheitsabdeckung.

Bewegen Sie alle Z-Stangen manuell nach oben.
Bewegen Sie alle Z-Stangen zusammen zur Vorderseite des Instruments.
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Spreizen Sie die Z-Stangen so weit wie mdglich.

Ziehen Sie den Pipettierschlauch (l) ungeféahr 6 cm aus dem MultiSense-
Spitzenadapter (L) heraus.

Sorgen Sie daflir, dass der O-Ring (K) ordnungsgemass hinter das Gewinde
des MultiSense-Spitzenadapters (L) platziert wird.

Schrauben Sie das Abstandsrohr (A, gerandeltes Teil nach oben)
am Spitzenadapter an.

8 Bringen Sie den X-Ring (B) auf
| dem X-Ring-Montagewerk-

/ zeug (M) an und schieben Sie
ihn auf das Pipettierrohr (1).

\‘ B B X-Ring
I Pipettierschlauch

M  X-Ring-Montagewerkzeug

Abb. 7-54 Montage des X-Rings

10
1"

12

13

14

Schieben Sie den weissen Trennring (C) hinter dem X-Ring (B) auf
den Pipettierschlauch (I).

Schieben Sie das Nadelrohr (D) Uber den Pipettierschlauch.

Achten Sie darauf, dass die Dichtung (F, O-Ring) auf dem DiTi-Konus
ordnungsgemass hinter das Gewinde platziert wird.

Schieben Sie das DiTi-Abwurfrohr (E) mit der ausseren Rille nach oben
zeigend Uber das Abstandsrohr (A) und befestigen Sie das DiTi-Kit
MultiSense mit dem DiTi-Konus (handfest).

Ziehen Sie ihn mit dem mitgelieferten Konus-Schlissel (H) ungefahr 1/4 Drehung
weit vorsichtig fest.

Schneiden Sie das Schlauchende ab und passen Sie es an.
Siehe Querverweise oben.
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7.6.2.2 Schneiden/Anpassen des Schlauchendes

ACHTUNG

@ Méogliche Funktionsstdrung der MultiSense-Option, wenn der Pipettierschlauch
+ feucht, staubig oder kontaminiert ist

+ nicht rechtwinklig geschnitten ist
(siehe Abschnitt ,Schneiden des Schlauchendes”, B 7-93)

¢ nicht 2 mm aus dem DiTi-Konus herausragt (siehe Abschnitt ,Anpassung des
Schlauchendes”, B 7-94)

Schneiden des Das Ende des Pipettierschlauchs, das aus dem DiTi-Konus herausragt, muss
Schlauchendes sauber und in einem rechten Winkel geschnitten sein, damit sichergestellt ist,
dass die MultiSense-Option ordnungsgemass funktioniert.

WARNUNG
é Die scharfkantige Klinge des Schlauchschneiders kann Verletzungen an
der Hand oder an den Fingern verursachen.

+ Halten Sie Hand und Finger aus dem Bereich zwischen Schneidklinge
und Schneidergehduse fern.

1 Ziehen Sie den Pipettier-
schlauch (A) soweit wie
erforderlich aus dem
DiTi-Konus heraus.

Siehe Querverweise oben.

2 Schneiden Sie den
Pipettierschlauch in
einem rechten Winkel zum
Schlauchschneider (B) ab.

Abb. 7-55 Schlauchschneider
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Anpassung des Nach der Demontage und der Installation des DiTi-Kits MultiSense muss
Schlauchendes der herausragende Pipettierschlauch auf 2 mm angepasst werden.

1,

/

B
Abb. 7-56 Anpassung des Schlauchendes

1 Ziehen Sie den Pipettierschlauch (A) ungeféhr 1 cm (0,5 Zoll)
aus dem DiTi-Konus heraus.
Siehe Querverweise oben.

2 Schieben Sie den Schlauch mit dem Schlauchjustierungswerkzeug (B)
zurlck, bis das Werkzeug den DiTi-Konus berthrt.

Der Schlauch ragt nun um 2 mm (C) aus dem DiTi-Konus heraus.

Hinweis: Sorgen Sie dafur, dass der Pipettierschlauch wéahrend dieser
Prozedur nicht geknickt wird.

Tests und Fihren Sie die folgenden Tests durch, um die Betriebsbereitschaft

Einstellungen zu gewahrleisten:
Siehe ,Instrument Software Manual®.

— PMP-Test
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7.6.2.3 Bergen des Pipettierrohrs

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Entfernen/Installieren des DiTi-Kits Mul- | Siehe Abschnitt 7.6.2.1 ,DiTi-Kit MultiSense”,
tiSense 7-90

Schneiden und Anpassen des Rohrendes @ Siehe Abschnitt 7.6.2.2 ,Schneiden/Anpas-
sen des Schlauchendes”, & 7-93

Um die ordnungsgemasse Funktion der MultiSense-Option zu gewahrleisten,
muss das Pipettierrohr ordnungsgemass installiert sein, d. h. es muss 2 mm
aus dem Spitzenadapter herausragen.

Nach einem Aufprall (z. B. nicht ordnungsgemasse Aufnahme von Einwegspitzen)
wird der Schlauch mdéglicherweise in den Spitzenkonus gedriickt. Dies flhrt oft
zu einer Funktionsstérung der MultiSense-Option.

In diesem Fall missen Sie den Pipettierschlauch herausziehen und wie folgt
nachjustieren:

1 Entfernen Sie das DiTi-Kit MultiSense.
Siehe Querverweise oben.

Nicht entfernen:

— den Trennring (A)
— den X-Ring (B)

2 Ziehen Sie den Schlauch
ungefahr 2 cm (1 Zoll) heraus.

Der Schlauch sollte bei

installiertem DiTi-Konus
ungefahr 1 cm (0,5 Zoll)
herausragen

Hinweis: Gehen Sie vorsichtig vor,
um Trennring und X-Ring nicht
zu lésen.

Abb. 7-57 Trennring und X-Ring

3 Installieren Sie das DiTi-Kit MultiSense wieder.
Siehe Querverweise oben.

4 Schneiden Sie das Schlauchende ab und passen Sie es an.
Siehe Querverweise oben.
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Querverweise

7.6.3 Mehrkanalpipettierarm (MCA96 / MCA384)
7.6.3.1 Anpassung des Servicetragers (MCA96)

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Tragerpositionen Uberpriifen Siehe Abschnitt 7.3.18.14 ,Tragerpositionen
Uberprifen (Offsets)”, B 7-78

Hinweis: Der Servicetrager wird beim Hersteller beziiglich Héhe und Position
der drei Stellplatze auf dem Trager angepasst. Aus diesem Grund muss diese
Werkseinstellung normalerweise nicht geandert werden.

In einigen Fallen mdchte der
Kunde moglicherweise die
Stellplatzplatten auf dem
Servicetrager fur spezielle
Anwendungen anpassen.
Die Abbildung zeigt den
Referenzblock und die
mitgelieferten Werkzeuge.

Referenzblock

Konuspunkt
Hoheneinstellungswerkzeug
Torx-Schlissel

o0 w>»

Abb. 7-58 Referenzblock und Werkzeuge

Hinweis: Wenn Sie den Servicetréager anpassen, mussen Sie auf Folgendes achten:
« Die Elemente, die eine Anpassung ermdglichen, sind mit Lack gesichert.

e Wenn der Lack gebrochen ist, ist davon auszugehen, dass der Servicetrager
verstellt ist.

e Daher darf er nicht fir das Teach-in-Verfahren zur Einstellung von Positionen
oder fur andere Anpassungen verwendet werden, beispielsweise fiir
Einstellungen am Pipettierkopf.

Andern Sie nicht die Einstellung des Servicetragers, es sei denn, dies ist zwingend
erforderlich. Uberpriifen Sie die Tragerpositionen mithilfe der entsprechenden
Software bzw. fihren Sie ein entsprechendes Teach-in-Verfahren durch.

Siehe Querverweise oben.
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Gehen Sie wie folgt vor, um die Stellplatzplatten auf dem Servicetrager anzupassen:

1 Ldsen Sie die Schrauben (A)
mithilfe des Torx-Schlussels (B).

2 Setzen Sie den
Referenzblock (A) auf den
entsprechenden Stellplatz.

3 Montieren Sie den Teach-in-
Block mit den entsprechenden
Teach-in-Stiften am MCA96-
Pipettierkopf.

4 Verwenden Sie das Move Tool,
um den Kopf in die Nahe des
Servicetragers zu bewegen.
Siehe ,Instrument Software
Manual®.

5 Richten Sie die Teach-in-Stifte
exakt Uber den Konuspunkten
(siehe Pfeile) auf dem Refe-
renzwerkzeug aus.

6 Beurteilen Sie die Hohe visuell.

7 Drehen Sie zum Anpassen der
Hohe die Einstellringe in den
Stellplatzplatten mithilfe des Ho-
heneinstellungswerkzeugs (A).

— Das Drehen im Uhrzeiger-
sinn bewirkt ein Anheben
des Stellplatzes.

— Das Drehen entgegen dem
Uhrzeigersinn bewirkt ein
Absenken des Stellplatzes.

Es gibt drei Einstellringe, um die

Hohe des Stellplatzes zu &ndern.

8 Wenn die Hoéhe richtig einge-
stellt ist, passen Sie die Dreh-
position des Stellplatzes an
(schieben Sie die Platte in
die passende Position).

9 Ziehen Sie mithilfe des Torx-
Schlissels (B) die Schrauben
fest.

Abb. 7-61 Hoheneinstellungswerkzeug
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7.6.3.2 Waschsystemfilter ersetzen

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Waschen/entleeren Sie den Waschblock = Siehe Abschnitt 7.3.18.9 ,Waschblock
waschen und entleeren”, B 7-75

Fillen Sie den Waschblock auf Siehe Abschnitt 7.3.18.3 ,Stahlspitze austau-
schen (MCA96)”, & 7-68

Bedingungen Instrument ausgeschaltet.
Ersetzen des Gehen Sie wie folgt vor, um die Filter zu ersetzen:
Filters

1 Entleeren Sie den Waschblock.
Siehe Querverweise oben.

2 Entfernen Sie den von der Wascheinheit
kommenden Schlauch (A).

3 Entfernen Sie den zum Waschblock
fuhrenden Schlauch (B) und den
alten Filter.

4 Schliessen Sie die Schlauche
am neuen Filter an.

Achten Sie darauf, dass der Pfeil (C)
an den Filterpunkten zum Waschblock
zeigt.

Abb. 7-62 Filter des Waschsystems

5 Flllen Sie den Waschblock auf, wenn die Freedom EVO nach dem Austausch
des Filters flir den Normalbetrieb verwendet wird.
Siehe Querverweise oben.

7.6.3.3 Entfernen/Installieren des Pipettierkopfs

MCA96 und MCA384

Der Pipettierkopf darf nur zur Wartung und zur Reparatur durch einen
Tecan-Servicetechniker entfernt werden. Beschreibung dieser Prozedur
siehe Freedom EVO Service-Handbuch.

7.6.3.4 Spitzenkonusdichtungen ersetzen (MCA96)

Falls es erforderlich ist, durfen die Spitzenkonusdichtungen des 96-Kanal-Kopfs
nur durch einen Tecan-FSE ersetzt werden. Beschreibung dieser Prozedur siehe
Freedom EVO Service-Handbuch.
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7.6.3.5 Ersetzen der Dichtringe (MCA384)

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Aktion Referenz
Dichtheitsprufung durchfihren Siehe Abschnitt 7.4.2.2 ,Dichtheitsprifung
mit DiTis oder Stahlspitzen”, & 7-86
Fihren Sie einen Farbprazisionstest Siehe Abschnitt 7.4.2.1 ,Farbprazisionstest”,
durch 7-84
Teile Verwenden Sie die folgenden Teile, um den Pipettierkopf gegen den montierten

Adapter abzudichten:

A Dichtring
B Stumpfes Rohr

Abb. 7-63 Dichtring und stumpfes Rohr

Werkzeuge Verwenden Sie zum Ersetzen der Dichtringe am MCA384-Kopf folgende Werkzeuge:

A Einbauwerkzeug fir stumpfe
Rohre

B Einbauwerkzeug fiir Dichtringe

C  Ausbauwerkzeug fiir stumpfe
Rohre

Abb. 7-64 Werkzeuge fir Dichtringe
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Ersetzen

Gehen Sie wie folgt vor, um Dichtringe zwischen dem Kopf mit 384 Kanalen
und dem Spitzenadapter zu ersetzen:

WARNUNG

Bewegliche Teile des Pipettierkopfs
Verletzungen der Finger sind moglich, wenn das Instrument unerwartet startet.

+ Greifen Sie nicht in den Bewegungsbereich des Pipettierkopfs, wenn sich
das Instrument in einem undefinierten Zustand befindet.

ACHTUNG

Tragen Sie immer Gummihandschuhe, damit Sie sich nicht selbst kontaminieren
und um die Kontaminierung der Spitzenkonen zu vermeiden.

1 Legen Sie den MCA384-Adapter ab.

2 Bewegen Sie den Pipettierkopf nach vorne und bewegen Sie ihn so hoch
wie madglich.

3 Drucken Sie das Ausbauwerkzeug fur das stumpfe Rohr (A) durch Drehen
des Werkzeugs im Uhrzeigersinn ungefahr 2 mm in den Kanal/stumpfes Rohr.

)
Abb. 7-65 Ausbauwerkzeug fir das stumpfe Rohr einsetzen

4 Ziehen Sie das stumpfe
Rohr (B) aus dem Kanal.

Abb. 7-66 Das stumpfe Rohr entfernen

7-100
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5 Verwenden Sie die
Spitzzange (C), um den
Dichtring (D) vom Kanal
zu entfernen.

Achten Sie darauf, dass
Sie die anderen Dichtringe
nicht beschadigen.

6 Schmieren Sie den neuen
Dichtring (E) mit einem
dinnen Film Mineralol.

7 Setzen Sie den geschmierten
Dichtring mithilfe des
Einbauwerkzeugs fiir
Dichtringe (F) in den Kanal ein.

Abb. 7-68 Dichtring einsetzen
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8 Schmieren Sie die
Aussenflache eines neuen
stumpfen Rohrs (G) mit
Mineralol.

9 Setzen Sie das geschmierte
stumpfe Rohr mithilfe des
Einbauwerkzeugs fir stumpfe
Rohre (H) sanft in den Kanal
ein, bis es sich vollstandig
im Kanal befindet.

Abb. 7-69 Stumpfes Rohr einsetzen

10 Inspizieren Sie den gerade ersetzten Ersatz-Dichtring auf Ebenheit
zu den anderen Dichtringen.

ACHTUNG

@ Wenn die falschen Dichtringe verwendet wurden oder wenn sie wahrend
der Installation beschadigt wurden, kann der Pipettierkopf undicht sein.

+ Verwenden Sie ausschliesslich originale Dichtringe und stumpfe Rohre
von Tecan.

+ Verwenden Sie ausschliesslich die Spezialwerkzeuge flr Dichtringe
zum Ausbau und zur Montage der Dichtringe.

Erforderliche Fihren Sie die folgenden Tests durch, um die Betriebsbereitschaft zu gewahrleisten:
Tests + Leckage-Tests
Siehe Querverweise oben.

+ Farbprazisionstest
Siehe Querverweise oben.
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7.6.4 Dilutor

7.6.4.1 Ersetzen der Spritze

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Flllen Sie das Flussigkeitssystem Siehe Instrument Software Manual

Hinweis: 250-ul-Spritzen werden fur die Verwendung mit Te-PS-Stahlspitzen
empfohlen.

ACHTUNG

Fehlerhafte Pipettierergebnisse

Verwenden Sie ausschliesslich 250-ul- oder 500-pl-Spritzen mit
der Kleinvolumenoption.

+ Bei grésseren Spritzen entsprechen Prazision und Genauigkeit nicht
den Spezifikationen.

+ Mit kleineren Spritzen ist das Spotting von Flissigkeiten (beriihrungsloses
Dispensieren) bei Volumen, die grdsser als das Volumen der Schlauche
des Magnetventils (3 pl) sind, nicht méglich.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Spritze zu entfernen:

1 Entleeren Sie das Flissigkeitssystem:
— Ziehen Sie das Rohr fiir die Systemflissigkeit aus dem
Systemflussigkeitsbehalter heraus.

— Fihren Sie Fliissigkeitssystem fiillen aus.
Siehe Querverweise oben.

2 Schalten Sie das Instrument aus.
- 3 Losen Sie die Kolben-
Sicherungsschraube.

4 Bewegen Sie den Kolbenantrieb
H manuell nach unten.

5 Schrauben Sie die Spritze
vom 3-Wege-Ventil ab.

S G
Qo F
T o) A Kolbensicherungsschraube
™ E B  Kolbenantrieb
I=i D C Spritze (Kolben, Dichtung,
\j Spritzenzylinder)
\( c D Spritzenzylinder (Glas)
B E Kolben
L‘\Y% F Spritzenverschluss (Dichtung zwischen
( ! A Kolben und Zylinder)
G Frontplatte Dilutor
H 3-Wege-Ventil

\

Abb. 7-70 Spritze
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Ausrichtung und Austausch von Teilen OTECAN.

Einbau

Funktions-
prifung

Querverweise

Ersetzen des
Spritzenver-
schlusses

ch

7.6.4.2

Gehen Sie wie folgt vor, um die Spritze zu installieren:

Bewegen Sie den Kolbenantrieb manuell nach unten.
Schrauben Sie die Spritze in das 3-Wege-Ventil.
Ziehen Sie den Kolben nach unten in den Kolbenantrieb.

Uberpriifen Sie die Ausrichtung von Spritzenzylinder und Kolben:
Spritze und Kolben miissen axial ausgerichtet sein und sich in einer
geraden Linie befinden.

5 Stellen Sie Spritze und Kolben nétigenfalls vorsichtig ein.
6 Ziehen Sie die Kolben-Sicherungsschraube fest.
7 Ziehen Sie die Spritze im 3-Wege-Ventil fest.

A OON =

Fihren Sie die folgenden Funktionspriifungen durch, um die Betriebsbereitschaft
zu gewabhrleisten, bevor der Normalbetrieb wieder aufgenommen wird:

+ Gravimetrische oder vergleichbare Funktionspriifung fiir das Pipettieren,
um zu gewahrleisten, dass die Spezifikationen bezliglich Prazision und
Genauigkeit erflllt werden.

Ersetzen des Spritzenverschlusses

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz

Entfernen der Spritze Siehe Abschnitt 7.6.4.1 ,Ersetzen der
Spritze”, B 7-103

Gehen Sie wie folgt vor, um den Spritzenverschluss zu ersetzen:

1 Entfernen Sie die Spritze.
Siehe Querverweise oben.

2 Ziehen Sie den Kolben aus dem Spritzenzylinder heraus.

ACHTUNG

Schaden am O-Ring. Ein schadhafter O-Ring flihrt zur Funktionsstérung
und fehlerhaften Pipettiervolumen.

+ Gehen Sie beim Abschneiden des Spritzenverschlusses fiir den
Ausbau vorsichtig vor.

3 Schneiden Sie vorsichtig einen Schlitz in den Hals des Spritzenverschlusses (A).
4 Entfernen Sie den Spritzenverschluss (A) aus dem Kolben (C).

Sollte der Spritzenverschluss nicht entfernt werden kénnen, schneiden
Sie einen weiteren Schlitz in den Hals des Spritzenverschlusses.

7-104

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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OTECAN. Ausrichtung und Austausch von Teilen

Abb. 7-71 Spritzendichtung

A Spritzenverschluss C Kolben
B O-Ring

5 Feuchten Sie den O-Ring mit destilliertem oder deionisiertem Wasser an.

Legen Sie den neuen Spritzenverschluss auf einen Tisch und driicken
Sie den Kolben so gerade wie méglich in die Verschlusséffnung.

6 Dricken Sie zur Verankerung die Wand des Spritzenverschlusses (A) auf
die scharfen Kanten (D) des Kolbens (C).

7 Feuchten Sie den Spritzenverschluss (A) an und driicken Sie den Kolben (C)
in den Spritzenzylinder.

8 Installieren Sie die Spritze wieder.

]

Abb. 7-72 Kolben und Dichtung der Spritze

A Spritzenverschluss C Kolben
B O-Ring D Scharfe Kanten
Funktions- Fuhren Sie die folgenden Funktionsprifungen durch, um die Betriebsbereitschaft
priifung zu gewahrleisten, bevor der Normalbetrieb wieder aufgenommen wird:

+ Gravimetrische oder vergleichbare Funktionspriifung fir das Pipettieren,
um zu gewahrleisten, dass die Spezifikationen bezliglich Prazision und
Genauigkeit erfillt werden.
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8 - Fehlersuche und -beseitigung
Fehlersuchtabelle

8 Fehlersuche und -beseitigung

Zweck dieses
Kapitels

Welche Fehler
kann der
Bediener

beheben?

Fehler-
behebung
durch den

Bediener

8.1

Dieses Kapitel hilft dabei, den Betrieb der Workstation Freedom EVO nach einem
geringflugigen Problem fortzusetzen. Es werden mogliche Probleme und deren
wahrscheinliche Ursachen aufgeflihrt sowie Vorschlage zur Behebung der
Probleme dargestellt.

In der nachstehenden Fehlersuchtabelle werden mdgliche Fehlfunktionen und
Fehler der Workstation Freedom EVO aufgelistet. Der Bediener ist berechtigt,
einige dieser Probleme bzw. Fehler selbst zu beheben. Zu diesem Zweck sind in
der Spalte ,Korrekturmassnahmen* geeignete Korrekturmassnahmen aufgelistet.
Die Beseitigung komplizierterer Fehlfunktionen oder Fehler erfolgt in der Regel
durch den Tecan-Servicetechniker nach einer separaten Anleitung. In diesen
Fallen wird auf den FSE verwiesen.

Fehlersuchtabelle

In der folgenden Tabelle sind Probleme und Fehler sowie Anweisungen zu deren
Beseitigung aufgefihrt:

Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle

Problem, Fehler

Mégliche Ursache Korrekturmassnahmen

Problem, Fehler auf Instrumentenebene

Austreten von Systemfliis-
sigkeit

Kommunikationsfehler

Schlauche und/oder
Schlauchanschliisse
sind undicht.

Leck an der Spritze

Stromversorgung
nicht eingeschaltet

Stromversorgung/Kommu-

nikation unterbrochen

Keine Kommunikation

X-, Y- oder Z-Antrieb

oder PoslD-Scannerkopf

blockiert

Schalten Sie das Instrument sofort aus.
Flhren Sie eine Dekontamination
und/oder Wartung durch.

Ersetzen Sie die Spritze

oder den Spritzenverschluss.

Siehe 7.6.4 ,Dilutor”, & 7-103

Schalten Sie das Instrument ein.
Uberpriifen Sie Kabel und Stecker.

Schalten Sie Instrument und PC aus,
warten Sie, bis die Statuslampe aus
ist, schalten Sie Instrument und PC

wieder ein.

Uberpriifen Sie auf Hindernisse.
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Fehlersuchtabelle

Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

OTECAN.

Problem, Fehler

Maogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Initialisierungsfehler

Vordere Sicherheitsabdek-
kung lasst sich nicht ord-
nungsgemass entriegeln

Vordere Sicherheitsabdek-
kung lasst sich nicht ord-
nungsgemass verriegeln

Arme konnen nicht initiali-
siert werden.

Defekte Hardware

Mechanischer Fehler
der Tirverriegelungen

Mechanischer Fehler
der Tirverriegelungen

Stellen Sie sicher, dass sich die
Arme frei bewegen kdnnen, d. h.
ihr Bewegungsbereich nicht durch
andere Objekte blockiert wird.

Wenden Sie sich an lhre
oOrtliche Serviceorganisation.

Wenden Sie sich an lhre
oOrtliche Serviceorganisation.

Schalten Sie das Instrument aus.
Wenden Sie sich an |hre ortliche
Serviceorganisation.

Probleme, Fehler am Liquid-Handling-Arm (LiHa) und an Spitzen

Positionierfehler

Keine Spitze verflugbar

Spitze wird nicht
aufgenommen.

Spitze wird nicht entfernt.

X-, Y- oder Z-Antrieb blokkiert | Uberpriifen Sie auf Hindernisse.

Kollision

Defekte Hardware

Einwegspitzeneinsatz
ist leer.

Falscher Einwegspit-
zeneinsatz ausgewahlt

Falsche Koordinaten
der Spitzenposition

Nasser oder schmutziger
Konus

DiTi-Adapter falsch
montiert

Uberpriifen Sie die Positionen von
Behaltern, Racks und Tragern.
Wenden Sie sich an lhre ortliche
Serviceorganisation.

Siehe ,Positionierung der Trager”,
6-14

Platzieren Sie den Einwegspit-
zeneinsatz an der festgelegten
Position.

Weisen Sie den Einwegspitzeneinsatz
mit dem Arbeitsflachen-Editor zu.
Siehe 6.3.4, B 6-11

Siehe Application Software Manual

Definieren Sie die Spitzenposition.
Siehe Application Software Manual

Reinigen Sie den DiTi-Konus.

Uberpriifen Sie, ob der DiTi-Adapter
korrekt installiert wurde.

Siehe 7.3.5.1 ,Konus fur Einwegspit-
zen (DiTi-Konus) LiHa”, B 7-36
MultiSense-Option: Reinigen Sie
den DiTi-Konus der MultiSense-
Option.

Siehe 7.3.18.1 ,DiTi-Konus, Multi-
Sense-Spitzenadapter”, B 7-65
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

8 - Fehlersuche und -beseitigung

Fehlersuchtabelle

Problem, Fehler

Mogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Keine Flussigkeit detektiert

Nicht genug Flissigkeit
detektiert

Klumpen detektiert

Te-PS-Pipettierspitzen
verstopft

Fehler bei
Flllstandserkennung

Nicht genug Flussigkeit
Trager hat schlechten
Kontakt zur Arbeitsflache.

Falsche Detektionsparameter

Verschmutzte Spitzen

Verschmutzter DiTi-Konus

MultiSense-Option: Unge-
nigende Druckmessung

Nicht genug Flissigkeit
Falsche Behalter-/Rack-
Definition

Klumpen angesaugt (cLLD)

Falscher Behalterdurch-
messer

Verunreinigung in der Sys-
temflissigkeit, z. B. Algen,
Kunststoffpartikel

Aspiration grosser Partikel

Nutzung eines Mobiltelefons
oder hohe statische Elekiri-
zitat in dem Bereich

Uberprifen Sie den Fiillstand /
fugen Sie Flussigkeit hinzu.
Platzieren Sie das Rack ordnungs-
gemass auf dem Trager.

Reinigen Sie den Trager, um guten
Bodenkontakt sicherzustellen.
Vergewissern Sie sich, dass Kontakt
zwischen Behalter, Rack, Trager
und Arbeitsflache besteht.
Uberpriifen Sie die Parameter

in der Anwendungssoftware.
Reinigen Sie die Spitzen.

Siehe 7.3.3 ,LiHa-Stahlspitzen”,
7-26

Reinigen Sie den DiTi-Konus.
Siehe ,Instrumententeile und
Reinigungsmittel”, & 7-3
MultiSense-Option: Reinigen Sie
den DiTi-Konus der MultiSense-
Option.

Siehe 7.3.18.1 ,DiTi-Konus, Multi-
Sense-Spitzenadapter”, B 7-65
Uberpriifen Sie die Funktion

der Drucksensoren.

Siehe ,PMP option panel*
(Bedienfeld der PMP-Option) im
»instrument Software Manual*.

Uberprifen Sie den Fillstand / figen
Sie Flussigkeit hinzu.

Uberpriifen Sie die Behalter-/
Rack-Definition.

Siehe Application Software Manual

Reinigen Sie die Stahlspitze

und versuchen Sie es erneut.
Ersetzen Sie die DiTi und versuchen
Sie es erneut.

Uberpriifen Sie die Behélterdaten.
Siehe ,Application Software Manual®
Siehe ,PMP option panel*
(Bedienfeld der PMP-Option) im
Jnstrument Software Manual®.

Uberpriifen Sie den Systemfliis-
sigkeitsbehalter.

Reinigen Sie die Spitzen.

Siehe 7.3.4 ,Te-PS-Stahlspitze”,
7-31

Mobiltelefone diirfen im Umkreis von
weniger als 2 m um das Instrument
herum nicht verwendet werden,
auch nicht im Standby-Modus.
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

OTECAN.

Problem, Fehler

Maogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

MultiSense-Option:
Fehlfunktion der druckba-
sierten Flllstandsdetektion
(pLLD)

MultiSense-Option:
PMP-Fehler

MultiSense-Option:
Fehler ,Sensor out of
range” (Sensorsignal aus-
serhalb des Bereichs)

Geringe Luftfeuchtigkeit
im Raum

Falsche Positionierung
von Proben

Verbogene Spitzen
Verwendung von falschen
Tragern

Falsches LiHa-, X-, Y-

und Z-Setup

Falsche Spitzenkonfiguration

Falsche Einstellungen fir
Leitfahigkeit der Flissigkeit
Falsche Einstellungen

der Flissigkeitsklasse
Schaum oder Blasen in den
Flussigkeitsbehaltern

Tropfen an den Spitzen
aufgrund loser oder
leckender Verbindungen
Nicht genligend
Systemflissigkeit

Elektrostatisch aufgeladene
Kleidung oder Einrichtungs-
gegenstande

Stark leitfahige
Systemflissigkeit

Zuvor verwendete
Einwegspitzen

Unterschiedlich

Druckkanal nicht trocken

Rohrchenende in Spit-
zenadapter gedriickt (z. B.
nach Zusammenstoss, fal-
sche DiTi-Aufnahmeposition)

Erhdéhen Sie die Luftfeuchtigkeit
in der Umgebung (Luftbefeuchter).

Korrigieren Sie die Positionierung
von Proben.

Ersetzen Sie gebogene Spitzen.
Verwenden/konfigurieren Sie den
korrekten Trager.

Korrigieren Sie das LiHa-Setup.

Korrigieren Sie die Spitzenkonfigura-
tion.

Korrigieren Sie die Einstellungen fiir
die Leitfahigkeit der Flussigkeit.
Korrigieren Sie die Einstellungen fir
Flussigkeitsklassen bzw. entfernen
Sie Schaum/Blasen.

Flhren Sie die taglichen Wartungs-
arbeiten durch.

Fihren Sie die taglichen Wartungs-
arbeiten durch.

Entladen Sie diese durch Kontakt mit
einem geerdeten Gegenstand.

Verwenden Sie Systemfliissigkeit mit
einer Leitfahigkeit unter 500 pS/cm

Verwenden Sie nur neue
Einwegspitzen.

Fihren Sie die taglichen Wartungs-
arbeiten durch.

Siehe ,PMP Option Application
Manual“ und Tests der PMP-Option
im ,Instrument Software Manual”

Reinigen Sie den DiTi-Konus

der MultiSense-Option.

Fihren Sie die taglichen Wartungs-
arbeiten durch.

Nehmen Sie das Pipettierrohr
heraus und passen Sie das Roh-
rende an.

Siehe 7.6.2 ,MultiSense-Option”,
7-90
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

8 - Fehlersuche und -beseitigung
Fehlersuchtabelle

Problem, Fehler

Mogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Prazisionstest (gravimet-
risch) fehlgeschlagen

Luftblaschen im Flis-
sigkeitssystem

Verschmutzte Spitzen
Auffallend starke Tem-
peraturdnderung im Raum

Verschmutzter DiTi-Konus

Spulen Sie das Flussigkeitssystem
durch und Uberpriifen Sie es auf
Lecks.

Reinigen Sie die Spitzen.

Stellen Sie eine konstante Raum-
temperatur sicher.

Reinigen Sie die DiTi-Konen.
MultiSense-Option: Reinigen Sie den
DiTi-Konus der MultiSense-Option.
Siehe 7.3.18.1 ,DiTi-Konus, Multi-
Sense-Spitzenadapter”, B 7-65

Probleme, Fehler am Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa) und an Spitzen

Prazisionstest (gravimet-
risch) fehlgeschlagen

Pipettierkanal entspricht
nicht der angegebenen
Leistung

Fehler bei der Initialisierung
der Z-Achse

Zusammenstoss des Air
LiHa-Spitzenadapter

Falsche Flussigkeitsklasse
verwendet
Verschmutzter DiTi-Konus

Defekte Kolbendichtung

Inline-Filter befeuchtet (zu
viel FlUssigkeit angesaugt)

Z-Stangen sind in
der obersten Z-Position
blockiert

Nicht korrekt ausgerichtete
Spitzenadapter

Uberpriifen/korrigieren Sie

die FlUssigkeitsklassen.

Reinigen Sie die DiTi-Konen.

Siehe 7.3.5.2, B 7-39

Wenden Sie sich an den Tecan-FSE.

Ersetzen Sie den Inline-Filter.
Siehe 7.3.5.3 ,Air LiHa-Inline-Filter”,
7-43

Positionieren Sie die Z-Stangen
manuell neu, indem Sie die Z-Bremse
I6sen und die Z-Stangen um
ungefahr 2,5 cm (1 Zoll) nach

unten bewegen.

Siehe 8.2.4 ,Z-Bremse des Air LiHa
|6sen”, B 8-15

Wenden Sie sich zwecks Neuaus-
richtung der Spitzenadapter an
den Tecan-FSE.

Probleme, Fehler am Mehrkanalpipettierarm, MCA96 / MCA384

Spitzen/Einwegspitzen sind
nicht ordnungsgemass an
den Tragern ausgerichtet.

Die Trager-Offsets wurden

beim Teach-in nicht korrekt

eingestellt.
Die Trager sind nicht
korrekt angepasst.

Der Mechanismus ist defekt.

Fihren Sie ein Teach-in

der Tragerpositionen durch.
Uberpriifen Sie das aktuelle Skript.
Passen Sie die Trager an.

Wenden Sie sich an den Tecan-FSE.
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Fehlersuchtabelle

Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

OTECAN.

Problem, Fehler

Maogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Der Pipettierkopf stoppt
wahrend des Pipettierpro-
zesses und erzeugt einen
Fehler.

MCA96:

Der Pipettierkopf wird

nicht korrekt initialisiert
(nach einer langen Pause).

Mehrere oder alle
Pipettierkanale weisen
Lecks auf.

Ansaug-/Dispensierbe-
schleunigung und/oder -
verlangsamung im Ver-
gleich zur Geschwindigkeit
zu schnell oder

MCA96:

Kolbenplatte ist blockiert

Kolbenplatte ist blockiert.

Falsche Einwegspitzen,
falscher Stahlspitzenblock,
falscher Stahlspitzenadap-
ter, falsche Spitzenkonus-
dichtungen oder -dichtringe
im Einsatz

Einwegspitzen werden
nicht ordnungsgemass
aufgenommen.

Alte, defekte Spitzenkonus-
dichtungen bzw. -dichtringe

Der Pipettierkopf ist defekt.

Beschleunigung und Verlangsamung
mussen beim Ansaugen und Dispen-
sieren in einem angemessenen Ver-
haltnis zur Geschwindigkeit stehen.
Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich an
den Tecan-FSE.

MCA96:

Hoéchstgeschwindigkeit: 600 /s
Tecan empfiehlt, bei allen Volumen
mit einer Geschwindigkeit von

400 /s oder weniger zu arbeiten.
Passen Sie die Geschwindigkeiten
an und fihren Sie einen ,Random
Move Test for Plunger” (Zufallsbe-
wegungstest fir Kolben) (200 Zyk-
len) durch.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich

an den Tecan-FSE.

Kolbenplatte von Hand l6sen

(siehe 8.2.2 ,Blockierung von
MCA96-Kolben beseitigen”, & 8-12)
Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich an
den Tecan-FSE.

Verwenden Sie nur Einwegspitzen,
Stahlspitzenbldcke, Stahlspit-
zenadapter und Spitzenkonusdich-
tungen bzw. -dichtringe von Tecan.
Uberpriifen Sie die Tragerpositionen.
(siehe 7.3.18.14 ,Tragerpositionen
Uberprufen (Offsets)”, B 7-78)
MCA96:

Fuhren Sie die Tests ,Check
Carrier/Racks Offsets” und

,Get and Drop DiTi“ durch (siehe
.Instrument Software Manual*).
Flhren Sie eine Dichtheitspriifung
durch (siehe

7.4.2.2 ,Dichtheitsprifung mit DiTis
oder Stahlspitzen”, B 7-86)
Ersetzen Sie defekte Spitzenkonus-
dichtungen bzw. -dichtringe (siehe
7.6.3.4 ,Spitzenkonusdichtungen
ersetzen (MCA96)”, B 7-98 bzw.
7.6.3.5 ,Ersetzen der Dichtringe
(MCA384)", B 7-99).

Wenden Sie sich an den Tecan-FSE.
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

8 - Fehlersuche und -beseitigung
Fehlersuchtabelle

Problem, Fehler

Mogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Ein einzelner Kanal leckt.

Eine einzelne Einweg-
spitze wird nicht korrekt
aufgenommen.

Eine einzelne Einwegspitze
wird nicht ausgeworfen.

Mehrere/alle DiTis werden
nicht ausgeworfen.

MCA96:

Einwegspitzen werden
nicht ordnungsgemass
abgeworfen (bleiben an
den DiTi-Konen hangen).

Die Spitzenkonusdichtung,
Dichtringe oder andere
Dichtungen im Pipettierkopf
sind defekt.

Die einzelne Einwegspitze
ist defekt.

MCAO96:

Die Spitzenkonusdichtung
an dieser DiTi-Position

ist defekt.

Die einzelne Einwegspitze
ist defekt.

Die Spitzenkonusdichtung
an dieser DiTi-Position
ist defekt.

Es werden die falschen
Einwegspitzen verwendet.

Elektrostatische Aufladung
der DiTis aufgrund
ungeeigneter Verpackung/
Lagerung oder ungeeigne-
ter Umgebungsbedingungen
DiTis sind nicht neu,

d. h. sie werden
wiederverwendet.

Ersetzen Sie die Spitzenkonusdich-
tung bzw. den Dichtring und fiihren
Sie die Dichtheitspriifung und den
Farbprazisionstest durch.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich

an den Tecan-FSE.

Ersetzen Sie die Einwegspitzen.
MCA96:

Fuhren Sie den Funktionstest

,Get and Drop Tip Block* mit einem
anderen Satz DiTis durch.

Ersetzen Sie die defekte Spitzenko-
nusdichtung.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich an
den Tecan-FSE.

Ersetzen Sie die Einwegspitzen.
MCAD96:

Fuhren Sie den Funktionstest

»Get and Drop Tip Block* mit einem
anderen Satz DiTis durch.

Ersetzen Sie die defekte Spitzenko-
nusdichtung.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich

an den Tecan-FSE.

Verwenden Sie nur Einwegspitzen
von Tecan.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich

an den Tecan-FSE.

Uberpriifen Sie die Lagerbedingungen
(relative Luftfeuchtigkeit Gber 35 %
und Mindesttemperatur von 20 °C).
Behandeln Sie DiTis vor der Ver-
wendung mit einem lonisator.

DiTis durfen nicht wiederverwendet
werden.
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

OTECAN.

Problem, Fehler

Maogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Die DiTi-Box wird nach
der Aufnahme der DiTis

mit angehoben.

Ungenaue Pipettierer-

gebnisse

Der Trager ist nicht
korrekt angepasst.

X- und/oder Y-Offsets
wurden falsch angegeben.

MCA384:

Der DiTi-Trager ist defekt
(Fehlfunktion der Halte-
rungen an der DiTi-Box).

Die DiTi-Box entspricht
nicht den Spezifikationen.

Einwegspitzen werden
nicht ordnungsgemass
aufgenommen.

MCA96:
Die Spitzenkonusdich-
tungen sind defekt.

Die Beschichtung
von Standardspitzen
ist beschadigt.

Die Liquid-Handling-
Parameter sind falsch.

Die Trager sind nicht
korrekt angepasst.
Der Pipettierkopf ist defekt.

Alle Trager missen exakt ausgerich-
tet werden (mechanisch).
Uberpriifen Sie die Tragerpositionen
(X- und Y-Achse, siehe

7.3.18.14 ,Tragerpositionen Uber-
prifen (Offsets)”, B 7-78)

Ersetzen Sie den DiTi-Trager.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich

an den Tecan-FSE.

Verwenden Sie nur DiTi-Boxen,
die den Normen der Society of
Biomolecular Screening
entsprechen.

Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich

an den Tecan-FSE.

Uberpriifen Sie die Tragerpositionen.
(siehe 7.3.18.14 ,Tragerpositionen
Uberprifen (Offsets)”, & 7-78)
MCA96:

Flhren Sie den Test ,Get and Drop
DiTi* (Einwegspitzen aufnehmen und
abwerfen) durch (siehe ,Instrument
Software Manual®)

Fihren Sie den Farbprazisionstest
mit DiTis durch.

Ersetzen Sie die Spitzenkonusdich-
tungen.

Uberpriifen Sie die Stahlspitzenbe-
schichtung, ersetzen Sie
gegebenenfalls den Stahlspitzenblock.

Uberpriifen Sie das
Anwendungsskript.

Passen Sie die Trager an.
Wenn das Problem nicht behoben

werden kann, wenden Sie sich an
den Tecan-FSE.
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

8 - Fehlersuche und -beseitigung
Fehlersuchtabelle

Problem, Fehler

Mogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Verschleppung

Waschsystem: Irrtimliche
Anzeige eines Uberlaufs
und leere Fehler-
meldungen wahrend

des Prozessablaufs

Waschsystem: Regelmas-
siger Uberlauf des
Waschblocks

Waschsystem: Es wird
keine Waschflissigkeit
durch den Waschblock
gepumpt (Waschsystem
ist leer).

Beschadigte Stahlspit-
zenbeschichtung

Ungeeignetes

Anwendungsskript

Verstopfte Waschkanale

Der Uberlaufsensor ist
nicht sauber.
Die Sensoren sind nicht

angeschlossen oder defekt.

Gequetschter oder
verstopfter Schlauch
Defekte Abfallpumpe

Gequetschter oder
verstopfter Schlauch
Der Waschblock ist
nicht angeschlossen.

Die Waschbehalter
sind leer oder fehlen.

Die Waschpumpe
ist defekt.

Ersetzen Sie den Stahlspitzenblock
bzw. den Stahlspitzenadapter, wenn
die Beschichtung beschadigt ist.
Passen Sie die Wasch- bzw. Liquid-
Handling-Einstellungen im
Anwendungsskript an. Verwenden
Sie einen anderen Waschpuffer.
Reinigen Sie den Waschblock.
Wenn das Problem nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich an
den Tecan-FSE.

Trocknen Sie die Sensorkavitat.

Uberpriifen Sie, ob die Sensoren
angeschlossen sind.

MCAO96:

Verwenden Sie andernfalls den
Simulationsstecker des Waschfill-
standssensors der Workstation
Freedom EVO und wenden Sie
sich an den Tecan-FSE.

Uberpriifen Sie den Schlauch und
ersetzen Sie ihn gegebenenfalls.
Uberprifen Sie die Abfallpumpe.
Wenden Sie sich an den Tecan-FSE,
wenn die Abfallpumpe defekt ist.

Uberpriifen Sie den Schlauch und
ersetzen Sie ihn gegebenenfalls.
Schliessen Sie den Waschblock ord-
nungsgemass an.

Fullen Sie die Waschbehalter nach
oder ersetzen Sie sie.

Uberpriifen Sie die Waschpumpe.
Wenden Sie sich an den Tecan-FSE,
wenn die Waschpumpe defekt ist.

Probleme, Fehler am Positiv-ldentifizierungsmodul, PosID

Positionierfehler

Barcode wird nicht gelesen.

Hardware-Defekt

Barcode-Etikett ist nicht
zum Barcode-Lesegerat
hin ausgerichtet.

Schlechte Qualitat des
Barcode-Etiketts

Wenden Sie sich an Ihre ortliche
Serviceorganisation.

Uberpriifen Sie die Behélterposition
auf dem Trager.
Siehe 3.5.9, B 3-78

Versuchen Sie es mit einem neuen
Barcode-Etikett.
Siehe 3.5.9, B 3-78
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Fehlersuchtabelle

Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

OTECAN.

Problem, Fehler

Maogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Ausrichtungsbarcode auf
der Barcode-Platte wurde
nicht gelesen.

Vorhandensein von Trager
oder Roéhrchen wird nicht
erkannt.

Ungewohnliches Gerausch
wahrend der Bewegung

Der Typ des Barcodes
entspricht nicht den
Spezifikationen.

Die Position des Barcode-
Etiketts entspricht nicht den
Spezifikationen.

Barcode-Typ ist in der Soft-
ware nicht angegeben.

Ausgabefenster des Lasers
ist verschmutzt.

PosID-Anpassung/Setup
ist nicht korrekt.

,Kein Réhrchen“-Sensor
verschmutzt

Abgenutzte oder
beschadigte Teile

Probleme, Fehler am MCA-Greifer / MCA384-Greifer

Mikrotiterplatte wird nicht
aufgenommen.

Ungewdhnliches Gerdusch
wahrend der Bewegung
des Arms/Greifers

Keine Mikrotiterplatte

auf dem Trager
Mikrotiterplatte kann nicht
aufgenommen werden.

Abgenutzte oder
beschadigte Teile

Uberpriifen Sie, ob der Barcode-Typ
zulassig ist.
Siehe 3.5.9, B 3-78

Uberpriifen Sie die Position des
Barcode-Etiketts am Behalter.
Siehe 3.5.9, B 3-78

Uberpriifen Sie die Einstellungen
in der Anwendungssoftware.

Reinigen Sie das Ausgabefenster.
Siehe 7.3.19, B 7-79

Wenden Sie sich an |hre ortliche
Serviceorganisation.

Reinigen Sie den ,kein Réhrchen*-
Sensor
Siehe 7.3.19, B 7-79

Wenden Sie sich an |hre ortliche
Serviceorganisation.

Stellen Sie eine Mikrotiterplatte
auf den Trager.

Stellen Sie die Greiferposition ein.
Reinigen Sie die Greiferfinger.
Justieren Sie die Greiferfinger neu.

Wenden Sie sich an |hre ortliche
Serviceorganisation.

Probleme, Fehler am Robotermanipulatorarm, RoMa Standard

Mikrotiterplatte wird nicht
aufgenommen.

Ungewdhnliches Gerausch
wahrend der Bewegung
des Arms

Keine Mikrotiterplatte

auf dem Trager
Mikrotiterplatte kann nicht
aufgenommen werden.

Abgenutzte oder
beschadigte Teile

Stellen Sie eine Mikrotiterplatte
auf den Trager.

Stellen Sie die Greiferposition ein.
Reinigen Sie die Greifer.

Wenden Sie sich an |hre ortliche
Serviceorganisation.

Probleme, Fehler am Robotermanipulatorarm mit langer Z-Achse, RoMa lang

Mikrotiterplatte wird nicht
aufgenommen.

Keine Mikrotiterplatte

auf dem Trager
Mikrotiterplatte kann nicht
aufgenommen werden.

Die Greiferfinger
sind rutschig.

Stellen Sie eine Mikrotiterplatte
auf den Trager.
Stellen Sie die Greiferposition ein.

Reinigen Sie den Greifer.
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Tab. 8-1 Fehlersuchtabelle (Fortsetzung)

8 - Fehlersuche und -beseitigung
Fehlersuchtabelle

Problem, Fehler

Mogliche Ursache

Korrekturmassnahmen

Ungewohnliches Gerausch
wahrend der Bewegung
des Arms

Abgenutzte oder
beschadigte Teile

Wenden Sie sich an Ihre ortliche
Serviceorganisation.

Probleme, Fehler am Aufnahme- und Positionierungsarm, PnP

Réhrchen wird nicht
aufgenommen.

Ungewohnliches Gerausch
wahrend der Bewegung
des Arms

Z-Bremse kann nicht

automatisch gelost werden.

Kein Rohrchen auf
dem Trager

Rohrchen mit falschem
Durchmesser

Abgenutzte oder
beschadigte Teile

Z-Achse wurde manuell zu

weit nach oben geschoben.

Probleme, Fehler an der Waschstation

Waschstation lauft tber.

Der Abfallschlauch befindet
sich unter der Flissigkeits-
oberflache im Abfallbehalter.

DiTis oder Algen blockie-
ren die Waschstation.

Gequetschter Abfall-
schlauch

Platzieren Sie Roéhrchen

auf dem Trager.

Verwenden Sie Réhrchen mit einem
Durchmesser von 13—16 mm.
Siehe 3.5.8, B 3-77

Wenden Sie sich an Ihre ortliche
Serviceorganisation.

Siehe 8.2.3, B 8-14

Verwenden Sie einen Waschbehalter
mit festem Waschschlaucheinlass.

Reinigen Sie die Waschstation.

Uberpriifen Sie den Schlauch
auf Quetschungen.
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Anleitung zur Fehlersuche und -beseitigung GTECAN.

8.2 Anleitung zur Fehlersuche und -beseitigung

8.2.1 Verstopfungen von MCA96-Spitzen beseitigen

Hinweis: Verstopfte Spitzen konnen mithilfe des speziellen Wartungswerkzeugs
fur Stahlspitzen von Riickstanden befreit werden.

8.2.2 Blockierung von MCA96-Kolben beseitigen

Problem Wenn der Pipettierkopf flir einige Zeit nicht verwendet wurde, generiert er einen
Fehler (Fehler Nr. 26 ,plunger blocked* (Kolben blockiert)), falls der Kolbenantrieb
nicht initialisiert werden kann.

Losung Ldsen Sie die Kolbenplatte von Hand.

8.2.2.1 Abdeckung des MCA96-Pipettierkopfs entfernen

Entfernen Gehen Sie wie folgt vor, um die Abdeckung des Pipettierkopfs zu entfernen:

1 Entfernen Sie die beiden
Schrauben (A).

2 Entfernen Sie die Abdeckung
des Pipettierkopfs (B).

-
»eaReeeS cen3t

Abb. 8-1 Abdeckung des Pipettierkopfs

Einbau Gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge wie beim Entfernen beschrieben vor,
um die Abdeckung des Pipettierkopfs zu installieren.
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8 - Fehlersuche und -beseitigung
Anleitung zur Fehlersuche und -beseitigung

8.2.2.2 Kolbenplatte von Hand I6sen

Querverweise

Problem

Mogliche
Ursache

Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:

Thema Referenz
Entfernen der Abdeckung des Siehe Abschnitt 8.2.2.1 ,Abdeckung des
Pipettierkopfs MCA96-Pipettierkopfs entfernen”, & 8-12

Die Kolben des Pipettierkopfs sind blockiert. Wahrend der Initialisierung wird eine
Fehlermeldung angezeigt.

Die Kolben kleben nach langen Stillstandszeiten an den Dichtungen.

1 Beenden Sie die Anwendungssoftware und schalten Sie das Instrument aus.

2 Schalten Sie das Instrument ein, starten Sie die Anwendungssoftware
wieder und initialisieren Sie die Workstation Freedom EVO erneut.
Siehe auch ,Software-Handbuch Freedom EVOware*

Wenn die Fehlermeldung erneut angezeigt wird, fahren Sie mit Schritt 3 fort.

WARNUNG

Bewegliche Teile des Pipettierkopfs

Wenn das Instrument noch eingeschaltet ist und unerwartet startet,
sind Verletzungen der Finger mdéglich.

Schalten Sie das Instrument stets aus, bevor Sie die Abdeckung des
Pipettierkopfs entfernen.

3 Beenden Sie die
Anwendungssoftware
und schalten Sie das
Instrument aus.

4 Entfernen Sie die Abdeckung
des Pipettierkopfs.
Siehe Querverweise oben.

5 Bewegen Sie die Kolbenplatte
von Hand zehn Mal nach oben
und unten, indem Sie in beide
Richtungen an dem
Zahnriemen (siehe Pfeil)
ziehen.

6 Montieren Sie die Abdeckung
Abb. 8-2 Riemen des Kolbenantriebs des Pipettierkopfs wieder.

7 Schalten Sie das Instrument ein und starten Sie die Setup- und Service-Software.

8 Fuhren Sie den ,Random Move Test for Plunger®
(Zufallsbewegungstest flr Kolben) mit 200 Zyklen durch.
Siehe auch ,Instrument Software Manual®

9 Wenn die Fehlermeldung erneut angezeigt wird, wenden Sie sich
an einen Tecan-FSE.
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Anleitung zur Fehlersuche und -beseitigung OTECAN.

8.2.3 Bremse des PnP losen

So I6sen Sie die Damit Sie den PnP-Greiferkopf bei ausgeschaltetem Instrument bewegen
Bremse kénnen, missen Sie die Bremse I6sen, indem Sie mit einem Schraubendreher
durch den Schlitz auf der rechten Seite des PnP den Hebel nach unten driicken.

Siehe Pfeil in der Abbildung unten:

Abb. 8-3 Schlitz zum Ldsen der Bremse
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8 - Fehlersuche und -beseitigung
Anleitung zur Fehlersuche und -beseitigung

8.2.4 Z-Bremse des Air LiHa l6sen

Manuelle
Aktivierung

Der Air LiHa ist mit einer Z-Bremse (wird elektrisch geldst) ausgestattet, um zu
verhindern, dass sich die Z-Stangen durch ihr Eigengewicht nach unten bewegen,
wenn der Strom abgeschaltet ist.

Die Z-Bremse des Air LiHa kann manuell gelést werden, wenn das Instrument
ausgeschaltet ist.

Hinweis: Die Z-Bremse |6st bzw. bremst alle Z-Stangen gleichzeitig.

Hinweis: Wenn das Instrument eingeschaltet wird, wird die Z-Bremse
elektrisch betétigt.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Z-Bremse des Air LiHa manuell zu I6sen:

WARNUNG

Bewegliche Teile des Air LiHa

Wenn Z-Bremse manuell geldst wird oder das Instrument unerwartet startet,
sind Verletzungen der Finger moglich.

+ Schalten Sie das Instrument aus, bevor Sie die Z-Bremse manuell betatigen.

+ Greifen Sie nicht in den Bewegungsbereich des Air LiHa und der Z-Stangen,
wenn sich das Instrument in einem undefinierten Zustand befindet.

+ Stoppen Sie alle Programme, die den Air LiHa bewegen kénnten.

Abb. 8-4 Knopf zum Ldsen der Z-Bremse des Air LiHa

1 Schalten Sie das Instrument aus.

2 Halten Sie die Z-Stangen in Position, bevor Sie den Knopf zum Lésen
der Bremse betatigen.

Am besten halten Sie einen Finger unter alle Isolierblocke der Spitzenadapter (A).

3 Dricken Sie den Knopf zum Lésen der Bremse (B) im hinteren Teil
des Air LiHa (C) nach oben (Pfeil), um die Z-Bremse zu IGsen.

Sie kdnnen an den Knopf zum Ldsen der Bremse gelangen,
wahrend alle Abdeckungen montiert sind.
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Voraussetzung

MCA96

4 Bewegen Sie die Z-Stangen von Hand nach oben oder unten.

Grundsatzlich tendieren die Z-Stangen dazu, sich nach unten zu bewegen.
Stellen Sie sicher, dass die Spitzenadapter und Spitzen nicht mit darunter
befindlichen Objekten zusammenstossen.

5 Lassen Sie den Knopf los, wenn sich die Spitzenadapter und Spitzen
in der gewlnschten Position befinden.

8.2.5 Bremse des MCA96/MCA384 losen

Der MCA96 und der MCA384 sind mit einer Z-Bremse (wird elektrisch gelost)
ausgestattet, um zu verhindern, dass sich der Pipettierkopf durch sein
Eigengewicht nach unten bewegt, wenn der Strom abgeschaltet ist.

Zum Lésen der Bremse muss das Instrument eingeschaltet sein.

Hinweis: Die Bremse kann nicht geldst werden, wenn das Instrument
ausgeschaltet ist.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Bremse des MCA96 bzw. MCA384 zu Iésen:

WARNUNG

Bewegliche Teile des Pipettierkopfs
Verletzungen der Finger sind moglich, wenn das Instrument unerwartet startet.

+ Greifen Sie nicht in den Bewegungsbereich des Pipettierkopfs, wenn sich
das Instrument in einem undefinierten Zustand befindet.

+ Stoppen Sie alle Programme, die eine Bewegung des MCA96 bzw. MCA384
verursachen kénnten.

Abb. 8-5 Mehrkanalpipettierarm MCA96: Ansicht von unten

1 Driicken Sie auf den Schalter zum Losen der Bremse (siehe Kreis in
der Abbildung), der sich auf dem Y-Schieber unter dem MCA96 befindet,
um die Bremse zu |6sen.

2 Bewegen Sie den Pipettierkopf von Hand nach unten.

Stellen Sie sicher, dass der Kopf nicht mit den darunter befindlichen Objekten
zusammenstosst.
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OTECAN. Anleitung zur Fehlersuche und -beseitigung

3 Lassen Sie den Schalter los, wenn sich der Pipettierkopf in der gewlinschten
Position befindet.

MCA384

i

I
an

T

Vertikaler Kabelkanal Riickseite des Pipettierkopfs

Abb. 8-6 Mehrkanalpipettierarm MCA384, Schalter zum Lésen der Bremse

1 Dricken Sie auf einen der Schalter zum Losen der Bremse
(siehe Pfeile in den Abbildungen), um die Bremse zu I8sen.

Ein Schalter befindet sich auf der linken Seite des vertikalen Kabelkanals
und der andere auf der Riickseite des Pipettierkopfs mit 384 Kanalen.

2 Bewegen Sie den Pipettierkopf von Hand nach unten.

Stellen Sie sicher, dass der Kopf nicht mit den darunter befindlichen Objekten
zusammenstosst.

3 Lassen Sie den Schalter los, wenn sich der Pipettierkopf in der gewiinschten
Position befindet.
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8.2.6 Z-Bremse des MCA384-Greifers (CGM) I6sen

Der CGM ist mit einer Z-Bremse (wird elektrisch geldst) ausgestattet,
um zu verhindern, dass sich der CGM-Rotator durch sein Eigengewicht
nach unten bewegt, wenn der Strom abgeschaltet ist.

Voraussetzung Zum Lésen der Z-Bremse des CGM muss das Instrument eingeschaltet sein.

Hinweis: Die Z-Bremse kann nicht geldst werden, wenn das Instrument
ausgeschaltet ist.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Z-Bremse des CGM zu l6sen:

WARNUNG
Bewegliche Teile des CGM
Verletzungen der Finger sind mdglich, wenn das Instrument unerwartet startet.

+ Greifen Sie nicht in den Bewegungsbereich des CGM, wenn sich
das Instrument in einem undefinierten Zustand befindet.

+ Stoppen Sie alle Programme, die den CGM bewegen konnten.

Abb. 8-7 Knopf zum Ldsen der Z-Bremse des CGM

1 Driicken Sie auf den Knopf zum Lésen der Bremse (A) unter der rechten
Seitenabdeckung (B) des MCA384, um die Z-Bremse des CGM zu lésen.

Sie kénnen an den Knopf zum Lésen der Bremse gelangen,
wahrend alle Abdeckungen montiert sind.

2 Bewegen Sie den CGM-Rotator von Hand nach oben oder unten.

Grundsatzlich tendiert der CGM-Rotator dazu, sich nach unten zu bewegen.
Stellen Sie sicher, dass der CGM-Rotator mit den Greiferfingern nicht
mit darunter befindlichen Objekten zusammenstdsst.

3 Lassen Sie den Knopf los, wenn sich der CGM-Rotator in der gewiinschten
Z-Position befindet.
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8.2.7 Ausrichtung des RoMa/Greifers

Greiferfinger Gehen Sie wie folgt vor, um die Einstellung der Greiferfinger zu tberpriifen:

tiberpriifen
1

2

Abb. 8-8 Justierung der Greiferfinger

Schalten Sie das
Instrument aus.

Bewegen Sie den RoMa

so weit nach unten, bis

die Greiferfinger fast die
Oberflache der Arbeitsflache (A)
berthren.

Uberpriifen Sie, ob sich die
Greiferfinger auf derselben
Hoéhe befinden und parallel
angeordnet sind.

Falls erforderlich
(Hohendifferenz, [a]), passen
Sie die Hohe der Greiferfinger
an, indem Sie die Schrauben (B)
I6dsen und die Greiferfinger an
die richtige Position bewegen.

Vergewissern Sie sich,
dass die Greiferfinger parallel
ausgerichtet sind.

Ziehen Sie die Schrauben fest.

Ausrichtung Gehen Sie wie folgt vor, um die Ausrichtung der Z-Achse des RoMa zu Uberpriifen:

des RoMa

uberpriifen 1

Abb. 8-9 Ausrichtung 5
des RoMa uberpriifen

Schalten Sie das
Instrument aus.

Bewegen Sie den RoMa

so weit nach unten, bis die
Greiferfinger fast die obere
Flache der Positionierzapfen
berthren.

Uberpriifen Sie den Abstand
zur Oberflache der
Arbeitsflache (oder zu

den Positionierzapfen).

Drehen Sie den Kopf des
Greifermoduls und vergleichen
Sie den Abstand in allen
Positionen wie in der Abbildung
dargestellt (A, B, C, D).

Wenn die Differenz des
Abstands mehr als 0,5 mm
(0,02 Zoll) betragt, ist der
RoMa falsch ausgerichtet.

Wenden Sie sich in diesem
Fall an lhre ortliche
Serviceorganisation.
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9 Ausserbetriebnahme, Transport und Lagerung

Zweck dieses
Kapitels

>B>P>

9.1

9.11

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie die Workstation Freedom EVO ausser
Betrieb genommen und flir die Lagerung oder den Transport verpackt wird.
Ausserdem werden die Lager- und Versandbedingungen beschrieben.

Ausserbetriebnahme

Instrument

Da Tecan keine Informationen dartber hat, welche Stoffe mit der Workstation
Freedom EVO verarbeitet wurden, kénnen hier keine detaillierten Informationen
zu deren Entsorgung zur Verfigung gestellt werden.

WARNUNG

In Verbindung mit den Abfallstoffen des auf der Workstation Freedom EVO
durchgefuhrten Prozessablaufs kénnen chemische und biologische Gefahren
sowie Gefahren durch radioaktive Strahlung auftreten.

Diese Substanzen und Abfalle, beispielsweise Einwegspitzen, Waschfllissigkeit
usw., missen in Ubereinstimmung mit den Richtlinien der Good Laboratory
Practice behandelt werden.

Erkundigen Sie sich in lhrem Land oder Staat oder in lhrer Region nach
geeigneten Sammelstellen und zugelassenen Entsorgungsmethoden.

Bei der Entsorgung von Betriebsstoffen der Workstation Freedom EVO muissen
die entsprechenden nationalen und regionalen Gesetze, Richtlinien und
Empfehlungen befolgt werden.

Gehen Sie wie folgt vor, um das Instrument flir einen langen Zeitraum ausser
Betrieb zu nehmen:

1 Entleeren Sie das Flissigkeitssystem und reinigen sowie dekontaminieren
Sie grindlich alle Komponenten des Flissigkeitssystems.

2 Sichern Sie die Daten und beenden Sie die Anwendungssoftware
und die Software des Instruments.

3 Dricken Sie zum Ausschalten des Instruments den Netzschalter ON/OFF
far zwei Sekunden.

Die Statuslampe erlischt.
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Abb. 9-1 Netzschalter
A Pause-Taste B Netzschalter ON/OFF

Hinweis: Warten Sie, bis die Statuslampe aus ist, bevor Sie das Instrument
wieder einschalten.

Abb. 9-2 Netzkabel/Netzbuchse

4 Ziehen Sie das Netzkabel aus dem Netzteil an der Riickseite des Instruments.

Abb. 9-3 RS232-Schnittstelle am Optibo PCB

A RS232-Schnittstellenstecker B USB-Anschluss
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5 Trennen Sie das Instrument vom PC.

6 Falls gewiinscht, ziehen Sie das Schnittstellenkabel aus dem USB-Anschluss
auf der Te-CU-Platine hinter der linken Zugangstir.

Oder Ziehen Sie das RS-232-Schnittstellenkabel von der Te-CU-Platine ab.
7 Reinigen und dekontaminieren Sie gegebenenfalls das gesamte Instrument.
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9.1.2

9.1.3

9.1.3.1

Mehrkanalpipettierarm (MCA96)

OTECAN.

Fihren Sie die folgenden Schritte aus, wenn das Instrument mit einem MCA96
mit Waschsystem ausgerustet ist:

1

Abb. 9-4 Anschlisse des Waschblocks

Trennen Sie das Kabel des
Fulllstandssensors (A) vom
Waschblock.

Trennen Sie den
Waschschlauch (B) vom
Waschblock.

Trennen Sie den
Abfallschlauch (B) vom
Waschblock.

Entfernen Sie den Waschblock.

5 Entfernen Sie den Stahlspitzenblock, trocknen Sie ihn und legen Sie ihn

in die Stahlspitzenblock-Box.

ACHTUNG

Beschadigung der Spitzen, wenn der Stahlspitzenblock falsch gelagert wird
Der Stahlspitzenblock darf niemals mit den Spitzen nach unten auf

dem Tisch abgelegt werden.

6 Trennen Sie alle Schlauche von der Wascheinheit, den
Waschflissigkeitsbehaltern und dem Abfallbehalter.

Mehrkanalpipettierarm (MCA384)

MCA384-Pipettierkopf

Montieren Sie den Adapter QC MCA384 auf dem Kopf, um die Dichtungen
und den Bereich zwischen dem Kopf und dem Adapter zu schiitzen.
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9 - Ausserbetriebnahme, Transport und Lagerung

9.1.3.2 Waschsystem

Ausserbetriebnahme

Fihren Sie die folgenden Schritte aus, wenn das Instrument mit einem MCA384

mit Waschsystem ausgerustet ist:

Abb. 9-5 Anschliisse des Waschblocks

1

Entleeren und reinigen Sie den
Waschblock (siehe Abschnitt
7.3.18.9 ,Waschblock waschen
und entleeren”, B 7-75).

Trennen Sie das Kabel
des Fillstandssensors (A)
vom Waschblock.

Trennen Sie den
Waschschlauch (B)
vom Waschblock.

Trennen Sie den
Abfallschlauch (C)
vom Waschblock.

Entfernen Sie den
Waschblock (D).

5 Lagern Sie die DiTi und Stahlspitzenadapter an einem sicheren Ort.

ACHTUNG

Beschadigung der Spitzen, wenn der Stahlspitzenadapter falsch gelagert wird
Der Stahlspitzenadapter darf niemals mit den Spitzen nach unten auf dem Tisch

abgelegt werden.

6 Trennen Sie alle Schlauche von der Wascheinheit, dem
Waschflissigkeitsbehalter und dem Abfallbehalter.

9.1.4 Berichterstellung

1 Flllen Sie ein Exemplar der Dekontaminationsbescheinigung aus und fiigen

Sie es dem Instrument bei.

2 Erfassen Sie die Ausserbetriebnahme in Ihrem ,Logbuch fir Wartung

und Instandhaltung®.
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Transport OTECANO

9.2 Transport

WARNUNG
A Das Anheben oder Verschieben des Instruments kann ernsthafte Verletzungen
verursachen:

+ Es kénnen Riickenverletzungen aufgrund von Uberbelastung auftreten.
+ Es kodnnen Verletzungen durch ein fallendes Instrument verursacht werden.

+ Das Anheben bzw. Verschieben des Instruments muss sachgemass
vorbereitet werden und darf nur nach Anleitung eines qualifizierten
Mitarbeiters von Tecan erfolgen.

ACHTUNG

@ Das Anheben oder Verschieben des Instruments kann zur Beschadigung infolge
ungesicherter Teile flihren.

+ Das Anheben bzw. Verschieben des Instruments muss sachgemass
vorbereitet werden und darf nur nach Anleitung eines qualifizierten
Mitarbeiters von Tecan erfolgen.

Transport Der Transport des Instruments darf nur unter Anleitung eines qualifizierten
Service-Mitarbeiters von Tecan erfolgen. Aufgrund des hohen Gewichts
wird geschultes Umzugspersonal zum Anheben des Instruments bendtigt.

9.2.1 Auspacken

Das Instrument darf nur von einem qualifizierten Service-Mitarbeiter von Tecan
ausgepackt werden.

Verpackungs- Die Verpackung des Instruments ist daftir ausgelegt, Beschadigungen am
material Instrument und an Teilen unter normalen Transportbedingungen zu verhindern.

Bewahren Sie die Verpackung zur spateren Verwendung auf.

ACHTUNG

m Die Transportsicherungen durfen erst entfernt werden, wenn sich das Instrument
in seiner endgultigen Betriebsposition befindet.

9.2.2 Verpacken

Das Instrument darf nur von einem qualifizierten Service-Mitarbeiter
von Tecan verpackt werden.

Verpackungs- Verwenden Sie Originalverpackungsmaterial, das dafir ausgelegt ist,
material Beschadigungen am Instrument und an Teilen unter normalen
Transportbedingungen zu verhindern.

Garantie Alle Garantien von Tecan sind ungiltig, wenn das Instrument nicht
ordnungsgemass durch qualifiziertes Service-Personal von Tecan
fur den Transport vorbereitet wird.
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OTECANQ Lagerung

9.3 Lagerung

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Lagerbedingungen Siehe Abschnitt

3.2.8 ,Umgebungsbedingungen”, & 3-13
Verpackung Siehe Abschnitt 9.2.2 ,Verpacken”, B 9-6

Schitzen Sie das Instrument mit einer Abdeckung vor Staub und Schmutz.
Verpacken Sie das Instrument bei einer langfristigen Lagerung in

der Originalverpackung.

Lagern Sie alle Handbulcher und das ,Logbuch fir Wartung und Instandhaltung*
zusammen mit dem Instrument.
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Lagerung OTECANO
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10 - Entsorgung

10 Entsorgung

Zweck dieses
Kapitels

EG-Richtlinie
WEEE

Erforderliche
Produktinfor-
mationen

Produktkenn-
zeichen

10.0.1

10.0.2

Dieses Kapitel enthalt Vorschriften zum Recycling, die beachtet werden miissen.

HINWEIS

Recycling nach geltenden Gesetzen und Vorschriften!
Beachten Sie die in Ihrem Land geltenden Gesetze zum Recycling.

Ortliche Anforderungen der Européischen Union

Die Europaische Kommission hat die Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE; 2012/19/EU) erlassen.

Seit August 2005 sind Hersteller fir die Rlicknahme und das Recycling
von Elektro- und Elektronikgeraten verantwortlich.

Tab. 10-1 Logo fur Elektro- und Elektronik-Altgerate

Kennzeichen Erklarung

Negative Umweltauswirkungen in Verbindung mit der Abfallbehandlung

» Behandeln Sie Elektro- und Elektronikgerate nicht wie unsor-
tierten Hausmdill.

» Sammeln Sie Elektro- und Elektronikgerateabfall separat.

Ortliche Anforderungen der Volksrepublik China

Kennzeichnung zur Einschrankung der Verwendung gefahrlicher Stoffe
in Elektronik- und Elektroprodukten

Die Norm SJ/T11364-2014 der Elektronikindustrie der Volksrepublik China
,Kennzeichnung zur Einschrankung der Verwendung gefahrlicher Stoffe in
Elektronik- und Elektroprodukten® fordert die Kennzeichnung zur Einschrankung
der Verwendung gefahrlicher Stoffe in Elektronik- und Elektroprodukten.

In Ubereinstimmung mit den in SJ/T11364-2014 angegebenen Anforderungen
sind alle elektronischen und elektrischen Produkte von Tecan, die in der Volksrepublik
China verkauft werden, mit einem Kennzeichen zur Einschrankung der Verwendung
gefahrlicher Stoffe versehen.

Tab. 10-2 Kennzeichnung zur Einschrankung der Verwendung gefahrlicher Stoffe

Kennzeichen Erklarung

Dieses Kennzeichen gibt an, dass dieses Elektronikprodukt
bestimmte gefahrliche Stoffe enthalt und wahrend des Zeitraums,

25 in dem die umweltfreundliche Nutzung gegeben ist, sicher ver-
wendet werden kann, danach aber dem Recyclingsystem
zugefihrt werden muss.
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O TECANQ Software

11 Ersatzteile und Zubehor

Querverweise Querverweise zu Informationen in anderen Abschnitten:
Thema Referenz
Bestelladresse Siehe Abschnitt 12 ,Kundendienst”, & 12-1
Zweck dieses In diesem Kapitel werden in Verbindung mit der Workstation Freedom EVO
Kapitels verwendete Einwegartikel, Ersatzteile, Zubehdrteile und Optionen einschliesslich

der zugehorigen Bestellinformationen aufgefiihrt.

Ersatzteile Schauen Sie in der Tabelle nach den Bestellinformationen.
finden
Ersatzteile Bestellen Sie die Teile bei Tecan. Geben Sie bei der Bestellung von Ersatzteilen
bestellen stets die Bezeichnung und die Teilenummer an.

Hinweis: In diesem Kapitel werden nur Ersatzteile aufgefiihrt, die durch den
Bediener selbst ausgetauscht werden kénnen. Wenn Sie andere als die hier
aufgelisteten Ersatzteile bestellen mochten, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst von Tecan.

Bestelladresse Bestellen Sie die Teile bei Tecan.
Adressen finden Sie unter dem Querverweis oben.

11.1 Software

Tab. 11-1 Software

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
1 EVOware Standard 10615150  SOFTWARE EVOWARE STANDARD
2 EVOware Plus 10615151 A SOFTWARE EVOWARE PLUS

11.2 Dokumentation

Tab. 11-2 Dokumentation

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Freedom EVO Betriebsanleitung - nicht zum Verkauf angeboten
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Basis-Zubehor-Kit flir Freedom EVO

OTECAN.

11.3 Basis-Zubehor-Kit fuir Freedom EVO

Tab. 11-3 Basis-Zubehor-Kit fiir Freedom EVO

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
1 Basis-Zubehor-Kit fur Freedom EVO-2, | 30013546 @ KIT ACCESSORY EVO2
enthalt:
2 » Satz Innensechskantschliissel - nicht zum Verkauf angeboten
3 » Schraubendreher Nr. 1,5 - nicht zum Verkauf angeboten
4 » Schraubendreher Nr. 2 - nicht zum Verkauf angeboten
5 * Schlissel fir Te-PS-Sicherungs- 10643007 KEY TIP LOCK NUT TE-PS
muttern
6 * Freedom EVO Betriebsanleitung - nicht zum Verkauf angeboten
7 + CD mit Software des Instruments 30027158 | SOFTWARE INSTRUMENT V5.5 CD
8 » Logbuch fiir Wartung 10646000 MANUAL LOGBOOK FREEDOM EVO
und Instandhaltung
11.4 Werkzeuge, Messgerate
Tab. 11-4 Werkzeuge, Messgerate
Nr. Klartextbezeichnung Teilenr.  Bezeichnung auf dem Etikett
1 Transportgriffe, 1 Satz 10612003 HANDLE TRANSPORT SET GENESIS
2 Konus-Schlissel fir DiTi-Option 10619517 A WRENCH CONE DITI OPTION 5 PCE.
3 Te-PS Schlauchweiter 10643003 | WIDENER PIPETTING TUBING TE-PS
4 Schlissel firr Sicherungsmuttern 10643007 | KEY TIP LOCK NUT TE-PS
von Te-PS-Stahlpitzen
5 Werkzeugsatz PMP 30013579 SET TOOL PMP
6 Referenzspitze PMP?) 30013574 TIP REFERENCE PMP
7 X-Ring-Montagewerkzeug? 30013576 | TOOL MOUNTING X-RING 0.4/1.2
8 Schlauch-Montagewerkzeuga) 30013577 | TOOL MOUNTING TUBING FEP
9 Dichtheitspriifungsblock PMP?) 30013578  BLOCK TEST LEAKAGE PMP
10 Wartungswerkzeug fiir Stahlspitzen 10619168 TOOL MAINTENANCE FIXED TIP BLOCK TE-MO 9
(fir MCA96)
1 Teach-in-Block, Hochprazisions- 10619174 TEACHBLOCK 96 CHANNEL TE-MO
und Standardspitzen (fiir MCA96)
12 Einstelllehre fir Air LiHa-Spitzenadapter | 30078450 TOOL ADJUST GAUGE AIRLIHA

1-2
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OTECAN. Optionale Systemmodule und optionales Zubehor

Tab. 11-4 Werkzeuge, Messgerate (Fortsetzung)

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
12 Referenzblock (fir MCA96) 30020087 BLOCK REFERENCE MCA
13 Werkzeugsatz zum Ersetzen 30020063 | GASKET SERVICE TOOL SET MCA384
von Dichtungen (MCA384)
14 Referenzstift (MCA384) 30020068 ' PIN REFERENCE MCA-384
15 Referenzplatte RoMa-3 30033849 PLATE REFERENCE ROMA-3 BCD EVOLYZER-2

a) In Werkzeugsatz PMP*“ (30013579) enthalten

11.5 Optionale Systemmodule und optionales Zubehor

11.5.1 Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa)

Tab. 11-5 Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa)

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr.  Bezeichnung auf dem Etikett
1 Air LiHa-Spitzenadapter 30066882 DITI ADAPTER MULTISENSE AIR LIHA
2 Inline-Filter-Kit fir Air LiHa-DiTi-Konus, 30066883 | INLINE FILTER AIR LIHA

Paket mit 30 St., einschl. Filter-Ausbauwerkzeug

11.5.2 MultiSense-Option (LiHa)

Tab. 11-6 MultiSense-Option: Spitzenadapter

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 MultiSense-Spitzenadapter 30013404 ADAPTER TIP REED CONT. WITH PMP SENSOR
2 DiTi-Kit MultiSense 30013403 | KIT ASSEMBLY DITI PMP

3 Dichtungssatz DiTi-Kit MultiSense 30013401 | SET SEAL DITITKIT PMP

4 Dichtungssatz Isolierblock MultiSense 30013402 SET SEAL INSULATIONBLOCK PMP

Informationen zu Einwegspitzen (DiTis) finden Sie in Abschnitt
11.9.2.3 ,Einwegspitzen fur die PMP-Funktion”, B 11-30.
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Optionale Systemmodule und optionales Zubehdr OTECAN.

11.5.3 Mehrkanalpipettierarm (MCA96)

Tab. 11-7 Mehrkanalpipettierarm (MCA96), Pipettierkopf

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
1 Spitzenkonusdichtungen (MCA96), 10619162 | SEALING TIP CONE 100 PCE. HEAD 96 TE-MO
100 Stuick

Tab. 11-8 Mehrkanalpipettierarm (MCA96), Stahlspitzenblock

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Standard-Stahlspitzenblock 10619170 | BLOCK 96 FIXED TIP STD.UNCOAT.1-200uL TE
mit 96 Kanalen

2 Standard-Stahlspitzenblock 10619171  BLOCK 96 FIXED TIP STD.COATED 1-200uL TE

mit 96 Kanalen, beschichtet

3 Hochprazisions-Stahlspitzenblock mit 10619172 BLOCK 96 FIXED TIP HP FOR WATER UNCOATED
96 Kanalen, unbeschichtete Spitzen,
fir Wasser, 1-50 ul

4 Hochprazisions-Stahlspitzenblock 10619173 BLOCK 96 FIXED TIP HP FOR DMSO COATED
mit 96 Kanalen, beschichtete Spitzen,
fir DMSO, 1-50 pl

Tab. 11-9 Mehrkanalpipettierarm (MCA96), Waschsystem/-zubehdr

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Waschsystem mit 96 Kanalen (PP), 10619180 A WASHSTATION CPL.96PIP. HEAD TE-MO
komplett mit Waschblock,
Schlauchen und Fittings

2 Waschblock mit 96 Kanalen (PP), 10619182 HBLOCK WASHSTATION 96 PIP.HEAD TE-MO
mit Fittings

3 90°-Anschlussfittings fiir Waschblock, 10619593 | JOINT SCREW WASH BLOCK TE-MO 6 PIECES
Satz mit 6 Stiick

4 Schlauch fiir Waschsystem 10619183 TUBING SET WASHSTATION TE-MO
mit 96 Kanalen, 15 m, Tygon

5 Fittingsatz fur Waschsystem 10619184 FITTING SET WRC 96 PIP.HEAD TE-MO
mit 96 Kanalen

6 Filter fir Waschsystem 10619185 | FILTER WASHSTATION TE-MO

7 Simulationsstecker 10619597 PLUG SIMULATION SENSOR WASH LEVEL TE-MO
des Fillstandssensors

8 Systemflissigkeitsbehalter, 10619674 BOTTLE SYSTEM LIQUID 30L

Fassungsvermogen 30 |
9 Abfallbehalter, Fassungsvermdgen 301 | 10619675 | CONTAINER WASTE 30L TE-MO
10 Abfallbehalter, Fassungsvermégen 101 10619676 | CONTAINER WASTE 10L TE-MO

11 Systemflussigkeitsbehalter, 10619677 BOTTLE SYSTEM LIQUID 10LT
Fassungsvermégen 10 |
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Tab. 11-10 Mehrkanalpipettierarm (MCA96), Trager und Racks

11 - Ersatzteile und Zubehor
Optionale Systemmodule und optionales Zubehor

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Servicetrager 30020006 CARRIER SERVICE MCA

2 Transferrack (fur Stahlspitzenblock 10619195 ' RACK TRANSFER FIX TIP TE-MO
und Einwegspitzen)

3 Reagenzgefass (PP) komplett, 300 ml 10619190 TROUGH REAGENT 300ML PP TE-MO

4 Reagenzgefasssatz (PP) 10619198 TROUGH REAGENT 125ML COMPLETE TE-MO
(mit Blister und Aufteilung), 125 ml

5 Reagenzgefasssatz (PP) 10619197 TROUGH REAGENT 250ML COMPLETE TE-MO
(mit Blister und Aufteilung), 250 ml

6 Flacher Trager fir geschachtelte 30052707 A CARRIER 3 POS. NESTED TIPS MCA96 AND 384
Einwegspitzen, 3 Positionen im
ANSI/SLAS-Format, fiir einen
Stapel von 8 DiTis mit MCA96

7 Flacher Trager fir geschachtelte 30052708 CARRIER 4 POS. NESTED TIPS MCA96 AND 384
Einwegspitzen, 4 Positionen im
ANSI/SLAS-Format, flir einen
Stapel von 8 DiTis mit MCA96

8 Abfalloption fiir geschachtelte 30097479 OPTION WASTE FOR CARRIERS MCA 96 SILVER
Einwegspitzen, fir flache Trager
30052707 / 30052708, fullt die
vordere Position des Tragers aus

9 Flacher Trager fir geschachtelte 30054412 A CARRIER 2X4-POS FOR MCA96 NESTED TIPS

Einwegspitzen, 2 x 4 Positionen
im ANSI/SLAS-Format, fiir sehr
begrenzte Platzverhéltnisse

Tab. 11-11 Mehrkanalpipettierarm (MCA96), Verbrauchsmaterialien

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Reagenzgefassblister (PP), 10619191 BLISTER REAG.TROUGH 250ML GENMATE/TE-MO
250 ml, 50 St.

2 Reagenzgefassblister (PP), 10619196 BLISTER REAGENT TROUGH 125ML TE-MO
125 ml, 50 St.

3 Kunststoffblister fur Transferrack 10619200 BLISTER TIPRACK TE-MO

(Auffangvorrichtung)

Informationen zu Einwegspitzen (DiTis) finden Sie in Abschnitt
11.9.2.1 ,Einwegspitzen fir MCA96”, B 11-28.

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Optionale Systemmodule und optionales Zubehdr OTECAN.

11.5.4 Mehrkanalpipettierarm (MCA384)

Tab. 11-12 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Pipettierkopf

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Satz Dichtungen und stumpfe Réhrchen | 30020064 GASKET AND BLUNT TUBE SET MCA384
MCA384, 10 Stlck

Tab. 11-13 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Adapter

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Adapter DiTi Combo MCA384 30032060 ADAPTER COMBO 384 DITI MCA384
» Kann 384 Einwegspitzen oder eine
Reihe mit 24 Einwegspitzen oder
eine oder zwei Spalten mit 16 oder
32 Einwegspitzen aufnehmen.
Kompatibel mit 15-p1-, 50-pl- und
125-pl-Einwegspitzen fir MCA384.

2 Adapter DiTi MCA384 30032061 A ADAPTER 384 DITI MCA384
» Kann 384 MCA384-DiTis aufnehmen.
Keine reihen- oder spaltenweise
Aufnahme von Einwegspitzen mdglich.
15 i@, 50 pl, und 125

3 Adapter 96 DiTi MCA384 30032063 A ADAPTER COMBO 96 DITI MCA384
» Kann 96 DiTis aus einer Box mit 384
MCA384-DiTis (4 Aufnahmevorgéange
fur alle 384 DiTis) oder eine oder zwei
Reihen mit 12 oder 24 DiTis oder eine
oder zwei Spalten mit 8 oder 16 DiTis
aufnehmen, 15 pI2), 50 pl und 125 pl

4 Adapter 96 DiTi 1to1 MCA384 30032048 ADAPTER 96 MCA96 DITI MCA384
» Kann 96 MCA96-DiTis oder eine
Reihe mit 12 DiTis oder eine Spalte
mit 8 DiTis aus einer DiTi-Box im
ANSI/SLAS-Format aufnehmen

5 Adapter 96 DiTi 4to1 MCA384 30032062 ADAPTER EXT VOL 96 MCA96 DITI MCA384
EVA (Extended Volume Adapter
— Adapter fiir grossere Volumen)
» Kann 96 MCA96-DiTis oder eine
Reihe mit 12 DiTis oder eine Spalte
mit 8 DiTis aus einer DiTi-Box im
ANSI/SLAS-Format aufnehmen

6 Adaptersatz, Combo MCA384 und EVA | 30051709 A SET ADAPTER COMBO 384 AND EVA
« enthalt die folgenden beiden Adapter:
30032060 und 30032062

7 Adapter Fixed 125 yl MCA384 30032064 | ADAPTER+384 FIXED TIPS LC MCA384 UNCOATED
* Verfugt Uber 384 Stahlspitzen mit
einer Lange von 28 mm und mit
einer Kapazitat von 125 pl / Kanal
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11 - Ersatzteile und Zubehor
Optionale Systemmodule und optionales Zubehor

Tab. 11-13 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Adapter (Fortsetzung)

Nr.

Klartextbezeichnung

Teilenr.

Bezeichnung auf dem Etikett

8

10

11

Adapter Fixed 15 yl MCA384

* Verfugt Gber 384 Stahlspitzen mit
einer Lange von 28 mm und mit
einer Kapazitat von 15 ul / Kanal

Adapter 96 Fixed 125 ul MCA384
* Verfligt Uiber 96 Stahlspitzen
mit einer Lange von 44 mm
mit einer Kapazitat von 125 pl/Kanal

Adapter 96 Fixed 15 ul MCA384
* Verfligt Uiber 96 Stahlspitzen
mit einer Ladnge von 28 mm
mit einer Kapazitat von 15 pl/Kanal

Adapter QC MCA384
* Kopfadapter fiir QC
ID 15 (vier Magnete)

30032065

30032066

30032067

30032055

ADAPTER+384 FIXED TIPS SC MCA384

ADAPTER+96 FIXED TIPS LC MCA384 UNCOATED

ADAPTER+96 FIXED TIPS SC MCA384

ADAPTER QC FOR MCA384

a) Verfugbarkeit siehe Abschnitt 11.9.2.2 ,Einwegspitzen fur MCA384”", £ 11-29.

Tab. 11-14 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Trager und Zubehor

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Systemtrager MCA384 (Basis) 30032024 CARRIER SYSTEM BASE FOR MCA384

2 Adapterrack 30032027 | RACK ADAPTER MCA384
fur Systemtrager MCA384

3 ANSI/SLAS-Platte ,Nest” fir DiTi-Boxen | 30032026 | NEST ANSI/SLAS FOR MCA384 SYSTEM CARRIER
und Platten fur Systemtréger MCA384

4 DiTi-Trager fur einen MCA384 30032023 | CARRIER DITI FOR MCA384

5 MCAS384-DiTi-Trageradapter 30072320 ADAPTER CARRIER DITI MCA384 FOR 15 pL TIP
fur 15-pl-DiTi-Boxen

6 Flacher Trager fur geschachtelte 30052707 CARRIER 3 POS. NESTED TIPS MCA96 AND 384
Einwegspitzen, 3 Positionen im
ANSI/SLAS-Format, fiir einen
Stapel von 8 DiTis mit MCA96

7 Flacher Trager fur geschachtelte 30052708 | CARRIER 4 POS. NESTED TIPS MCA96 AND 384

Einwegspitzen, 4 Positionen im
ANSI/SLAS-Format, fiir einen
Stapel von 8 DiTis mit MCA96

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Tab. 11-14 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Trager und Zubehor (Fortsetzung)

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

8 Abfalloption fiir geschachtelte 30097479 | OPTION WASTE FOR CARRIERS MCA 96 SILVER
Einwegspitzen, fir flache Trager
30052707 / 30052708 / 30053521, fillt
die vordere Position des Tragers aus

9 Flacher Trager flir geschachtelte 30053521 CARRIER 3 POS INDIVDUAL ACCESS NEST DITI
Einwegspitzen, 3 Positionen im
ANSI/SLAS-Format, fiir einen
Stapel von 8 DiTis mit MCA96, erlaubt
freien Zugang zu jedem DiTi-Stapel

10 Reagenzgefass (PP) mit Fenster, Satz 10612070 A TROUGH REAGENT 200ML 384HEAD CPL.
(mit Blister und Aufteilung), 200 ml

1 Reagenzgefassblister (PP), 10619686 @ BLISTER REAGENT TROUGH 200ML TE-MO 384
200 ml, 50 St.

Tab. 11-15 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Waschsystem

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 MCA-Waschsteuereinheit 30032025 OPTION WASHSTATION COMPLETE FOR MCA384
(bendtigt Waschblock auf
dem Systemtrager)

2 Waschblock MCA384 30032028 WASHBLOCK MCA384
(fir Systemtrager)

3 Filter 10619185 | FILTER WASHSTATION TE-MO

4 Schlauch fir MCA-Wascheinheit 10619183 TUBING SET WASHSTATION TE-MO

5 Satz mit Rohrfittings (mannlich, 10619184 | FITTING SET WRC 96 PIP.HEAD TE-MO

beschriftet) fliir den Anschluss
an die MCA-Wascheinheit

11.5.5 Robotermanipulatorarm (RoMa)

Tab. 11-16 Robotermanipulatorarm (RoMa)

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Exzentrische RoMa-Finger 30017037 GRIPPER ECCENTRIC ROMA-3

2 Exzentrische RoMa-Greiferfinger 30065673 | GRIPPER FINGER ECCENTRIC ROMA
mit Gummi-auflagen RUBBER PAD

3 Zentrische RoMa-Finger 10614007 FINGER CENTRIC ROMA ARM
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11.6 Optionale Ausriustung und Module

Tab. 11-17 Optionale Ausristung und Module

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
1 Externe Statuslampe 10612823 | LAMP SIGNAL RED/GREEN INSTRUMENT
STATUS

2 Externe Pause/Fortsetzen-Taste 10619848 | BUTTON PAUSE/RESUME EXTERNAL

3 E/A-Option (4 Eingange, 4 Ausgange, 10643010 PCBA OPTION I/O EVO 4-IN/4-OUT/1 485
RS485-Kommunikation)

4 Einwegspitzen-Option, Konus fur 10-pl-, 10612502 | OPTION DITI CONE 10/200/1000uL
200-pl- und 1000-plI-Spitzen

5 Adapterplatte fir Wagemodul 10619009 | PLATE ADAPTER BALANCE

7 Variable Arbeitsflachenerweiterung 10612651 | WORKTABLE EXTENSION VARIABLE L+R RWS

(fir Lesegerat usw.)

11 Adapterplatte fur Infinite 200 (mit Erweiterung 30021794 | PLATE ADAPTER 1 INFINITE RIGHT
10612651 zu verwenden)

12 Adapterplatte fur Infinite 200 an der Rickseite | 30020478 = PLATE ADAPTER 3 INFINITE WORKTABLE

der Arbeitsflache

13 Adapterplatte fir Infinite 200-Injektoren 30020481 @ PLATE ADAPTER 3 INFINITE INJECTORS
an der Rickseite der Arbeitsflache WORKT
Adapterplatte fir Spark (mit Erweiterung 30100812 PLATE ADAPTER SPARK GREY

10612651 zu verwenden)

11.6.1 Sensorplatte

Tab. 11-18 Sensorplatte (Referenzwerkzeug) fir Te-PS und 384-Well-Mikrotiterplatten

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Sensorplatte fur Te-PS-Option und 384-Option | 10642025 | PLATE SENSOR TE-PS

Abb. 11-1 Sensorplatte fur Te-PS-Option und 384-Option
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11.7 Trager, Racks, Gefasse

11.7.1 Trager fiir Mikrotiterplatten

Tab. 11-19 Tréager fur Mikrotiterplatten

OTECAN.

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
Trager fir Mikrotiterplatten, RoMa, 10612604 ' CARRIER MP ROMA 3 6 Siehe Abb. 11-3,
3 Pos., quer ausgerichtet POS. LANDSCAPE 150 mm 11-11
(5,9 Zoll)
Trager fur Mikrotiterplatten fir RoMa, 10612605 | CARRIER MP ROMA 2 6 -
2 Mikrotiterplatten, langs ausgerichtet POS. PORTRAIT 150 mm
(5,9 Zoll)
Trager fur Mikrotiterplatten, flach, RoMa, 10612624 A CARRIER MP FLAT 6 -
3 Pos., quer ausgerichtet ROMA 3 POS. LAND- 150 mm
SCAPE (5,9 Zoll)
Trager fur Mikrotiterplatten, flach, RoMa, 30013061 | CARRIER MP 4 POS. 6 -
4 Pos., quer ausgerichtet, FLAT 150 mm
niedrige Bauweise (5,9 Zoll)
Trager fur 3 Mikrotiterplatten, 10613006 | CARRIER 3 MP LAND- 6 Siehe Abb. 11-3,
quer ausgerichtet, mit Zentrierfedern SCAPE WIDTH 6 150 mm 11-11
CAR.UNIT (5,9 Zoll)
Trager fur 2 Mikrotiterplatten, 10613007 | CARRIER 2 MP PORT- 6 Siehe Abb. 11-2,
langs ausgerichtet, mit Zentrierfedern RAIT WIDTH 6 150 mm 11-11
CAR.UNIT (5,9 Zoll)
Trager fiir 384-Well-Mikrotiterplatten, 10613031 | CARRIER 384WELLMP | 6 Siehe Abb. 11-4,
RoMa, 3 Pos., quer ausgerichtet, fir 3 POS.ACCESSIBLE 150 mm 11-11
PosID nicht zuganglich; obligatorisch fur ROMA (5,9 Zoll)
die Verwendung mit 384-Well-Spitzen
Te-PS-Trager fur 1536-Well-Mikrotiter- 10643025 A CARRIER TE-PS 3 MIC- |6 Siehe Abb. 11-5,
platten, RoMa, 3 Pos., quer ausgerichtet, ROPLATE LANDSCAPE 150 mm 11-11
fiir PosID nicht zuganglich; obligatorisch (5,9 Zoll)
fir die Verwendung mit Te-PS-Stahlspitzen
Beheizter/gekuhlter Trager fiir Mikrotiter- 10290111 | CARRIER COOLING/ 6 -
platten, RoMa, 3 Pos., quer ausgerichtet HEATING 3 PLATES 150 mm
(5,9 Zoll)

a) Anzahl der vom Tréger eingenommenen Rasterpositionen
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Abb. 11-5 Trager fur 3 1536-Well-Mikrotiterplatten, quer ausgerichtet
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11.7.2 Trager fir Reagenzien und Gefasse

Tab. 11-20 Tréger fur Reagenzien und Gefasse

OTECAN.

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
Tréger fur 3 Reagenzgefasse 10613020 @ CARRIER ADDITIVE 1 Siehe Abb. 11-6,
Fir die Verwendung mit 100 ml-Reagenz- TROUGH 3 PCE. MAX. 25 mm 11-13
gef. (10613049) oder 3 Gefasshaltern 100ML (0,98 Zoll)
(10619626)
Gefasshalter, Aluminium, fir Kleinvolumen 10619626 = HOLDER TROUGH 1 Siehe Abb. 11-8,
bis zu 25 ml ALUMINIUM 25ML 25 mm 11-14
Fir die Verwendung mit 25-ml-Gefassen (0,98 Zoll)
(30055743, 10520629); 1 St
Reagenzgefasse 25 ml, PP grau; 120 St.; 30055743 A TROUGH DISPOSABLE 1 Siehe Abb. 11-7,
fur maximale Reagenzienriickgewinnung 25ML PP 120PCE. 25 mm 11-13
bis hinunter zu 500 pl (0,98 Zoll)
Tecan Pure, auf Freiheit von menschlicher
DNA, RNase-, DNase- und PCR-Inhibito-
ren gepruft
Fir die Verwendung mit Gefasshalter
(10619626)
Reagenzgefasse 25 ml COA, PS 10520629 | TRAY TROUGH 1 Siehe Abb. 11-8,
mit Deckel, PE; 100 St., fir Kleinvolumen 100 PCE. 25 mm 11-14
bis zu 25 ml (0,98 Zoll)
Far die Verwendung mit Gefasshalter
(10619626)
Reagenzientréager, gekuhlt, Kihlblock 10613016 A CARRIER REAGENT 6 -
fir Réhrchen COOLED 150 mm
(5,91 Zoll)

Satz Kaltepacks, 4 St. 10613017 A COLDPACK SET 4 PCE. | - -
Fir die Verwendung mit Reagenzien-
trager, geklhlt (10613016)
Temperaturgeregelter Reagenzientrager 10290066 A CARRIER COOLING/ 7 -
fur 2 x 0,8-1-Becher HEATING 2 GLASS 175 mm

800 ML (6,89 Zoll)
Reagenzgefasse 100 ml, 108 St., 10613049 A TROUGH DISPOSABLE | - Siehe Abb. 11-7,

mit Markierungen zur Fullstandsanzeige
von 10 bis 100 ml, grau

Zur Verwendung mit Trager fur 3
Reagenzgefasse (10613020)

100ML PP GRAY
108 PCE.

11-13

1-12

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0



11 - Ersatzteile und Zubehor

OTECAN. Trager, Racks, Gefasse

Tab. 11-20 Trager fur Reagenzien und Gefésse (Fortsetzung)

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
Wie Reagenzgefasse (10613049), 10613048 TROUGH DISPOSABLE | — Siehe Abb. 11-7,
jedoch unbehandelt, von Tecan 100ML PP TRA. 11-13
auf Sterilitdt und Sauberkeit geprift 108 PCE.
Trager fiir 16 Eppendorf-Réhrchen, 10613035 | CARRIER 16*1.5ML 1 -
PosID-kompatibel TUBE POSID 25 mm
COMP.SPE/MBS (0,98 Zoll)
Temperaturgeregelter Trager 10613053 | RACK TEMP.CTLD.32 3 -
fiir 32 Eppendorf-Réhrchen TUBE EPPENDORF 75 mm
GENESIS (2,95 Zoll)
Temperaturgeregelter Trager, 10613052 RACK 7 -
4 x 400-ml-Gefass TEMP.CTLD.TROUGH 175 mm
4*400ML GENESIS (6,89 Zoll)

a) Anzahl der vom Trager eingenommenen Rasterpositionen
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Abb. 11-7 100-ml- und 25-ml-Geféass
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Abb. 11-8 Gefasshalter und Gefasse

OTECAN.

A COA-Gefasse fur Kleinvolumen B Geféasshalter fur Kleinvolumen
bis zu 25 ml und Deckel bis zu 25 ml
11.7.3 Trager fir Einwegspitzen
Tab. 11-21 Trager fur Einwegspitzen
Bezeichnung auf
Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
DiTi-Trager fir 2 Einsatze mit 96 Einweg- 10613012 A CARRIER RACK 2 6 Siehe Abb. 11-9,
spitzen 10 pl, 200 ul oder 1000 pl, DITI+1 WASTE POS.6 150 11-16
mit 2 Aufnahmepositionen und CAR.U. (5,91 Zoll)
1 Abfallposition (ohne Abfallrutsche
und Abdeckung)
DiTi-Abfallrutsche und Beutelhalter 30097476 @ SLIDE WASTE+BAG 6 Siehe Abb. 11-9,
Far die Verwendung mit DiTi-Trager HOLDER DITI RACK 150 11-16
(10613012) SILVER (5,91 Zoll)
Abfallrutsche fir Platten 10290193 A WASTE CHUTE MP
Fir die Verwendung mit DiTi-Trager
(10613012)
Abdeckung fir die DiTi-Abfallrutsche, 10613030 A COVER SLIDE DITI 6 Siehe Abb. 11-9,
nur flr tiefe DiTi-Abwurfposition WASTE 150 11-16
(5,91 Zoll)
DiTi-Trager fir 3 Einsatze 10613022 A CARRIER RACK 3 DITI 6 -
mit 96 Einwegspitzen WIDTH 6 CARRIER UNIT | 150
(5,91 Zoll)
DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit 30097477 | DITI WASTE + WASH- 2 Siehe
mit 3 Gefassbehalterpositionen STATION SILVER 50 mm Abb. 11-10, B 11-
(1,97 Zoll) | 16 und Abschnitt
11.7.6, B 11-21
Abfallrutsche flr die Trager geschachtelter | 30089580 @ OPTION WASTE FOR 6
Spitzen, kompatibel mit allen LiHa- NESTED DiTi 150 mm
und MCA96-Einwegspitzen sowie (5,91 Zoll)

geschachtelten MCA96-DiTi-Einsatzen
und geschachtelten LiHa-DiTi-Auflagen,
ohne Tragergrundplatte

1-14
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Tab. 11-21 Trager fur Einwegspitzen (Fortsetzung)

11 - Ersatzteile und Zubehor
Trager, Racks, Gefasse

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
DiTi-Abfallrutsche und Gefasstrager, 30097478  DITI WASTE STATION 2 -
fur 100-ml-Gefasse, 6 Positionen AIR LIHA SILVER 50 mm

(1,97 Zoll)
DiTi-Trager Variante 1
Trager fur Einwegspitzen, 3 DiTi-Racks 10650036 = CARRIERDITI 3 6 -
mit 96 Spitzen POS.RELOADABLE 150

(5,91 Zoll)
Rack fur DiTi-Box 200 pl 10650030 | RACK DITI ROBOTIC —b) -

200uL
Rack fur DiTi-Box 1000 pl 10650031 | RACK DITI ROBOTIC —b) -
1000pL

DiTi-Trager Variante 2
Trager fir 3 DiTi-Racks 30030578 CARRIER 3 RACK DITI 6 Siehe Abb. 11-11,
(200-plI-DiTis) 200 150 11-17

(5,91 Zoll)
Trager fur 3 DiTi-Racks 30030579 CARRIER 2 RACK DITI 6 Siehe Abb. 11-12,
(2 x 200-pI-DiTis) 200 1 RACK DITI 1000 150 11-17
(1 x 1000-uI-DiTis) (5,91 Zoll)
Trager fir 3 DiTi-Racks 30030580 CARRIER 1 RACK DITI 6 Siehe Abb. 11-13,
(1 x 200-pI-DiTis) 200 2 RACK DITI 1000 150 11-17
(1 x 350-pl-DiTis) 350 2 RACK DITI 50 150
(2 x 1000-pI-DiTis) (5,91 Zoll)
Trager fir 3 DiTi-Racks 30030581 CARRIER 3 RACK DITI 6 Siehe Abb. 11-14,
(1000-pI-DiTis) 1000 150 11-18

(5,91 Zoll)
Rack fur DiTi-Box 30030576 | RACK DITI 200 EVOLY- —b) Siehe Abb. 11-15,
(96 200 pl-Einwegspitzen) ZER-2 11-18
Rack fur DiTi-Box 30030575 RACK DITI 1000 EVOLY- | —P) Siehe Abb. 11-16,
(96 1000 pl-Einwegspitzen) ZER-2 11-18

DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit
mit 3 Gefassbehalterpositionen

Siehe Abb. 11-20, B 11-21 und Abschnitt 11.7.6, & 11-21

a) Anzahl der vom Trager eingenommenen Rasterpositionen

b) Siehe Trager

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Abb. 11-10 DiTi-Abfall- und
Waschstationseinheit

o0 w >

m

OTECAN.

Tréager fUr Einwegspitzen:

halt 2 Rahmen mit jeweils

96 Einwegspitzen

Abdeckung der DiTi-Abfallrut-
sche: Schutzabdeckung zur
Minimierung von Spritzern
DiTi-Abfallrutsche und Beutelhal-
ter: sammelt verwendete Spitzen
in einem Abfallbeutel

Behalter fiir DiTi-Abfallbeutel
Gefasshalter
Waschstation

Schilitz fur DiTi-Abfall der tiefen
DiTi-Abwurfposition
DiTi-Abfallrutsche

1-16
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200 pl

200 pl

200 pl

1000 pl

200 pl

200 pl

1000 pl

1000 pl

200 pl

Abb. 11-13 Trager fur DiTi-Racks (1 DiTi-Rack 200 pl, 2 DiTi-Racks 1000 pl)
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1000 pl

1000 pl

1000 pl

Abb. 11-16 DiTi-Rack fur 1000-pl-Einwegspitzen
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11.7.4 Kundenspezifische Trager

Tab. 11-22 Kundenspezifische Trager

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
Trager fur Reagenzien, fur Bohrungen 10613010 CARRIER+PLASTIC 3 Siehe Abb. 11-17,
geeigneter massiver Block BLOCK UNDRILLED 75 mm 11-19
75MM (2,95 Zoll)
Kit fur kundenspezifischen Trager: 10613011 | CARRIER CUSTOMKIT |3 Siehe Abb. 11-18,
1 Positionierungsschiene, RAIL/GLIDER/SCREWS 75 mm 11-19
1 Gleiter und 8 Schrauben (2,95 Zoll)
Reagenzblock, nicht gebohrter Kunst- 10613019 RACK REAGENT - -
stoffblock, Mikrotiterplattenformat, TRANSPORTABLE+RO
transportierbar mit RoMa MA RMP

a) Anzahl der vom Tréger eingenommenen Rasterpositionen

Abb. 11-17 Trager fir Reagenzien, massiver Block
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Abb. 11-18 Kit fur kundenspezifischen Trager
A Positionierungsschiene B Gleiter
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11.7.5 Trager fur Réhrchen

Tab. 11-23 Rohrchentrager

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz
Trager fiir 10-mm-Rohrchen 30019985 | RACK STRIP 16 POS. 1 Siehe Abb. 11-19,
6 x 16 Pos. TUBE 10MM 1 PCE. 25 mm 11-20
(0,98 Zoll)
Trager fiir 10-mm-Rohrchen 10613014 A RACK STRIP 16 POS. 1 Siehe Abb. 11-19,
6 x 16 Pos. TUBE 10MM 6 PCE. 25 mm 11-20
Satz mit 6 Tragern (0,98 Zoll)
Trager fir 13-mm-Rohrchen 30019986 A RACK STRIP 16 POS. 1 Siehe Abb. 11-19,
6 x 16 Pos. TUBE 13MM 1 PCE. 25 mm 11-20
(0,98 Zoll)
Trager fur 13-mm-Roéhrchen, 6 x 16 Pos. 10613002 @ RACK STRIP 16 POS. 1 Siehe Abb. 11-19,
Satz mit 6 Tragern TUBE 13MM 6 PCE. 25 mm 11-20
(0,98 Zoll)
Trager fir 16-mm-Rohrchen, 6 x 16 Pos. 30019987 ' RACK STRIP 16 POS. 1 Siehe Abb. 11-19,
TUBE 16MM 1 PCE. 25 mm 11-20
(0,98 Zoll)
Trager fiir 16-mm-Roéhrchen, 6 x 16 Pos. 10613003 A RACK STRIP 16 POS. 1 Siehe Abb. 11-19,
Satz mit 6 Tragern TUBE 16MM 6 PCE. 25 mm 11-20
(0,98 Zoll)
Trager fiir 10-mm-Roéhrchen, 6 x 16 Pos. 10613015 A CARRIER 6*16 POS. 6 -
TUBE 10MM 150
(5,91 Zoll)
Trager fiir 13-mm-Réhrchen, 6 x 16 Pos. 10613004 A CARRIER 6*16 POS. 6 -
TUBE 13MM 150
(5,91 Zoll)
Trager fir 16-mm-Réhrchen, 6 x 16 Pos. 10613005 @ CARRIER 6*16 POS. 6 -
TUBE 16MM 150
(5,91 Zoll)

a) Anzahl der vom Tréger eingenommenen Rasterpositionen

Abb. 11-19 Trager fur Rohrchen (Beispiel fiir 16 Réhrchen)
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11.7.6 Waschstationen

Tab. 11-24 Wasch-/Abfallstationen

11 - Ersatzteile und Zubehor
Trager, Racks, Gefasse

Bezeichnung auf

Klartextbezeichnung Teilenr. dem Etikett Breite? Referenz

Wasch-/Abfallstation Standard, PP 10613001 A WASHSTATION GENE- 1 Siehe Abb. 11-20,

8 Waschpositionen, hinten flach SIS 8+8POS.WIDTH 1 25 mm 11-21

1 Abfallposition mittig CAR. (0,98 Zoll)

8 Waschpositionen, vorne tief

Kleinvolumen-Waschstation, PP 10613033 ' WASHSTATION 1 Siehe Abb. 11-21,

8 Waschpositionen, hinten flach COMPLETE LOWVO- 25 mm 11-21

1 Abfallposition mittig LUME GENESIS (0,98 Zoll)

8 Wasch-/Reinigungspositionen, vorne tief

Fir die Verwendung mit der Kleinvolumen-

Option

DiTi-Abfall- und Waschstationseinheit mit 30097477 | DITI WASTE + WASH- 2 Siehe Abschnitt

3 Gefassbehalterpositionen STATION SILVER 50 mm 11.7.3, 8 11-14
(1,97 Zoll)

a) Anzahl der vom Tréager eingenommenen Rasterpositionen

Abb. 11-21 Kleinvolumen-Waschstation

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Spritzen und Zubehor OTECAN.

11.8 Spritzen und Zubehor

Tab. 11-25 Spritzen und Zubehor

Verschluss-
Klartextbezeichnung Teilenr. Bezeichnung auf dem Etikett form
Spritze, 0,025 ml, fir Dilutor vom Typ XP SMART 30025512 | SYRINGE 25uL NANO- flach
PIP.DIL.XP3000 PLUS V2
Spritze, 0,05 ml, fir Dilutor vom Typ XP SMART 30025511 | SYRINGE 50uL NANO- flach
PIP.DIL.XP3000 PLUS V2
Spritze, 0,25 ml, fir Dilutor vom Typ XP SMART 106195302)  SYRINGE 250uL NEW konisch

Spritze, 0,50 ml, fur Dilutor vom Typ XP SMART 10619531 | SYRINGE 500uL CONICAL CAPS | konisch

Spritze, 1,00 ml, fur Dilutor vom Typ XP SMART 10619532 | SYRINGE 1.0ML NEW konisch
Spritze, 2,50 ml, fur Dilutor vom Typ XP SMART 10619426 = SYRINGE 2.5ML flach
Spritze, 5,00 ml, fur Dilutor vom Typ XP SMART 10619427 | SYRINGE 5.0ML flach

Spritzenverschluss fir 0,25-ml-Spritze, PTFE, 8 St. | 10619428 | CAP SYRINGE 250uL SET 8 PCE. | —
Spritzenverschluss fiir 0,50-ml-Spritze, PTFE, 8 St. | 10619429 | CAP SYRINGE 500uL SET 8 PCS. | —
Spritzenverschluss fiir 1,00-ml-Spritze, PTFE, 8 St. | 10619430 | CAP SYRINGE 1.0ML SET 8 PCS. | —
Spritzenverschluss fur 2,50-ml-Spritze, PTFE, 8 St. | 10619431 | CAP SYRINGE 2.5ML SET 8 PCS. | —
Spritzenverschluss fur 5,00-ml-Spritze, PTFE, 8 St. | 10619432 | CAP SYRINGE 5.0ML SET 8 PCS. | —
Spritzenverschluss fiir 0,05-ml-Spritze, PTFE, 8 St. | 10619473 | CAP XP SYRINGE 50uL SET 8 PCE. | —

a) 0,25-ml-Spritzen werden flr Te-PS-Stahlspitzen empfohlen.

Abb. 11-22 Spritze

A Spritzenverschluss B Spritze
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11.9 Spitzen und Zubehor

11.9.1 Stahlspitzen und Zubehor

Tab. 11-26 Stahlspitzen und Zubehor

11 - Ersatzteile und Zubehor
Spitzen und Zubehdr

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 Standardspitze, Edelstahlspitze mit weicher 10612501 TIP STD. STA.STEEL PTFE COATED EVO SP
PTFE-Aussenbeschichtung, ohne Sicherungs-
mutter - Farbe: Hellgriin, nicht einstellbar

2 Keramikspitze, Edelstahlspitze, 10612504 TIP STEEL CERAMIC-COATED TRA. SP
Hartkeramikbeschichtung innen und aussen,
ohne Sicherungsmutter - Farbe: Schwarz,
nicht einstellbar

3 Sicherungsmutter flr Standard- 10619515 | NUT LOCK TIP STANDARD+CERAMIC
und Keramikspitze

4 Sicherungsmutter fir 96-Well-Spitzen 10619548 NUT LOCK GOLD PLATED TIP

STD.+CERAMIC

5 Sicherungsmutter fiir Te-PS-Stahlspitzen 10643006 NUT LOCK TIP TE-PS

6 Sicherungsmutter fiir 384-Well-Mikrotiterplat- 10643521 NUT LOCK EVO 384 ADJUST WITH 4
tenspitzen, Satz mit 8 St. SCREWS

7 Standardspitze, Edelstahlspitze mit harter 10612530 TIP STD. 384WELL PTFE HARD COAT.INSIDE
PTFE-Innenbeschichtung fiir das 384-Well-
Pipettieren - Farbe: Dunkelgriin

8 384-Well-Standardspitze, Edelstahlspitze mit 10612532 TIP 384WELL STA. PTFE DMSO-RES. SP
harter PTFE-Aussenbeschichtung, DMSO-
resistent, ausser Sicherungsmutter (619518),
justierbar mit 613032 - Farbe: Grau

9 384-Well-Kleinvolumen-Spitze, Edelstahlspitze | 10612533 | TIP LV384WELL STA. PTFE DMSO-RES. SP
mit harter PTFE-Aussenbeschichtung, DMSO-
resistent, ausser Sicherungsmutter (619518),
einstellbar mit 613032 - Farbe: Grau

10 Kleinvolumen-Spitze, Edelstahlspitze 10612804 ' TIP LOWVOLUME PTFE COATED SP
mit weicher PTFE-Aussenbeschichtung,
Farbe: Hellgriin

11 Standardspitze fir Kleinvolumen, nicht justier- 10612534 TIP LV STD. SHORT STA. PTFE DMSO-RES.
bar, kurz, harte PTFE-Beschichtung, DMSO-
resistenter Edelstahl, ohne Sicherungsmutter

12 Kleinvolumen-Spitze fiir 384-Well-Mikrotiter- 10612535 | TIP LV 384W SHORT STA.PTFE HARD DMSO-
platten, kurz, harte PTFE-Beschichtung, RES.
DMSO-resistenter Edelstahl,
ohne Sicherungsmutter

13 Te-PS-Stahlspitze fur 1536-Well-Mikrotiter- 10643004 TIP PIPETTING TE-PS

platten, kurz, harte PTFE-Beschichtung,
DMSO-resistenter Edelstahl
(ausser Sicherungsmutter)
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11.9.2 Einwegspitzen und Zubehor

5000 pl
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—
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= | I —
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|J I
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T

Abb. 11-23 Einwegspitzen fur Air LiHa und Liquid LiHa, ausser 5000-pl-Spitze (nur fir Liquid LiHa)

Tab. 11-27 Einwegspitzen

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 LiHa, Spitzenformat: hdngend, Standard- 10612552 DITI LIHA 200uL CONDU.17280 PCE.
Reinheitsgrad, ohne Filter, leitend, 200 pl

2 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 10612553 | DITI LIHA 200uL CONDU.FIL.17280 PCE.
Reinheitsgrad, mit Filter, leitend, 200 pl

3 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 10612554 ' DITI LIHA 1000uL CONDU.9600 PCE.

Reinheitsgrad, ohne Filter, leitend, 1000 pl

4 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 10612555 ' DITI LIHA 1000uL CONDU.FL.9600 PCE.
Reinheitsgrad, mit Filter, leitend, 1000 pl

5 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, mit Filter, 30032114 | DITI LIHA 50uL CONDU.FIL. 2304 PCE.
leitend, 50 pl

6 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30032115 | DITI LIHA 50uL CONDU.2304 PCE.
ohne Filter, leitend, 50 ul

7 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30000627 | DITI LIHA 200uL CONDU.2304 PCE.
ohne Filter, leitend, 200 pl

8 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30000629 | DITI LIHA 200uL CONDU.FIL. 2304 PCE.
mit Filter, leitend, 200 pl
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Tab. 11-27 Einwegspitzen (Fortsetzung)

11 - Ersatzteile und Zubehor
Spitzen und Zubehdr

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

9 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30000630 ' DITI LIHA 1000uL CONDU.2304 PCE.
ohne Filter, leitend, 1000 pl

10 LiHa, Spitzenformat: hdngend, Pure, 30000631 | DITI LIHA 1000uL CONDU.FIL.2304 PCE.
mit Filter, leitend, 1000 pl

1 LiHa, ANSI, Pure, ohne Filter, leitend, 50 pl, 30057811 | DITI LIHA 50uL CONDU. 2304 PCE. SBS
Nachftlleinsatz

12 LiHa, ANSI, Pure, mit Filter, leitend, 50 pl, 30057813 DITI LIHA 50uL CONDU.FIL. 2304 PCE. SBS
Nachftlleinsatz

13 LiHa, ANSI, steril, ohne Filter, leitend, 50 pl 30057818 | DITI LIHA 50uL CONDU. STE. 3840 PCE.

14 LiHa, ANSI, steril, mit Filter, leitend, 50 pl 30057819 DITI LIHA 50uL CONDU.FIL.STE. 3840 PCE.

15 LiHa, ANSI, Pure, ohne Filter, leitend, 200 pl, 30057814 | DITI LIHA 200uL CONDU. 2304 PCE. SBS
Nachfiilleinsatz

16 LiHa, ANSI, Pure, mit Filter, leitend, 200 pl, 30057815 | DITI LIHA 200uL CONDU.FIL. 2304 PCE. SBS
Nachfiilleinsatz

17 LiHa, ANSI, Pure, ohne Filter, leitend, 1000 pl, | 30057816 @ DITI LIHA 1000uL CONDU. 2304 PCE. SBS
Nachfiilleinsatz

18 LiHa, ANSI, Pure, mit Filter, leitend, 1000 ul, 30057817 | DITI LIHA 1000uL CONDU.FIL. 2304 PCE. SBS
Nachfiilleinsatz

19 LiHa, ANSI, steril, ohne Filter, leitend, 200 pl 30057820 | DITI LIHA 200uL CONDU.STE. 3840 PCE.

20 LiHa, ANSI, steril, mit Filter, leitend, 200 ul 30057821 | DITI LIHA 200uL CONDU.FIL.STE. 3840 PCE.

21 LiHa, ANSI, steril, ohne Filter, leitend, 1000 pl 30057822 | DITI LIHA 1000uL CONDU.STE. 3840 PCE.

22 LiHa, ANSI, steril, mit Filter, leitend, 1000 pl 30057823 | DITI LIHA 1000uL CONDU.FIL.STE. 3840 PCE

23 LiHa, ANSI, Pure, ohne Filter, leitend, 5000 pl 30059897 DITI LIHA 5000uL CONDU. 240 PCE.

24 LiHa, ANSI, steril, mit Filter, leitend, 5000 pl 30059898 DITI LIHA 5000uL CONDU.FIL.STE. 240 PCE.

25 LiHa, ANSI, Pure, mit Filter, leitend, 5000 pl 30065423 | DITI LIHA 5000uL CONDU.FIL. 240 PCE.

26 LiHa, ANSI, geschachtelter 5er-Stapel, Pure, 30083400 DITI LIHA 350uL COND.NESTED 7680 PCE
ohne Filter, leitend, 350 pl

27 LiHa, ANSI, geschachtelter 5er-Stapel, 30083401 | DITI LIHA 350uL COND.STE.NESTED 7680 PCE
steril, ohne Filter, leitend, 350 pl

28 Werkzeug, Transfer von geschachtelten 30083403 TOOL DISP.TRANS.NESTED LIHA 112 PCE
LiHa-Einwegspitzen

29 Neu! LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30104803 | DITI LIHA 10uL CONDU. 2304 PCE.
ohne Filter, leitend, 10 ul, 3,6 mm langer

30 Neu! LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30104804 DITI LIHA 10uL CONDU.FIL. 2304 PCE.
mit Filter, leitend, 10 pl, 3,6 mm langer

31 LiHa, ANSI, Pure, ohne Filter, leitend, 10 pl, 30104973 | DITI LIHA 10uL COND. 2304 PCE. SBS

Nachfiilleinsatz

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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Tab. 11-27 Einwegspitzen (Fortsetzung)

OTECAN.

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
32 LiHa, ANSI, Pure, mit Filter, leitend, 10 pl, 30104974 | DITI LIHA 10uL COND.FIL. 2304 PCE. SBS
Nachfiilleinsatz
33 LiHa, ANSI, Pure, ohne Filter, leitend, 10 pl, 30104975 | DITI LIHA 10uL COND. STE. 3840 PCE.
Nachfiilleinsatz
34 LiHa, ANSI, steril, mit Filter, leitend, 10 pl 30104976 | DITI LIHA 10uL COND.FIL.STE. 3840 PCE.
35 LiHa, ANSI, geschachtelter 5er-Stapel, 30104977 | DITI LIHA 10uL COND.NESTED 7680 PCE
Pure, ohne Filter, leitend, 10 pl
36 LiHa, ANSI, geschachtelter 5er-Stapel, 30104978 | DITI LIHA 10uL COND.NESTED FIL.7680 PCE
Pure, mit Filter, leitend, 10 pl
37 LiHa, ANSI, geschachtelter 5er-Stapel, 30104979 | DITI LIHA 10uL COND.NESTED.FIL.STE.7680
steril, mit Filter, leitend, 10 pl
38 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30115239 DITI LIHA 1000UL COND.FIL. 960 PCE WIDE
mit Filter, leitend, weite Bohrung, 1000 pl
39 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 30126017 DITI LIHA 200UL CLEAR 17280 PCE.
Reinheitsgrad, ohne Filter, klar, 200 pl
40 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 30126018 DITI LIHA 200UL CLEAR FIL.17280 PCE.
Reinheitsgrad, mit Filter, klar, 200 pl
41 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 30126019 DITI LIHA 1000UL CLEAR 9600 PCE.
Reinheitsgrad, ohne Filter, klar, 1000 pl
42 LiHa, Spitzenformat: hangend, Standard- 30126020 DITI LIHA 1000UL CLEAR FIL.9600 PCE.
Reinheitsgrad, mit Filter, klar, 1000 pl
43 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30126096 DITI LIHA 50UL CLEAR 2304 PCE. PURE
ohne Filter, klar, 50 pl
44 LiHa, Spitzenformat: hangend, Pure, 30126097 DITI LIHA 50UL CLEAR FIL.2304 PCE. PURE
mit Filter, klar, 50 pl
Hinweis: Der Standard-DiTi-Konus wird fir alle Einwegspitzengréssen
verwendet. Fir das Pipettieren mit beriihrungslosem Dispensieren kleiner
Volumen (d. h. 1-3 pl) mit 10-pl-Spitzen muss die Kleinvolumenoption
verwendet werden.
Hinweis: Klare LiHa-DiTis dirfen nur am Air FCA und ohne leitende
Flllstandsdetektion verwendet werden. Nicht fir die Instrumentenqualifikation
geeignet.
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Zubehor

Tab. 11-28 Zubehor fur die DiTi-Option

11 - Ersatzteile und Zubehor
Spitzen und Zubehdr

Nr. Klartextbezeichnung

Teilenr.

Bezeichnung auf dem Etikett

1 Einwegtransferwerkzeug (Disposable Transfer
Tool) fir geschachtelte LiHa-Einwegspitzen,
verwendbar mit einem Liquid LiHA oder
Air LiHA.

Enthalt 112 Stlick in einer Verkaufseinheit,
verpackt in einem Beutel, der sich in einem
Karton befindet. Das Einwegtransferwerkzeug
muss von Hand in den Transferwerkzeughalter
gefullt werden.

2 Halter fur Einwegtransferwerkzeug, der
in einem Gefasstrager mit 3 Positionen
(Teilenr. 10613020) platziert werden muss.
Der Halter kann bis zu 16 Transferwerkzeuge
enthalten, die von Hand eingefllt werden
mussen.

3 Gefasstrager mit 3 Positionen fiir den Halter
fur Einwegtransferwerkzeuge. Kann bis zu
drei Halter aufnehmen (siehe Tabelle 11-22)

4 DiTi-Abfall fiir geschachtelte LiHa-Einwegspit-
zen flr das Liquid-Handling mit nicht geschach-
telten und geschachtelten Spitzen. MCA96-
Einwegspitzen und -Auflagen, Einsatze.

Kann auf einen geschachtelten
MCA-SBS-DiTi-Trager montiert werden.

5 10 St., ANSI/SLAS-Box, klein, Nachftll-
packung, verwendbar fiir 50-pl- und
200-pl-LiHa-Einwegspitzen

6 10 St., ANSI/SLAS-Box, gross,
Nachfillpackung, verwendbar fir
1000-pl-LiHa-Einwegspitzen

30083403

30092506

10613020

30089580

30058506

30058507

TOOL DISP.TRANS.NESTED LIHA 112 PCE

HOLDER DISPOSABLE TRANSFER TOOL ASSY

CARRIER ADDITIVE TROUGH 3 PCE.
MAX. 100ML

OPTION WASTE FOR NESTED LIHA DITI

LIHA DiTi SBS BOX REFILL SMALL 10PCE.

LIHA DITI SBS BOX REFILL LARGE 10PCE.

Zubehor

Tab. 11-29 Zubehor fir die DiTi-Option

Nr. Klartextbezeichnung

Teilenr.

Bezeichnung auf dem Etikett

1 Einwegspitzensatz fir die vorbeugende
Wartung fiir 8 Kanale, bestehend aus
8 Schlauchverlangerungen, 8 Konen

2 Satz mit Dichtungsringen fiir Option,
8 Unterlegscheiben, 8 O-Ringe

10619460

10619508

MAINTENANCE PREVENTIVE SET 8 DITI

RING SEAL SET 8P.+O-RING 8P.DITI OPTION

Freedom EVO Betriebsanleitung, 392886, de, V10.0
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11.9.2.1 Einwegspitzen fiir MCA96

Tab. 11-30 Einwegspitzen fur MCA96

OTECAN.

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr.  Bezeichnung auf dem Etikett

1 MCA96, Einzelstapel, Pure, ohne Filter, 50 pl 30038606 @ DITI 50uL 3840 PCE. MCA96 SBS

2 MCAO96, Einzelstapel, steril, ohne Filter, 50 pl 30038607 | DITI 50uL STE. 3840 PCE. MCA96 SBS

3 MCAQ96, Einzelstapel, steril, mit Filter, 50 pl 30038608 DITI 50uL STE.FIL. 3840 PCE. MCA96 SBS

4 MCA96, ANSI, geschachtelter 8er-Stapel, 30038609 DITI 50uL 3840 PCE. MCA96 NESTED
Pure, ohne Filter, 50 pl

5 MCAQ96, Te-stack (10er-Stapel), Pure, 30038610 DITI 50uL 7680 PCE. MCA96 TE-STACK SBS
ohne Filter, 50 pl

6 MCAQ96, Einzelstapel, Pure, ohne Filter, 100 yl | 30038611 | DITI 100uL 3840 PCE. MCA96 SBS

7 MCAQ96, Einzelstapel, steril, ohne Filter, 100 yl | 30038612 | DITI 100uL STE. 3840 PCE. MCA96 SBS

8 MCAQ96, Einzelstapel, steril, mit Filter, 100 pl 30038613 DITI 100uL STE.FIL. 3840 PCE. MCA96 SBS

9 MCA96, ANSI, geschachtelter 8er-Stapel, Pure, | 30038614 @ DITI 100uL 3840 PCE. MCA96 NESTED
ohne Filter, 100 pl

10 MCAO96, Einzelstapel, Pure, ohne Filter, 200 yl | 30038616 DITI 200uL 3840 PCE. MCA96 SBS

11 MCA96, Einzelstapel, steril, ohne Filter, 200 yl | 30038617  DITI 200uL STE. 3840 PCE. MCA96 SBS

12 MCAQ96, Einzelstapel, steril, mit Filter, 200 pl 30038618 DITI 150uL STE.FIL. 3840 PCE. MCA96 SBS

13 MCA96, ANSI, geschachtelter 8er-Stapel, Pure, | 30038619 ' DITI 200uL 3840 PCE.MCA96 NESTED
ohne Filter, 200 pl

14 MCA96, Te-stack (10er-Stapel), Pure, 30038620 DITI 200uL 7680 PCE. MCA96 TE-STACK SBS
ohne Filter, 200 pl

15 MCA96, Einzelstapel, Pure, ohne Filter, 500 pl?) ' 30046341  DITI 500uL 4800 PCE. MCA96 SBS

16 MCAQ96, Einzelstapel, steril, mit Filter, 500 pla) 30046342 DITI 500uL STE.FIL. 4800 PCE. MCA96 SBS

17 MCAQ96, geschachtelter 8er-Stapel, steril, 30048822 DITI 50uL STE. 3840 PCE. MCA96 NESTED
ohne Filter, 50 pl

18 MCAQ96, geschachtelter 8er-Stapel, steril, 30048823 DITI 100uL STE. 3840 PCE. MCA96 NESTED
ohne Filter, 100 pl

19 MCAQ96, geschachtelter 8er-Stapel, steril, 30048824 DITI 200uL STE. 3840 PCE. MCA96 NESTED
ohne Filter, 200 pl

20 MCA96, weite Bohrung, Einzelstapel, Pure, 30050348 DITI 200uL 3840 PCE. MCA96 WIDE BORE SBS
ohne Filter, 200 pl

21 MCA96, weite Bohrung, Einzelstapel, steril, 30050349 DITI 150uL 3840 PCE.FIL. MCA96 WIDE BORE

mit Filter, 200 pl

a) 500-pl-DiTis sind langer als die 200-pl-, 100-pl- und 50-pl-DiTis und kénnen daher an hohe DiTi-Trager stossen. Das maximale
Volumen von 500 pl (400 pl gefiltert) kann nur am MCA384 mit EVA (Extended Volume Adapter — Adapter fiir gréssere Volumen)
genutzt werden.
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OTECANO Spitzen und Zubehor

11.9.2.2 Einwegspitzen fiir MCA384

TECAN STERILE Reinheitsgrad: steril, auf Freiheit von menschlicher DNA, DNase, RNase,

Pyrogenen und Endotoxinen gepruft und zertifiziert

TECAN PURE Reinheitsgrad: auf Freiheit von menschlicher DNA, RNase-, DNase- und PCR-Inhibitoren

gepruft und zertifiziert

Tab. 11-31 Mehrkanalpipettierarm (MCA384), Einwegspitzen

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett

1 MCAZ384, Einzelstapel, Pure, 30051802 DITI 15uL 40*384P MCA384
ohne Filter, 15 yl

2 MCAS384, Einzelstapel, steril, 30051803 DITI 15puL STE. 40*384P MCA384
ohne Filter, 15 yl

3 MCAS384, Einzelstapel, steril, 30051804 | DITI 15uL STE. FIL. 40*384P MCA384
mit Filter, 15 pl

4 MCA384, Einzelstapel, Pure, 30051805 DITI 50uL 40*384P MCA384
ohne Filter, 50 pl

5 MCAS384, Einzelstapel, steril, 30051806 | DITI 50uL STE. 40*384P MCA384
ohne Filter, 50 pl

6 MCAS384, Einzelstapel, steril, 30051807 | DITI 50uL STE. FIL. 40*384P MCA384
mit Filter, 50 pl

7 MCAS384, Einzelstapel, Pure, 30051808 DITI 125uL 40*384P MCA384
ohne Filter, 125 pl

8 MCAS384, Einzelstapel, steril, 30051809 | DITI 125puL STE. 40*384P MCA384
ohne Filter, 125 pl

9 MCAS384, Einzelstapel, steril, 30051810 | DITI 125uL STE. FIL. 40*384P MCA384
mit Filter, 125 pl

TECAN STERILE Reinheitsgrad: steril, auf Freiheit von menschlicher DNA, DNase, RNase,
Pyrogenen und Endotoxinen geprift und zertifiziert
TECAN PURE Reinheitsgrad: auf Freiheit von menschlicher DNA, RNase-, DNase- und PCR-Inhibitoren

gepruft und zertifiziert
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11.9.2.3 Einwegspitzen fiir die PMP-Funktion

Tab. 11-32 Einwegspitzen fur die PMP-Funktion

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr.  Bezeichnung auf dem Etikett Volumen
1 Einwegspitzen, leitend, Boxen mit 17280 St. 10612552 | DITI 200uL CONDUCTIVE 17280 | 200 pl
TIP STD.CONE
2 Einwegspitzen, leitend mit Filter, 10612553 | DITI 200uL CONDUCT.FI.17280 200 pl
Boxen mit 17280 St. TIP STD.CONE
3 Einwegspitzen, leitend mit Filter, 10612555 | DITI 1.0ML CONDUCT.FI.9600 1000 pl
Boxen mit 9600 St. TIP STD.CONE

11.9.2.4 Einwegspitzen fiir die cLLD- und die pLLD-Funktion

Alle 200-pl- und 1000-pl-Spitzen der Marke Tecan sind mit der pLLD-
und der cLLD-Funktion kompatibel.

11.10 Behalter

Tab. 11-33 Behalter

Nr. Klartextbezeichnung Teilenr. | Bezeichnung auf dem Etikett
1 Systemflissigkeitsbehalter, 10 Liter 30022095 A CONTAINER SYSTEMLIQUID 10L SPO
2 Abfallflissigkeitsbehalter, 10 Liter 30022097 HCONTAINER WASTE 10L SPO
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12 Kundendienst

Zweck dieses
Kapitels

So erhalten Sie
Hilfe

Feedback zu
diesem
Handbuch

Adressen

12 - Kundendienst
Kontaktdaten

In diesem Kapitel finden Sie Informationen dazu, wie Sie Kontakt mit uns aufnehmen
kénnen, falls Sie Hilfe bendtigen. Im Folgenden werden die Adressen
und Telefonnummern der Vertretungen des Herstellers aufgelistet.

Tecan und seine Vertreter halten weltweit einen umfassend geschulten
Mitarbeiterstab technischer Spezialisten bereit. Wenden Sie sich bei
technischen Fragen an den nachsten Tecan-Vertreter.

Wenn Sie Anmerkungen zu dieser Betriebsanleitung oder Vorschlage
zu deren Verbesserung haben, senden Sie diese bitte per E-Mail

an docfeedback@tecan.com.

Geben Sie in Ihrer E-Mail bitte den Namen des Handbuchs, die Dokument-ID
und die Version des Handbuchs an. Diese Informationen finden Sie unten auf
jeder gedruckten Seite und auf der ersten Seite der Hilfedatei (kontextsensitive

Hilfe von Softwareprodukten).

12.1 Kontaktdaten

Wenden Sie sich an lhren ortlichen Handler oder an eine der unten

aufgeflihrten Adressen.

Besuchen Sie auch unsere Homepage im Internet: www.tecan.com

Land/Region

Asien

Australien
Neuseeland
Pazifische Inseln

Osterreich

Belgien

Adresse

Tecan Asia Pte Ltd.
18 Boon Lay Way,
#10-106 TradeHub 21
Singapore 609966
Singapore

Tecan Australia Pty Ltd
21/ 3 Westside Avenue
Port Melbourne Vic 3207
Australien

Tecan Austria GmbH
Untersbergstrasse 1a
5082 Grodig
Osterreich

Tecan Benelux B.V.B.A.
Mechelen Campus
Schaliénhoevedreef 20A
2800 Mechelen

Belgien

Telefon/Fax/E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

+65 6444 1886
+65 6444 1836
tecan@tecan.com.sg

Geblhrenfrei:

1300 808 403

+61 3 9647 4100

+61 3 9647 4199
helpdesk-aus@tecan.com

+43 6246 8933 256
+43 6246 72770
helpdesk-at@tecan.com

+32 15421319
+32 154216 12
tecan-be@tecan.com
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Kontaktdaten

Land/Region
China

Frankreich

Deutschland

Italien

Japan

Niederlande

Skandinavien

Spanien
Portugal

Schweiz

Vereinigtes Konig-
reich von Gross-
britannien und

Adresse

Tecan (Shanghai) Trading Co., Ltd.

Room 1802-1804 and Room 205, No. 388,
Fushan Road,

Pudong New Area, 200122 Shanghai,
P.R.China

Tecan France S.A.S.U

6, Avenue du Chateau de Gerland
F-69007 Lyon

Frankreich

Tecan Deutschland GmbH
Werner-von-Siemens-Strasse 23
74564 Crailsheim

Deutschland

Tecan ltalia, S.r.l.

Via Brescia, 39

20063 Cernusco Sul Naviglio (MI)
Italien

Tecan Japan Co., Ltd.

Kawasaki Tech Center

580-16, Horikawa-cho, Saiwai-ku
Kawasaki, Kanagawa 212-0013
Japan

Tecan Benelux B.V.B.A.
Industrieweg 30
NL-4283 GZ Giessen
Niederlande

Tecan Nordic AB
Sveavagen 159, 1tr
SE-113 46 Stockholm
Schweden

Tecan Ibérica Instrumentacion S.L.
Edificio Mapfre

C/ de la Marina 16 - 18, Planta 11a C-1
E-08005 Barcelona

Spanien

Tecan Schweiz AG
Seestrasse 103
8708 Mannedorf
Schweiz

Tecan UK Ltd.
Theale Court
11-13 High Street

OTECAN.

Telefon/Fax/E-Mail

Telefon

Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon

Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
Telefon
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

Telefon
Fax
E-Mail

+86 21 2206 32 06
+86 40 0821 38 88
+86 21 2206 52 60
helpdesk-cn@tecan.com

+33 820 88 77 36
+3347276 0499
helpdesk-fr@tecan.com

+49 1805 8322 633 oder
+49 1805 TECAN DE
+49 7951 9417 92
helpdesk-de@tecan.com

+39 800 11 22 91
+39 (02) 92 72 90 47
helpdesk-it@tecan.com

+81 44 556 7311 (Kawasaki)
+81 44 556 7312 (Kawasaki)
+81(0) 6305 8511 (Osaka)
helpdesk-jp@tecan.com

+3120 708 4773
+31 183 44 80 67
helpdesk.benelux@tecan.com

+46 8 750 39 40
+46 8 750 39 56
info@tecan.se

+34 93 40 91 237
+34 93 330 87 00
helpdesk-sp@tecan.com

+41 44 922 82 82
+41 44 922 89 23
helpdesk-ch@tecan.com

+44 118 930 0300
+44 118 930 5671
helpdesk-uk@tecan.com

Nordirland Theale, Reading, RG7 5AH
Vereinigtes Konigreich von Grossbritannien
und Nordirland
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Land/Region Adresse

USA Tecan US, Inc.
9401 Globe Center Drive, Suite 140,
Morrisville, NC 27560
USA

USA Tecan Systems, Inc.

(Tecan Systems) 2450 Zanker Road
San Jose, CA 95131
USA

12 - Kundendienst
Kontaktdaten

Telefon/Fax/E-Mail

Telefon
Fax
Telefon

E-Mail

Telefon

Fax
E-Mail

+1 919 361 5200
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Zweck dieses
Kapitels

13 - Glossar

Dieses Kapitel enthalt ein Glossar, um Begriffe und Ausdriicke zu erklaren,
die in dieser Betriebsanleitung verwendet werden.

Abfall
Die Position in der Waschstation, in die eine Spitze zum Waschen des Inneren
eingesetzt wird. Die SystemflUssigkeit wird durch die Spitze und anschliessend
in die aussere Kavitat des Wasch-/Abfalltragers abgegeben. Von dort fliesst
die Abfallflissigkeit durch den Abfallschlauch in den Abfallbehalter.

Ablauf
Eine Abfolge von Prozessen auf dem Instrument, die durch den Benutzer
gestartet wird.

Adapter DiTi
Adapter fir den MCA384-Pipettierkopf zur Montage von DiTis.

Adapter Fixed
Adapter fir den MCA384-Pipettierkopf mit 384 oder 96 Stahlspitzen.

Adapter QC
Adapter fur Einrichtungen und Tests mit dem MCA384.

Adapterrack

Adapterrack fiir Systemtrager (MCA384). Unterschiedliche Versionen
zum Aufnehmen von Spitzenadapter, DiTi-Boxen oder Mikrotiterplatten.

Additiv
Eine Flissigkeit (z. B. Reagenz, Verdinnungsmittel), die aus einem Behalter
auf der Arbeitsflache entnommen und mehreren oder allen Proben, Standards,
Kontrollproben bzw. Leerproben hinzugefiigt wird, um eine Reaktion zu
verursachen oder zu beeinflussen.

Additiv-Verteilung
Eine Verteilung, mit der ein Additiv Zielbehaltern hinzugefiigt wird, die bereits
Flissigkeit aus einer friiheren Verteilung erhalten haben oder Flissigkeit in
einer Folgeverteilung erhalten werden.

Air (displacement) Liquid Handling Arm (Air LiHa)
Roboterarm mit mehreren Spitzen fir allgemeine Pipettieraufgaben.
Der Air LiHa nimmt Einwegspitzen auf, um Flissigkeiten anzusaugen
bzw. zu dispensieren. Das Funktionsprinzip basiert auf der Luftverdrangungs-
technologie (Variante einer Luftkammer). Ein direkt auf jede Z-Stange
(Pipettierkanal) montierter Kolbenantrieb dndert den Umfang der Luftkammer
zum Ansaugen und Dispensieren (vergleiche: Liquid-Handling-Arm).
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Air LiHa MultiSense
Air LiHa MultiSense ist ein Hardwaremodul, das am Air LiHa standardmassig
verflgbar ist.

Es erfordert einen Air LiHa MultiSense-Spitzenadapter, der einen Drucksensor
beinhaltet. Entweder vier oder acht Spitzenpositionen kdnnen mit Air LiHa
MultiSense-Spitzenadaptern ausgestattet werden.

Die Air LiHa MultiSense-Hardware ermdglicht druckiiberwachtes Pipettieren
(PMP) und druckbasierte Fullstandsdetektion (pLLD). Im Gegensatz zur
kapazitiven Fillstandsdetektion (cLLD) ist pLLD auch zur Detektion von nicht
leitenden Flussigkeiten geeignet. Die PMP- und LLD-Einstellungen kdnnen
fur jede Flussigkeitsklasse (Flissigkeitstyp) individuell konfiguriert werden.
Die Flissigkeitsklasse kann zur Verwendung von cLLD, pLLD oder zur parallelen
Verwendung beider Systeme konfiguriert werden.

Anwendung
Bezieht sich im Allgemeinen auf ein Softwarepaket fir einen bestimmten
Zweck, beispielsweise RIA, EIA usw.

Arbeitsflache
Teil des Instruments, auf dem die Trager flir den Zugriff durch die Roboterarme
platziert werden.

Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP)
Roboterarm mit Spezialgreifern, der Réhrchen innerhalb des Arbeitsbereichs
des Instruments aufnehmen, transportieren und platzieren kann.

Behilter
Jedes Geféass, das auf oder unter der Arbeitsflache platziert wird und eine
Flussigkeit oder eine Chemikalie enthalt, beispielsweise ein Well in einer
Mikrotiterplatte, ein Probenrdhrchen oder eine Flasche fir Systemflissigkeit.

Beriihrungsloses Dispensieren
Dispensieren, ohne dass die Spitze die Flissigkeit berihrt.

Blister (Einsatz)
Mehrkanalpipettierarm: Einwegeinsatz fur das Reagenzgefass
mit 96 Einlass6ffnungen, um Totvolumen zu vermindern.

CGM
Siehe ,MCA384-Greifer (CGM)”

cLLD, Kapazitive Fiillstandsdetektion

Eine elektronische Vorrichtung (ILID, integrierte Flissigkeitsdetektion),

die am Arm montiert ist, Uberwacht die Kapazitat zwischen Pipettierspitze
und elektrischer Erde (Arbeitsflache). Sie generiert ein Signal, wenn eine
plétzliche Anderung der Kapazitat auftritt, die dadurch verursacht wird, dass
die Pipettierspitze mit einer ionischen Lésung in Kontakt kommt und dann
der Kontakt zu der Losung wieder aufgehoben wird. Das Signal wird zur
Detektion von Flussigkeit und Klumpen verwendet.

Clot Detector
Eine Programmfunktion, die eine Meldung ausgibt, wenn der Unterschied
zwischen den gemessenen Flussigkeitsfullstdnden vor und nach dem
Ansaugen und Dispensieren von Proben nicht der berechneten Fiillstandsdifferenz
entspricht: ein Hinweis auf an der Spitze anhaftende Klumpen.
Dilutor
Prazisionspumpe, die mithilfe einer motorgetriebenen Spritze zum Ansaugen
und Dispensieren genau definierter Flissigkeitsvolumen verwendet wird.
DiTi
Siehe ,Einwegspitze”
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DiTi-Transferrack

Mehrkanalpipettierarm: Das DiTi-Transferrack wird zum Aufnehmen
oder zum Abstellen der Einwegspitzen verwendet.

Durchstechen

Durchdringen oder Durchbohren der Dichtungsmembrane auf einer
Mikrotiterplatte oder einem anderen Behalter durch die Pipettierspitze.

Einfachpipettierung
Der Pipettiermodus, in dem ein einzelner Ansaugvorgang fiir jede Zielposition
durchgefiihrt wird. Siehe auch ,Mehrfachpipettierung”.

Eintauchtiefe
Die Strecke, die die Spitze bei der Abwartsbewegung zurticklegt, nachdem
Flissigkeit detektiert wurde. Dieser Parameter wird vom Bediener programmiert,
um das Ansaugen von Blasen oder Ablagerungen an der Flissigkeitsoberflache
zu vermeiden.

Einwegspitze
Spitze, die flr einen einzelnen Ansaug-/Dispensierzyklus verwendet und
anschliessend entsorgt wird. Wird verwendet, wenn es unbedingt erforderlich

ist, dass keine Reste einer Probe zur nachsten Probe verschleppt werden.
Siehe auch ,Verschleppung”.

Fliussigkeitsklasse
Ein Satz von Eigenschaften, der ein theoretisches Modell eines Flissigkeitstyps
definiert. Sie wird durch einen generischen Namen (z. B. Serum”, “Reserve”,
“Ethanol” usw.) identifiziert und beinhaltet alle standardmassigen Liquid-
Handling-Parameter, die zum Verarbeiten von Flissigkeiten dieses Typs
erforderlich sind.

Fliissigkeitssystem

Alle Module und Teile des Instruments, die Fllssigkeit enthalten oder
Flussigkeit direkt beeinflussen (Schlduche, Dilutoren, Ventile, Spitzen usw.).

Folgeverteilung

Eine Verteilung, die als Quelle eine Position verwendet, die in einer friiheren
Verteilung gefiillt wurde.

Fullstandsdetektion (LLD)
Zwei verschiedene Technologien zur Fiillstandsdetektion sind fiir die Serie der
Freedom EVO-Pipettierinstrumente verfligbar: kapazitive und druckbasierte
Detektion. Die kapazitive Methode ist immer verfugbar. Die druckbasierte
Methode ist optional.

Kapazitive Fullstandsdetektion (cLLD) erkennt die Fllssigkeitsoberfléache
Uber eine Anderung der elektrischen Kapazitat der Pipettierspitze,
wenn die Spitze in die Flussigkeit eintaucht bzw. daraus austritt.

Die druckbasierte Flllstandsdetektion (pLLD) erkennt die Flissigkeitsoberflache
aufgrund einer Anderung des Drucks im Luftspalt zwischen der Probe und
der Systemflissigkeit eines LiHa oder in der Luftkammer eines Air LiHa-
Pipettierkanals, wenn die Pipettierspitze in die Flissigkeit eintaucht oder
daraus austritt. pLLD wird vom Air LiHa und durch die MultiSense-Option fur
den Liquid LiHa (Flussigkeitsgefullter Pipettierarm) unterstitzt. pLLD erfordert
die Verwendung von Einwegspitzen. Im Gegensatz zu cLLD ist pLLD auch zur
Detektion von nicht leitenden FlUssigkeiten geeignet.

Die LLD-Einstellungen kénnen fir jede Flussigkeitsklasse (Flissigkeitstyp)
individuell konfiguriert werden. Die Flissigkeitsklasse kann zur Verwendung
von cLLD, pLLD oder zur parallelen Verwendung beider Systeme konfiguriert
werden.
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Genauigkeit
Der Grad der Ubereinstimmung einer Messung mit einem Standardwert oder
einem tatsachlichen Wert (Unterschied zwischen dem erwarteten Wert und
dem tatsachlichen Wert, dividiert durch den erwarteten Wert, multipliziert
mit 100 %).

GenePaint

Automatisierte Losung fir die In-situ-Hybridisierung (ISH), Fluoreszenz-In-situ-
Hybridisierung (FISH) und Immunhistochemie (IHC), basierend auf den
Te-Flow-Modulen und einem Tecan-Pipettierinstrument. Das GenePaint-System
besteht aus Te-Flow-Kammerracks, die mit bis zu 192 Durchflusskammern
ausgestattet sind. Diese ermdglichen die Verarbeitung von Mikroskop-
Objekttragern bei geregelten Temperaturen. Das System kann in ein
Tecan-Pipettierinstrument integriert werden.

Gerat
Eine adressierbare Komponente der Workstation Freedom EVO oder eine
zusatzliche Option, die mit der Te-CU kommunizieren kann, beispielsweise
ein Arm, ein Dilutor, ein PosID-Modul usw.

Geschachtelte Einwegspitzen
Geschachtelte Einwegspitzen (Nested DiTi-System) ermoglichen bis zu acht
Spezialeinsatze mit gestapelten Einwegspitzen (8 X 96 DiTis) an derselben
Rackposition. Sie kdnnen nur mit dem MCA96 verwendet werden.

Globale Flissigkeit
Eine Flussigkeit, die fir mehrere Tests verwendet wird. Sie befindet sich
an einer bestimmten Position auf der Arbeitsflache.

HP-Stahlspitzenblock

Mehrkanalpipettierarm: Hochprazisions-Stahlspitzenblock mit 96 Kanalen,
mit kurzen Nadeln, unbeschichtet/beschichtet, fur Mikrotiterplatten im 96-,
384- oder 1536-Well-Format.

Inkubationsvorrichtung

Subsystem, bestehend aus einem Heizblock und einem Steuerkreis, das
zum Aufheizen von Proben verwendet wird und diese auf einer festgelegten
Temperatur halt.

Instrument-Software
Softwarepaket, das die ,Setup & Service“-Software, den kompletten Arbeitsflachen-
Editor und andere Softwaremodule flr spezielle Zwecke beinhaltet.

Karussell

Ein Mikrotiterplattenhotel (mit Stapeln, die im Kreis angeordnet sind),
d. h. eine Vorrichtung zur Lagerung von Mikrotiterplatten, die wabhlfreien
Zugriff auf die Platten bietet.

Kolben

Der Kolben in einer Spritze oder in einem Pipettierkanal eines Mehrkanal-
Pipettierkopfs (MCA) oder eines Air LiHa. Er saugt FlUssigkeit an, indem er
sich nach oben bewegt, und dispensiert sie, wenn er sich nach unten bewegt.

Kolbenantrieb

Antriebsmodul, das einen Kolben innerhalb einer Luftkammer, die sich gleich
oberhalb der Spitze befindet, zum Ansaugen und Dispensieren nach oben
und unten bewegt.
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Konditionierungsvolumen
Das Volumen an uberschissiger Flissigkeit, das zusammen mit der zu
verteilenden Flissigkeit angesaugt und sofort entsorgt wird (normalerweise
in den Quellbehalter), bevor der Dispensierprozess beginnt. Es dient dazu,
einen kontrollierten Systemzustand zu erzeugen.
Kontrollprobe
Eine Flissigkeit, die eine bekannte Konzentration der zu testenden Substanz
enthalt. Wird zur Bestimmung von Grenzwerten (oberer Wert/unterer Wert/
Hochstwert) und/oder als Referenz fir die Qualitatskontrolle verwendet.
Die Eigenschaften der Kontrollprobe sind wohlbekannt und stabil.
Laserscanner
Lesegerat (z. B. Laserscanner der LS Serie), der zum Scannen von Substraten
in Standard-Glas-Arrays, Membran-Arrays, Gel auf Glas usw. zur Bilderfassung
von Proben verwendet wird. Die Bilder der Proben werden dann weiterverarbeitet,
z. B. zur Quantifizierung oder Spot-Suche.
Leerprobe
Eine Position in einem Zielrack, die keine Probe erhalt, sondern
nur die Additive. Sie wird zum Bestimmen des Hintergrundsignals
im Detektions- oder Messsystem (z. B. ein Fotometer) verwendet.
Lesegerat
Mikrotiterplatten-Lesegerat, beispielsweise Sunrise-Absorptionslesegerat,
Infinite 200 und Spark-Lesegerat.
LiHa
Siehe ,Liquid-Handling-Arm (LiHa)”.
Liquid-Handling-Arm (LiHa)
Roboterarm mit mehreren Spitzen flr allgemeine Pipettieraufgaben.
Der LiHa kann mit Stahlspitzen oder Einwegspitzen ausgerustet werden.
Er ist an ein Flissigkeitssystem angeschlossen, das die Funktionen
Pipettieren, Verdiinnung und Waschen der Spitze bietet [vergleiche:
Air (displacement) Liquid Handling Arm].
Lokale Fliissigkeit
Eine Flissigkeit, die nur fir einen Test verwendet wird und die in einem
testspezifischen (transportierbaren) Reagenzrack untergebracht ist.
MCA
Siehe ,Mehrkanalpipettierarm”.

MCA384-Greifer (CGM)

Optionaler Greifer, der an der rechten Seite des Mehrkanalpipettierarms
384 montiert ist. Der Greifer kann unabhangige Bewegungen auf

der Y- und Z-Achse vornehmen und der Rotator mit den Greiferfingern kann
sich um 360 Grad drehen. Der Greifer kann Mikrotiterplatten und DiTi-Boxen
im Arbeitsbereich des Instruments aufnehmen und bewegen.

Mehrfachpipettierung
Der Pipettiermodus, in dem einmal angesaugt wird, um Teilproben in mehrere
Zielpositionen zu dispensieren.

Mehrkanal-Pipettierkopf
Pipettierkopf mit 96 oder 384 Kanalen, durch die gleichzeitig Flissigkeit
angesaugt/abgegeben werden kann.

Mehrkanalpipettierarm

Roboterarm, an dem ein Mehrkanal-Pipettierkopf befestigt ist. Alle Kanale
des Pipettierkopfs kdnnen gleichzeitig Flissigkeit ansaugen/dispensieren.
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Mikrotiterplatte
Eine Platte mit standardisierter Grosse, die 96, 384 oder 1536 Behalter
(Wells - Napfchen) beinhaltet.

MultiSense
MultiSense ist ein Hardwaremodul, das fiir den Liquid LiHa als Option
erhaltlich ist.

Es erfordert einen MultiSense-Spitzenadapter, der einen Drucksensor
beinhaltet. Mit der MultiSense-Option kénnen entweder vier oder acht
Spitzenpositionen ausgestattet werden.

Die MultiSense-Hardware ermdglicht druckiiberwachtes Pipettieren (PMP)
und druckbasierte Flllstandsdetektion (pLLD). Im Gegensatz zur kapazitiven
Fullstandsdetektion (cLLD) ist pLLD auch zur Detektion von nicht leitenden
Flussigkeiten geeignet. Die PMP- und LLD-Einstellungen kdnnen fir jede
Flussigkeitsklasse (Flussigkeitstyp) individuell konfiguriert werden.
Die Flussigkeitsklasse kann zur Verwendung von cLLD, pLLD oder
zur parallelen Verwendung beider Systeme konfiguriert werden.
Pipettiermodus
Beschreibt die Hauptmethode, mit der eine Flussigkeit verteilt werden kann:
entweder durch Einfachpipettierung oder durch Mehrfachpipettierung.
Pipettierzyklus
Eine Abfolge von Schritten, die in identischer oder sehr ahnlicher Weise
wiederholt wird.
pLLD, Druckbasierte Fiillstandsdetektion
Funktion der MultiSense-Option. Um die Flussigkeitsoberflache zu detektieren,
misst die pLLD-Funktion die Druckanderungen in der Spitze, wahrend diese
sich nach unten bewegt. Sobald die Spitze die Flissigkeitsoberflache berihrt,
I6st die Druckanderung ein Detektionssignal aus. Die Funktion funktioniert mit
leitenden und nicht leitenden Fllssigkeiten und DiTis.
PMP, Druckiiberwachtes Pipettieren
Funktion der MultiSense-Option und der Air LiHa MultiSense-Funktionen.
PMP ist eine fortschrittliche Prozesssteuerfunktion, die Qualitatskontrolle in
Echtzeit bietet und die Detektion gangiger Quellen von Pipettierproblemen
wie Klumpen oder Ansaugen von Luft ermdglicht. Sie funktioniert nur
mit Einwegspitzen.
PnP
Siehe ,Aufnahme- und Positionierungsarm (PnP)”.
PosID
Siehe ,Positiv-ldentifizierung (PosID)”.
Position
Die physischen Koordinaten der Pipettierspitze an einer vorgegebenen Stelle
auf der Arbeitsflache. Sie werden ausgehend von der Initialisierungsposition
in Millimetern fiir X, Y und Z ausgedrtickt.
Positiv-ldentifizierung (PosID)
Bewegliches Barcode-Lesegerat auf der Arbeitsflache des Instruments, das
zum Lesen der Barcode-Etiketten auf Behaltern und Tragern verwendet wird.
Prazision
Siehe ,Variationskoeffizient (CV %)”.
Probe

Praparat der Substanz (z. B. Blut, Serum, Urin usw.), das mithilfe eines Tests
analysiert werden soll.
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Rack, rechteckiges Gestell
Eine physische Anordnung von Behéltern, deren Abmessungen einheitlich
sind, z. B. eine Mikrotiterplatte. Jede Reihe und Spalte verfligt GUber dieselbe
Anzahl an Behaltern und die Abstadnde zwischen Reihen und Spalten sind
einheitlich.

Reagenzgefiss
Ein Reagenzgefass ist ein Behalter, aus dem Reagenzien angesaugt werden
kénnen, um im Prozess verwendet zu werden.

Reagenzgefass
Siehe ,Reagenzgefass”.

Reagenzgefasseinsatz
Siehe ,Blister (Einsatz)”.

Referenzspitze
Spezialwerkzeug, das an einer Pipettiereinheit (z. B. LiHa) befestigt werden
kann. Es wird dazu verwendet, die Einheit in den unterschiedlichen Achsen
einzustellen. Referenzspitzen kdnnen nicht zum Pipettieren verwendet werden.
Reiniger
Das Well, in das eine Spitze positioniert wird, um die Oberflachen der Spitze
sowohl innen als auch aussen durch Dispensieren von Systemfllssigkeit
durch die Spitze zu waschen.
Robotermanipulatorarm (RoMa)
Komponente, die Objekte im Arbeitsbereich des Instruments aufnimmt
und bewegt.
Rohrchen
Kleiner runder Behalter, der die zu analysierende Substanz enthalt. Réhrchen
sind oft mit einem Barcode-Etikett gekennzeichnet, damit sie mit einem
Barcode-Lesegerat identifiziert werden konnen.
RoMa
Siehe ,Robotermanipulatorarm (RoMa)”.

Riickzug
Der Vorgang, mit dem eine Spitze nach dem Ansaugen oder Dispensieren
nach oben zurtickgezogen wird.

Schritt
Eine Unterprozedur oder ein Element einer Verteilung.

Servicetrager

Trager, der fur den Mehrkanalpipettierarm verwendet wird. Die anpassbaren
Stellplatze auf dem Tréager kénnen gedreht und horizontal justiert werden,
um Waschblock, Reagenzgefasse usw. an den Spitzen auszurichten.

Setup & Service Software
Teil der Software des Instruments. Die ,Setup & Service“-Software wird
verwendet, um Einrichtungen und Tests des Produkts durchzufihren.
Setup/Einrichtung

Die Implementierung der Hardware an einem Instrument (z. B. Spitzenart,
Grosse der installierten Spritzen an einem Dilutor usw.) und die Zuweisung
von Grundeinstellungen (z. B. zulassiger X-Bereich eines bestimmten
Instruments). Dies erfolgt normalerweise wahrend der Installation eines
neuen Instruments oder einer Option.

Shaker
Siehe ,Te-Shake”.
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Spitze
Ein nadelartige Vorrichtung, die an eine Pipettiereinheit zum Ansaugen/
Dispensieren von Flissigkeit montiert werden kann. Die folgenden
Spitzenarten werden in Instrumenten von Tecan verwendet:

— Standardspitze

— Einwegspitze

— Stahlspitze

— Te-PS-Stahlspitze

— Stahlspitzenblock (Mehrkanal-Pipettierktpfe)

Spitzenadapter
Mehrkanalpipettierarm (MCA96): Der Spitzenadapter wird zum Aufnehmen
und Zentrieren der DiTis oder des Stahlspitzenblocks mit den Spitzen
verwendet.

Mehrkanalpipettierarm (MCA384): siehe ,Adapter DiTi’ und ,Adapter Fixed”.

Spitzenkonusdichtung
Mehrkanalpipettierarm: L-Ring-Dichtung zwischen Spitzenadapter
und Stahlspitzenblock bzw. DiTis.

Spritze
Teil des Dilutors. Ein Glaszylinder mit einem motorbetriebenen Kolben,
der die erforderliche Menge Flissigkeit ansaugt/abgibt.

Spiilen
Die Prozedur, mit der das komplette Flissigkeitssystem durchgespuilt wird,
um Lufttaschen zu entfernen oder die Systemfliissigkeit auszutauschen.
Diese wird nur am Beginn oder am Ende einer Verteilung ausgefihrt.

Stahlspitze
Allgemeiner Begriff fir eine Spitze, die an einer Pipettiereinheit (z. B. LiHa)
befestigt werden kann. Im Gegensatz zu einer Einwegspitze wird sie nach
jedem Pipettierzyklus ausgespilt und kann wiederverwendet werden.

Stahlspitzenblock
Mehrkanalpipettierarm: Standard-Stahlspitzenblock mit 96 Kanalen, mit langen
Nadeln, unbeschichtet/beschichtet, fir Mikrotiterplatten und Deep-Well-Platten
mit 96 Wells.

Standard
Eine Flussigkeit, die eine definierte Konzentration der zu testenden Substanz
enthalt. Wird zum Erzeugen einer Standardkurve verwendet, anhand
der die Konzentration des Analyten in den Proben bestimmt werden kann.
Die Eigenschaften des Standards sind wohlbekannt und stabil.

Standardspitze
Eine Tecan-Standardspitze ist eine Spezialausfiihrung der Stahlspitze
mit vordefinierten Kennwerten. Es gibt diverse Standardspitzenmodelle
(mit/ohne Beschichtung, verschiedene Volumen).

Systemfliissigkeit
Eine Flussigkeit, mit der das Flissigkeitssystem gefiillt ist. Diese wird als
Waschflissigkeit verwendet und/oder kann mehreren oder allen Proben
analog zu den Additiven hinzugefligt werden.

Systemtrager
Mehrkanalpipettierarm MCA384: Ein Trager zur Montage eines Waschblocks
und von Adapterracks, um Spitzenadapter, DiTi- Boxen oder Mikrotiterplatten
aufzunehmen.
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Te-CU
Steuereinheit, zentrale Elektronikbaugruppe mit dem Freedom EVO-
Mikroprozessor und EPROM. Stellt die Schaltzentrale fiir das Instrument
und alle zugehdrigen optionalen Vorrichtungen dar.

Te-Fill-Option
Eine Erweiterung des Flussigkeitssystems mit einer zusatzlichen Pumpe,
um grossere Flussigkeitsvolumen zu verarbeiten.

Te-Flow
Siehe ,GenePaint”.

Te-Link
Te-Link ist eine Vorrichtung, die Mikrotiterplatten von einem Instrument

zum néchsten oder Uber die gesamte Arbeitsflache eines Systems entlang
der X-Achse oder der Y-Achse des Instruments transportiert.

Racks, die zu einem benachbarten Instrument bewegt werden sollen, werden
auf den Trager des Te-Link-Moduls gestellt und dann zum benachbarten
System zur weiteren Verarbeitung bewegt.
Te-Mag$S
Das Te-MagS-Modul (magnetisches Trennmodul von Tecan) ist ein Modul,
das handelsubliche magnetische Kligelchen verwendet, um Biomolekile
(z. B. DNA, RNA, Proteine usw.) oder ganze Zellen aus diversen groben
Mischungen mithilfe magnetischer Kraft zu isolieren.
Te-PS
Positioniersystem, das aus einem speziell einstellbaren Trager, einer Sensorplatte
und einstellbaren Spitzen besteht. Es wird zum Verarbeiten von Racks mit
hoher Dichte verwendet, beispielsweise 1536-Well-Mikrotiterplatten.
Te-Shake
Orbital-Shaker fur Mikrotiterplatten, der zum Mischen verwendet wird.
Te-Sonic
Modul, mit dem Uberprift wird, ob Réhrchen tatsachlich Proben enthalten.
Das Te-Sonic-Modul kann mit bis zu vier Ultraschallwandlern (USW)
ausgestattet sein, die sich Uber eine oder mehrere Reihen mit Rohrchen
bewegen, um darin das Vorhandensein oder das Fehlen von Proben
zu Uberprifen.
Te-Stack
Vorrichtung zum Laden und Entladen von Standard-Mikrotiterplatten
oder DiTis. Wird zur Automatisierung der Lagerung, des Abrufs und der
Lieferung von Mikrotiterplatten und Einwegspitzen (DiTis) verwendet

Te-VacS
Vakuumsystem fir die Festphasenextraktion, das zur Vakuumtrennung von
biologischen Molekilen und chemischen Verbindungen verwendet wird.
Teach-in-Block
Mehrkanalpipettierarm: Der Teach-in-Block ist ein Spezialwerkzeug,
das anstelle des Stahlspitzenblocks installiert werden kann. Er wird
zum Uberpriifen und Teach-in der Tragerpositionen verwendet.
Test
Eine Abfolge von Aktionen, die automatisch durchgefuhrt wird
und ein Ergebnis liefert, das automatisch gemessen wird.
Trager

Ein Trager ist eine Haltevorrichtung fir Mikrotiterplatten oder andere Racks.
Er befindet sich auf der Arbeitsflache oder auf Vorrichtungen wie dem Te-Link.
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Transferrack
Mehrkanalpipettierarm: Das Transferrack wird zum Aufnehmen oder Abstellen
des Stahlspitzenblocks oder der DiTis verwendet.
Uberschussvolumen
Das Volumen an Uberschussiger Flissigkeit, das zusammen mit der zu
verteilenden Flussigkeit angesaugt wurde (nicht getrennt durch einen
Luftspalt). Es wird nicht dispensiert, sondern nach der Verwendung im
Abfall (oder an einer speziellen Position) entsorgt, und dient dazu, die
Verdiinnung der Reagenzien durch die Systemfllissigkeit zu minimieren.
Vakuumtrennung
Siehe , Te-VacS”.

Variationskoeffizient (CV %)
Eine statistische Darstellung der Prazision eines Tests.
Die Funktion: Standardabweichung / Mittel, in Prozent angegeben.
Verschleppung
Flussigkeitsrest, der nach dem Durchspulen am Ende eines Pipettierzyklus in
einer Spitze verbleibt. Ein derartiger Riickstand wird in den nachsten Zyklus
Lverschleppt®. Wenn keine Verschleppung zulassig ist, missen Einwegspitzen
(DiTis) verwendet werden.
Verteilung
Ein Pipettierzyklus oder eine Abfolge von Pipettierzyklen, die zusammen
mit den entsprechenden Liquid-Handling-Parametern definiert wird.
Vorverdiinnung
Eine Technik, bei der eine Flussigkeit (z. B. Probe oder Kontrollprobe) zuerst
mit einem Additiv oder Systemflissigkeit verdinnt wird. Ein Teil der sich
ergebenden Mischung wird in einer Folgeverteilung weiterverarbeitet.
Der Rest der Mischung wird normalerweise entsorgt.
Waschautomat
Mikrotiterplatten-Streifen-Waschautomat, z. B. HydroFlex oder HydroSpeed.

Waschblock
Mehrkanalpipettierarm: Block mit 96 oder 384 Kavitaten zum Waschen
der Spitzen.

Wascheinheit

Mehrkanalpipettierarm: Die Wascheinheit ist Teil des Waschsystems.
Sie enthalt Pumpen und Ventile zum Verbinden des Waschblocks mit
dem Behalter fur Waschflissigkeit und dem Abfallbehalter.

Waschen

Ansaugen von Systemflissigkeit aus dem Systemfliissigkeitsbehalter
und Abgabe durch das System in die Waschposition, um die Innenseite
und die Aussenseite der Pipettierspitze zu reinigen.

Waschstation
Allgemeine Bezeichnung fur die physische Kombination aus einer Position
fur ein Reinigungsgerét und einer Abfall-Position.

Waschsteuereinheit

Mehrkanalpipettierarm: Die Waschsteuereinheit ist Teil des Waschsystems.
Sie ist mit der CAN-Bus-Elektronik verbunden und steuert die Pumpen,
die Ventile und den Waschblock des Waschsystems.
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Waschsystem
Mehrkanalpipettierarm: Das Waschsystem wird zum Waschen von DiTis
oder Stahlspitzen verwendet. Es besteht aus Steuereinheit, Wascheinheit,
Waschblock, Schlauchen, Waschflissigkeitsbehalter und Abfallbehalter.
Well
Einer der Behalter in einer Mikrotiterplatte.

X/Y/Z-Bewegung
Die Bewegungen des Roboterarms von links nach rechts (X), vorwarts
und riickwarts (Y) und nach oben und unten (Z).

Z-bottom

Die unterste zulassige Position, die die Spitze erreichen darf. Bei der Ausfiihrung
des Befehls zum Suchen von Flissigkeit (,search liquid command®) sucht das
Instrument nach Flussigkeit, angefangen von Z-start bis hinunter zu Z-bottom
Wenn die Spitze Z-bottom erreicht, ohne eine Flissigkeit zu finden, reagiert
das Instrument gemass dem ausgewahlten Fehlermodus flr Fehler bei der
Flissigkeitsdetektion.

Z-dispense
Die Hohe des Austrittspunkts der Spitze, an dem Flussigkeit dispensiert wird.
Z-start
Die Hohe der Spitze, bei der die ILID wahrend eines Befehls zum Suchen
von Flussigkeit (,search liquid command*) eingeschaltet wird. Sie befindet
sich normalerweise nur wenig Uber dem Rand des Flussigkeitsbehalters.
Z-travel
Die Hohe, auf der sich die Spitze von einer X/Y-Position zur nachsten bewegt.
Fur Bewegungen, die unterschiedliche Racks kreuzen, ist immer der hdchste
definierte Wert von Z-travel zu verwenden.
Ziel
Das Rack, das dieBehéalter enthalt, in die Flussigkeit dispensiert wird.
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